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En la actualidad, existen numerosos tiﬁo; de
midquinas rectilineas automdticas en la industria
textil, v numerosos tipos de miaguinas textiles mpa~
nuales, pero, lo que no existe es un dispositivo
coun el que de forma sencilla, econdmica y elemen=—
tal, pueda conseguirse la automatizacidn de éstas
dltimas al objeto de lograr en ellas los movimien-
tos que las automdticas puéden efectuar,

Con este fin, se ha ideado el dispositivo al
que se refiere la presente Memoria, de forma tal,
que pudiendo ser facilmente adaptable a cualquier ti-
po de midquina rectilinea manual, bien sea galonera
de 30 cms, o rectilinea de 2 metros, con el modelo
Yy perfil de carril que en cada caso se emplee y con
la extensa gama de dngulos de placas de agujas exis=
tentes actualmente, as{ como con las diferentes al-~
turas del taldén de agujas, siempre pueda ser posible
el acoplamiento de dichodispositivo, sin mds gue va=~
riar elementos en sus perfiles y dimensiones, sin
que ello sea alteracidén en la esencialidad del prine
cipio en que se basa la invencidn.

En esencia, el citado dispositivo, consiste en
un puente, de material resistente y rigido, que se
desplaza por los carriles de la midquina que se tra=
te ¥y susceptible de ser fijado en el punto que en
cada caso sea necesario, E;te puente estd dotado en
sunparte superior y en losilaterales, de unos tala=-
dros guias para correderas que se deslizan por su
interior, de acuerdo con la impulsidn que reciben de

un sistema de palancas que a su vez reciben el movi~
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miento por la accidén de una esadena de eslabones pre-

viamente estudiados, que es arrastrada por la fuer~-
za motriz del motor que mueve la mdquina y que que-
da montada, sobre un cilindro dentado, con tantas hi=-
leras de dientes como cadenas ha de arrastrar, y do=
tado ademds de una rueda catalima con trinquete pa-
ra su impulsién, y de una rueda de retencién median-
te vdstago impulsado por muelle para fijar cada una
de las posiciones alcanzadas en cada momento,

Las distintas piezas correderas acopladas en
sus correspondientes gufas, originan en funcidn de
la posicidn que toman en cada momanto, una combina=
cién en las placas delantera y posterior de la mdquina
rectilinea, que consigue automdticamente los movi-
mientos adecuados en las llaves de placas, en la ten-
sién del hilo vy en las guias de hile para cambio de
color y separacidén del mismo, que logra cuantos te~
jidos con variaciones pueden efectuarse, con la sim-
ple colocacién de los eslabones actuantes en cada ca=-
dena en los lugares convenientes a cada caso,

A continuacién, se hard una detallada descrip-
cién del dispositivo que se alude, con referencia a
los planos que se acompafian, en los que se represen-
ta a simple titulo de esjemplo, no limitativo, una
forma preferente de realizacién, susceptible de to-
das aquellas variaciones de detalle que ne supone
gan una alteracidén funfamental de las caracteri{sti~
cas esenciales del mismo.

En dichos planos se ilustra:

En la figura 1: Vista esquemdtica del dispo-~
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liti%o, visto segiin seccién de la mdquina a que se
acopla, por un plano perpendicular al eje lengitu-
dinal de dicha mdquina.

En la figura 2: Detalle de una seccién del dis-
positivo, por un plano vertical que pasa por el eje
de simetria del puente que constituye dicho dispo~
sitivo.

En la figura 3: Detalle en seccidén longitudi-
nal, del rodillo y ruedas de impulsién y retenciédn
del mismo, que efectia el arrastre de la cadena de
mando.

En la figura U4: Vista perspectiva del citado
rodillo, rueda de impulsidu y retencién, v trinque-
te de movimiento.

Seglin el ejemplo de ejecucidn representado, el
digpositivo para automatizaar mdquinas rectilineas
manuales, gue se preconiza, estd constitufdo por un
puente =1~ de forma adecuada para Qu perfecto aco=
plamiento sobre las placas de la mdquina que se tram~
te, ¥y dotado en sus extremos inferiores de perfiles
~2- adecuados a las guias correderas de dicha ma-
quina =3~ con el fin de que el mismo pueda ser des~ -
lizante sobre dichas guias para fijarlo en la posi-
cidn que en cada caso sea conveniente, Este puente
~l-, en su zona superior, estd dotado de una torreta
central ~i~ en la que superpuestos quedan dos tala~
dros =5 y 6~ situados en distinto plano vertical y
con eje perpendicular al longitudinal de la méquina,
mientras que en ambos brazos de dicho puente, exis-

ten otros dos taladros =7~ de eje paraalelo al plaw
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no de las placas anterior y posterior respectiva-
mente y en el plano perpendicular al longitudinal
de la médquina,

En estos taladros, que estidn colocados a mo-
do de guias para el movimiento deslizante, se in-
cluyen sendas correderas -8, 9, 10 y 1ll~ dotadas ca-
da una de ellas de un pivote transversal ~12~ sobre-
saliente por ranuras -13~ y en las que se articulan
los extremos de unas palancas ~li~-, 15, 16 y 17=
fijas al puente por su puntomde apoyo oscilante, ¥
que reciben movimiento por medio de sendas varillas
-~ 18, 19, 30 vy 21- que a su vez, estdn articuladas
a unas palancas acopladas =22~ giratorias en su vér=
tice =23- y dotadas en su extremo contrario de una
roldana =24~ que estd en continuo contacto con la
correspondiente cadena de mando =25- por medio de un
resorte =-26=-,

En un lateral de la mdquina que se trate, y
en punto que en cada caso sea mds adecuado, se mon-
ta el sistema de impulsidén constituido por un eje
~27-~ sobre el cual queda giratorio libremente un ci~
lindro ~28~ que en sus generatrices, lleva tantas hi-
leras de dientes =29~ como palancas ~22~ correspon-
dientes a las corredetas citadas, existan, llevando
ademéds este cilindro, en una de sus bases, solida~
riamente unida una rueda dentada =30~ con dientes
de perfil curvo e inclinado para encastre de un trin-
quete ~31l-~ solidariamente acoplado al eje -27~, mien-
tras que en la base contraria, lleva igualmente so-

kidaria otra rueda -32-~ de dien-tes en perfil en ar=-
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co, sobre la que apoya un vdstago ~33-~ con resorte

=34~ para actuar como elemento de retenciédn.

El trinquete ~31l~ como se ha citado, es soli=-
dario del eje =27~ y a este eje se solidariza iguale~
mente, una palanca «~35~ acoplada de forma que ue=
diante el mismo motor de impulsidn de la maquina
que se trate, logre el giro alternado y sincroniza-
do que en cada momento se precise.,

En los distintos dientes dientes del cilindro
~28- se engranan respectivas cadenas ~25- en las que
se prevén eslabones -36~ de distinta altura, para que,
al llegar a tomar contaecto con la respectiva roldana
=24~ de la palanca que le corresponda, obligue a esw
ta a bascular, y con ello, mediante el conjunto de
varillas y palancas, mover la respectiva corredera
-8, 9, 10 u 1li- en el sentido adecuado para lograr
al efecto deseado.

Mediante la corredera ~8-~ superior, se obtiene
la combinacién del guia hilo hacia la placa trasera,
hacia la delantera, o la anulacidn de hilo, separan~
do la pieza tejida, o bien variando el color del hi=-
lo que en cada caso se trafe; mediante la correde-
ra central inferior, se obtienen las distintas ten-
siones de hilo, alta, media o baja, y mediante las
correderas laterales, bien en una placa bien en la
contraria, se obtiene la accién scbre las llaves de
las mismas, dejidndolas cerradas, abiertas o a media
altura.

Es evidente, que conforme a la descripcidén efec-

tuada, el funcionamieuto del dispositivo, es emencial,
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ya que en funcién de los eslabones de perfil espe~
cial ~36~ colocados en cada cadena y en la posicidn
prevista de antemano, se logra el movimiento de las
palancas =22~ en los momentos precisos, al girar el
rodillo ~28~ por la impulsidén dada por el trinquew~
te =31- sobre la rueda catalina =30~ quedando inme-
ditamente dicho rodillo fijado por el vastago =33~.

Este movimiento de la correspondiente palanca
~22~ es transmitido a la corredera que en cada caso
se trate, segldn sea la cadena que en ese instante ha
colocado su eslabdn especial =36~ ante su correspon-
diente palanca, colocando esta corredera ante el ca-
rro mévil de la méquina rectilinea, su parte llena,
su escalonamiento o el perfil en cada caso previsto.

Las distintas combinaciones posibles, en el ca~
go descrito de cuatro correderas, a tres movimiene
tos cada una, logran cuanto se ha citado, pero, es
evidente que, la variacién en nimero de correderas,
de eslabones con perfil especial, o de perfiles en
dichas correderas, pueden obtener un nimero de com-
binaciones tan elevado como se precise en cada ca-
80,

La forma, materiales y dimensiones, podrin ser
variablesy en general, cuanto sea accesorio y secun-
dario, siempre que no altere, cambie o modifique 1la
esencialidad del objeto que se describe,

Los términos en que queda redactada esta Memo-
ria, son ciertos y fiel reflejo del objeto descri-
to, debiéndose tomar con caracter amplio y nunca en

forma limitativa.
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.El peticionario se reserva el derecho de ob=-
tencidn de los certificados de adicién complemen-~
tarios por las mejoras o perfeccionamientos que en
lo sucesivo pudiera aconsejar la préctica.

N O T A

Descritas suficientemente la naturaleza y al-
cance de la invencién asi como la forma de llevarla
a la prdctica, se reivindica a titulo privativo las
siguientes particularidades sobre las cuales ha de
recaer la concesidén del privilegio de PATENTE DE IN-
VENCION que se solicitas

l.~ Dispositive para automatizar mdquinas rec=-
tilineas manuales para tejer, caracterizado por es-
tar constituido por un puente acoplable sobre la md-
quina que se trate, con especiales perfiles en sus
bases para permitir su deslizamiento sobre los mis~
mos carriles de dicha mdquina, y fijacidén en el pun=-
to que en cada caso sea aconssjable, previendo en diw~
cho puente una serie de alojamientos guias para mo-
vimiento de unas correderas, que en funcidén de la po-
sicidén que tomen, logran la accién sobre las llaves
de las placas anterior y posterior, sobre la tensidn
de hilo y sobre el movimiepto de los guia-~hilos, a
fin de obtener en todo momento la combinacidén pre~
cisa en funcidon del tejido a obtener,

2.~ Dispositivo para automatizar miquinas rec-
tilineas manuales para tejer, segin reivindicacidn
1, caracterizado porque las piezas correderas, pre~
sentan vistagos laterales articulados a palancas con

el punto de apoyo scbre el chasis del puente, y ar-
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tieculadas por su brazo contrario a especiales vaw
rillas que a su vez se articulan a sendas palancas
articuladas sobre el puente, y dotadas de roldanas
que apoyan por accién de un muelle sobre los esla~
bones de unas cadenas que Se mueven por engrane en
los dientes de un cilindro.

3.~ Dispositivo para automatizar miquinas rec-
tilineas manuales pama teJjer, segin reivindicacio-
nes 1 v 2, caracterizado porque en funcién del per=
fil del eslabén en que apoya cada una de las rolda-
nas de las palancas articuladas, se logra un movi=-
miento distinto en las correderas, para 1o que se
ha previsto la insercidén de especiales eslabones en
cada una de las cadenas, y en posiciones adecuadas
a la misidn a cumplir,

k.~ Dispositivo para automatizar miquinas rec-
til{neas manuales para tejer, segin reivindicacio~
nes 1, 2 y 3, caracterizado por el hecho de que el
rodillo que arrastra a las cmdenas, estd dotado de

tantas filas de dientes como cadenas se monten, y

‘estd situado con giro libre sobre un eje en el que

se acopla una cowbinacidén de palancas acoplada al
motor de accionamiento de la mdquina para efectuar
en é1 un movimiento combinado con el de la misma,

haciendo mover a un trinquete, que engrana emn una

rueda catalina solidaria de dicho rodillo, para obli~

garle a avanzar un diente en cada momento preciso
para la labor a efectuar,
5.~ Dispositivo para automatizar miquinas rec-

tilineas manuales para tejer, segin reivindicacio-
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nes 1 & 4, caracterizado por haberse previsto soli-
dapria al rodillo de dientes, una rueda con dientes
de perfil en arco, sobre la que actla un védstago
impulsado por un muelle, para lograr la retencion
de dicho rodillo en cada posicién obtenida, sin po=-
sibilidad de reversibilidad ni avance independiente
de la accién del trinquete,

6.- DISPOSITIVO PARA AUTOMATIZAR MAQUINAS REC-
TILINEAS MANUALES PARA TEJER.

Todo conforwe se describe en la Memoria que an-
tecede, se ilustra como ejemplo de ejecucion en los
planos unidos a - ella y se reivindica en su Nota.

Esta Memoria consta de diez hojas foliadas y
escritas a mdquina por una sola cara y planos que
la acompafian.

Madrid, 26 de Octubre de 1.967

ROBEREQ IGLESTIAS BAS
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