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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por "UNA MEQUINA PARA LA COLOCACIGN DE MARCHAMOS", a favor de
D, José ALUJA Turtés y D. Bartolomé PRADES Lop, de nacionali-
dad espafiola, domiciliadosen BARCELONA - Pasaje Marqués de
Santa Isabel, 40.

MEMORTA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de invencidn se refiers & una
méguina destinada a la colocacidn de marchamos de modo mecé-
nico, presentando miltiples ventajas sobre los aigtemas ac-
tualments conocidos,

Como a8 sabido la colocacidn de merchamos en oier-
tos artfculos, tales como pueden sexr art{iculos alimenticios,

u otros, se ofectia normalmsnte de modo menual o bien con la
ayuda de simples herramientas menusles, requiriando un consu-
mo de mano de obra muy conslderable, lo cual encerece notable-
mente el coste de la opsracidn.

Te finelidad de la mdquina objeto de la presente Pa-
tente es la de proporcionar los medios mecénicos necesarios
para efectusr la colocacidn de marchamos de modo muy répido y
confiendo la meyor parte del ciclo opsrativo de la colocacidn

del merchamo a ls propia miguina,
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De modo esencial, le mdguina objeto de la presente
Patente comprende wn conjunto clasificador de los marchamos,
el cusl procede a su suminiatro de forma predeterminada o una
rampa de alimentacién, en la cual existen medios para la colo-
cacidn adecuade dsl marchamo para su posterior montaje sobre
ol hilo o cordel que debs abrazar y asimismo para efsctuar la
alimentacidn individusl de los marchamos al conjunto de fraba-
jo, que comprende una rampa de conduccidn y suiado del marcha-
mo, una zona de ingercidn del hilo o cordel y wn microrruptor
accionado por el propio cordel en el movimiento de insercidén
del mismo, gue acciona un cabezal remachador que afectia el
remachado del marchamo con grabado de merca o distintivoe y asi-
mismo acciona sl alimentador manual. El conjunto clasificador
funciona de modo alternmativo, paniéndose en mercha por aceidn
de wn reyo de luz que incide sobre umas célula fotoelécirica, de
modo gue en el caso de egfbar la rampa © guia de alimentacidn
1lena de marchamos, el conjunto clasificedor esta parado, po-
nidndogse on marcha solamente lo necesario para llenar dicha
rampa en el caso en que se vacia,

Ie rampa se completa con el cireuito neumdtico nece-
sario y conjuntos de electrovélvulas para el control de movi-
mientos, asi como con un panel elédctrico de control,

Para gu mejor compransién, ge adjuntan a t{tulo de
ejemplo, unos dibujos explicativos de la mdquina objeto de la
presente Fatente.

Ta figura 1 es wna vista en alzado fronfel de la md-
quina,

Ia figura 2 es wna viste en alzado del conjunto de
trabajo de la méquina, & mayor escala.

Ta figura 3 es wna vista en perspectiva lateral del

propio conjunto de trabajo de la miguina.



5

10.

15.

20.

25,

30.

-5 - 346253

Ta figura 4 muestra en detalle la congtitucidn del
cebezal alimentador y de trabajo.

Ta figure 5 es una vista en planta que mugstra la
congtitucidn del cabezal remachador.

Ta figurs 6 ea una vista en alzado del conjumto
clasificador en su zona de salida, correspondiendo la figura
7 & una vista en planta del mismo,

Tas figuras 8 y 9 son sendas vistas en alzado y en
planta de la guls de marchamos para su alimentecidn individuel,
corraspondiendo las figuras 10 ¥ 11 a gendas vistas en detalle
del conjunto de rechazo de marchamos.

Las figuras 12 y 13 son sendos detalles en seccidn
por los plenos de corte A-A y B-B.

Ta mdquina objeto de la presente Patente queda cons=-
titufde segin las figuras, por un armazén de soporbe ds Hipo
convencional -1~ al cual egtd montado el panel =2~ de mando
de le méquina y que comporta gsupsriormente un conjunto clagi-
ficador -3- de los marchamos, el cual egtd destinado & sumi-
nigtrarlos a wa gufa —4- la cusl esté destinada a llenarse
de marchamos convenientemente orientados para su paso poste=
rior al cabezal de trabajo -5-, segin une rampa curvada de
guiado por gravedad -6-.

E1 cabezal clegificador -3~ mostrado en detalle en
las figuras 6 y 7 comporta una rampa helicoidal interna ~7-
con deflectores intermedios ~8-, destindndose a suninistrar
1los marchamos colocados a granel en el interior del claaifica-
dor =3-, hacla una zona de salide en la cual existe una aber-
ture ~9- para el paso de los marchamos, que quedan colocados
sobre una placa de gulado -10- desde la cual pasan & la rampa
de alimentacidén -11-, figura 2. Le rampa helicoidal ~7- poses,

figura 7, cerca de la zona de galida, w corte -46- de forma
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apropiade para que los marchamos que quedan gituados al revés

de lo deseado vuelvan a caer al interior dsl conjunto clasifi-

. cador. Los merchamos que quedan en posioién debida pasan por

le ranura -9-, la cual poses wn dentado ~12-, figura 6, desti-

nado a permitir el paso de los marchamos en los que el remache

queda en posicién dirigida hacia arriba, que es la adecuada pa-
ra el posterior trabajo ds la méquina, E1 numero de escotaduras
del dentado -12- es variable con las caracteristicas de la mi-

quina.

Todos los marchamos van siendo alimentados por la
rompa -11- & la gufa -4-, la cual es de tipo rectilineo y es
1leneda progresivamente por dichos marchamos, los cuales se
apoyan sobre los bordsa supsriores ds la guia ~4- por su rema-
che galients, tal como se aprecia en detalle en las figuras 8
y 9, en las cuales se representa la pleza delantera de la gufa
~4-, deglizando sobre ella dos marchamos =13~ y ~14-, cuyos re-
meches =15~ y =-16= ge apoyan, tal como se muestra, sobre sl bor-
de superior de dicha gufa -4-, Ia gufa dicha poses en una zona
intermedia wm montaje en forma de puente parcialmente envolven-—
te =17- en el oual queds incorporada wna célula fotoeldctrica
destinada a controlar el funcionamiento del conjunto clasifica-
dor -3-, de forma que en el caso de estar la gufa -4- completa-
mente llena de marchemos, el conjumto clagificador -3- estd pa-
rado, poniéndose en funcionamiento en el momento en que la guia,
-i=~ g8 va vaciando de marchamo hasta llegar ol Wltimo de ellos
a una zona posterior & la del pusnte -17-.

Tos marchamos van avanzando sobre la guls, -4~ hagta
colocarse en la posicién mostrede en la figufa 8, en la que el
romache -16- del marchemo -14- queda introducido en una pequeila
escotadura -18- de la propis gufa, después de la cual la misma

guia presenta un dients salisnte -19- que enlaze nusvemente con
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el bords de la gufa terminando en otra escotadura -20- de igua-
les caracteristicas, después de la cual un segwmdo diente ~21=
permite ol deslizamiento del marchamo haecie ume escotadura ver=-
tical =22~ de paso del marchamo hacia el cabezal de irabajo. La
egcotadure —22~ permite el paso del marchamo hacla uma rampa
curvedse =23-, figura 4, la cual posee una egtruciura envolven-
te, con una ranura longlitudinal -243 para el guiado del remache
del merchamo, el cuzl ea descargado sobre el cuerpo ~5~, giendo
recibido el marchamo por una pequefin plaguite de tope =25- qus
1o sitde en posicidn.

En la figura 5 se puede apreciar en detalle la congti-
tucidn del cmbezal de trabajo, el cual posee la plaquita de guia
do ~25~ ési como une pieza fija o yunque =26=- desiinada 2 efao=-
fusr el marcado del marchamo al recibir el impulso de un punzin
o buterola de remachado =27-, la cual estd guiada en el cabezal
de trabejo y es mccionada por un cilindro neumdtico -28-, figura
3, cuyo funcionamiento estd sincronizado con el funcionamiento
conjunto de la mdquina. Es caractor{stico del cabezal de trabajo
-5-, el poseer una abertura o separaoién intermedia entre el
cuerpo portador de la plaquita de tops -25- y el cuerpo =20 =
de guiado del punzon =27-, determindndose asimismo en las pla-
cas laterales ~30- y =31~ del cabezal de trabejo sendas escota-
durag ~32- y =33- coincidentes en posicion con dicha separacidn
0 aberturs, permitiendo ello la introduccién del hilo o cable
que debe reciblr el merchamo, en movimiento descendente y doblan
do el marchemo por su parte cemtral, en cuyo movimisnio descen-—
dente el hilo 1lege a accionar la palanca =34- de un microrrup-
tor -35-, el cual tiens por migidn accionar el dispositivo alimen
tador individual de los marchamos y asimismo el punzdn de rem-

chado,

La alimentacion individual de las grapas colocadas
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gobre la gufe -4- se lleva a cabo, figura 4, medisnte una pla-
quita alimentadors -36- situada lateralments sobre la gula =4-
y siendo portadora de dos salientes de alimentacidn superiores
=37- y ~-38-, dotados de planos inclinedos en sus bordes superio-
res y coinoidiendo en posicidn con las escotaduras -18- y -20-
de dicha gufa ~4-, en las cuales existen sendos marchamos en
curso ds alimentacidn. Ia plaquita de alimentacién -36- es ac-
cionade verticalments por medio de wn eilindro neunftico =39-
cuyo viatago =-40- aotd asociado & la misma, consigulendose que
en su movimiento ascendente y por accidn de los planos ineclina-
dos da los selientes de dicha plmquite, el marchamo que estd
gituado en la escotadura ~18~ pase a la zona de espera en la
que existe la escotadura =20~ y el marchamo situado en la saco-
$adura -20-, pasa hacia la gufs de alimentacidn =-22-.

El conjuwnto de la guf{a -4~ queda soportado por medio
de ldmines flexibles ~41~ y —42- gobre un dispositivo vibrador,
consiguiéndose de esta maners el desplazamiento progresivo de
los marchamos hecie la parte de alimentacidn del cabezal de tra-
bajo.

A ofectos de impsedir gue los marchamos puedan ger im-
pulgados hacia la parte superior en el acclionamiento de la pla-
gquita alimentedora =-36-, la guia -4~ comporta supsriorments una
pieza leminar =43~ dispuesta perpendicularments a le propia guia
y con dos zonas arqueadas, =44- y =45- situadas respsctivamente
sobre las escotadurag de la gu{a ~4~, impidiendo que pueden sa-
1ir los merchamos hacis le parte superior de la propia guia.

Como se comprends, mediante la diaposicién de medios
de que dispons la maquina, es posible efactuar la colocacion de
los marchamos de modo muy rdpido y mecenizedo, bastendo para
ello que un operario vaya colocando los hilos o cables ds la

miquina en las escotaduras del cabezal de trabajo -5-, efectuég
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doge automfticamente el remachado y permitiendo uma cadencia
muy rdpide de trabajo.

Todo cuanto no afects, altere, cambie o modifique la
esencis de la mfquins descrita, serd variable a los efectos de
la actual Patente.

NOTA,

Se reivindica como objeto de esta Patente de invencidn:

1.~ Una mfquine pera la colocacicn de merchamos, ca~-
raecterizada por comprender un conjunto alimentador y clasifica~
dor de los merchamos destinado & suministrarlos a una guia rec-
te de almacenamiento, en le cual los marchemos queden dispues-—
$os en posicidn correcta pera su elimentacidn individuel hacis
una rampe de paso al cabezal de trabajo, en el cual el marchamo
queda digpuesto horizontalmente de mode que su parits central
coincide con une escotadurs intermedis em le cusl debe introdu-
cirse el hilo receptor del marchamo, en movimiento descendents,
poseyendo dicho cebezal un microrruptor asccionado por el cablse
o hilo en su movimiento descendente, susceptible de poner en mo-
vimiento un remachador accionado neumdticemente guiado en el ca-
bezal de trebajo y una pieze alimentadora individual de los mar-
chamos situados sobre la guia, hacia el cabezal de itrabajo.

2.- Ta propia mfquine, segdn le reivindicacién 1, ca-
racterizada porque el conjunto clagificador de los marchamos po-
see en la parte extremo superior de su rampa helicoidal de ali-
mentacidn, wna escotedursa destinada al rechace de los marchamos
que son suministrados en disposicidn invertida, coincidiendo
dicha escotedura sobre le rampa helicoidal, con una ebertura
en la carcase envolvente del alimentedor & través de la cual
pasan los marchamos hacia wme rampa de transferencie.

3.- La propis miquina, segin le reivindicacidn 2, ca~-

racterizada porque le aberturs de salida de los marchamos hacia
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le rampe de transferencia estd dotada de un dentado en su borde

superior destinado a permitir el paso de los marchamos con los
remaches de los mismos dirigidos hacia arriba.

4.~ Le propia mfquine, segin la reivindicacitn ante-

5. rior, caracterizada porque la guia racia de aimaoenamiento de
marchamos poses en unae zona mntermedia wm controi_fotoeléctrico
que acciona, cuando le ramps estd parcialmente vacia, el clasifi-
cador de marchamos, doténdose ademis dicha gufa recta en una zo-
na subgiguiente, de una escotadura en el borde posterior de la

10, gufa a efsctos del rechazo de los marchamos que presentan el re-
meche en posicidn invertida.

5.- Ia propia mdquina, segin las reivindicaciones an-
teriores, ceracterizada por la constitucion en una zona extrema
de le gufe recta de marchamos, de dos sscotaduras de reducidas

15, dimensiones de las cuales arrancen sendos dientes algo salien~
tes, cuyos bordes enlazan nuevamente con el ds la gula recta,
sirviendo para la colocacidén en preparamcidén ds trabajo de dos
merchamos, los cuales son alimentados individualments, uno ds
ellos hacia la siguisnte escotadura y el otro, hacle una esco-

20, tadura verticel de alimentacidn de los merchamos al cabezal de
trabajo.

6.- Le propia mfquina, segin la reivindicacidn ente-
rior, caracterizada por la disposioién de una rampa de tranafe-
rencia curvada y de tipo envolvente en el extremo de la gufa

25. recta, possyendo diche rampa de tremsferencia une ranure longi-
tudins)l destinads al guiado del remeche del marchamo en posicidn
correcta para el trabajo del cabezal.

7.- Lo propia miquina, segin les reivindicaciones en-
teriores, ceracterizeds porque el cabezal de trabajo comporta

30, un cuerpo portador de une plaquite curvade de tope del merchamo

alimentado por la rampa de transferencia correspondiente y un
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segundo cuerpo sepaerado del primerc por un intersticio, des-
tinado & comportar el microrruptor de accionamiento y asimis-
mo a efectuar el guiado de la buterola de remachado.

8.~ La propie miquina, segin la reivindicacién en-
terior, caracterizade por la dieposicién en sl cuerpo portador
de la plaquita de tope del marchemo, de une pieze fija desti-
peda a recibir la accidn del rermachador, efectuando conjunta-
mente el remechado y grebado del marchamo,

9,~ La propia mdguina, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizada por la disposicién de wn cilindro
neumdtico de accionamiento del remachador guledo en el segundo
cuerpo del cabezel de trabajo, cuyo accionamiento estd contro-
lado por el microrruptor del segundo cuerpo, 8l ser accionade
su pelanca por el cable destinado & recibir el marchemo en su
movimiento de descenso.

10.- Tae propia mdquina, segun las reivindicaciones
anteriores, caracterizeda por disponer de ume plaquita alimen-
tadora individual de los marchemos que queda dotada de salien-
tes superiores con planés inclinados en posicidn correspondien—
te con las escoteduras de le gufa recta de los marchamos, efec-
tudndose su accionamiento alternativo vertical por medio de un
cilindro neumdtico cuyo funcionamiento estd controlado por el
microrruptor accionado por el movimiento descendente del hilo
receptor del marchamo,

11,- Ia propia mdquina, segun las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porgue la guls recta de almacenamien-
t0 de los marchamos poseé en su zona extrema y en su zona coin-
cidente con las escotaduras pars la glimentacidn individual de
los marchemos, una pieza laminar superior dispueste pgrpendicur

larmente & la propia gufe recte y destinada para servir de tope

vertical de los merchamos en el momento de su elimentecién, evi
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tando su cafde al exterior.

Sean cuales fueren las circunstencias que concurren
en la esenciaslidad de la Patente de invencidn, definida en les
enteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

5e 12.- "UNA MAQUINA PARA TA COLOCACION DE MARCHAMOS',
Conste la presente memorie de disz hojas foliadas,

‘mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos adjuntos,
Bercelona, =9 0CT 1967

P.A, de D. José ALUJA Turtds y

« Bartolome Z’/Dop,

mo .
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