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- La presente memoria descrip tiva tiene como f in  la  

declaración del objeto sobre que ha de recaer e l  p r iv ile — 
gio de explotación in d u s tr ia l y comercial exclusiva en e l  -  
te r r i to r io  nacional de acuerdo con l a  leg islac ión  vigente -  
de una Patente de Introducción que como e l enunciado indica 
t r a ta  de un r a s t r i l lo  hilerador dé fo rra je s .

La fin a lid ad  de l a  máquina objeto del invento e s . 
f a c i l i t a r  la s  operaciones de oreado y ra s tr il la d o  la te ra l  -  
del fo rra je  permitiendo un rendimiento muy superior que e l 
conseguido con cualquier de los procedimientos actualmente 
ex is ten tes .

La máquina comprende varios ro tores constituidos 
por ruedas dotadas de púas de alambre adecuadamente conforma 
das, que se encuentran montadas mediante brazos en soportes -  
basculantes dotados de medios e lás tico s  en un bastido r r íg i  
do dotado de medios para su acoplamiento a l  dispositivo — 
hidráulico de elevación de un tra c to r . Dicho soporte com?— 
prende ademáa medios para perm itir l a  regulación del nivel 
de trabajo  y e l acoplamiento a l  tra c to r  se re a liz a  a través 
de un dispositivo basculante de suspensión e lá s tic a  que per 
mite que los ro tores en conjunto se apliquen contra l a  capa 
de fo rra je  con una presión perfectamente regulada, adaptán­
dose a l a  conformación del terreno .

El bastidp r tiene l a  conformación adecuada para -  
perm itir una d istribución  variab le de los ro to res, permitien 
do que éstos actúen de manera que e l  ra s tr i l la d o  se rea lice  
apilando en una ó varias f i l a s  e l  fo rra je  hacia un lado o -  
hacia e l otro del tra c to r .

Con e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  mejor in terp re tac ión  -  
del invento en los dibujos adjuntos, complementarios de l a  
presente exposición, se representa una forma p rác tica  para -
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su realización in d u str ia l que tínicamente se incluye con -  
carácter meramente informativo y por consiguiente no lim i 
ta tiv o  del invento.

En los citados dibujos, l a  figura  1 m u estra----
una v is ta  en planta de una máquina según e l invento.

La figu ra  2 muestra una v is ta  po ste iio r según -  
e l sentido de l a  marcha de la  misma máquina;

La figu ra  3 muestra en plan ta e l  bastidor de la
máquina;

La figura  4 muestra en perpectiva e l d isp o siti­
vo de unión a los brazos del tra c to r;

La figura  5 muestra la  disposición de los ro to­
res para e l oreado del fo rra je  y también para e l  transporte;

La fig u ra  6 muestra l a  disposición de los rotores 
para e l ra s tr il la d o  la te ra l  y también para e l transporte.

La figura  7 muestra un bastidor a l  que se ha acó 
piado un brazo au x ilia r para soporte de dos ras tr il la d o re  s 
ro ta tivos para la  distribución del fo rra je  en dos h ile ra s .

La fig u ra  8 muestra un bastidor con los r a s t r i ­
lladores ro ta tivos en posición de oreado.

En la s  citadas figuras la s  referencias numúricas 
corresponden a los siguientes elementos:

1 . -  Bastidor.
2 . -  Articulación de orientación.
3 . -Brazo orientab le .
4 . -  A rticulación con reso rte  de suspensión.
5. -  Brazo de suspensión.
6.  -  Pasador de f ija c ió n .
7.  -  Rueda ra s tr il la d o ra .
8.  -  Barra de f ija c ió n .
9.  -  Brazo de unión a l tra c to r .30
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10. -  Brazo complementario.
11. -  Tractor.
12. -  O rific ios de regulación.
13. -  Tornillo de bloqueo.

$. 14 .- Muelle de suspensión.
Como se muestra en las  figuras 1 y 2 l a  máquina está  

constitu ida por un bastido r 1 realizado en tubo de acero, que 
presenta cuatro brazos, tre s  de elUos perpendiculares a l l a r — 
güero principal y e l cuarto inclinado, cuyo bastidor se acó— 

10. p ía  mediante e l soporte tubular más grueso 8 a l  tra c to r , de -  
forma que e l larguero queda formando un ángulo de aproximada­
mente cuarenta y cinco grados con e l eje transversal del trac  
to r .  Tal disposición permite que lo s extremos de los brazos -  
soporte de la s  ruedas ra s tr illa d o ra s  queden escalonadamente. 

1$. Las ruedas ra s tr illa d o ra s  ó ro tores 7 están montadas
con giro l ib re  en e l extremo del brazo 5, que se a r tic u la  por 
su extremo a l extremo del brazo de orientación 3y f i jo  a l  ex­
tremo del correspondiente sa lien te  del bastidor 1 mediante — 
una articu lac ión  susceptible de se r f ija d a  en varias posicio- 

20. nes angulares mediante e l pasador 6. La articu lación  4 es tá  -  
dotada de medios e lás tico s  de suspensión, preferentemente un 
reso rte  he lico idal in te r io r ,  de forma qúe e l  peso del ro to r -  
queda compensado. Mediante e l alojamiento del pasador 6 en — 
los d is tin to s  o rif ic io s  que regularmente están dispuestos en 

25. e l extremo del brazo 3, es posible s itu a r  en la  posición angu 
l a r  requerida e l  brazo 3, es decir, v a ria r la  a cualquiera de 
la s  posiciones representadas en la s  figu ras 1, 2, 3, 4, 5, 6, 
7, y 8.

Las ruedas ra s tr illa d o ra s  están formadas por varias 
30. v a r il la s  e lá s tic a s  dispuestas radialmente, curvadas en forma -
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de bucle y terminadas en forma de patas o púas Alargadas.

El bastidor 1 está  unido a la  parte tubular 8 cuyos 
extremos se muestra en de ta lle  en la  figura 4. Dichos extremos 
en forma de placa están dotados de o rific io s  para paso de un -  
to rn illo  13 que permite f i j a r  en l a  posición angular requerida 
los brazos 9y dotados de pivotes mediante los cuales se acopla 
e l  bastidor a los brazos elevadores del tra c to r . Esta forma -  
de acoplamiento permite varia r e l  trabajo  de los discos ra s— 
trilla d o re s  elevando e inclinando más ó menos e l bastidor res 
pecto a l  soporte citado.

El bastidor está , por consiguiente montado en forma 
basculante en los brazos soporte del t r a c to r . i l .  Este montaje 
comprende además, un dispositivo de suspensión consistente en 
un reso rte  14 que con trarresta  e l peso propio del conjunto pa 
ra  que los discos ra s tr illa d o re s  dotados asimismo de un s is te  
ma de suspensión p a rticu la r, actúen libremente, adaptándose a 
l a  configuración del terreno fielm ente.

El bastidor dispone eventualmente de una rueda 15 -  
destinada a apoyarse sobre e l terreno, que lim ita  e l re c o rr i­
do descendente del conjunto y sirve como apoyo para e l trans­
porte.

En e l extremo de la  parte 8 se puede acoplar e l bra 
zo supletorio 10, dotado de acoplamientos para dos ruedas ras 
tr il la d o ra s  7°

En las  figuras 1, 2 y 3 se representa la  disposición 
de las  ruedas para la  operación de ra s tr illa d o  la te r a l .  Esta -  
operación se re a liz a  cuando e l fo rra je  d istribuido en e l te rre  
no está  suficientemente seco para h ile ra r lo  en una sola h ile ra  
para su empacado.

En la  figura  8 se muestra la  disposición de las  rué 
das ra s tr illa d o ra s  para obtener e l oreado del fo rra je , para lo 
cual basta g ira r la  posición de la s  ruedas ra s tr illa d o ra s  des­
de la  posición representada en las  figuras 1, 2 y 3, hasta la
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posición sensiblemente perpendicular respecto a la s  de dichas 
figuras que se representa en l a  fig u ra  7. En es ta  posición — 
la s  ruedas rea lizan  sucesivamente un volteado activo del fo— 
r ra je .

En la  fig u ra  7 se representa un bastidor con e l bra 
zo supletorio  acoplado para re a liz a r  dos h ile ra s , para lo  cual 
se desmontan los discos ra s tr illa d o ra s  an teriores del bastidor 
fundamental y se colocan en dicho brazo supleto rio , siendo l a  
posicidn re la tiv a  de los discos l a  c lás ica  de h ile ra r .

En la s  figuras 5 y 6, se representan respectivamen­
te  dos posiciones para orear y r a s t r i l l a r  que también sirven 
para e l transporte de l a  máquina ya que se caracterizan  por 
disminuir l a  anchura de l a  máquina.

Evidentemente son posibles diversas varian tes de -  
realizacidn  de la  máquina, as í como sustitucidn  de algunos 
de sus elementos por otros técnicamente equivalentes siempre 
que ta le s  alteraciones no varíen e l  fundamento esencial del 
invento.

El so lic ita n te  se reserva e l  derecho de extender -  
e s ta  demanda a los países extran jeros, reivindicando l a  misma 
prioridad de l a  presente so lic itu d  a l  amparo del Convenio In­
ternacional para l a  protección de l a  Propiedad In d u s tr ia l.

Igualmente e l so lic ita n te  se reserva e l  derecho de 
in troducir en l a  presente invención cuantos perfeccionamientos 
sobre l a  misma, puedan derivarse, mediante l a  so lic itu d  de los 
correspondientes certificados de Adicción, en l a  forma señala 
da por l a  Ley.

N O T A
La Patente de Introducción que se s o l ic i ta  por — 

diez..-!- años para España de acuerdo con l a  Legislación vigente, 
deberá recaer sobre " PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS HILE 
RADORAS DE FORRAJES", segtin la s  c a ra c te rís tic a s  esenciales de 
la s  siguientes :
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R E I  V I  N D 1 0 A 0 I  0 N E S
18.-Perfeccionamientos en las máquinas hileradoras 

de fo rra je s , que se caracteriza por comprender un bastidor -  
aooplable a un tra c to r , que dispone de varios brazos f i jo s  -  
y otro otros brazos supletorios, cuyos extremos se encuentran 
escalonados segdn una alineación que forma un ángulo de apro 
ximadamente cuarenta y cinoo grados con e l eje transversal -  
de su unidn articu lada a l  tra c to r , quedando e l extremo poste 
r io r ,  segiinc e l sentido de avance normal de tra c to r, en e l -  
eje longitudinal del tra c to r y, e l an te rio r en posicidn la te  
r a l ,  en cuyos extremos se acoplan en forma amovible respecti 
vas ruedas ra s tr illa d o ra s , montadas rotativamente l ib re s , cu 
yo acoplamiento se re liz a  a través de medios que permiten va 
r ia r  y f i j a r  la  orientacidn de cada rueda independientemente 
a s í como determinar libremente e l descenso y ascenso del eje 
de ro tacidn de dichas ruedas en forma de suspensión basculan 
te  respecto a un respectivo eje desplazado del extremo del -  
brazo soporte f i j o .

28 .- Perfeccionamientos en las  máquinas hileradoras 
de fo rra je s , segtin la  reivindicación 1, que se carac teriza  -  
porque e l bastidor soporte de las  ruedas está  formado por cua 
tro  brazos en los cuales se f i ja n  los medios de orientación -  
y suspensión de las  respectivas ruedas, siendo los tre s  bra— 
zos posteriores, aegdn e l  sentido de desplazamiento de la  má­
quina, perpendiculares a un larguero que forma ángulo de cua­
ren ta  y cinco grados con la  parte que dispone de medios para 
e l  acoplamiento del bastidor a l tra c to r  y estando e l cuarto -  
brazo dispuesto en e l mismo plano transversal que e s ta  parte 
de acoplamiento y quedando los citados cuatro brazos situados 
en un plano geométrico inclinado descendentemente hacia l a  -  
parte posterio r segán e l sentido de l a  marcha.
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33.- Perfeccionamientos en la s  máquinas hileradoras 

de fo rra je s , según la  reiv indicación 13, que se carac teriza  
porque la  parte del bastido r dotada de medios para acoplamien. 
to a l tra c to r es susceptible de acoplar en su extremo corres­
pondiente a l  la te ra l  del conjunto o-puesto a donde están s itú a  
das la s  ruedas ra s tr il la d o ra s  un*brazo supletorio  apto para so 
po rtar dos ruedas ra s tr illa d o ra s  a través de medios de o rien ta  
ción y suspensión correspondientes.

43 .- Perfeccionamientos en la s  máquinas hileradoras -  
de fo rra je s , según la  reiv indicación 1, que se carac te riza  — 
porque la s  ruedas ra s tr illa d o ra s  tienen su eje de giro montado 
en e l  extremo lib re  de un brazo articu lado por su otro ex tre— 
mo en un brazo susceptible de v a ria r su posición angular respec 
to a l  brazo soporte del bastido r, cuya a rticu lac ión  tiene incor 
porados medios e lás tico s  de suspensión ta le s  como re so rte s .

- 53.-Perfeccionamientos en la s  máquinas hileradoras de 
fo rra je s , según l a  reivindicación 1, que se ca rac te riza  porque 
e l  brazo a l  que se a r tic u la  e l brazo de suspensión de cada — 
rueda se une a l  extremo del brazo soporte rígido del bastidor 
mediante una articu lación  que incorpora medios para se r bloquea 
da en varias posiciones angulares ta le s  como un pasador ó perno 
amovible.

68. -  Perfeccionamientos en las  máquinas hileradoras de. 
fo rra je s , según l a  reiv indicación 1, que se carac te riza  porque 
e l  bastido r se une a los brazos de enganche del tra c to r  a través 
de dos brazos intermedios que incorporan medios para v a ria r y -  
f i j a r  su posición angular respecto a l  eje de basculación del — 
bastido r, ta le s  como pasadores o perno amovibles.

7§ .-  Perfeccionamientos en la s  máquinas hileradoras de 
fo rra je s , según l a  reiv indicación 1, que se ca rac te riza  porqye 
l a  unión basculante entre e l  bastidor y los brazos soporte de -  
enganche del tra c to r  incorpora medios e lás tico s  de suspensión -
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ta le s  como un reso rte  que co n tra rres ta  e l  peso del conjunto.

8a .-  Perfeccionamientos en la s  máquinas h ilerado- 
ras de fo rra je s , segdn l a  reiv indicación 1, que se ca rac te riza  
porque e l bastido r es susceptible de incorporar una rueda de 

5. apoyo para su tras lac ió n  y lim itación  de inclinación, cuya -
rueda se monta en e l extremo de un brazo sa lien te  del tramo 
tran sversa l del bastid o r.

9§ .- "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS HILERADO 
'RAS DE FORRAJES"

0. Segdn queda descrito  en l a  presente memoria que -
consta de nueve hojas e sc rita s  a máquina por una sola cara y 
acompañada de dibujos.

Madrid, 1 y Bí]', ^
MAQUINARIA AGRICOLA ZAGA, S.A.
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