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Este invento se refiere a un método de cargar una ‘
cinta en un componente de cartucho.

Un objeto principal de este invento es mejorar los
métodos conocidos para cargar material en cinta en un
componente de cartucho, en que una parte de la cnta se
extiende desde un rollc de la misma en una posicidn de
alimentacidén a una estacidén operante, y finalmente a una
posicion de recogida, en que la cinta esté alojada en el
componente de cartucho y segmentos del material en cinta
continua pueden ser movidos sucesivemente a través de
la estaci 6n operante enrollando la cina en la posicidén
de reaqgida.

Otro objeto de este invento es cargar el material
de cnba eficazmente, sin que se requiera intervencién hu-
mana en medida alguna sustancial.

De acuerdo con el invento, se ha provisto un método
de cargar una cinta en un componente de cartucho que de=-
fine una posicdn de alimentacidn, una posicibn de recogidf
y una estacibén operante a través de la cual ha de pasar
la cinta, que comprende situar dicha cinta encima de dicho

componente con una parte de la misma extendiéndose por en:

cima de las posiciones de alimentacidn y de recogida y
de la estacibén operante, mover dicho componente y la cin-
ta juntos de modo que partes de dicha cinta seén situadas

en dichas posiciones de alimentacién y de recogida y en
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! te de la cina esté en la posicidén de recogida. La cinta

¥

(8 o 40
‘diCha estacibén operante, y enrollar luego dicha ciﬁta'a
dicha posicibn de alimentacibén hasta que se crea una re-
serva de didm cinta en dicha posicién de alimentacién y
un extremo de dicha cinta estéd dispuesto en dicha posi-
¢idn de recogida.

Otras caracteristicas del método comprenden suje-
tar una primera parte de la cinta en la posicién de ali-
ﬁentacién, coger la cinta por un punto alejado de la
primera parte, hacer girar el componente de cartucho en

un sentido para llevar su estaciédn operante y la cinta

juntas, y continuar la rotacidén hasta que una segunda par

es luego enrollada de preferencia en la posicién de ali-
mentacién para tensarla y tirar de un extremo de la cin-
ta a la posicidén de recogida siendo la cinta sujetada de
manera suelta en la posicién de recogida para permitir
deslizamiento longitudinal de la cinta en ella.

Cuando la cinta es una hoja de afeitar afilada,
pueden efectuarse las posteriores operaciones (después
que la hoja de afeitar estd enrollada en la posicidn de
alimentacién para absorber la flojedad) de sujetar la
hoja de afeitar entre la posicién de alimentacién y la
estacidén operante, soltar la parte enrollada apretadamen-
te de la hoja de afeitar en la posicién de alimentacidn,

y colocar luego un componente de alojamiento sobre el com-
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' ponente de cartucho para encerrar la hoja dentro de di-

zen despiece ordenado, de componentes de cartucho de hoja

i acuerdo con el presente método y un recipiente de caja

‘parcialmente recortada y parcialmente en despiece ordenado

Y,
o4 (
; ez gvs B
7 e

chos componentes, Con este orden se evitan dafios al filo

de la hoja, tales como los que podrian originarse por con;

tacto deslizante con el componente de alojamiento si se

soltase la hoja enrollada apretadamente después de en- ;
cerrar la hoja con el componente de alojamiento. !

Con objeto de facilitar la perfecta comprensidén del
invento, se describird a continuacién con referencia a
los dibujos que se acompaiian, en los cuales:

La Figura 1 es una vista en perspectiva isométrica
de afeitar conocidos, los cuales pueden ser montados de

conocido para esos componentes;

La Figura 2 es wna vista similar a la de la figura
1 del lado inverso de los componentes y de la caja;

La Figura 3 es una vista en planta esquembtica de
un aparato para montar aubtomiticamente la hoja y los com-
ponentes del cartucho.

La Figura 4 es una vista en planta smpliada de una
cabeza de montaje que comprende un componente del aparato
de la Figura 3;

La Figura 5 es una vista en perspectiva isométrica,
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de-la cabeza de montaje;

TLas Figuras 6 - 8 son vistas en perspectiva isomé-~
trica representadas como partes ocultas de componentes de
le cabeza de montaje;

Las Figuras 9 - 12 son visbtas en perspectiva isomé-
trica, fragmenterias y ampliadas, de la cabeza de montaje,
en que se ilustran, sucesivamente, las operaciones en el
montaje del cartucho;

La Figura 13 es una vista en planta del mecanismo
en la estacidédn 5 del aparato de torreta para montar la
hoja y los componentes del cartuchos;

La Figura 14 es una vista en perspectiva del meca~-
nismo de sujecidén de hoja empleado con el aparato de mon-
taje automético;

Las FMiguras 15 - 16 son vistas en alzado ampliadas

de accionamientos para cooperacién con la cabeza de -
montaje para montar el cartucho de hoja de afeitar; y

La Figura 17 es un grafico en que se ilustra el or-
den de temporizacidn, controlado por levas, de la opera=-
cién de montaje.

En las Figuras 1 y 2 se han ilustrado los componen-
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taco 24 en al rebajo 29. EL oubo o céﬁt

tes de cartucho oconoceidos gque pueden ser montados ubilizan-
do el presente invento.
Como se ve en las Figuras 1 y 8, el oarbtucho, desig-

nado en general por 10, incluye un glojamiento hembra 12,

una placa posterior macho 14 que lleva una estacidn operante,

que ineluye la guia 16 de soporte de hoja, y une posicidn
de alimentacidn, que incluye el receptdoulo 18 de hoja adap~

tado para contener un rollo de alimentacidén de la hoja en

ointa; y hoja 20 en ointa, un extremo de la oual estd en for-

ma de un rollo 22 recibido dentro del receptaoulo 18, y el
otro extremo de la oual estd sujebo, en una posioidn de re-

ocogida, a un taco o tembor 24 de recogida adapbado para ser

montado para robacidén dentro de la aberbura 54 en la placa

posterior 1l4. Dentro del almacén hey tembien montada una es-

fera 28 indicadora con una parte de su cara con marcas indi-

cadoras adeouadas visibles a través de una aberbtura 30 en el

'alojamiento principel 12,

Ta esfera indicadora 28 estéd montada en un rebajo

oircular 29 en el alojaniento 12 (Figara 8) y estd provista
de dientes de engrenaje en su margen exberior, los cuales
. engranan con los dlentes de engranaje en la periferia del

‘rebajo 29 en el sglojamiento 12. EL ndmero de dientes de en-

grengje en la esfera 28 es de uno menos que el ndmero de

‘dienbes en el rebajo 9, y el didmetro exterior de la esfe-
fra 28 es suficientemente pequeiio para que los dientes engra-

%‘nen solamente en una parte de la periferia. ILa esfera 28 esp

ta soportada para rotacidn sobre el o bo exgén n(gz 25 del

taco 24'

-est4 soportado en €l rebajo 31 del alojemiento 12, AL ser

‘hedho robar el taco, la esfera 28 engrana con los dientes
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de engranaje del rebajo 29 y se mueve angulamente solo una
fraceidn de una revoluoidn al ser hecho xotar el taco 24 en
una revolucidn completa. Esta disposicién proporeions, a
través de la abertura 30, indicacidn visible del ndmero fo-
tal de revoluciones que ha sido hecho xobtar el taco 24 y dé
a su vez una indlcacidén del ndmero de longitudes de hoja de
afeitar que queden en el rollc de elimentacidn, Ia esfera
28 incluye inicialmente la espige 21 de fi jacidn en posioldn
(Figura 2) que encaje en ol agijero 23 en el taco 24 para
asegurar la alineacidn corrvecta del mismo. Ta espiga 21 es
luego rota despuds de completada la colosacidn en posicidn
durente ol montaje.

La guia 16 de soporte de hoja tiene la fommea de una
superficie en general plana suficientemente larga para pro-
porcionar una parte reota de la hoja en cinta de una longi-
tud adeocuada para uso en el afeitado. Un resalto vertical
33, 34 en ocada extremo de la gnia 16 de soporte de hoja sir-
ve como bope posterior para la hoja en cinta, contra el ocual
apoya el borde no afiledo de la hoja. Un ndnero adecuado de
elementos 36 de sujecidn de hoja espaciados sobresalen ha-
ola adelante desde el resalto 356 elevado, para sauperponerse
a la gnia 16 de soporte de hoja, y estén espaciados desde
ésta lo suficiente para pemitir que la hoja 20 se extienda
entre 1os elementos 36 y la gufa 16. Los elementos 36 sirven
para manbtener la hoja 20 en estado en genersal pleno estrecha-
mente adyacente a la superficie superior de la gnia 16 ocuan-
do el almacén no estd montedo en el mango.

Cada extremo de la guia 16 de soporte de hoja ter-
mina en un extremo 38 ocurvade pronunciadamente, el radio de

ourvatura del ocuel es de sproximadamente 1,5 mm,, alrededor
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del ousl es doblada la hoja 20 cuando pasa yendo y viniendo
desde la gula 16 de soporbe de hoja. 4 medida que pasa la
hoja sobre cada exbremo 38 es doblada en un éngalo de apro=~
ximedamente 1672, asegurando asi que la parte expuesta de
12 hoja que desoeansa sobre la guia 16 puede ser usada efi-
oazunente para afeitar todas las partes de la ocara y del oue-~
llo.

El receptéoulo 18 estd provisto de wna pared inte-
rior eilindrica 40 que tiene una abertura 41 en un lado, a
través de la ocual se exbtiende la hoja desde el rollo 22, ElL
receptdoulo 18 tiene una profundidad elgo meyor que la an-

chura total de la hoja 20 para asegarar que &l filo de la

hoja esté protegido de dafios por contacto con la parte opues=-

ta del dlojamiento 12 y para evitar que se trabe la hoja.
Ademds, una pluralidad de retemedores 42 sobresalen hacia

fuera desde el margen del receptdeculo 18, las caras interio-

res de los cusles estdn inoclinedas ligeramente hacia el eje

geométrico del receptdonlo 18, Esos retemedores siIven para
empujar la hoja 20 haoia atrds dentro del receptdonlo 18 en
¢l caso de que exista elgo de tendencia a montar hacia fuera

o medida que se desenrolla el rollo 22, El dngulo de inoeli-

neoidn de las oaras interiores de Los retenedores 42 es me-

nor que ol dngulo del bisel del filo de las hojas, de modo

que los retenedores solamente esbablecen conbtacto con el re-

-galto o parte superior del bisel cuando la hoja monta hacia
'fuera, evitendose asf todo contacto con el filo dltimo de

‘la hoja y posible daflo en éste.

Con objeto de conducir la hoja 20 desdse el rollo 22

‘a un extremo de la guia 16 y de conducir la parte usadea de

la hoja desde el obtro extremo de la gafa 16 hasta el taco
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24 de recoglda, dentro del alojemiento 12 hay provistos un

per de reseltos 44, Cada uno de estos resaltos estd inoli-
nado hacia atrds, hacia la placa posterior 14 a fin de em-
pujar el borde no afilado de la hoja 2C contra le placa
posterior 14 y ocontre los resaltos vertiocales 33, 54 en

los extremos de la gufa 15, Ademds, los resaltos 33 y 34

| estédn desplazados haoia adelante del plano de la placa pos-

terior 14 contra la cual descansa el rollo 22 y contra la

. ougl deseensa el borde no afilado de la hoja 20, mientras

la misma estd siendo enxolladae en el taco 24, Esta configu-
racién garantiza que la parie de hoja 20 gue descansa sSobre
la gufa 16 es situada en posicidn de un modo preciso y hace
tope conbra los resasltos 33, 34 en todo momento. Una protec-
ol én 50, la oual puede ser de configuracidn usual ranurada
o demtada, estd montada de modo que sobresale por debajo
del filo o borde afilado de la hoja 20 cuando ésta apoya
sobre la guia 16 y hacia adelante de la misma en relacidn
espaciada con el borde delantero de la guis 16, de modo que

hay provista wia ranura entre la proteccidn 50 y la gufa 16

para permitlr la eliminacidn de los residuos gque se aoumu-

len durante la operacién de afeitado.

Fl extremo delantero de la hoja 20 estd provisto de
una patilla 76 de mgyor grueso que el de la propia hoja, En
gl taco 24 hasy provista una ranura 48 de anchura sufioiemte
para recibir la patilla 7o, teniendo la ranura una parte
estrechada prdxima al centro del taco 24 que impide que pa-

se la patilla 76, sunque gqueda acomodada la hoja 20 mds del-

- gada, De este modo puede sujebarse convenientemente la hoja

. al drbol 24 de recogida. La placa posterior 14 estd provis-

ta de una abertura 54 dentro de la cusl se proyecta una par-
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te escalonada del taco 24 y dentro de la cual gira, estando
provisto el taso de una patilla sobresaliente 56 la ocual
puede ser encajada a btravéds de la ebertura 54 para permitir
que ol taco ssa hecho rotar desde el exterior del almsoen
con objeto de enrollar la hoja 20 sobre el mismo. Un rebajo
en la placa posterior 14 alrededor de la abertura 54 esté
provisto de wa par de salierﬁ; es 58 que se aplican a salien-
tes 59 que miran en sentido opuesto en la parte de apoyo a
tope del Taco 24, para permitir la rotacidn del taco 24 so-
lamente en un sentido.

Las partes del almecen o cargador estan construidas
de materiales plésticos moldeados. 4L proceder sl monteje
de las diversas partes del almaecén, el alojamiento 12 se su
Jeta a 1la placa posterior 14 mediente fiadores o pabillas
57, los cuales encajan a salto o elédstiocemente sobtre las
parbes marginales correspondientes de la placa posterior 1l4.

La hoja 20 que debe ser doblada alrededor de los ex
tremos 38 de la gufa, 16 se prepara a partir de una cinte
de acero inoxidable, los constituyentes principales del cual
ademds del hierro, son aproximademente el 0,40% de ocarbonmo
y el 13,5% de oromo. ILa hoja tiene 4,826 mm. de ancho y
0,088 mm, de grueso. Un borde estd afilado hasta constituir

“un filo de navaja de afeitar. La cinte de hoja es de una

longltud suficiente para proporcionar el ndunero deseado de

- secciones de afeitado., Si se desea, el f£ilo de navaja pue-
. de estar recubierto de un recubrimiento que facilite el afel

) tado .

Cuando se monta, el carbtucho 10 se coloca en la ca~

ja 60 conooida, la cual tiene miembros de gufa cooperantes

62, 63, 64 y miembros de pinza 66,68 para situar y retener :

346019
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el oartucho 10 en ella, La caja 60 estd abierta por el romdo
de la misma en 70 y tiene una entalladura 72 en la parte
frontal. EL berde superior 74 de la caja 60 estd espaciedo
haoia fuera desde los mismbros de pinza 66, 68 para propor-
cionar un espacio entre la parte superior de la cgja y la
gula 16 de soporte de hoja.

Para montar €l ocartucho 10 y sus partes oomponentes
sé ha provisto un nuevo sonjunto de cabeza 100, como sSe apre
cla mejor dn las figuras 4 y 5.

La cabeza 100 incluye una parte 102 de cuerpo cilin-
drico, la cuzl tlene una pestaila seliente 104 para permitir
que el ocuerpo 102 sea montado para rotacidn en une mesa o
torreta 300 en la oual sbrazaderas 108 se aplican a desliza-
miento a la pestafia 104 para sujetar la cabeza 100 durante
la operacidn de monmtaje., La plataforma de montaje 110 para
recibir los componentes de carbucho dursmte el montaje es-
t4 situada sobre la superficie superior del cuerpo 102, ILa
plataforma 110 estéd sujeta a varillas 112, 114 que Se ex- |
tienden & travds del cuerpo 102 y que son deslizables e
éste. Los extremos inferiores de las varillas 112, 114 es-
tdn sujetos a la plataforme intermedia mévil 116, y muelles
de compresién 118, 120 en torno a las varillas 112, 114 cer
gan €l cuerpo 102 y a la plataforma intermedia 116 separa'ln-
dolas entre si empujando a la plataforme de montaje 110 a

tope con el cuerpo 102, La pleataforma de montaje 110 es por

" banbo ajustable en sentido axial con relacidn &l ocuerpo 102,

Una plataforma inferior 182 estd espaciada de mene-
ra fija desde la plataforma intermedia 116 mediante varilla's
124, 126 sujetas entre ellas y es movible con ellas. Enta-
1leduras 128, 130, 132, respechivamente en el ouexpo 102,

346019
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y en las plataformas intermedia e inferior 116, 122, estén
glineadas en oada lado de la cabeza 100 (habidndose repre-
sentado solamente un lado en la figura 5) y reciben varillas
de fremado 134, Ias varillas 134 ostén entalladas en 136 pa=
ra encajar la plataforma inferior 122 en una posicidn de la
misma. Las varillas 134 estédn pvivotadas en 138 en entalla-
duras 128 del ousrpo 102 y estin provistas de muelles de
compresidn 140 encima de los pivotes 136 para empujar los
obros extremos de las mismas a aplicacidn con la plabtafor-
ma inferioxr L22.

Un eje 142 giratorio de enrollaziento se extiende

a Lo largo del eje geométrico de la cabeza 100 desde la

plataforma inferior 122, a trevés de la plataforma interme-
dia 116, cuerpo 102 y plataforme de montaje 100, El eje-léa

es tubular e incluye una parte 149 ranurada verticalmaate

~en el extremo adyacente a la plataforma de uontaje 116, pa-

~ra reoibir en ella una ointa de hoja, siendo las ranuras de

longitud igual a la anchura de la hoja, EL didmetro exterior
del eje 142 es ligeramente inferior el didmetro de la aber-
tura 19 situada centrademente dentro del receptdoulo 18 de
hoja de la plaoca posterior 14 (figura 2). EL eje 142 es man-

tenido en una posicién axial fija con relacién gl ouerpo 102

“por medio de retencidn (no representados) y estd provisto de

cojinetes adecuados ( no representados) en el cuexpo 102.

Un collarin 144 de fijacidn en posicidn, que se

" aprecia mejor en la figura 6, estd situado alrededor del

eje 142 donde éste pasa a travds de la plataforma interme-

~dia 116. EL collarfn 144 estd ajustado a vresidn en la pla-

taforas 116, & incluye una muesce de retenida 145 en la su~

vexrficie superior de la misma, formendo una pared de la

.. 346019



lo

20

25

al.l2.67 |

muesea 145 un saliente hacia arriba o tope 146 Junto__é ella.

Ta superficie superior del collarin 144 tiene una superfieie

de leva irregular 147 que se inolina en genersl hacla abajo
en el lado de la muesca 145 opuesto al tope 146. Un miembro
eilindrioco 148 encapsule &l extremo inferior del eje 142
haocia arriba al collarin 144 y tiene una patilla saliente
150 que se extiende hacia fuera adaptada para encajar en la
muesoa 145, El muelle de compresidn 152 entre el cuerpo 102
y el miembro 148 empuja la patilla 150 hacia abajo dentro
de la muesca 145. Una espigé 149 adyacente 8l extremo infe-
rior del eje 142 encaja a deslizamlento en la- ranura 154 del
mianbro 148, y vor consiguiente el eje y el miembro giren
al unfsono y son deslizables cada uno con relacidn al otro
¥y con relaol én a las plataformas intermedia e inferior 116,
122, Ia muesoa de retenida 145 y la patilla 150 esgbdn situe~
das relativamente para encajar de modo que orienten apropia~
damente la cinta que encaja en la ranura 148 del eje 142 an-
tes del comienzo del prooedimieﬁto de montaje.

Un eje 156 de taco esté situado para rotacidn en la
cabeza 100 extendidndose sobre un eje geométrico paralelo

al del eje 142 de enrollado desde la plataforma inferior

. 122 a través de la plataforma intermedia 116, cusrpo 103 y

plataforua de montaje 110. El eje geométrico del eje 156 es-
%4 espaciado del correspondiente al eje 142 a una distancia
iguel e la qus hay entre los ejes geomébricos de la abertu-
ra 19 retenedora y de la abertura 54 en la plaoca posterior
14, Bl eje 156 lneluye una parte 108 de eje estrechada en

sentido axial del mismo sobre la cual ha de ser monbado el

Vérbol 24 e incluye ademds un resalto 160 y una parte rebaja-

de 161 elrededor del eje estreohadojﬁi} Jgrbagiagr la pa-
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tilla 56 del drbol 24, EL eje 106 de taco es manbenido en
posieidn fija verticalmente con relacidn al cuerpo 102 por
medios de retencidn (no representados) y esté provisto de
¢o jinetes adecuados (no representados) en el ousrpo 102=

ElL eje 156 se extiende deslizablemente a trevés de
las plataformas intermedia e inferior 116, 122 (vdase la
figura 6). Un collarin 162 de fijacidn en posicidn, provis-
Yo de mueseas de retenido 164 dlineadas transversalmente, es-
t4 situado alrededor del eje 156 donde éste pasa a trevés
de la plataforme inferior 122, EL eje 156 es tubular en su
extremo inferior y tiene situados en el misno el muelle de
compresidn 163 y la vaerilla deslizable 166 la cual es empu~
Jada hacia abajo por el muelle 163. La varilla 165 estd fre-
nada en el eje 186 por la esplga 169 que se extiende a su
través vy a travds de las ranuras 167 del eje 156, Ia espiga
169 se extiende mds alléd del eje 156 lo suficiente para
encajar en las muescas de rebenida 164 para orientar el re-
salto 160 antes del comienzo del procedimiento de montaje.

La plataforma de montaje 110 es simdtrica, ocomo se

"ha ilustrado en la figura 4, con respecto a un plano verti-

" oal que se extiende & través de los ejes geomdbtricos del

eje 142 y del eje 156, y desde luego estd dimensionada para

dar soomodo a la placa posterior 14 del cartucho 10. Situa~-

" da en una posicién f£iJja sobre la plataforma de montaje 110

y sobreseliendo verticalmente por encima de dsta al otro

lado del eje 142 desde el eje 156 {ocomo se ha ilustrado en

la figura 5), hay unae estrucbura que ineluye la pared 166

de fijacidén en posicidn contra la cuel hace tope el resalto

" elevado 35 de la placa posterior 14 durante €l montaje. Ia

pared 166 inocluye entalladuras 168 para recibir en ellas

346019
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elementos de sujecién 36 de la plaoca posterior 14,

Un par de aberturas 170, que se aprecian mejor em
la figura 4, situadas Jjunto a los bordes interiores de las
entalladuras exberiores 168, tienen situadas en ellas mienm-
bros 172 de abrazadera conectados entre si por el miembro
174, oomo se ha ilustrado en la figura 7, lMuclles de come-
p;esién 175 detrds de las abrazaderas 172 empujan les abra-
zaderas hacia fuera desde las sberturas 170, Una ranura 176
en el miembro de conexidn 174 estéd provista de una espiga
178 que se extiende transversalmente.‘Uha varille de control
180 gue tiene una superficie de leva 18l inclinada engular-
mente hasia arribva, hacla la pared situadora 166, se aplioca
a la espiga 178 para vencer los muelles 174 en una posieidn
elevada de la misma, Le varilla de control 180 se extiende
a deslizaniento & travéds del cuerpo 102 y de la varilla 114
(figura 7) y estéd situada mediante la espiga 182 que se ex-
tiende a su través en aplicacidn a deslizemiento con las
ranuras 184 en la varilla 114. El muelle de compresidn 186
cargado contra la plataforma inferior 122 estd conectado a
la varilla de control 180 para empujar a éste hacia arriba;

Espaciadas lomediatament e mds alld de la pared 166
Junto & la platafomma de montaje 110 hay un par de espigas
de gufa 188, que se aprecian mejor en la figura 7, montadas
por medio de los brezos 190 sobre las varillas 192, Las es-
plgas 188 estdn espaciadas haela el eje 142 desde la pared
166, justamente lo suficiente para permitir que pase una
hoja a su alrededor para sex alineada verticalmente ocon el
resalto 35 eatre la gufa 16 de soporte de hoja y los elemen-

tos de sujecidn 36. Las espigas 188 son de configuracidn

" troncoadnica invertida, para haeer que pase una hoja a su
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alrededor formendo un pequefio dngulo hacia fuera que tiende
& empujar la hoja a tope firmemente con el resalbo 35. Pue-
de efeotuarse el ajuste del éngulo ajustando los brazos 190,
prefiriendose un dngulo de 6 grados.

Las varillas 192 estén cargadas hacia arriba por los
muelles de compresidn 194 (figura 7), los cuales estin ocar-
gados ocontra la superficie maperior del cuerpo 102, Las va-
rillas 192 se extienden a deslizamiento a trarés del cusrpo
102 y de la plataforma intermedia 116, Miembros de tope 196
que apoyen en el lado inferior del ocuwerpo 102 limiten el
movimiento hacia arriba de las varillas 192.

Las varillas 192 estén conectadas entre si para ac-
tuacidn comdn mediente la barra 198 que se extiende enire
ellas entre las plataformas 116 y 122, como se ha ilustrado
en la figura 7. Ta varilla de control 180 estd ademds coneo-
tada 2 la barra 198 y, en la redl izacidn preferida, su mue~

1le 186 de carza se splica tembién realmente a la barra 198,

Is palanqa 200 estd conectada a pivobtamiento a wuna varilla
" de soporte 202 (figura 5) que ouelga desde el cuerpo 103
Junto & la varilla de conbtrol 180, y la palanca 200 se ex-

tiende a través de la parte superior de la& barra 198 desde

ella haste une posicidn mds alld del borde exterior de la

plataforma intermedia 116, Moviendo la palanca 200 hacla

aba)o, se bajan las espigas de guia 188, y simulténesmente

es también bajada la varilla de conbtrol 180 para acclonar

Elas abrazaderas 172,

Desde los ejes 204, 206 de brazo de forma, que se

" aprecian mejor en la figura 8, la varilla adyacente 112 se

extiende desde la plataforma inferior a travéds de la plata=

' forma intermedia 116, el cuerpo 102, adentro de las aberbtu-
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res 206 en la superfiocie de la plabaforma de montaje 110,

Bragzos 208 de extensidn estdn conectados a los ejes 204, 205

en rebajos provistos en la cara inferior de la plataforma
de montaje 110, Los brazos 210, 211 de fomma estdn conecta-
dos a pivotamiento por un extremo a las prolongaciones 208
y tienen salientes arqueados 212, 213 que se exbtienden ha-
cia arriba desde dllos en el ofro exbtremo., Los salientes
212, 213 se extiende a través de remuras 214 en la platafor-
ma de montaje 110, las cueles gufen el movimiento de los sa-
lientes 312, 213 al ser hechos rotar los drboles 204, 205.
Ias ranuras 214 estén fijadas con un éngulo de 22 grados
con la pared 166, y los salientes 212, 213 miran haoia los
exbremos interiores de las ranuras 214, Los extremos inte-
riores de la ranura 214 estd situados justamente hacia den-
tro de la posiocidn de montaje de los resaltos 44 del aloja-
miento 12 del cartucho 10, y los salientes 212, 213 estén
confomados e inclinados formando dngulo (de preferencisa

de 10 grados) adaptados en general a los resaltos 44 del
alojamienio de la tapa,.

Los ejes 204, 205 de brazos de formm estén cargados
hacia fuera por el muelle de temnsidn 2L6 para mentener nor=-
melmente los salientes 212, 213 en una posicidn alejada del
cartucho, El muelle de teasidn 216 estéd conectado a los bra-
zos 218 que se extienden hacia fuera desde los ejes 204, 205
Junto a la cara inferior del cuerpo 103, Miembros de frena=-

do 219 en los ejes 204, 800 junto a los brazos 218 estdn si-

" tuados pare aplicarse a miembros de frenado eldsticos 220

i

montados en la cara inferior del cuerpo L02. Muelles de aom-
presién 222 empujan a los mlembros 220 hacis fuera para apli

cacidn a los miembros 219, En vosicidn frenada, los salien~
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ranuras 214. Los miembros de fremado 219 y 220 estdn adap-

tados para desaplicacidn a deslizemienfo en el movimiento
de los ejes 204 haeia abajo. Los ejes 204, 205 estdn ocarga-
dos hacia arriba por muelles de eompresién 224 entre la pla
taforma intermedia 116 y los miemnbros de frenado 219. En el
extremo inferior del eje 205 hgy provisto un brazo 226, que
se extiende mds alld de la plateforma inferior 122, para
heoer rotar el 4rbol 205 a una posicidn fremada.

Los brazos 208 de exbensidn aoctdsn también, por
aplicacidn ocon la cara infexior de la platafomma de montaje
110, para originar moviaziento de los ejes 2304, 305 enltre
posieiones intermedia y slejada de la plataforma 122 oon
relacidn al cuerpo 102 mientras que los brazos 218 impiden
dl movimiento de los ejes 204, 205 mds alld de la posicidn
intermedia. Esplgas de tope 207 situadas en el cuerpo 102
junto a los brazos de exbensién 208, Limlten el movimiento
haeia fuera de los brazos 208.

En su posicidn de monbtaje inicisl bajade, represen=

tada en la figura 9 la plataforma de montaje 110 apoya so-

bre la superficie superior del ouexpo 102. Los ejes 204,

205 de brazos de forma y sus partes asociadas, al éstar si-

~tusdos bajo la platafoma de montaje 110 son sujetados con

ello con salientes 212, 213 que se extienden a travds de

. las ranuras 214, 205 sélo en una distencia apr oximadamen te
; igudl a la alfura de una cinta de hoja. EL eje 1423 enro~

> llamiento y el eje 156 de taco, por otra parbe, por estar

sujetos al cuerpo 102 para evitar el movimiento axial del

- mismo, se exbtlienden por encima de la plataforma 110, de mo-

do, que la parbte ranurada 143 del primero y la parte es’org

346019
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altas que cualquier parte de la plataforma de montaje 11O

o de los seliemtes 212, 213, Espigas de auia 188, limitadas

por topes 196, estén tembién situadas sustancialmente en un

plano comin con el eje 142 y el eje 156 de taoco.

En su posioidn de montaje intermedia representada
en las figuras 10-12, la cabeza de montaje 110 estd situada
oon su saperficie superior adyacente a la base de la parte

ranurada 14% del eje de enrollamiento, y a la parte estre-

chada 148 del eje 156 de taco. Los ejes 204, 205 de brazos

de forma (figura 8) en virtud de la presidn de los muelles,

- estén empu jados haocia arriba eon la plataforma de montaje

110, Varillas de frenado 134 (figura 5) se liocan a 1a‘pla-
taforma inferior 122 es esa posicidn intermedia, solamenbe

pera orientar y retener la csbeza de montaje en esa posli-

" eidn.

La plataforma de montaje 110 es movible desde la
posicidn de montaje intermedies e wia posicién elevada o de
desprendimiento en gue sn superficie superior estd enrasada
oon las extremidades superiores del eje 142 y del aje 156,

Brazos 218 estdn situados en los ejes 204, 205, para haser -

. tope contra el cusrpo 102 el ser movida la plataforma 110

e una posiocidn elevada para impedir el movimiento de los

. salientes 212, 213 con ella, Andlogamente, topes 196 (figu-

" ra 7) impiden el movimiento de las espigas de guia 188 a la

posicidn elevada., La interconexidn de la varilla 180 de le-
va (figura 7) ocon las varillas 192, impiden lgualmente el
movimiento de la varilla 180 de leva a la posicidn elevads,

originando as{ movimiento de las abrazaderas 172 (arrastre-

das por la plataforma 110) hacia fuera desde las gberturas

!

|
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170 de la pared 166 ayudando a efectuar una suelta imperati-
va del carbtucho 10 de la plataforma 110 &l témino de lg
operacidn de montaje.

Ia superfiocie de la plataforma ds montaje 110 estéd
rebajada, mediante la acanaladura 228, alrededor del perime-
tro del drea sobre la ocual ha de ser situada la placa posbe-
rior 14, Ello asegura un frenado imperativo de lag muescas

y patillas 57 del alojamlento 12 y de la placa posberior

14 al ser depositado el alojemiento en la operacidn de mon-

taje.

Una plurslidad de cabeza de montaje 100 como las
descritas pueden ser combinadas en un aparato pars monbar
automdticamente cartuchos 10,

En una forma preferida ilustrada esquemdtioamente

en la figura 3, una torreta giratoria 300 esta montada en

“ ol bastidor 302. Una pluralidad de ocho estaciones operantes
' 1-8 estdn situadas alrededor de la torreta 300 y una cabeza

de montaje 100 estd situada en cada una de las estaciones.

S8e ha provisto wan accionamiento, indicado esquenmdtiocamente

en 301, pars hacer rotar la torrveta 300 para mover las ca~

~ bezas 100 entre estaciones.

En la estacidn 1 se ha provisto un aparato de carge

. aoccionado por vacio 304 para cargar w@ placa posterior 14
‘desde la taza alimentadora 306 en la csbeza de montaje 100.
 Panbidn puede proveerse un grabadarde fecha 308 para impri-

i mir la fecha de montaje en la placa posterior 14,

En la estacidn 2 se ha provisto un mecanismo de car-

: ga de hoja 310 gue tiene un par de mordazas de agarre espa-
- oiadas 311 para vebirar cintas de hoja 20 desde las cajes

; 312 moviendolas a lo largo del transportedor 41& y para de-
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vositar el extremo delanbtero de las mismas en la party .~
nurada 145 del eje 142 de earollar. La mordaze trasera, ba-
jo la influencia del mecenismo de resorte 314, asctda para
mantener le tensidn sobre la hoja en cinta 20 al ser dsta
enrollada en el eje 142. También.se han provisto en la es-
tacién 2 el meoanismo 315 para hacer robar la cabeza 100 en
la torreba 500; el mecanismo 316 para elevar la piataforma
de montaje 110 a su posicidn intermedia; el mecanismo 317
para montar un tace 24 transferido desde la taza alimentado
ra 318 al eje 156; el mecanismo percutor 319 para aplica-
cidn &l brazo 226 del eje 205 de brazo de forma para mover
el ssliente 213 al extremo interior de su reuura 214; y el
mecanismo de acolonemiento 520 para haocer rotar al eje 1423,
Bl mecanismo 320, similar al mecanismo 320* ilustrado en

la flgura 15, incluye un miembro 324 de aplicacidn & eje
con una parte bubular 326 en la cual estéd encajado a desli~
zamiento' el eje 142, Ia Supgrficie saperior 328 del miembro
324 estéd adaptada para aplféaoién 8l niembro eilindrico 148
para desencajar la patilla 150 de la muesca de retenida 145
para permitir robtaeidn del ejo. luescas de retenida 330 en
la superfioie 328 del miembro 324 seo aplican a la espiga
149 para hacer rotar el eje 142, En el mecanismo 320%, ilusg-

trado en la figura 15, junto a las muescas de retenida 330,

i la superficie 328 estd de preferencia inclinada hacia abajo
sobre el lado hacia el cael gira el miembro 324 para asegu~
- rar la aplicaeién de la espiga 149 oon 1és muesces de rete-
" nide 330, mientras que en €L mecanismo 320, en la estacién

- & la superfiocie 328 es lisa,

En la estaoidn 3 hay provisto el meocanismo 332 de

, oarge de esferas o escalas para depositar una esfera 28 so-
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bre el taco 24. En ese mecanismo de carga, la eépiga 21 para
colocar en posicidn, de la esfera 28, es obligada a despla~
zarse en una ranura para situacidn exaocta de le misma, de mo-
do aue la esfera pueda ser situada exaotamente y la espiga
oolocada precisemente en el agujero 25 del baco 24.

La estacidn 4 no se usa en este orden de montaje.

En la estacidn 5 estd situado el mecanismo 334 para
oprimir la palanca 200 (Figura 5) para acclionar las abraza-
deras 172 y para eplicacidn a la leva 219 (Figura 8) del
eje 204 de brazo de Iforma para mover el saliente 212 al ex-
treno intexior de su reaura 214. BEn la estacidn 5 hay pro-
visto un meoanismo 320° de acoionamiento, como se ha ilus-
trado en la Figara 1D, para accionar al eje 142, Tambien en
la estacidn 5 hey un mecenismo 335 de carga de alojamiento
de cartucho para depositar un alojamiento 12 (transferido

desde la taza elimentadora 336) sobre la placa posterior 14

dispuesta en la csbeza de montaje 100 situada en la estacidn

5; y un mecenismo de sujecidn 337 para sujetar la hoja enbre
la ocavidad 18 de slimenbtacidn y la plataforma 16 dunrante una
operacién de desenrollado de hoja antes de colocar el aloja-
miento 12 sobre la plaoca posterior 14,

Bl meoanismo 335, como se ha ilustrado en la TFigura

13, incluyeAun par de brazos 338, 339 conectados rigi damente
~entre s en dngulo recto uno con otro y pivotados en la in-
terseccidn de sus ejes longitudinales para rotacidn alrede-
‘Gor del eje geométrico 340. En los extremos de los brazos
:538, 339 hey situadas partes recogedoras 541, 542 (por va-
‘eio) a aistaneias ignales desde el pivote. A 1802 de la es-

jtacién 5 hay provista wna platalforma 343 de ecarga estaciona-

-ria para situar de uwa modo exacto el}l@ﬁﬁo?lgon re~
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laoidn a los brazos 3%8, 339, Una ocabeza flotente 344 situa-
da a 902 de la estacidn 5 eon respecto al sje geométrico 340
¥ soportada por muclles 345, esté provista de aberturas de
goia (no representadas), que cooperan con espigas 346 que se
extlenden hacia abajo en el brazo 339 junto a la estacidn 5
para alinear exactamente smbos brazos 338, 529 con relacién
gl aloJaniento 12. La provisidén de la ocabeza flotante 344
permite depositar el alojamiento 12 sobre la placa posterior
14 en la estacidn 5 con presién suficiente para frenar el
alojamiento y las patillas y muescas de retenida 57 de la
placa posterior. Ia plataforma estacionaria 343, por otra
parte, proporociona la colocacidn en posicién inicial de los
alojemlentos 12 con relacidn & los brazos 338, 339.

Ll mecemismo 337, como se ha ilustrado ea las Figu-
ras 11, 13 y 14 estd montado sobre la estwmetura de base
400 e incluye un cilindro neumdtico 402 que tiene lumbreras
de entrada 404 y 406. EL véstago de pistdn 408 se exbtiende
desde el ecilindro 402 y estd unido a un exbtremo de la barra
rectangular de sujeoidn 410 mediante conexidén roscada 412,
En el obro extremo de la barra de sujecidn 410 hay una cabe=-
za 414 de sujeoidn de camcho. La barra de sujeocidn 410, mon-

tade para movimiento altemativo en una acanaladura en la

-base 400, lleva con ella el bloque 416 (indicado en las Fi-

guras 11 y 14), el ocual Gesliza sobre la parte superior de

-la base 400, Ia varilla 418, recibida en el blogue 416, se
;extiende sobre la acanaladura que recibe a la barra de su-
‘jeeidn y a travds del bloque 420 fi jo sobre la base 400. Un
‘muelle 422, situado en la varilla 418 entre blogues 416 y
;420, empuja al blogue 416 y & la barra de sujecién 410 ha-
oia adelante. El disco 424 sujeto en la varilla 418 y las |
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tuercas de frenado 426 proporcionsn un limite del recorrido
del.-blogue 416 y permiten el ajuste de la posicién de la su-
perficie extrema 427 la cual acciona al microinterruptor
428 montado en el ocilindro 402,

La espiga 430 cuelga hacia abajo desde el bloque
416 a través de un agujero en la barra de sujecidn 410 y
en la ranura alargada 432 en 1la base 400 y se exbtiends por
deba jo de la estructura de base 400 (como se ha indicado
ean la Figura 14)., Montado a pivotamiento bajo la base 400
en la orsjeta saliente 434 estd &l brazo 416, el oual estd
cargado por el muelle 438 para rotacidn ea sentido & dere-
chas (Figura 13) controlado por el extremo inferior de la
esplga 430,

Te barra de sujecidn 410 es movible entre wna posi-
0idn recogida, como se ha ilustrado en la Figara 1ll, y una
posicidn de sujecidén representada en la Figura 13. Al ser
recogida la barra 410 neumdbicsmente medi mnte presidn apli=-
cada a travds de la lumbrera 404 del oilindro, la espiga
430 actua contra el brazo 456 para haserlo rotar en senti-
do a izguierdas separéndose de la eabeza de montaje 100,
Cuando se suelta la presidn neumitica en la lumbrera 404,
el muelle 422 mueve la barra de sujecidn hacia adelente
para sibtuar la superficie 414 oasi en contacto, pero no del

todo, con la hoja 20 en la placa posterior 14, AL mismo

tiempo se permlte pivotar el brazo 436 bajo la influenocia
- d¢l muelle 438 por el movimiento heeia adelaunte de la es-
~piga 430 a la posicidn en alineacidn con la espiga 207’
 de tope, como se ha indioado en la Figara 13. Entonces se

 aplica presidn de sujecidn a la hoja 20 mediante aplicacidn

de presién a la lumbrera 406 que oblfga a la barra de suje-
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red inferior inclinada del saliente 16 de soporte de hoja

en la parte posterior 14 del cartucho. La fuerza tengenoial

resultante sobre la cabeza de montaje 100 es resistida por

el brazo 436 de tope en aplicaoién oon la espiga 2077,

La estacidn 6 estd provista de un mecanismo de aceio

namiento 350 similar al mecenismo 320! llustrado en la Fi-
- gura 15 pare hacer robar el eje 142, y la estaocién 7 inclu-
_ye el mecanismo 349 para hacer rotar el eje 156 de taco.
; Beos dos mecanlsmos de accionamiento se han representado
- acoionados por el mismo acclionamlento en la Flgura 16, aun=
. gue pueden usarse accionamlentos separados si se desea. Ll .
émienbro de accionamiento 350 del mecanlsmo 348 ajusbta den-
i tro del eje 142 en la estacidn 6 para aplicacidn a la espi=~
" ga 149 y para hacer rotar al eje 142 hasta que encajen la

muesca de retenida 145 y la patilla 150, Cuendo esa muesoa
'y esa patilla estén encajadas, ol embrague 554 desliza. Se -
gobservaré que el miembro de accionamiento 350 no incluye
-un mecanismo para mover &l miembro 148 haeia arrida para

" desencajar la patilla 150 de la muesoa de retenida 145,

El mecanismo 349 en la estaocidn 7 eleva la varilla

165 lo suficiente para desancajar la espiga 169 de las
.muesoas de retenida 164 en el menguito 162, Fl miembro de

Eacoionamiento 556 entra enbonces dentro del eje 156 de ta-

20 ico, ¥ su espiga 358 encaja en rebajos 159 en el exbremo del

30 ftaforma de montaje 110 a su posicidn elevada y para hacer

ieje 156 para accionamiento de ese eje. Un motor separado
1360 acoliona al miembro 356,
En la estacidn 8 hay provisto el meoanismo 367 para

_desaplicar las varillas 134 de frenado y pera elevar la pla-

H
i
‘
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i'desoander luego la plataforma 110 a su posicidn de carga.

Se ha provistc un mecanismo de descarga 364 para retlrar

el sartucho 10 de la cabeza de montaje 100 y para llevarlo

gl ceargador 366 de ocajas donde es colocada una caja 60 so=

bre el eartucho.

La temporizacidén, el orden y el funcionamiento de

todos los mecsnismos en el aparato automdtioco estédn contro=~

lados mediante una serie de levas (no representadas). Ia

temporizacién y el orden en grados de rotacidn de leva se

‘hen indicado en la Figura 17, la ousl ilustra gréficemente .

el funcionamiento de las levas en las diversas estaciones, .

§Cada una de las ocurvas 11 - 38 indieca un oiclo de 3602 Qe

guna leva separada, indicendo las letras A=VV la funcidn con?:

itrolada por las levas de aocuwerdo con la tsbla que se inelu-

ye a continuacidn, la cual se comprenderd mejor con relaecidn

a la descripoidn gue sigue del orden de montaje.

TABLA DE TUICIONES DE LEVA

Estacién Levea N2 Tuncidn e Desoripeidn de la Funcidn

ne

1 11 A Cargar la Placa Postexrior 14

2 12 B Subir las Mordazas 311 que
Cargen la Hola

P 12 ¢ Bajar las lMordazas 311l que
Cargan la Hoja

2 13 D Cerrar las liordazas 31l que
Oargan la Hoja

2 13 B Abrir las lordazes 311 Delan=-
teras que Cargan la Hoje

2 14 P Llevar las }ordazas Delenteras
31l al Eje 142

] 14 G Llevar las Ijordazas Delanteras

311 mas alld del Eje 142

cs- 34B040
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Estacidn Leva N2 Funcidn N2 Deserinoidén de la Funoldn

¥e

2 14 H Abrir las Lordazas 311 Trase-
reg y volver las llordazas 311

P4 15 I Alinear las lordazas 311 Delan
toras y el Bje 142

2 15 J Alinear las lMordazas 311 Trase
ras y el Eje 156

2 16 X Glrar 3412 la (abeza 100

2 16 Girar 192 la Cabeza 100 y En-
ganchar en el - Beliente 213 del
Brazo de Forma

2 17 M Subir la Plataforma 110 a la
Posiol 6n Inbermedia

2 18 ol Girer el Eje 142 para Inrollar
Hoja en él1

2 19 Coger el taco 24

a 19 Soltar el taco o btambor 24

2 20 Mover el Mecanlismo de transfe-
rencia 317 para situar el taco
24 Sobre el Eje 156

2 21 n Orientar la Caja 312 de Hoja

2 22 ] Orientar el Tramsportador 313

3 23 T Agclonar el Necanismo 332 para
Orientar la Bsfera 28

S R4 U Bajar el Mecanismo 332 de Trans
ferencia de les Esferas -

3 24 v Subir el Mecanlsmo 332 de trens
ferencia de las Esferas -

3 25 W Situar la esfera 28 Sobre el
taco 24

o 26 Soltar le Esfera 28

3 26 Coger le Esfera 28

5 a7 AL Meter el Soliente 212 de¢l Bra-
zo de Forma 212, Activar la
Abrezadera 172 y Bajar lag Es-
pigas de Guia 188.

5 a7 BB lieter el Brazo de Forma 213 con
firmeze:5 l@ es () " S)
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Estaocidn Leve N2 Funoeidn N

ne
5' 28 ce Bajar ¢l lecanismo 335
5 a8 Db Subir el Iecanismo 3535
5 a8 55 Bajar el Heocanismo 335
5 28 FF Subir el llecanismo 335
5 29 GG Girar a Izgquierdas el liecamis-
mo 3358
5 29 HH Girar a Derechasel leoanismo
335
5 30 il Girar a Derechas el Acciona-
miento para el Tje 142
5 30 3J Girar a Izquierdas el Acclona-
miento para &l Eje 142
6 (y 7) 3L XK Girar a Derechas el Acciona-
miento para el Eje 142 y a Iz~
quierdas el accionamiento pa=~
ra el Lje 156
6 (y 7} 3L LL Girar & Izquierdas el Accioma
miento para el Eje 142 y a De
rechas el Accionamiento para
el Ble 156
8 33 M Subir la Plataforna 110 para
Desprender el Carbucho 10
8 58 iy BajJar la Plataforma 110
8 33 00 Llevar el Qartucho 10 &l Car-
gador 366 de Cajas
8 34 PP Coger el Cartucho 10
8 34 1]4] Soltar el Cartucho 10
8 5. RR Cargar el Cartucho 10 en la
Caja 60
dAccionamien
" tos de Eje
Estaciones
 8,8,6,7) 36 ss Subir los Accionamientos 320,
: 320, 348 de Lje
Control 37
: de Torreta 37 7T Girar 452 la Torreta 300
. Conbrol - A
. 88 de To~ 38 uu Frenar la Toxreta 300
. rreta
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Estaoidn Leva N® Funcidn N® Descripoién de la Funaién
e

Control
38 de To~ 38 v Quitar el Freno de la Torreta
rreta 300

Bl método de montar un cartucho 10 y el funcionamien:
to de la cabeza de montaje 100 se comprenderdn mejor con re-
ferenoia &l procedimiento utilizado con un aparato automdbi-

co econ respecto a una sola cabeza de montaje 100 ouando és-

~ ta se mueve pasando por una serie de ocho estaciones, bien

entendido que son efectuadas simultaneamente operacionss en
varias estaciones,

En el aparato automdtico, la torreta 300 orienta
una + ocabeza de montaje 100, a la estacidn 1 (estando orien-
tadas las otras siete cabezas 100 en la torreta simulténea-

mente en les estaciones 2~8 inclusive). La orlentacidn de

' la torreta {leva %7) se produce durante los primeros 908

de rotacidn de la leva, o inmediatamente despuds es freﬁa~
te antes de que las levas completean su clelo de 3608,
En la estacidn 1, la cabeza de monbtaje 100 estd dis=

puesta con la plataforme de montaje 110 en su posicidn de

' montaje inieial (recogida) descansando sobre la'superfioie

; superior del cuerpo 102,-Salientes 212, 213 de brazo de for-
' ma estén situados en los extbremos exteriores de lag renuras
% 214, Fl eje 142 y ol eje 156 estdn frenados en posicién vor
E medio de muescas de retenida 145, 164, y las espigas de guia
E 188 estén en su posicidn mds alta por encima del ouerpo 102,
j Despuds que la cabeza 100 es asi situada en la estacidn 1,

. una placa posterior 14 procedente de la taza alimentadora
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306, en la que ha sido esbampada la fecha {en 308) es trans-
Terida a la plataforma de montaje por el mecanismo 304 (Le-
va 11) de modo que el eje 142 es situado en la abertura 19

y el eje 156 es situado en la aberbura 54 de la placa poste-
rior,

La torreta orienta entonces la cabeza 100 a la esta-
oidn 2., En la estacidn 2 es activado el mecenismo 310 de
carga de hojas, descendiendo sus mordazas abiertas 31l a
ua caja de hojas sobre el transportador 312. Las mordazas

se olerran sobre la hoja 20 y se recogen, conducen la hoja

& una posicién en la ocual la mordaza delantera estd sobre

el eje 142 y luego descienden para colocar el borde delan-~

tero de la hoja en la ranura 143 del eje 142, Ia patilla
" delantiera 76 (figura 9) de la hoja 20 es retenida firmemen=-

~ te por la ranura 143 y la mordaza delantera del mecsnismo

de carge 310.es enbonces abierta y separada de la cabeza

100, mientras que la mordeza trasera aplica una fuerze de

" tracoidn a la hoja 20 por medlio del mecenismo de muelle 314.

Entonces es aotivado el mecanismo 315 primero para hacey
robar la aabeza 100 alrededor de su eje geométrico 3418 pa=-
ra mover una espiza de gufe 188 hacia la cinta 20 de hoja

adyaocente. AL rotar asi la cabeza, la hoja se envuelve al-

- rededor de las espigas de guia 188 y es llevada & proximi=~
" dad con €l eje 156 de taco, comorse he ilustrado en la fi-
 gura 9, El mecanismo 316 (leva 17) es entonoces activado pa-
' ra elevar le cabeza 100 & su posidén intermedia,.frenando

_las varillas 134 a la cabeza en tel posiclén. Ia cinta de

hoja es asi enfilada entre la gufa de soporte 16 y los ele-

f mentos de sujecidn 36. Lusgo es hecha robtar otros 192 la

i cabeza 100, y el seliente 213 de brazo de forma adyaéente
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i
8 la espiga de gufa primera 188, @lrededor del cual es en-
vuelbta la hoja 20, gqueda enganchado haoia dentro sl encajar
el brazo 226 del eje 205 en el mecanismo 319 en el ulbtimo
movimiento de rotecidn de la cabeza 100, como se ha ilustra
do en la figura 10. Ia hoja 20 queda as{ contra el salients
158 del eje 156 de taco y envuelta ligeramente en torno a

ese saliente. Entonces es avanzado el acoionamiento 320 (Lg

. va 18) para aplicacidn el eje 142 y para mover la patilla

150 fuera de la muesca de retenida 145. Imego se hace rotar

6l eje a derechas en la realizacidn preferida, enrollando
la hoja 20 sobre el eje 142 hasta que el exiremo trasero

de la hoja estéd aproximadamente a 12,7 mm, del eje 156.
Mientras tanto, un taco 24 ha sido elevado por el mecanis-
mo 317 (levas 19 y 20) y es depositado sobre ¢l eje 156 en
ese punto con la hoja 20 encajando en la ranura 47, Después
de ser depositado el taco 24, se abren las mordazas trase-
ras del mecanismo 310 de ocarga de bande y las mordazas son
hechas rebornar luego para el siguliente oiclo de cearga.

La torreta 300 orienta entonces la cabeza 100 a la
estacién 3, donde una esfera 28 es elevada y situada sobre
el taco 24 con la espiga de fijacidn en posicién de la es-
fera 28 en el agujero 25 del taco 24, mediante el mecanismo

332 (levas 23-26).

Le torreta 300 orienta a continwacidn la cabeza 100

& la estacién 4, la oual estd inecbiva, y orienta luego la -
ocabeza 100 a la estacién 5 (figuras 11 y 12). En la esta-

| cidn 5, iniclalmente es oprimida la palanéa 200 por el me= .
* canismo 834 (leva 27) haciendo que el miembro de abrazadera
172 (figuras 4 y 7) obligue a la hoja 20 contra la platafors

 ma de soporte 16, y bajando luego las espigas de gufa 188

. 346019
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por debajo de la hoja 20. El mecanismo 334 splica edeméds
une superficle de leva por deba jo del brazo 218 en el eje
205; Y hace robar al eje 205 hasta que encajen los mlembros
219, 220 enganchando ¢l saliente 212 del brazo de forma (ha-
5 biendo sido previamenbte enganchado en la estacidn 2 el sa=
liente 2135 del brazo de forma), Estas operaciones son con~
- troladas por la leva 27 en el intexvalo A4, como se ha indi-
éado en la figura 17 y en la Tabla de Funeiones de Leva, Ia
“hoja 20 es asi sujetada con un busle de holgura en cade exbre
Lo mo de la plataforma 16,

EL mecenismo de accionamiento 320!, segin es conbro-
lado por las levas 30 y 26, se aplioca al eje 142, ¥y después
de un movimiento perdide efestuado al no levantar el acelo-
nador (leva 36), el eje 142 es hecho rotar l-1/4 vueltas

15 (bajo el control de la leva 30 en el inbtervalo II) para eli-
minar los bucles de holgura de la hoja 20 y para adapter
esa cinta de hoja al contormo de la placa posterior 14.
Esa robacidn del eje tira ademds de la patilla posterior de
la hoja 20 metidndola en la ranura 48 del taco 24. Despuds
20 de haber sido recogide la holgura, la hoja es sujebada fir-
memente por la superficie de sujecidn de caucho 414 en res-
puesta a presién neumdtica aplicada a la lLumbrera 406, y
obligando al brazo de forma derscho 213 fimmemente (ocontro-
~ lado-en ol intervalo BB por la leva 27), Ia hoja 20 es asi
28 retenida de manera segura por los brazos de foxme 212, &13,
- la abrazadera 172 en la plataforma 16 de hoja, ¥y la abraza-
. dera 414, La leva 30 aceiona luego &l mecanismo de acclona-
miento 320° (durante el intervalo JJ) para haser rotar &l
: eje 142 cuabro vueltas en sentido a izquierdas para permi-

30 ' gip que la hoja 20 en la cavidad 18 de alimentacidn se ex=-
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panda y se adapte a la configuracidn de esa cavidad. Esa
suelta de la hoja se efestia antes de ser unido el aloja=~
mienrto 12 a la placa posberior 14, de modo aie el filo de
la hoja 20 no sea dailado por contacto de deslizamiento oon
el alojamiento 12,

Durante esta operacidn, el mecenismo oargador 335
se ha movido verticaluente hacia abajo en la posicidn angu-
lar ilustrada en la figura 12 bajo el conbtrol de la leva 28
{(intervalo CC); y es aplicado vacio para recoger dos aloja=
mientosl? de ocartucho ,uno en cada uno de sus brazes 338,
839, desde la plataforma 943 y cabeza flobtente 344, respec~
Vivamente. ElL mecanismo 335 sube luego (intervelo DI) y
cuando llegza a su posicién superior, es hecho rotar 902 a
derechas (bajo el control de la leva 29, intervalo HH) pnara
situar el brazo 338 sobre la cabeza flotante 344 y el™brazo
339 sobre la placa posterior 14 en la cabeza de montaje 100
en la estacidn 5. EL mecemismo 335 es luego bajado (leva 28,
intervelo EE) para depositar el alojemiento llevado por el
brazo 338 sobre la cabeza flotante 344, y el alojamiento 12

llevado por el brazo 339 sobre la placa posterior 14. Nien-

btras estd siendo colocado el slojemiento 12 sobre la plééa

posterior 14 (para 2658 de rotacidn de. leva), es apliocada

presidn de eire a la lumbera 404 del cilindro 402 pare rebi

" rar la barra de sujecidén 410 para proporcionar holgura para
" la apliocacidn del alojamiento 12 con la placa posterior 14.
'El alojamiento 12 es depositado con presidn sufiociente para
» asegurar que sus patillas 56 encajen en sug muescas derete-
énida cooperantes en la plaoca pogterior 14, para frener de

_menera segura los dos componentes entre si.

Después de completadas estas operaciones, la torre-~
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ta orienta la cabeza 100 a la estacidn 6 donde w1 mecanis-
mo de accionamiento 350 acciona &l eje 142 {bajo el conbrol
de la leva 51) a derechas en una operacidén de elineacién de
sje. Si la muesca de retenida 145 y la patilla 150 (figura
5) estén encajadas, el embrague 354 resbala; en otro easo
ol eje 142 es amocionado hasbta que la muesca de retenida 144
vy la patilla 150 encajan y luego resbala el enbregue.

La torreta orienta luegola oabeza 100 & la esta-
oldn 7 donde el miembro 556 del mecanismo de aceionamiento
349 se aplica 8l eje 156 de taco y hace rotar a ese eje
42~1/2 grados (bajo el control de la leva 3l- intervalo XK-K)
hasba que la espige 21 es cizallada de la esféra 28 y lasg
marcas en la esfera 28 son debidamente alineadas en la aber
tura 30 del alojamiento 12. El accionamiento 349 es inver-
tido (bajo el control de la leva 32- intervalo LL) para re-
poner debidamente el eje del taco segdn viene determinado
por la alineacidn de la espiga 166 ea la muesca de retenida
164; el taco 24 permeneee estacionario durente ese movimien~
%0 inverso del eje 156 debido a la aplicacidn de los dien-
tes sobresalientes 58, 59 en €. taco y en la placa posterior
respectivemente.

Minalmente, 1a torreta orlenta la cabeza 100 & la
estacidn 8, donde el mecanismo 367 (bajo el control de la

leva 33) suelta las varillas 134 de engenche (figura 5) y

eleva la plataforma de montaje 102, desprendiendo el conjun-
0 10 de cartucho del eje 142 y del eje 156. ElL mecanismo
364 de descarga (bajo el conbtrol de la leva 34) retira en-
. tonces el conjunto de cartucho 10 de la plataforma 110 y lo

conduce al ocargador 366 de caja (bajo el control de la leva

35) el cual pone una caja sohre el conjunto 10 de cartucho
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posicidn inioial, como preparacién para el siguienbe ciclo

de montaje, y los engenches 219, 220 suelten los brazos 212,
213 de forma, haclendo volver &l muelle 216 a esos brazos
de forma a la posicidn exterior iniecial combra los topes
207.

La presente solicitud gue corresponde a la presen-
tade en los Estados Unidos de América el 14 de Octubre de
1,966, oon el nimero 586,840, y el 1l de Septiembre de 1.967
con el ndmero 666.750, se acoge 2 log benefiolios del arti-

oculo 51 del vigente Esbatubto sobre Propiedad Industrisel.

ToT4

Los pwtos de invenoidén propia y nueva que se pre-

" senban para que sean objebto de esta solieitud de Patente de

Invencién en Espafia por VEINTE afios, son los siguienbes:
12,- Un método de cargar una cinta en un componente

de cartudio que define una posicién de alimentacién, wne

posioidn de recogida y una estaoclén opersnte a través de la

cual ha de pasar la cinta, caracterizado por situar dicha

- ointa encime de dicho componente con una parte de la misma
. extendidndose por encima de las posiciones de elimenbtacidn
: y de recogida y Ge la estacidn operante, mover didio compo-
nente y dicha cinta Juntos de modo que partes de dicha cin-
' ta sean situadsms en diohas posioiones de alimentacién y ds
recogida y en dicha estacidn operante, y enrollar luego di-
. oha ointa en dicha posieién de elimentacidn hasta que se

' ores wna reserva de dicha cinta en dicha posicidn de alimen
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tacidn y un extremo de dicha cinta queda dispuesto en dicha
posicidn de recogida.

‘ 292,- Un método segln la reivimdicacibn 1, oaracte-
rizado por el hecho de que dicha ointa es situada sobre las
posioiones de alimentacién y de recogida y encima de la es-
tacidn overante sujetando dicha cinta por encima de la po-
sicidn de alimentaecidn, sujetando ademds dicha cinta en una
éarte glejade de la posioldn de alimentacidn, haciendo ro-
tar relativemente dicho componente y dicha cinta alrededor

de un ejo geométrico en dicha posicidn de alimentacidn y

' sujetando durente dicha rot acidn dicha cinta estacionaria

15

20

20

con relacidn a dicho componente cuendo dicha cinta es situa
da por encima ds dicha estacidén operante, y continuar dicha
rotaclén hasta que una parte de dicha ointa estd onoima de
dioha posicidn de recogida,

82,~- Un método segin la reivindicacidn 2, oceracte-
rl zado poi' el hecho de que la fuerza de sujecidn sobre di=-
cha ointa en dicha estacidn operante es luego solteda y la
ointa es simultaneamente sujetada contra dicha estacidn ope-
rante, despuds de lo ousl diche cinta es enrollada més en
dioha posicién de slimentacidn para recoger la holgura.

49,~ Un método segin la reivindicacidn 1,caracteri-
zado ademds por sujebar una primera parte de la ocinta en la

posioidn de elimentacidn, coger la cinta por un punto ale-

" jado de la primesra parte, hacer rotar el ocomponente de ogr-

tudio en w1 sentido para llevar a juntarse su estacidn one=

_rente y la cinta, y oonbinuar diche rotacidn hasta que una

. segunde parte de la ointa estd en la posicidn de recoglda,

21.12.6"

52,- Un método segin la reivindicacidn 4, caracte~

. rizado por el hecho de que dioha cinta es luego enrollada

346050
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en dicha posicién de alimentacién para recoger la holgu

. HE
y tirar de un extremo de dicha cinta a dicha posmciéﬂ -'FQ

2
L T

4

recoglda.

62.~ Un método seghn la reivindicacién 4 6 la rei-
5 vindicacidn 5, caracterizado por el hecho de que dicha
cinta es sujetada de manera suelta en dicha posicidn de
recogida pare permitir deslizamiento longitudinal de di-
cha cinta en ella.

72.~ Un método segln la reivindicacién 5, carac-
10 | terizado por el hecho de que dicha cinta es una hoja de
afeitar afilada la cual, después de ser enrollada em
déicha posicién de alimentacidédn para recoger la holgura
es sujetada eﬁtre dicha posicién de alimentacidén y dicha
estacidén operante, siendo luego soltada la parte enrolla=-
15 | da apretadamente de dicha hoja en dicha posicién de ali-
mentacidén, tras lo cual se coloca un componente de alo=-
Jemiento sobre dicho componente de cartucho para encerrar
dicha hoja dentro de dichos componentes.

82,~ Un método de cargar una cinta en un componen-
20 te de cartucho.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompanan y
para los fines que se han representado.

Esta Memoria consta de treinta y siete hojas es-

25 critas a mAquina por una sola cara.

26 NAY. 1508

Madrid,
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