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MEMORIA DESCRIPIIVA

g o s s s W o
o s

que se acompalia a la solicitud de regigtro de una, Pa~
tente de Invencilén, por veinte afios, en Espafia, por
"SOPORTE DESBOBINADOR PARA BOBINAS DE PAPEL Y SIMILA
RES", a favor de la entidad norteamericang "BELOIT
BASTERN CORPORATIONY, residente en Dovmingtown, Pennsyl

V&nia (U-ScAl )o

La presente invencidn se refiere a perfecciona
mientos en soportes desbobinadores para bobinas de pa
pel y similares y, més particularmente, se refiere a una cc
forma perfeccionzda de soportes o bases desbobinadoras
sin eje.

Una finaglidad principal de la presente inven-
¢idén es proporcionar uns forma sencilla.y perfeccionads
de desbobinadors sin eje para bobinag o0 rollos de papel
y‘similares, digefiada pare cargar la bobina sobre el
soporte o base, bien sea desde un lado o desde un ex—
tremo del mismo. Ello se logra proporcionando un soporte é
retréctil y brazos posiclonadores para la bobina de

papel, sustentados sobre los brazos de la base que corren
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por el piso sobre rodillos, con lo que los brazos

de soporte y los brazos de la base son conducidos
con posibilidad de movimiento de aproximacidn y ale
jemiento reciproco, a fin de coger y soltar una bo
bina de papel. Los brazos de soporte y de la base
estan sustentados sobre un eje transversal que .guia
y mentiene los brazos alinesdos en direccidn trans—
versel a la miquina y los brazos de soporte y de la
base son retrictiles con el fin de acomodar el tras
lado de una bobina de papel a la posicidn de toma
por medio'de un transportador o medios de traslade
similares, y estdn colocados de manera que ello su
ponga una economia en cuanto a consiruccién, una efi
ciencia en cuanto a funcionamiento y, al mismo tienm
0, que ocupe al aparato un espscio minimo en el pi-
so. La bobina de papel o similar estd sustentada sd
bre los brazos posicionadores, que se desplazan en
su movimiento de traslacidn hacia la bobina, para
sujetarla y mantenerla en posicidn de desbobinado,

¥y que estén disefizdos con vistas a simplificar ¥
aumentar ls duracidn de los medlos posicionadores

y retenedores para los brazos de sustentacidn de la
base desbobinadora, utilizando un seneillo elemento
posidonador para los dos brazos y manteniéndolo ba-
jo tensidn constante.

Le invencifn proporciona, ademds, una for-
da sencilla y perfecclonada de medios posicionadores
y retensdores para los brazos de sustentacidén de una
base desbovinadora, para bobinas de papel y simila
res, disefiada con vistas a lograr una mayor eficien

cia en cuanto g construccidén y fundionamiento, con

"

la resultante reduccidn de costo y servicio de man
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tenimiento de los medios de posicionsmiento. Se ha -

N

previsto un tornillo pretonsado para posicionar los
brazos de sustentacidén en sus posiciones de susten
tacibn de ls bobina o rollo, ¥ el tornillo es accio
nado de forma giratoria por un motor de velocidad
reducida, que se para cuando log brazos estdn on dbg
tacto de agarre con la bobina y bloqueando los bra-
708 e egta posicidn y disainuyendo el desgaste por
el hecho de pararse, que ejerce continuamente una
fuerza hacle adentro de los brazos. Bl sencillo tor
nillo posicionador pretensado tlene partes opuecsia-
mente roscadas adyacentes a cada brazo de sustente-
cidn, con tuercas de posicionamiento roscadas colo
cadag en ellos y nontadas en los brazos de susten—
tacidn, para desplazar los brazos en movimientos de
aproximacidn y alejamiento reciprocos al hacer gi-
rar el tornillo, y se proporciong un motor neuméti
¢c0 para el tormillo ¥y que proporciona un blogueo
positivo de log brazos en sus posiciones de agarre
de la Dbobina, al pararse ¢l motor.

Bstas y otras caracteristicas de la inven
cidn irdn apareciendo de cuando en cuando conforme
se vaya leyendo la giguiente memoria y- haciendo re-
ferencia a los dibujos anexos, en los que se repre
senta un modo de realizacidn ofrecido a titulo de
cjemplo y sin cardcter limitativo de lo esencial rei-
vindicado, aue cubrird todas sus variantes meramen-
te accidentales.

Lo figura 1 eg ung vista lateral de una
base o soporte desbobinador de acuerdo con los prin-
cipios de la presente invencidnj

La figura 2 es una vista de frente de la

P —
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bage o0 soporte desbobinador gue se muestra en la FL
gura 2, con los brazos de soporte de la bobina repre
sentados en posicidn de trabajo y susteniando una bo
bina de papel para desbobinarlaj

La figura 3 es una vista en cierto modo pa
recida a la Fig. 2, dibujada en escala reducida ¥y
que muestra un soporte de bobina y brazos posiciong
dores en posiciones retiradas;

Ie figura 4, es una vista similar g la Tig.
3, pero mostrando el brazo de la base del soporte
desbobinador en la posicién levantada, fuera del re-
corrido de la bobina de papel, que se va a cargar en
el soporte o base desde uno de sus extremos;

La Figura 5 es wa vista de la parte extre
ma del tornillo pogicionador, gque mussira su motor de
accionamiento, con el alojamiento de transmisidn y
una de las tuercas posicionadoras en seccidn; y

La Pigura 6 es wna vista de la parte ex~-
trema opuests del tornillo posicionador que se re-
presenta en la #ig. 5, con la tuerca posicionadora
ovuesta y el soporie de cojinete pars el extremo del
tornillo representados en seccidn.

En la realizacidn de la invencidn que se
representa en los dibujos, las figuras 1 y 2 muestran
una base 0 soporte desbobinasdor § para bobinas de pa
pel, de pléstico, de tela y similares, conjuntamente
con una serie de rodillos sustentadores espaciedos
y paralelos entre si 10,10 que sc prolohgan a lo lar
go de la parte delantera de la base o soporte desbho=-
binador y que son perpendiculares al eje de unag bobi-

na de papel 1l. Los rodillos 10,10 pueden girar li-

bremente o0 pueden estar accionados ﬁedianteenergia ra
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ra formar un aedio para cargar la hobina de papel des—

de el extremo de 1s base o goporte. Tia base 0 sopor-
te desbobinador 9 comprende, generalmente, un eje trans-
versal principal 12, que gira, Junto a sus extremos
Bam opuestos, en alojamientos de cqjigete 0 chumaceras
13,13 nontados en lus bases 14,14, cue pueden estar
aseguradas a un cimiento apropiado para la base o
soporte desbobinador de la forma clésica y que aqui
no se representa o describe, ya que no forma parte
10, -~ de la presente invencidn. El eje transversal princi-
pal 12 estd retenido contra todo movimimnto rotati
vo y los cojinetes (que no .se muestran) de los alo-
Jamienios 13,13 sustentan dicho eje para que se des
place axialmente, para compensar las irregularidades
15.~ del rollo de papel continuo, bajo el conbtrol de me-
dios sensitivos de control apropiados (que no se mues
tran). Un cilindro de presidén fldiida 12a, debidamen-
te conectado » un extremo de dicho eje, se ha previs
t0 para mover de forma oscilante dicho eje.
20.~ El eje principal lZ.tiene brazos de base
15,15 montados de forma pivotante y que se prolon-
gan a lo largo de los lados opuestos del soporte prin
cipal y brazos posicionadores 1G6,16. Los brazos 15,15
de la base y soporte y los brazos posicionadores 16,16
25.~ también se desplpan en movimiento de traslacidn a
1o largo del eje 12, para colocar el soporte y los
brazos posicionadores 16,16 en posicidn para agarrar
v elevar una bobina de papel 11 para desbobinarla.
Sovore el eje 12, en los exteriores de los
304~ brazos 15,15 de la base ¥ adyacentes a los anterio~

res de los cojinetes 13,13, hay montados brazos de
salida 17,17. Estos brazos 17,17 se prolongan angu-—

larmente hacia erriba del eje 12, en direccidn opues

B L PR o
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ta de los brazos 16,16 y estdn fijos de todo movi-
niento alrededor ¥y a 1o largo de dicho eje.

Bl soporte de la bobina y los brazos po-
gicionadores 16,16 forman monturas en sus extremos
libres para recibir los ejes cortos o manpguetas gi-
ratorios 18,18, que sustentan ls bobing de papel 1l
para desbobinarla. Los ejes cortos 18,18, sustentan
generalmente un ndcleo o carrete central 19 que se
prolonga a través del centro de la bobina, a través
de manguitos (que no se representan), de forma con
vencional. Los manguitos y el nicleo central no for-
man parte de la presents invencidn, por lo que no
necesitan describirse ni representarse. ,

Los brazos de la base 15,15 estan monta-
dos en el eje transversal 12 psra deslizarse a lo
larzo de ellos, y Para moverse alrededor del eje de
dicho eje, y cstén sustentados en sus extremos ante—
riores para moverse a lo largo del piso sobre'los
rodillos 22,22. Los brazos de base 15,15 forman so
portes para el sgporte de la bobina y brazos posi-
cionad9res 16,16, y 1z bobina de papel 11 mqntada
encima, mediante gatos de presidn fluide 20,20 co-
nectados de forma pivo.ante entre dicnos brazos de
la base y Qieho soporte de la bobina y bm:os posicio
nadores 16,16 sobre el eje ﬁrénsversal 12 y los ro
dillos 223}22.

Los gatos de presidn fldida 20,20 estén
conectados de forma pivolante entre los brazosfde
la base 15,15 y el soporte principal y brazos posi-
clionsdores 16,16 ¥ sirven para mentener dicho sopor-
te principal ¥y brazos posicionadores en posicibn y

para transmitir el pesoc de 1la bobina de papel a los
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brozos de la base 15,.L5 8 gatos de presion flul

da 20,20 también sirven pars descender el soporte

principal y brazos posicionadores 16,16 alrededor
del eje lonzitudinal del eje 12, en posicidn para
recoger ung bobina de papel y para levantar los bra
zos 16,16 en la posicidén de sustentacién de la bo-
bina para desbobinado que se muestra en la Fig. 2.
Cada gato 20 comprende un cilindro 21 que esté pi-
votado transversalmente en su extremo de cabeza &
un brazo de suporte afin 16, adyacente a su extre-
mo exbterior, y tiene una varilla de pistoén 24 exten
sible desmde 81 y que se extiende entre los lados
del brazo de la base 15 y transversalmente pivotad,
en é1, en un pasador-pivete 25. Los gatos 20,20,
pueden ser gatos acclonados neumétioa o hidraulica-
mente y controlados por medio de valvulas apropia-
das (que no se muestran). El control de los gatos
20,20 pusde ser‘clésico vy no forma parte de la pre-
sente invencidn, por 1o que no es preciso represen—
tarlos agul o describirlos ulteriormente.

Los brazos de salida 17,17 se representan
con soportes de cojinete 26,26 en sus extremos ex~—
teriores, formando soportes para los ejes 27,27 que
se prolongan dsde los lados oiuestos de un rodillo
de salida 28 y que sustentan dicho rodillo para su
libre rotacién. El rollo de papel continuo guiado
desde la bobina de papel 1l puede zuiarse sobre el
rodillo de salida 28 cuando es desbobinado desde la
parte inferior de la bobina, o bajo dicha salida
para desbobinarla desde la parte superior de la bo-
bina de papel.

Los soportes de cojinete 26,26 se repre-

sentan monltados en los extremos exteriores de los
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ejes 29 y 29a montados en los brazmos 17,17 ¥y que
se prolongsn en sentido desdendente desde ellos.
El eje 29 se desplaza con respecto al brazo afin
por un volante de mano 29b, mediante una disposi-
cibén apropiadas de transmisidn que puede ser del ti
po de autoblogueo, bloqueando el eje 29 en posi-
cidn, cuando se alivia la presidn desde el volante
de mano. Esto permite que el rodillo de salida 28
se alinee con el plano del rollo de papel continuo.
Los medios para ajustar el eje 29 por el volante @e
meno 29b no formen parie de la presente invencidn,
por lo que no se renresentan ni describen.

Aun cuando 10s brazos li se representan
impedidos de‘todo moviniento pivotante con respec—
to al eje 12, en una forma de la invencidn, dichos
brzzos pivotardn sobre el eje 12 y se blogueardn
pars pivotar con los bragos 16, para mantener unsg
posicién constante de desenrollamienio con relamcidn
al centro del rollo o bobina de papel 11 sobre los
brazos 16.

Haciendo ghora referencia a los medios
pars desplezar en movimiento de traslacidn los bra-
z0s de la base 15,15 y los brazos posicionadores
y de soporte 16,16, g lo largo del eje 12, para qe
los ejes cortos 18,18 y manguitos {que no se repre-
sentan) agarren el nflcleo central 19 y sustenten
uns bobina de papel 11 para desbobinarla, hay un
eje o tornillo posicionador 30 montado de forma rH=-
tativa adyacente a sus extremos, opuestos en log
alojamientos de cojinetes 31 y 32, montado en los

brazos 17,17 y que estd impedido de efectuar ninghn

movimiento de traslacidn por dichos brazos.
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El eje posicionador o tornillo 30 se re-—
presenta en las figuras 1, 2 y 3 en forma de un eje
continuo que tiene parfes roscadas espaciadas opues
tamente 33,33 que se prolongan en direcciones opues
tas desde su centro. Las partes opuestamente rosca-
das 33,33 se prolongan a lo largo de las correderas
posicionadoras 34,34 montadas de manera deslizante
gobre el eje 12. Las correderss 34,34 tienen forma
de horquilla y poseen partes de brazos 35,35 que se
prolongan a lo largo de lados opuestos de 1os bra—'
zog de la base 1l5. Las correderas posicionadoras
34 <tienen tucrcas posicionadoras 36,36 montadas en
ellas y roscadas en las partes roscadas opuestamen
te 33 del eje posicionador 30, para desplazar en
movimiento de traslacidn los braszos de la base 15,15
sustentados en sus extremos exteriores sobre los
rodillos 22,22, y los brozos de sustentacién de la
bobina y los brazos posicionadores 16,16 uno hacia
el otro para agarrer y sustentar una bobina de pa-
pel 1l para desbobinarla, conforme el tormillo 30
ge hace zirar en una direccidn y la bobina de pa-
pel es agarrada y luego elevada en posicidn desbo-
binadora, cowmo la posicidn que se musstra en la TFig.
2. La rotacidn del tornillo posicionadbr 30 on di-
reccidén opucsta soltard los brazos 16,16 y los ejes
cortos 18,18 de su contacto de sustentacidén con el
ndcleo central 1Y y pemmiten la retirada del nficleo
central de maners evidente.

Como ge mmestra en la {ig; 5, el aloja~
miento del cojinete 31, ademds de formar un aloja-
miento pera cojinete forma un aglojamiento de aco=-

plamiento paradojar un manguito de acoplamiento

39 que acopla el extremo rsnurado o enchavetado del
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4ornillo posicionador 30 con el extremo ranurado o
enchavebtado de un eje de motor coaxial 40 de un motor f
41 del posicionador. Tl motor 41 clerra el extremo
abierto del alojamiento 31 y estd montado en el ex-
tremo de dicho alojamiento sobre un aro de montaje,
asegurado a dicho alojamiento ¥y motor de forma con-
vencional.

El motor 41 puede ser del tipo neumdtico
o hidrallico que se parard cuando la bobina 11 gquede
firmemente sujeta por los brazos 16,16 y que bloquearé?
positivamente con ello los ejes cortos 18,18 en con
tacto de sustentacidn con el ndeleo central 19 y la
bobina 1l para formar une toma, que disminuya el deg
gaste del nfcleo central 19.

El alojemiento de cojinete 31 tiene una pa
red extrema interior 4la que lleva un cojinete de em
puje 42 parecislmente empotrado en ella. Un espaciador
43 situade en el eje posicionador 30 se apoya contra
1la pista de rodadura interior del cojinete de empuje
42 y espacia dicho cojinete de empuje desde un coji
nete antifriceidn 45, formando un soporte de cojinete
radial para dicho tornillo posicionador o eje 30.

El alojamiento de cojinete opuesto 32 tie
ne una pared extrems interior 46 regéjada para reci
bir la pista de rodadura de un cojinete de empuje
axial 47, como el cojinete de empuje 42. La pista
de rodedura opuests del cojinete de empuje 42 toma
contacto con un espaciador 48 que espacia el coji
nete 47 de un cojinete radial antifriccién 49, for-
mando un soporte de cojinete para el eje o tornillo
posicionador.

EL tornillo posicionador 30 ests preten—

sado para estar en constante tensidn por las contrg

tuercas 50 enroscadas en uno de sus extremos denbro
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del alojamiento 31, y contratuercas 51 enroscades

en su exbremo opucsto ¥y que se extienden déntro del
alojomiento 32, Como se muestra en la Fig. 5 las con
tratuercas 50 estén blogueadas en posicidn por una
arandels de seguridad 53 que Tiene por lo menos una
espige vnelta hacia adentro 54, que se muestra cur
vada hacia el ihterior para prolongarse dentro de

un chavetero 55 y debajo de la pista de rodadura
interior del cojinete antifriccidn 45. La arandela
de seguridad 53 tembién tiene espigas exteriores

56 dobladas en Anzulo recto con la parie del cuer—
po de la arsndela, para cxbenderse dentro de las
ranuras 57 formadas en la contrgtuerca interior 50.
Una arandela de seguridad similer 59 (Yig,6) bloquea
lag coniratuercas 51 en posicidn. Cusndo se insta-
la inicialmente ¢l tornillo 30, las contratuercas

50 y 51 se regulan en une. cantidad predeterminada
parea precargar al tormillo a f£in de que peimanezca
en tensidn constante. Las tuercas se bloguean enton
ces en posicién pr las arandelas de seguridad 53 ¥
59.

Los alojamientos de cojinete 31 y 32 pue
den estar colocados hacia arriba, dando cara a los
amortiguadores 61 y 62, respectivamente, formzdos
de una sola pieza con los brozos l7,1§y pueden
estar situados con respecto a dichos amortigunzdores
mediante pasadores posiclonadores 63 y 64, respecti
vamente. Pueden colocarse arandelas o laminillas
de relleno entre los amortiguadores’ de los cojinetes
6l y 62 y los alojamientos de los cojinetes 31 y 32,
para alinear apropiadamente log alojamientos de co-

Jinetes, mientras que los tornillos 65 y 6f pueden
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asegurar 1os correspondientes alojamientos de co-

jinete 31 y 32 a los amortiguadores de cojinetes
6l y 62, 7

Tas tuercas posicionsdores 36,36 se mues
tran en la Fig. 1 en contacto con los bordes 67
que se porongan hacia el exterior de las correde-
ras posicionudoras 34,34 y se representan formadas
solidariamente con ellas.Los pasadores posiciong-
dores 69 ge prolongan a través de dichas tuercas
posicionadoras en los lados opuestos del eje 30
¥y emplazan dichas tuercas posicionadores sobre los
amortiguadores 67, mientras que los tornillos 70
ewton previstos para asegurar dichas tuercas posi
cionadoras en posicidn sobre los rebordes 67. Pue~-
den colocarse arandelas o laminillas de relleno
(que no se muestran) entre dichas tuercas posicio
nadoras y dichos rebordes, para alinear con pre-
cisidn dichas tuercas posicionadoras ¥ evitar que
se doble el eje 30.

Por lo antedicho podérd apreciarse que
los brazos de soporie 16,16 sustentados sobre los
brazos de base 15,15, mediante los gatos hidraili
cos 20,20 se desplozan hacia adelante y uno de otro
por el motor neumdtico 41, para poner los cjes cor-
tos 18,18 en coutacto de agarre con el riicleo cen-
tral 19 de una bobina o rollo, ¥ para sustentar
el rollo para su desbobinsdo controlado. #demds,
podrd verse gue cuando se sujeta una bobina o ro-
1lo, el tornillo de ajuste 30 accionado por el mo-
tor 41 puede desplazar en movimiento de traslacidn
los brazos 16,16 uno hacia el otro hasta que la bo-

bina esté firmemente agarrada o sujeta. Entonces,

el motor 41 se parari y bloqueard Eositivamente
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los brazos 16,16 en contacto de agarre con la bobi-
na y ejercerd wa presidn de toma continua sobre

la bobing mientras se mantengs la presidén sobre el
notor 41.

De ¢ste modo, conforme se puede ir des—
gastando el ndcleo central, los brazos 16,16 segui-
rén desplesdndose hacia adentro, para hacerse car—
g0 de este deggaste, y como el tomillo de ajuste
es de una pleza con carga previa para permanecer
en tensidn constante, puede utilizarse un tornillo
de menor didmetro que hasta ahora, y el mantenimien—
to o conservacion del tornillo y del mecanismo de
ajuste para los brazos 16,16 se¢ reduce materialmen-—
te.

Los rodillos 10,10 estan montados en sus
extremos en canales 22a ge un bastidor 23, que susten-
ta dichos rodillos, y con sus periferias el nivel del
suelo. Dichos rodillos pueden, de este modo, susten
tar y acomodar una bobina 11 pars desplazarls longitu-
dinglmente hasta la base desbobinadors, para sujetarla
¥ ser recogida por el soporte y los brazos posiclona?2
dores 16,16 y ser sustentada en posiecidn de desbho-
binado, como se muestra en la Fig. 2.

Aln cuando aqui se muestra wa serie de ro=
dillos, que vueden tener la forma de un transporta-
dor de rodillos para sustentar y mover una bobina
de papel sinfin en posicidn para ser desbobinada, debe
entenderse que los rodillos no necesitan utili-
zarse necesariamente en cooperacidn éon ls base des~-
bobinadora, sino que estos rodillos pueden ser

sustituidos por un transportador de rodillos clé-
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sico, i se desea.

La Figura 3 muestrg el soporte prinecipal
y los brazos de posicién 16,16 en posicidn reti-
rada con los brazos 16,16, descansando sobre los bra-
zos de base 15 y el gato hidrafilico 20 en su posicidn
extrema retirada. Los brazos 16 pueden estar envesta
posicién cuando la base desbobinadora no se utiliza, o
cuando se coloca una bobina entre dichos brazos cuando
se desea cargarle desde un extremo mds bien que por
un lado de lg desbobinadora como sucede cuando la bobi-
na de papel se traslada a la desbobinadora mediante
un aparato de elevacidn de forma convencional. Cuando
los brazos posicionadores 16 estan en la posicidn
indicada en la Ifigure 3, pueden elevarse mediante la
adnisidn de un f1dido a presidn contra los extremos
de las varillas de pistdén de los cilindros 21, para
elevar 1los brazos para posicionar los centros de
los ejes 18 concéntricos con el centro de la bobina.
In ese momento, el motor 41 puede bonerse en funecio
nanliento para hacer girar el eje posicionador 30 para deg
plazar los brazos 16,16 uno hacia el otio en contac—
to de agarre con el nlicleo central 19. Los braszos
16,16 pueden entonces elevarse para levantar y sus-
tentar la bobina de papel en la posicidn de desbo-
binedo como la que se nuestra en la Fig. 2.

Cuando se carga una bobinsg mediante movi-
niento longitudinal, en la base desbobinsdora, a lo
largo de los rodillos 10,10, cualgquiera de ellos,

0 ambos, 0 1l0s brazos posicionadores o de principal
soporte 16, pueden desplazarse en sentido ascendente
a la posicidn retirada que se muestra en la Fig. 3,
a lo largo del rodillo de salida 28, fuera del ca-

mino de la bobina de papel. Esta operacidn puede
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realizarse manuaslmente. Asi._se elevaran los br@idsi
de la base 15 con los brazog posicionadores 16, y,
suponiendo que el gato hidradlico se encuentre en
su posicidn extendida, puede admitirse fliido a presién
en el extremo de la varilla del pistdn del eilindro
21, para retraer el brazo de base 15, para separar
la bobina de papel y acomodar ls boblna gue se va
a colocar en posicidn a 1o largo de los rodillos
10,10 entre los brazos posicionadores o de princi
pal soporte 16,16. Loz brazog de la base 15,15 pue-
den entonces descenderse para poier en conitacto los
rodillos 22 con los bordes de los canales 22a del
bagtidor de raillos 23. BEsto también hard bascular
a los brazos de principal soporie o posicionadores
16 hzecia abajo con los brazos de la base.El fluido
a presién pucde entonces admitirse en los gatos hi-
dradlicos 20, para cenitrar los ejes 18 con el cen.ro
de la bobina 11 y el nlcleo central 19, en cuyo mo
mento puede admitirse el flufdo a presidn en el mo
tor posiclonslor 41 para accionar el eje posiciona
dor 30 para mover los ejes cortos 18,18 y manguitos
con el fin de entrar en contacto de agarre con el
niicleo ceniral 19. Los brazos posicionadores 16 puc
den entonces elevarse medisnte los gatos hidradli-
cos 20, para sustentar la bobins de papel 1l en po
sicién de decbobinado, como se indica en la Fig. 2.
De este modo, puede cargarse uns bobina
de papel en la buse desbobinadora bien sea en direg
cidn longitudinal o lateral, o pucde elevarse y des-
cendeyse enire los brazos 16 y la bobina de papel
puede ser agarvace y elevada en pogicién de decbo-

binedo de una manera sencilla vy expeditiva mediante
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el funcionamiento de los gatos hidradlicos 20 y del
tornillo posicionador 30, aceionzdos por el wmobor
posicionador 41, para ejercer una presidn interior
conivinuada sobre el nicleo centrel 19 durante toda
la operacidn de desbobinado y mientres se mantbiene
la presién soore el motor 41.

Se ha previsto una forma sencilla y compac-—
ta de bobinadora que ocupa uns cantided minima de
espacio y cue estd particularmente adaptgda para
cargarse longltudinalmente a lo larzo de rodillos
o por medio de un transportador, pero que puede car
garse de cualquier manera clésica.

Pueden incorporerse nedios de ILrenado
apropiados (que no se représentan) pars retardar
la rofecitn de los ejes cortos 18,18 y de la bobi-
ne de papel su&entaaa en ellos, para nantener el ro-
1lo de papel continuo decbobinado desde la bobina
bajo la tensidn apropiada y pars evitar la forma-
cibén de flojedad en la bobina, debido a la tenden-

cia de ésta a girar con mds rapidez que el recorri-

do lineal del .rollo Ge papel continuo gue se esta

desbobinado de la bobina. Los mediog de freno pucden
ser de cualquier tipo cldsico y no forman parte de
la presente invencibn, por lo gue no se representan

ni degscriben.

Homa

» Descrito suficientemente el objeto de la

presente Patente de Invencidn, sus distintas partes

y su funcionamiento, se declara que lo que congbi=
tuye la esenciclidad de lw misma, gue se acoge a

log derzchos de prioridad de la Patenﬁe'norteamepi

cena n¢ 586.060, depositada en la Oficina norieame-

ricana de Patentes el dia 12 de Octubre de 1.966

. - RERY -
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es lo que se concreta en las siguientes:

/]
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REIVINDICACIONES

12.~ Soporte desbobinador nars bobinas
de papel y similares, que comprende un par de brazos
posicionadores montodos en armazén de base para rea
lizar un movimiento ajustable alrededor de un cje
transversal horigontal y un movimiento de aproxi-
macidén entre si a lo largo del eje, y un eje corto
de sustentacidn de la bobina, engorronado en cada
brazo posicionador y que se prolongs hacia adentro
del mismo, caracterizado nor el hecho de que unos
medios de mantenimiento (15,20) colocan los brazos
posicionadores (16) dentro y fuera de las posicio
nes de sustentacidn de la bobina, los mantienen en
pogicidén de sustentacidn de la bobina y reciben el
movimiento angular de retraccidn hacia arviba de
Jos nismos, con 10 que los medios de retencién (15,20)
se desplazan ascendentemente a 1lo largo de los bra-
zog posicionadores (16) para recibir la carga longi-
tudinal de una bobina de papel (11) en posicidn, entre
los brazos posicionadores (16).

28, Soporte desbobinador, de acuerdo con
la reivindicacién 12, car:ctorizado, ademis, por
el hecho de que los medios de retencidn comprenden
brazos de base (15), sustentados para moverse a
lo largo del piso, y, medios de soporte extensibles
¥y retrdetiles (20) conectados de forma pivotante
entre los brazos de base (15) y los brazos posicio
nadores principales (16) adyacentes a su:s extremos
exteriores.

38.~ Boporte desbobinador, de acuerdo con

la reivindicacidn 28, caracterizado, ademis, por
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el hecho de que los medios de soporte extensibles

¥ retrictiles (20) comprenden gatos de presién
flulda (21) conectados de forma pivotante entre
los bragos de base (15) ¥y los hrazos bosicionado
res (16), ‘

8,. Soporte desbobinador, de acuerdo
con la reivindicacidén 28, caracterizado, ademis,
por el hecho de que los brazos de base (15) tienen
rodillos (22) engorronados adyacentes a sus extre
mos exteriores y que sustentan los extremos exte-
riores de los brazos de base (15) para moverse a
lo largo del piso.

a,- Sop&rte desbobinador, de acuerdo con
las reivindicaciones 12 g 42, caracterizado, ademis,
por el hecho de que un tornillo de ajuste pretensa
do (30), que tisne una conexidn de ajuste con el
brazo posiciogador (16)7entre sus extremos, estd
engorronado de forma giratoris junto a sus extre-
mos opuestos en los medios de cojinete (31,32), coo
perando con los medios pretensados (50, 51), para
pretensar el tornillo (30), con lo que este tor>
nillo tiene una conexidn operativa con el soporte
¥ brazos posicionadores (16) ¥y unz conexidn de
transmisién con un motor (41), que se para al mo
verse los brazos (16) en contacto ds agarre con
la. bobina de papel y que bloguea los brazos en con
tacto de agarre o sujecién con la bobina de papel.

68.~ Soporte gesbobinador, de zcuerdo
con las reivindicaciones 18 o 55;«aracterizado; ade
mds, por el hecho de que un par de brazos de sall
da (17) estdn montados en ol eje (12) en relacidn

fija con respecto al eje y se extienden ascenden~

temente desde &1, en direccidn angular opuesta desde

R
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los brazos posicionadores (16) y tiene un rodillo

de salida (28) en su extremo, y que los brazos de base
(15) y los brazos posicionadores (16) son susceptibles
de efectuar un desplazamiento alrededor del eje longi-
tudinal del eje (12) a las posiciones retiradas a 1o
largo de los brazos de salida, para proporcionar un

camino despejado para argar una bobina de papel en la

e
bobinadora desde uno de sus lados.

78.~ Soporte desbobinador, de acuerdo con la
reivindicacidn 52, caracterizado, ademds, por el hecho
de que los medios de prelensado comprenden tuercas po
sicionadoras espaciadas (50,51) enroscadas opuestamen
te en el tornillo (30) y montadas en los brazos posi-
cionadores (16) para mverse acercdndose y alejindose
reciprocamente, al hacer girar el tornillo.

&8,- Soporte desbobinador, de acuerdo con
la reivindicacidn 58, caracterizado, ademis, por el
hecho de que log medios de cojinete (31,32) comprenden
cojinetes radiales antifriccidn (45,49) y cojinetes
de empuje (42,47) colocados interiormente de ellos,
con lo que los medios de pretensado tensan el torni
1lo contra los cojinetes de empuje.

98, Soporte desbobinador, de acuerdo con la
reivindicacidn 5%, carscterizado , ademas, por el he-
cho de que el motor (41) es del tipo neumdtico, man-
tenido continuamente bajo presién paras desplazar
los brazos y bloguearlos positivamente en contacto
de agarre con la bobing de papel.

108.~ Soporte desbobinador, de acuerdo con
le reivindicacidn 52, caracterizado, ademds, por el
hecho de que una tuerca posicionadora aparte (36) se

enrosca en cads parte roscada opuesta del tornillo
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(30) y estd asegurada & un brazo solidario (iG)vgg
ra posicionar los brazos en contacto de agarre con
la bobipa de papel a la rotacidén del eje en una @i
reccidn, para desplazar las tuercas (36) una hacia
la otra.

118,~ Soporte @esbobinador, de aouerdp
con la reivindicacidn 52, caracterizado, ademis,
por el hecho de que el motor (41) tiene un eje mo
tor (40) que es coaxial con el tornillo de ajuste
(30).

| 128,~ Soporte desbobinador para bobinas
de papel y similares.

Todo segin queda descrito y reivindica-
do en la presente lMemoria, que consta de veinte ho
jas foliadas v escritas a mdquing por una sols de
sus caras y se representa en las adjuntas hojas de

dibujos.

Madrid, 10 de Octubre de 1.967.
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