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El invento se refiere & un dispositivo totalmente me—~
clnico, acoplable a aquellos sistemas de transportadores,
en los que por la complejidad de la instalacidn, pueden
producirse coincidencias de objetos transportados en los
puntos de confluencia de distintas vias, impidiendo el buen
funcionamiento del sistema, Con el citado dispositivo se
elimina esta posibilidad de choques, puesto que mediante
el mismo, se impide que exista un paso simulténeo de mer=-
cancias por un punto en el que coinciden dos transportado~
res, habiéndose previsto que para el funcionamiento del dis-
positivo, no sea preciso ninguns fuente de energfa externs,
sino el empuje de las mismas mercancias transportadas.

Este disposgitivo acoplable a toda clase de transporta=
dores, bien sea de cintas, rodillos, correa o cualquier sis-
tema, consiste en esencla, en unos brazos, acoplados a un
mismo soporte, que se sitlian transversalmente sobre las
vias del transportador en el punto de convergencia,siendo
susceptibles de girar sobre sendos ejes verticales y para=
lelos entre s{, llevando cada brazo en su zons de acoplas-
miento al eje de giro, un sector circular‘ debidamente tra-
zado para que en caso de girar alguno de ellos, s6lo uno
pueda hacerlo, ya que el otro encontrard con el radio 1imite
de su sector un tope con el arco del confrario que ha comen-
zado a girar, de tal forma que en todo momento sdlo podrd

girar el que haya iniciado el movimiento con antelacién,
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Dado que los brazos giran cuando una de las mercancias trans-
portadas choca con su correspondiente brazo, es evidente que |
en tanto la que ha llegado antes, podrf pasar del punto de
convergencia, la contraria queda detenida hasta que aquella
haya pasado totalmente, momento en que el brazo vuelve a su
posicldn inicial por la accifn de un resorte recupersdor del
que estén provistos.

A continuacién, se harf una detallada descripcién del
dispositivo que se cita, con referencia al plano que se acom-
pafia en el que se representa a simple tftulo de ejemplo, no
limitativo una forma preferente de realizacibn, susceptible
de todas aquellas variaciones de detalle gque no supongan una
alteracidn fundamental de las caracteristicas esenciales
del mismo,

En dicho plano se ilustra:

En la figura 1, vista en alzado del dispositivo.

En la figura 2, vista en planta del mismo, en posicibn
de trabajo, en el momento en que uno de los brazos es actua-
do por una mercancia.

Segln el ejemplo de ejecucidn representado, el disposi-
tivo para control de mercancf{as en transportadores mecénicos,
estd constitufdo por dos brazos 1 montados sobre un soporte
comln, de modo que son giratorios sobre dendos ejes verti-
cales 3, y en los que se montan resortes 2 que mantienen a
los brazos en la posicidn inicial, de manera que componen
entre sf un &ngulo suplementario del que formen entre sf las
dos vias de transportador en que hays de ser instalado,para
que en todo momento estos brazos, queden perpendiculares a
las respectivas direcciones de dichas vias,

En los ejes de giro 3, y en su zona inferior, se han
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previsto unos sectores circulares 4 de amplitud calculeda
en funcidn del 4ngulo que forman los brazos, para gue en
posicibén inicial, queden los vértices correspondientes al
radio limite, en los que se acoplan rodemientos 5, & nivel
del bvorde del soporte, y por tanto con posibilidad de que
sdlo uno de ellos pueds girar pasando este vértice a lo lar~
go del radio limite correspondiente al sector contiguo, ya
que una vez iniciado el glro, ante el rodamiento 5 del con=-
trario queda el arco del gque comenzd el giro, y por tanto
hard de tope impidiendo en todo caso que este segundo brazo
pueda glrar,

Organizado de esta forma el dispositivo, en el momento
en gue una mercancia llegue a tomaxr contacto con el brazo
que cruza btransversalmente el transportador por la que viene
conducida, le obligard a girar para derle paso, hasta tomar
la nueva direccidn en la otra via, o bien continuar por la
que llega, si se trata de la principal. Otra mercancia gue
inmediatamente despubs, llegue a este punto de confluencla,
chocarf con su respectivo brazo, pero como &ste no puede gi~
rar ya que el arco del sector circular 4 se interpone anbe
su rodamiento 5 esta segunda mercancia quedarf detenida en
tento no vuelva a su posicidn inicial el primer brazo, lo
cual se obtendrf en el momento en que haya terminado su fun-
cidén ya que al cesar la accidn de la mercancia que se trate
sobre 81, por elvmnéile 2 recuperador vuelve de nuevo & co=
locarse en posiciln tramsversal a la via que corta, momento
en que la segunda mercancia detenida hasta este momento,hace
girar a su brazo, repitiéndose la operaci&n de nuevo, pero
con paso por la via del transportador contraria.

BEs evidente, que nunca podr8 haber una colisibn entre
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mercancias que lleguen por distintas vias del tramsportador,

‘puesto que el dispositive sbloc deja pasat a 8stes de una en

una de forma automitica y siempre anticipéndose la que haya

llegado afin un tiempo infinitesimal antes que la contraria,

¥a que desde que se inicia el movimiento en uno de los bra-

zos, el contrario queda bloqueado por el sector circular del
que comenzd a girar.

La forma, materiales y dimensiones, podrén ser varia-
bles y en general, cuanto sea accesorio y secundario, siem=
pre que no altere, cambie o0 modifique la esencialidad del
objeto que se describe.

Los términos en que queda redactada esta Memoria, son
ciertos y fiel reflejo del objeto que se describe, debién-

dose tomar con caracter amplio y nunce en forma limitativa,
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Los puntos de invencidn que se presentan pars que sean
objeto de esta Patente de Introduccidn en Espafia, por diez
afios, son los siguientes:

19,~ Dispositivo meclnico para control de mercancias
en transportadores meclnicos, caracterizado por heberse pre-
vigto en el punto de confluencia de dos viag de un sistenma
de tramnsportadores, le colocecibn de un soporte en el que se
acoplan dos brazos, que en esbtado de reposo, son respectiva-
mente perpendiculares a los ejes de direccibén de dichas vias,
¥ susceptibles de girar sobre sendos ejes verticales, cuando
por empuje de las mercancfas que son conducidas sobre dichos
transportadores, reciban el impulso necesario.

22,- Dispositivo mecénico pars control de mercanciag
en transportadores mecénicos, seglin punto 12, caracterizado

por haberse previsto que ambos brazos no puedan girar si-
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multéneamente, para lo cual, se ha previsto a cada eje de
giro, de un sector circular de amplitud adecuada,para que

en posicidn inicial los vfetices del radio limite con el
correspondiente arco queden colaberales, permitiendo el paso
8 lo largo de dicho radio al primer sector que comience el
giro, en tanto que el conbtrario encuentra el arco de &ste
quedando botalmente bloqueado hasta que dicho brazo no re-~
cupero su posicidn inicial,

39,~ Dispositivo mecénico para control de mercancfas
en transportadores, segfin enteriores puntos, caracterizado
por haberse previsto en los ejes de giro de los brazos, unos
resortes recuperadores, para hacer volver aubtomiticamente a
los mismos & su posicidn iniciai, en cuento cese la accibn
de la mercancfa que por su empuje les ha hecho girar.

42,. Dispositivo mechnico para control de mercancias
en transportadores, segln puntos anteriores, caracterizado
por el hecho de gque los vértices del radio limite con el
correspondiente arco de cada sector circular, estén dotados
de rodamientos que facilitan la iniciacién del movimiento,
al tiempo que sirven de tope para el movimiento del que ha
de quedaxr bloqueado.

52,~ "DISPOSITIVO MECANICO PARA CONTROL DE MERCANCIAS.
EN TRANSPORTADORES MECANICOS", todo tal y conforme se des-
cribe en la presente Memoria, la cual consta de 140 lineas

y a titulo de ejemplo se representa en el adjunto dibujo.

Madrid, "56 AC}?.”iQﬁ?
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