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Memoria descriptiva
o

‘para solicitar PATENTE DE INVENCIUN en BSPANA  por 20- efios

‘anombrede S ECIN
sentidad:fdexnasionalidad  sociedad enbnima francesa

‘con domicilio en 107, Boulevard de la Mission Marchand,

_Courbevoie, Francis

cional B21b B65g)

por: "UN APARATO DE TRaSTACION DE BARRAS" (Clase Interna~ -
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laciones tales como las instalaciones de laminadores en

El invento tiene por objeto un aparaio de tras-

: lacibn de barras, particularmente utilizable en las insta~

que productos largos deben ser desplazados en una direccidn

f perpendicular a la longitud de los productog. Una aplice- .

cibn de £al aparato de iraslacién de barras es, 0Or 6]l .

plo, la de los refrigeradores para losg cuales les barras

circulen durante su refpiszeraciln. Otre instalacibn vara

P la cual el aparato puede ser uvilizado es la que CONGLYTY=

ne al control y la reparacibn eventual de la superficile
de las barras que circulan.

Je conocen ya aparatos de. traslacibdn ds barres

 que incluyen rodillos oblicuos que hacen avanszar 108 nro-

ductos lateralmente. Batos dispositivos presentan, zin

: embargo, un inconvenionte, por que las barras no son man- -

; .
. tenidas nccesariamente de modo paralelo a sf mismas, y

i
is
f
i 50,

! Se conocen igualmente instalaciones en las
icuales las barras reposan sobre ung rejilla fija, ¥y una

{rejillé mbvil se desplaza bajo la precedenic para ele-

)

. var el conjunto de las barras y hacerlas avanzar paso &
[
! pago. Aqui también tales instalaciones presentan incon-
i .

! yvenientes, pues necesitan un material pesado y costoso,
i .

gy ademés estas instalaciones no permiten hacer girsr las

! barras alrededor de su eje y no se puede exaninar las di-.

" ferentes caras de las mismas en el curso de su desplaza-
. miento.
Otras instaleciones son finalmente conocldas,

gue incluyen mecanismos complejos y pesados, y hacen
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Sbarra pueda reposar sobre dog conjuntos sucesivos de .dis-
‘cos, ¥ medlos de arrastre de las barras vars pasar suce—

" givanente sobre log diferentes conjuntos de discos.

; de discos rotativos coaxiales e iguales, de rotacién li-

- bre, siendo los ejes de eostos conjuntos de discos pars~

avanzar las barras paso a paso. _
El invento tiene por objeto un aparato de tras-:
lacibn de barras que remedia los ilnconvenicntes que aca~

ban de ser citados, y que incluye eleuentos fuertes, de

reso limitado y cuyo mando es particularmente fhoil.

Segn el invento, ol aparato incluye conjuntos

lelos y esiando suficientemente prbéximos para gue una i

E1l invento serd descrito ahora haciendo refe-

"rencia a modos de realizacibn particulares dados a H1itu-

1o de ejemplo y representados en los dibujos.

“%arén.caracteristicas suplementarias del invento.

En el curso de la descripeibn que sizue, resal-:

Lo figura 1 es una vista esquemitica de costa~

-do de una parite de una instalacidn segln el invento.

Ta figura 2 es una vista en planta de la parte

‘de instalacién representadas en la figura 1.

:

Ta figura 3 es un corte segin III~III de la fi-
gura 1.

Las figuras 4 a 7 son vistas esquembticas que
muestran el funcionamiento de la instalacibn en lo que
concierne a una barra solamente.

Ta figura 8 es una viste andloga a la figura
1 y concierne a una variante realizacibn.

La figura 9 representa la misma variante de rea-

lizacibn que en la figura 8, y una posicibén diferente de
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La ficura 10 es un corte seglin ¥-X de la figu-

ra 8.

El aparato renresentado en las figuras 1 a 7
ineluye conjuntos de discos rotativos. Cada conjunio
cstéd constitufdo, en el casc particular reprosentado,-~
por dos discos 1 y 2.

Come se ve en el dibujo, log discos 1 esthi
menos separados que losg discos 2, 1o que peralte gue ios
conjuntos de discos sucesivos se superpongan y recibau e:Li
producto a desplazar que reposa simulitdneanente sobré dos?
6onjuntos de discos sucesivos. ; A

Tae fizuras 4 a 7 muestran uns barra 3 qgé'fe—
posa sobre los discog 1 vy 2. 7

Todos los discos estén montados locos sobre
sus ejes 4 y 5.

Bl ndmero de discos 1 6 2 en cada conjunio de-
pende de la dimensibn de Tos productos a transportar.

El desplasamisnto de las:barras 3 se realiza
por medio de una cadena que incluye dientes 6. Los di-
ferentes eslabones de la cadena estén reunidos por ejes
T sobre los cuvales cstdn wmontados rodillos 8 gue._ruedan sébre

caminos de rodadura 9 puralelos a la dlreceilbn do trasla—:

e

cibn de log produdps.
Los diferentes elementos de la cadena 6 se des—%
plazan en el sentido indicado por la flecha 9 en las fi- ;
suras 1y 4.
Les figuras 4 a 7 muesiran como funciona el
aparato. Una barra 3 que reposa sobre dos conjuntos su-

cesivos de discos 1 y 2 exoone al observedor dos de sus

.. 345732
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caras. Bste @ltimo pucde comprobar asi el estado de las %
barras y decidir si han de ser efectuadas reparaciones. !
En el curso del avance de la cadena con dientes 6, la |
;barra 3 es elevada, pasa por encima de los discos 2 (fi-
5 fgura 5 ), .y vuelve a descender por el otro lado de eathog
- discos 2 (figura 6) hasta la llegada sobre los discos L
gy 2 sucegivos siguientes. . i
Durante esta operacibn, la barra 3 ha sido in-
ivertida ¥y ha expuesto otra cara a la observacibn de con-
10 i%rol de su estado de superficie, N

Durante el funcionamiento del aparato, las ba—

. rras 3 estén, pues, no golo sometidas a una traslacibn
Qperpendicular a su longitud, sino que sl pasar de dos con-

Juntos de discos sucesivos a otros dos, las bharras son

15 “invertidas y exponen as{ sucesivamente sus diferentes ca-

ras. IEsto es particularmente favorable parae el control,

pero es también particularmente interesante cuando se
. trata de un enfriador en el cual las barras deben ser
-refrigeradas. Ia refrigeracidn es evidentemente mis resu—
20 :lar, y las deformaciones de las barras son evitadas, si

estas barras giran efectlvemente sobre si wismas en el

cur3o de su desplazamiento.

Tas figuras 8 & 10 representan una variante de
_realizaciln del aparato semin el invento. Bste aparato
25 incluye siempre conjuntos de discos 1 y 2. Pero el des-
plazamniento de las barras en el sentido de la flecha 10

“se efectla por medio de un dispositivo con desplazamienios

o

alternativos. Hste dispositivo incluye dos cadenas superio
'pes 11, y dos camenas inferiores 12. :

Cada cadena superior 1l egtéd provista de rodi-
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% 1los 13 que ruedan sobre caminos de rodadura 1l4. Los
é dientes de arrastrefl5 egtén articulados sobre los ejes
§16 de los rodillos 13. Los dientes estan iguslunente ar-
: %iouladoé sobrg log ejes 17 de las cadenasg inferiores
12.

L) aparato que acaba de ger descrito funcions
de la manera siguienite. Ias cadenas superiores 1l estén

sometidas a un movimiento alternativo; en el curso de es-

. te movimiento, los dientes 15 arrastran las barras 3 »a

' ra hacerlas pasar por encima de los diferentes conjuntos
‘de discos. Bs este movimionto el que ests representado ;

en la figura 8, desplazéndose las cadenas 11 en ol senbi- .

i do de la flecha 18. ’
La figura 9 reprssenta sl movimiento invsrso,

- Tas cadenas 11 son arrasiradas entonces gegin la flecha

i

519 y de esto resulte una basculacibn de la:z dientes 15 §
'que ge ocultan bajo las barras 3 y pueden recuperar, por §

iconsiguiente, al pasar bajo esbas barras, una posicibn "
: :

. de partida hacla atrés. Al ilnvetir de nuevo el movimien-
]
. %0 y al volver al caso de la figurs 8, los dientes 15

‘arrastran las barras 3 en una nueva nrogresibn.

i
3

Los avaratos de traslacidén de barras que acaban .

i de ser descritos permiten una excelente alineacidn de es- -
f _ . :
; tas barras, puesto que éstas se alojan perfecltementc entre

i ¥
;dos conjuntos de discos sucesivos,. '

Por otra parte, la potencia requerida para efec%
uzr el desplazaniento es psquefia por gue las barras son ;
acilmente desplazadas encima de los discos montados locos!
;sobre aus ejes arrastrando dstos. Wo hay, pués, ningin %
;mecanismo pesado y complicado para el maendo del desplaza~f

o 345732
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miento.

Tas barras ticnen ademis un movimiento de rota—f

cibn sobre si mismas exponiendo asi sucesivamente sus di-:

ferentes carag. Si el aparato es utilizado en un enfria-

dor, la refrigeracidén es mgcho mas activa. Ademés, una

inspeceibn visual de %cdas las caras es fécil, puesto

que las barras exponen sucesivamenie todas sus caras en

él curso de su avance. *

>
.

Finglmenie, los mecanismos de arrastre soi sén-,
. ¢cillos y poco cosL0S0S.

Haturaluente, el invento no egtd limitado por

los detalles de los modos de realizaciln gue acaban ée -

. ser descritos, y estos podrfan ser modificados din salir

ﬁdel marce del invento. S %
La presentie solicitud que corresponde a la pré-z
gsentada en Francia el 6 de Octubre de 1.966, bajo el n?
PV 79.019, se acoge a los benoficios del artfoulo 51 del |

vigente Bztatuto sobre Propiedad Industrial.

- N 0 T A =~

TLos puntos de invencibn propia y nueve que
.se presentan vmara que sean objeto de esta solicitud de
;Paﬁenﬁe de Invencibn en Sgspafia, por VEINYE afios, son los

isiguientes:

| 345732
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l.- Un aparato de traslacibén de barras, sesin
1

una direccibn perpendicular a su longitud, caracierizado
‘por el hecho de que incluye conjuntos de discos relativos

1coaxiales e iguales de rotacidn libre, sicundo los ejes

-

ide estos conjuntos de dizcos varalelos y esvando suficien#
;temenxe préximos nara que una misma barra pucda reposaﬁ »
ésobre dos conjunisos sucesives de discos, y medios de~?rra£
?tre de las barras para vagsar sucesivamente sobre log, di-
fferentes conjuntos de discos.

: 2.~ Un aparato seglin la reivindicacién 1,<parao4
fterizado por el hecho de Hue_los medios de arrasire osténi
;constituidos por cadenas provistas de dientes que seiextiég
Eden hacia arriba, estando zuiados los elementos de las ca-
édenas por brganos perpendiculares a los ejes de los dig~
%cos rotativos.

E 3.~ Un aparato sesin la reivindicacibn 1, carao;
gﬁerizado por el hecho de que los medibs de arrasstre esténg
?eonstituidos por tringquetcs sometidos a movimientos al- -
;ternativos overpendiculares a los ejes de los discos rota~ |
%tivos, apoyéndose esgtog trinquetes sobre las barreas pars ;
carregtrarlas en el sentido del avance, y ocultdndose

?bajo las barras en el sentido contrario.

i 4.~ Un aparato sezun las reivindicacioncs 1 y 3,

écaracterizado por el hecho de que lom Hringuetes estdn
farticulados, por una narte, sobre cadenas superiores so-
émetidas a un wovimiento alternativo y, por otra parte,
%sobre cadénas inferiores.

: 5= Un apareto de traslacibn de barras.

? Tal y como se ha descrito en lo memoria que :

i . . -
;antecede, representvado en los dibujos que se acompaiian

| . 345732



y con los fines que se han especificado,
: . BEgta memoris consta de nueve hojas cseritas

a miguina por uneg sola cara.

liadrid,
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