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MEMORTIA DESCRIPTIVA

Correspondiente a una Patente de Invencidn que se pre-
senta en Espafia, por Veinte afios, a favor de Cincor, S.A.,
entidad espaifiola, establecida en Felicias de Olave, 2
Vitoria, por:

UMECANISMO DE CONTROL DE DIBUJO PARA TELARES"
Con prioridad estadounidense del 31 de Julio de 1967

bajo el ne 657.329.

El presente invento se refiere, como su enunciado
indica, a un mecanismo de control de dibujo para telares,
los que posecen un nimero de marcos de mallas individuales
y selextivamente mbéviles hacia arriba y hacia abajo para
variar la calada de urdimbre entre sucesivas pasadas del
miembro depositador de trama. Para subir y Bajar los =~
marcos de mallas se utilizan solenoides, y también pueden
sexr usados para elevar y bajar lizos individuales selec-

cionados. La excitacidon de los solenoides se controla
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por medios electrdénicos que comprenden una fuente de luz,

- elementos fotoeléctricos dispuestos para su accionamien-

to por la luz de la fuente, y un cinturon programador sin
fin que pasa entre la fuente de luz y los elementos fotoe~
léctricos, teniendo el cinturdn una serie de aberturas
frente a los diversos elementos fotoeléctricos, y medios
propulsores sincronizados con los medios propulsores de
los miembros depositadores de trama para exponer los di-
versos elementos fotoeléctricos a la fuente de luz a in-
tervalos determinados de antemano para la produccidn de los
diversos dibujos de tejido. Aunque el invento se puede po-
ner en practica en varias clases de telares, aqui se des-
cribe y se ilustra en un telar de trama estrecha concebido
para funcionar a altas velocidades. Una parte de dicho te~
lar, suficiente para ilustrar el invento, queda mostrada
en los dibujos que se acompaiflan, en los cuales:

La Figura 1 es una perspectiva de las partes de un
telar de trama estrecha con un aparato de control de mar-
cos de mallas y un regulador en realizacidn del invento.

La Figura 2 es una vista en alzada,, a una escala
mayor, de los marcos de mallas y los solenoides para ele-
varlos y bajarlos.

La Figura 3 es una seccidn parcial, en una escala
mayor, de los medios de control mostrados en la Figura 1.

La Figura 4 es una vista en alzada, parcial, de lo
mismo,

La Figura 5 es una vista en alzada de uno de los bra-
zos de soleﬁoide, con su brazo y muelle de accionamiento.

Y la Figura 6 es un diagrama de alambrado de los me=-

dios electrdnicos para hacer funcionar unoc de los marcos
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Los dibujos muestran partes tales como un telar de

de mallas,

trama estrecha, necesarias para ilustrar el presente in-
vento.

Sustentado por un marco maestro 20 hay un nimero de
marcos de mallas 22 y solenoides giratorios Kl Yy Kz para
una elevacidn y descenso rapido de los marcos, estando
conectado un solenoide Kl a la parte superior de cada
marco de malla 22 por medio de un brazo 2&, vy estando
conectado un solenoide K2 al extremo inferior de cada
marco 22 por medio de un brazo 26. Cada marco sustenta
un juego de lizos, es decir alambres cada uno con una
pequefia gaza a través de la cual pasea un hilo de urdim-
bre. la Figura 2 muestra los marcos 22 en una posicién
intermedia que asumen cuando el telar no se encuentra en
funcionamiento. Cuando el telar se encuentra en funcio-
namiento, cada marco esta, o bien en posicidén elevada,
con los brazos 2&, 26 en la posicidén indicada #n 2kA,
26A, o bien en la posicidn bajada, con los brazos 24,

26 segin se indica en 24B, 26B., Como es usual en la ope-
racibén de tejer, uno o mids de los marcos de mallas deben
ser elevados o bajados despuds de cada pasada para cam-
biar la calada de urdimbre, El funéionamiento de los
solenoides Kl K2 para esta finalidad se controla elec~
trénicamente por medio de aparatos tal como el que se
muestra en los dibujos y se describe posteriormente,
Durante el funcionamiento del telar, o bien el solenoide
Kl 0o el solenoide Kz de cada marco de malla es excitado,
pero no los dos al mismo tiempo. Para cada juego de

golenoides Kl, K2 se monta un fototransistor Ql montado
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en linea con un orificio 30 y una fuente de luz 32, =
siendo mostrados en la Figura 1 seis de tales orificios
a modo de ejemplo, para el funcionamiento de seis mar-
cos en el telar. Si se desea se puede usar un nimero ma-
yor de orificilos y\ae fototransistores, Entre los orifi=-
cios 30 y los fototransistores Ql hay un tamiz en forma
de un cintur&n o tira sin fin 3% con una serie de orifi-
cios uniformemente separados 36 para recibir dientes 38
de un rodillo 40 por el cual es hecho avanzar €. cinturédn
34. E1l cinturén tiene también una serie de aberturas 42
frente a cada orificio 30, para permitir que los haces
de luz lleguen a los fototransistores cuando las abertu=
ras correspondientes se encuentren en linea con uno u
otro de los orificios 30. El rodillo 40 es impulsado por
un arbol 44, que estd conectado en accidn por medios no
mostrados a un arbol motor 46 por medio del cual son pro-
pulsadas otras partes méviles del telar, siendo tales
las conexiomes que el cinturdén 34 es hecho avanzar el eé-
pacio de un diente éespués de cada pasada, siendo asi
cambiada lac calada de urdimbre entre cada dos pasadas
sucesivas. EL Arbol 44 también impulsa un rodillo reco-
gedor de tejido 48 a través del engranaje de reduccidn
k9.

Cada uno de los solenoides K; 5 K, estd cerrado en
un soporte circular 50 montado en el bastidor maestro 20.
Como se indica en las Figuras 2 y 5, los soportes estén
preferiblemente dotados de Alabes periféricos 52 para
disipar el calor generado por la excitacidn de los sole-
noides que se hallan en su interior. Para cada brazo de

solenoide 24 & 26 se provee un alambre de resorte 54, Ca=
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da alambre estd sujeto cerca de un extremo al uuLLéépon-
diente soporte de solenoide 50 como en 56, vy es horizon-
tal, como se indica em la figura 2, cuando el telar no
estid en funcionamiento. El extremo libre de cada alambre
de resorte pasa a través de un pequeflo orificio en una
oreja cortada 58 de cada brazo 24 6 26. Asi, cuando un
brazo sube o baja de la posicidn media mogtrada en la Fi-
gura 2, dicho movimiento flexiona su muelle 5% que enton-
ces tiende a restablecer el brazo a su posicidn media. El
circuito mostrado en la Figura 6 es tal que, cuando una
abertura 42 del cinturdn 34 se encuentra en linea con un
orificio 30 de forma que un haz de luz da en el fototrans-
sistor que estd detras de la abertura, el marco de mallas
correspondiente es impulsado hacia abajo, a la posicidn
inferior. Cuando se corta la luz al fototransistor, el
correspondiente marco de mallas es impulsado hacia arri-
ba, a la posicidén elevada, tensando cada uno de dichos
movimientos, hacia abajo y hacia arriba, los muelles 5k4.
Cuando en el funcionamiento del telar un marco de mallas
es subido o bajado desde una posicidén extrema a otra, los
muelles tensados impulsan a los brazos 24k y 26 a lo largo
de la primera mitad de su movimiento, siendo la fuerza
del solenoide excitado mis débil al iniciar el movimiento
de cambio del marco. Cuando los brazos sobrepasan su po-
sicidén media, el . impulso del marco de mallas y la fuerza
incrementada ejercida por el solenoide excitado completan
rapidamente este cambio.

En el diagrama de alambrado ilustriado en la FFigura
6, Q, es un fototransistor que estid dispuesto en linea

con la fuente de luz 32y uno de los orificios 30, de forma
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ue cuando una abertura 42 del tamiz 34 esti frente al ori-

ficio 30, cae un haz de luz sobre el fototransistor Ql -
haciéndole eléctricamente conductor. Este lleva la corrien-
te a través de la base del Qz, derivando corriente fuera
de la base del Q3, de modo que la caida de voltaje a tra=~
vés del solenoide Kl llegue a cero y este solenoide cese
de tirar hacia arriba del marco de mallas unido a é&1.

Al mismo tiempo, como hay una cantidad de corriente
insignificante en el solenoide K2 y el colector del Q3 es
a 15 V, ila resistencia del R2 y Rq actia como separador
de voltaje de tal forma que la corriente es llevada hacia
el emisor base del Qq, haciendo que el colector del Q2 con-
duzca una corrimnte a través del solenoide Kz, impulsando
agi al marco de mallas hacia abajo.

Cuando ninglin haz de luz da en el fotottansistor Ql,
este no lleva ninguna corriente a través de la base del

Q,. Asi el Q, queda cortado, y el Q. conduce, excitando al
2 2 @ '

3

solenoide Kl para que lleve al maxrco de mallas hacia arri-

ba. E1l voltaje a través del Q, es pequefio ¥y las resisten-

3
cias R, y R, forman un desviador de tensidén que tiende a
llevar corriente a través de la unidén de emisor base del
Q, en sentido contrario a la direccidn de la flecha. Esto
desexcita al solenoide Ka de manera que no se opone a la
accidn de ascenso del solenoide K.

Para el adecuado funcionamiento del aparato para mo=~
ver los marcos de mallas hacia arriba y hacia abajo, deben
emplearse miembros que tengan caracteristicas adecuadas.
Por ejemplo, pueden usarse los siguientes

Ql - Fototransistor Fairchild FPM-100

QZ - 2N2428

Q3 Q4 - 2N3611
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Rl' Rz - 200 Ohmios, 2 Watiose.

R3 = 39 Ohmios, 1 Watios.
R, = 560 Ohmios, # Watio.
K;s K, = Solenoide giratorio Ledex No 129731~026
5e- Bl que antecede no es sino un ejemplo de los muchos
circuitos que pueden ser usados para el funcionamiento
de los marcos de mallas.
La propulsidn del cinturdn 34 que comtrola los cam-
bios de calada de urdimbre estd sincronizada con el me-
10.~ canismo depositador de trama y el telar funciona bien a
velocidades moderadas, pero los telares de trama estre-
cha del tipo para el gue este invento esti concebido se
destinan a funcionamiento a alta velocidad. A tales ve-
locidades parece haber un ligero retraso entre las pa-
15,~- sadas y los cambios de calada. Para remediar esta difi-
cultad se comecta un regulador entre el Arbol motor
(que esth engranado al mecanismo depositador de trama)
y el rodillo 40 que impulsa al cinturén 3%4. La accidén del
regulador es tal que a velocidades bajas o moderadas el
20.~ rodillo 40 estd en graduacidn con el arbol motor &4, pe-
ro cuando el telar es hecho funcionar a altas velocida-
des el rodilleo 40 estd ligeramente adelantado, de manera
que los cambios de calada no se retrasan com respecto
al deposgitamiento de la trama.
254~ Seglin se indica en la Figura 1 va montado un manu-
brio de regulador 60 montado en el extremo del arbol
motor 44, estando el arbol sujeto al punto medio del
manubrio 60, Enmufionados en el manubrio, cerca de su
extremo, se encuentran dos ejes cortos 62, 64. En un -

30.- extremo del eje 62 va fijo un brazo 66 y en el otro ex-
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tremo se encuentra un pifibn 68. De igual forma, el eje 6k

“tiene un brazo 70 fijo sobre uno de sus extremos y un pi-

fidbn, 72 fijo en el otro extremo., Los brazos estén dispues-
tos de modo que cuando el arbol 44 gira y el manubrio 60
revoluciona con &l, los brazos 66 y 70 tienden a oscilar
hacia fuera contra el tiro de un muelle de tensidn 74

que se¢ proyecta entre los puntos medios de los brazos. Los
pifiones 68 y 72 engranan con una rueda dentada 78 montada
loca sobre el Arbol motor &4k, pero rigidamente comectada
por medio de un eje tubular 80 a una rueda catalina 82
que también estd montada loca sobre el Arbol motor 4k, La
rueda catalina 82 esti conectada por medio de una cadena
84 vy un engranaje 86 al rodillo 40. Cuando el telar se
encuentra en funcionamiento y la velocidad de rotacidn
del Arbol motor 44 no es suficiente para que los brazos
66 vy 70 oscilen hacia fuera, el Arbol 44 y el eje tubular
80 giran a la misma velocidad, Cuando la velocidad de ro-
tacidén del Arbol 44 es suficiente para que los brazos 60
y 70 oscilen hacia fuera, esta oscilacidn gira los pifio-
nes 68 y 72 ligeramente y ellos giran la rueda dentada 78.
de modo que mientras el Arbol 44 y la rueda catalina 82
continuén girando juntos, la catalina va ligeramente ade-
lantada con respecto al Arbol motor &4 de forma que los
cambios de calada ocurren ligeramente antes que cuando el
telar funciona a velocidades moderadas. Para impedir una
excesiva oscilacidn hacia fuera de los brazos 66 y 70,

una barra limitadora ranurada 88 se proyecta desde un bra-
zo a otro, llevande cada brazo un pasador con cabeza 90
que montan sobre las respectivas ranuras.

Como es fAcidmente comprensible para los técnicos en
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la materia, podran ser introducidas cuantas modificaciounes
de tamaiio, forma, disposicidn y naturaleza de los elemen-
tos componentes del invento se consideren necesarias pa-
ra un mejor logro de los fines del mismo, siempre que no

Gew se altere su esencialidad primitiva, y cuya descripcidn
ha sido facilitada a titulo ilustrativo y mo limitativo
debiéndose intapretar los conceptos expuestos en su mas
amplia acepcidn

N O T A

10.~- Deserita suficientemente la naturaleza del objeto
del invento, se declara de nueva y propia invencidn en
Espafia, el contenido de las siguientes

REIVINDICACTIONES

12, - Mecanismo de control de dibujo. para telares,
15.~ caracterizado por comprender: solenoides conectados en
funcionamiento respectivamente a la parte superior y al
fondo de los medios de guia de urdimbre del telar, una
fuente de luz, elementos dotoeléctricos adyacentes a
dicha fuente de luz, circuitos eléctricos comprendiendo
204~ cada uno de dichos solenoides y un elemento Ffotoeléctri-
co correspondiente, y un tamiz entre dicha fuente de luz
y dichos elementos fotoeléctricos, teniendo dicho tamiz
aberturas en su extensidn y siendo mévil ﬁara llevar di-
chas aberturas en alineacidén con la fuente de luz y los
25, elementos individuales fotoeléctricos para la excitacidn
de los solenoides respectivos y para gquitar a dichas aber=-
turas de dicha alineacidn.
29, -~ Mecanismo de control de dibujb para telares, se-

glin se reivindica en el punto 1, caracterizado por que

30.~ los medios de guia de urdimbre consisten en un lizo in-
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dividual.

39,.. Mecanismo de control de dibujo para telares,
segin se reivindica en el punto 1, caracterizado porque
los medios de guia de urdimbre consisten en un marco de
mallas con una pluralidad de lizos.

4o,- Mecanismo de control de dibujo para telares,
segin se reivindica en los pubtos anteriores, caracteri-
zado por comprender medios tensores mecanicamente conec-
tados a los medios de guia. tendiendo dichos medios ten~
sores a desplazar a dichos medios de guia a una posicién
intermedia entre sus posiciones superior e inferior.

52,~ Mecanismo de control de dibujo para telares,
segln se reivindica en los puntos anteriores, caracte~
rizado por consistir el tamiz en una tira sinfin de ma-
terial opaco dispuesta con una parte de la misma pasando
entre la fuente de luz y los elementos fotoeléctricos, y
conexiones propulsoras para dicho tamiz.

62.~ Mecanismo de control de dibujo para telares,
segin se reivindica en el punto 5, caracterizado porque
dichas conexiones propulsoras comprenden un arbol motor,
un rodillo sobre el cual pasa dicho tamiz y un regulador

motor
conectado entre el arbol y el rodillo estando construido
y dispuesto dicho regulador de manera que adelante el ro-
dillo con respecto al Arbol motor, dependiendo la canti-
dad de dicho adelanto del fegimen de rotacidn del arbol
motor,.

72+~ Mecanismo de control de dibujo para telares,
seglin se reivindica en los puntos anteriores, camcteri-
zado porque el circuito estid dispuesto para excitar uno
de los solenoides y desexcitar el otro solenoide con un

haz de luz dando en un elemento fotoeléctrico correspon-
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diente, y desexcitar el primero de dichos solenoides ¥y

excitar el segundo cuando el haz de luz no incide en di-
cho elemento fotoeléctrico.
§2.~- MECANISMO DE CONTROL DE DIBUJO PARA TELARES.
Todo ello tal y como se describe en el cuerpo de la
presente Memoria se reivindica en su Nota y se represen~
ta a titulo de ejemplo en las adjuntas hojas de planos.
ista Memoria consta de once foliadas y mecanogra-

fiadas a dos espacios por una sola de sus caras.

Madrid,

27 SEP 1967
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