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MEMOR

que se acompafia a uns solicitud de patente de introduccién

por diez afios, pars Hspafla y sus Posesiones, por

PERFECCIONAMIENTO3
NAMIERTO COMBINADO
IRICO.

D.

Solicitante

Necionalidad

Resgidencisa :  Z4RAGOZA

Domicilio s+ Segunda Travesia Industrial, ¢2 del Vado
sin ndmero.

Fuente de

Informacién: Mdquina fabricada por la Pirma PAUL FCR-
KARDT, Dusseldorf, Alemania.

Tispaficla

345593

Ia DESCRIPTIVA

B PLATOS DE AMARRE DE PIBZAS, DE ACCIQ
A XNANO, Y NEUMATICO, HIDRAULICO Y ELEC-

José Luis GALVEZ CAMPOS
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KEMORIA DESCRIPTIVA:

545553

Ta presente invencidén se refiere a perfeccionsmien-

tos en plate de amarre de piezas, accionado combinadamente
bien a mano y vien por mcdios neumdticos, hidrdulicos y
eléctricos.

Este sistema tiene la ventaja de poder accionar dicho
plato manual y por fuerxas, aportando uns gran cantidad
de ventajas, tanto de orden técnico como de orden prictico
y con una seguridad absoluta. Ademds se puede trabajar con
perros o garras templados o con soporte pars adaptar garraf
mecanizables, mejoras que =e han adaptado a la invencidn.

Para mejor comprensidén de esta memoria se acompafian
los dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realiza~-—
¢idg, no limitativo, del objeto de la invencidn, en la que
cabrdn cuantas varisntes ejecutives sean posibles sin que
se altere el cuadro general de laz misma. Jn log citados
dibujos:

TLa fig., 1 muestra un corte del aparato segin la in-
vencidén,

La fig. 2 muestra una fileanta de la fig. I.

La fig. 3 es un alzado de la misma.

\

4

E1l plsto va provisto de varios soportes o patines (1
que son desplazables & travds de unas gufas (2), soporta-
dos por el cusrpo principal (3), y accionsdos por fuerza
neundtica, hidrdulica o eldctrica por los sistemas de le-
va o0 planos inclinados, gue no se detallan en esta memo- :
ria por no ser precisamente la clave de la patente. .

Dichas piezas o patines (1) =oportan cada uno el
perro o pieza (4) el cuzl va guiado a través de sus alas
provistss al efecto (5) en el citado patfn (1).

Ia pieza o perro (%) desliza normalmente, &l accio-
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" que el antes citado engrane (7) es mis estrecho que la co+4

~3-
nar la llave (6),prevista a este efecto, al engrane (7) g
y éste, a travée de su prolongacién (8) acciona a un tor-
nillo einfin (9) el cual, al girar, y engravado en crema-
llera con lu pieza o perro (4) -este engrave es a crems--
llera circular~ le proporciona el recorrido que &e¢ desée.

Se ha provisto un tornillo (10) para fijar al citado
engrane (7) en renira circular, pars que pueda girar sin
salirse de su sitio.

De 12 misma menera que se acciona dicho engrane (7)
ge pueden accionar los demds engranes (7) que 1llevan las
otras piezas gufas (1) (ver fig. 2, aunque en ésta, no se
éprecian los detalles porgue las subren sus soportes =—4-).

Todoe estos engranes citados (7) van sincronizados
a travds de una corona circular dentada (11) que gira mon-
tada er el cuerpo general (3), y la cual va engravada y a
§sts la fija unz pieza circular (12) sujeta con unos pri-
gioneros (1%) al citado cuerpo (3). Esta pieza circular
(12) puede desplaszarse a unos avellanados (14) debidamen-
te concebidos, para que log engranes (7) antes citados,
queden libres e indewendientes con la corona dentada (11)
antes aludida; teniendo fijscidn cade sinfin correspondien
te por medio de unas bolas (15) presionadas con un muelle
correspondiente (16).

En un punto (17) determinado, queda un espacio, por-

rona descrita (11). Esle espacio es para el margen necesa+
rio para el accionsmiento de fuerza neumdtica, hidrdulica
o eléctrica.

Finalmente, tras lo descrito sdélo resta seflalar que

en la presente invencidn caben cuantas realizaciones sean'

posibles sin que se altere la esencia general de la misma,
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NOTA -~ Descrito suficienteﬁente lo que antecede sélo re.y'

seflalar que lo que se declara propio y nuevo del solici-—-

tante 8s lo contenido en las siguientes:

REIVI:DICACIONES

1 - Perfeccionamientos en platos de amarre de plezas,
@e accionamiento combinado a mano, y neumdtico, hidrdulicg
y eldctrico, caracterizado por el hecho de qus dicho pla-
to va provisto de varios soportes o patines, desplazables
a través de unas gufss, soportados por un cusrpo principal
y que con accionados por fuerza neumdtica, hidrdulica o
glectrica.

2 -~ Perfeccionamientos, segin reivindicacidn 12 ca-
racterizados porque estos patinses sbportsn cada uno al pe-
rro o pieza que va guiada a travéds de sus alas, provistas
al efecto, en el citado patin.

%3 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones 1 y 2
caracterizados porque las citades piezas o perros, desli=-
zan normelmente, al accionarse una llave prevista al efecy
to, a un eﬁgrane, y éste, a través de una prolongacidén de
gque va dotado, acciona a un tornillo sinfin, el cusal al gi
rar, y engravado en cremallera circular con la pieza o pes
rro mencionada, ls proporcions el recorrido deseado.

4 -~ Perfeccionamisntog, segin reivindicaciones de 1
a 3 carscterizados porque se provee un tornillo para fijar
cada uno de los citados engranes, en ranura circular, para
que pueda girar sin salirse de su sitio.

5 — Perfecclonamientos, segln reivindicaciones de 1

a 4 caracterizados porque de la misma manera que se accio-
na el engrane mencionado, se accionan todos loz restantes

que llevan las otras plezas gufas, yendo todos estos en-
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granes sincronizados, a través de una corona cirqgiar der
tada que girs montada en el cuerpo general, y la cusl va
engravada y a éste la fija una pieza circular sujeta con
unos prisionerocs al citado cuerpo; pudiendo, esta pieza
circular, desplazarse a unos avellanados previstos al efedg
to, para que flos engranes antes citsdos queden libres e
independientes con la corona dentada antes aludidaj te-——
niendo fijscién cava sinfin correspondiente, por medio de
unas bolas presionadas cada una por un muslle.
6 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de 1
a 5 ceracterizadoz porque en un punto determinado gqueda un
gspacio debido a que él antes citado engrene es mds estre-
cho que la mencionada corona; sirviendo este espscio para
el margen necesario para el accilonasmiento de fuerza neums-
tica, hidrdulica o eléctrica, del aparato.
8 - PERFHECCIONAMIEJTOS B PLATOS DE AMARRE DE PIBZAS,
DE ACCIOLAMIE:TO COMBINADO A MANO, Y NWUMATICO, HIDRAULI-
CO0 Y IZLECIRICO.

Todo segln se describe en esta memoria que consta de
¢inco hojas foliadas y escritas por una casrs con ciento
trece 1lineas y dibujos anexos.

Madrid 28 septiembre, 1967 /
pﬂa.




D. Jose Luir GRIVEZ CAMPOS
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