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L  P A T E N T E

D E
I  N V E N C I O N

por "PERFECCIONAMIENTOS EN UN DISPOSITIVO PARA LA LECTURA DE 
DISCOS FONOGRAFICOS", a favor de Don Darío BELLINI y Don Ma­
r io  BELLINI, ambos de nacionalidad i ta l ia n a ,  re sid en te s  en 
Víale Coni Zugna 8 , MILAN ( I t a l i a ) .

MEMORIA DESCRIPTIVA

la  p resente invención se r e f ie re  a un d isp o sitiv o  para 
la  lec tu ra  de discos fonográficos capaz de r e a l iz a r  automática 
mente la s  funciones inheren tes a t a l  se rv ic io .

Ultimamente se están  afirmando y difundiendo cada vez 
más, los d isp o sitiv o s en los que e l  disco a le e r  se introduce 
a trav és de una hendedura la te r a l  en e l  d isp o s itiv o , lo que de 
termina directam ente e l  in ic io  de la s  operaciones necesarias 
para su le c tu ra .

En p a r t ic u la r , estos d isp o sitiv o s  efectúan automática



e independientemente de so posic ión  en e l  espacio , todas la s  
maniobras consiguientes a la  in troducción  manuel d e l d isco , 
es d ec ir  e l  exacto posicionado y bloqueo d e l disco sobre e l  
p la to  g irad isco s , e l  co rrec to  posicionado d e l brazo fonocap­
to r  en e l  in ic io  del d isco , la  puesta en marcha d e l p la to  g i­
rad isco s , e l  re torno  del brazo fonocaptor a su posic ión  i n i ­
c ia l  una vez fin a liz ad a  la  le c tu ra , e l  paro del p la to  g ira d is ­
cos y la  expulsión del d isco .

En. un d isp o sitiv o  conocido, de es te  t ip o , se preve un 
órgano de mando o sc ilan te  contra e l  cu a l, e l  disco es apto pa­
ra  topar a l  f in a l  de su ca rre ra  de in troducción  y e l  cual a 
continuación por su o sc ilac ió n  provoca e l  centrado y  e l  b lo ­
queo d e l d isco , la  in se rc ió n  d e l motor de accionado d e l p la to  
g irad iscos y e l  posicionado del brazo fonocaptor. Son e s ta s , 
en e fec to , la s  t r e s  maniobras necesarias e ind ispensab les pa­
ra  dar in ic io  a la  le c tu ra  del d isco . En es te  d isp o s itiv o  es­
tá  p re v is to , como órgaho de centrado y de bloqueo d e l disco 
sobre e l  p la to  g irad isco s , un órgano en forma de tapón, lle v a ­
do en forma librem ente g ira to r ia  en la  extremidad de un brazo 
o sc ilab le  y apto para se r acercado a dicho p la to  para e l  cen­
trado  y e l  bloqueo del disco y para se r  a le jado  d e l p la to  para 
l ib e ra r  e l  disco después de la  lec tu ra  d e l mismo.

Tal sistem a de centrado y de bloqueo d e l disco median­
te  un tapón cooperante con e l  p la to  g irad isco s y apto para f i ­
j a r  sólidamente e l  d isco , se ha revelado e l  más idóneo y segu­
ro en un d isp o s itiv o , e l  cua l, durante la  lec tu ra  d e l d isco , 
debe poder asumir cualqu ier posición  en e l  espacio , t a l  como
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particularm ente en un d isp o sitiv o  p o r t á t i l .

En un d isp o sitiv o  fonográfico p o r tá t i l ,  una p re rro ­
gativa  im portante, aparte  de aquellas naturalmente de sim­
p lic id ad  constructiva y de seguridad del funcionamiento in ­
dependientemente de la  o rien tación  e sp ec ia l, consiste  en la  
compacidad de los órganos de forma que se tenga un conjunto 
dimensionalmente reducido y de poco peso. En lin ea s  genera­
le s , es deseable que e l  d isp o sitiv o  sea lo más bajo posib le  
y solamente un poco más grande que los discos a le e r .

A este  respecto  es de onservar que las  construccio­
nes hasta  ahora rea liz ad as  son aun poco s a t is f a c to r ia s  ya 
que presentan  dimensiones muy grandes y por consiguiente son 
voluminosas y poco manejables para tra n sp o rta r .

Por consiguien te, e l  objeto p r in c ip a l de la  presente 
invención es e l  de r e a l iz a r  un d isp o sitiv o  fonográfico con 
c ic lo  de le c tu ra  completamente autom ático, independiente de 
su o rien tación  e sp ac ia l, de construcción extremadamente com­
pacta y de dimensiones de conjunto muy reducidas.

Tal objeto se resuelve , según la  invención, con un 
d isp o sitiv o  del tip o  que comprende, una envoltura con hende­
dura l a te r a l  para la  in troducción d e l disco a le e r ,  un p la to  
g irad iscos accionable por un pequeño motor e lé c tr ic o , un e le ­
mento de centrado y de bloqueo del disco contra dicho p la to  
soportado en forma libremente g ira to r ia  en la  extremidad l i ­
bre de un brazo de palanca o sc ilab le  en torno a un eje para­
le lo  a l  plano de dicho p la to , un brazo fonocaptor enlazado a 
dicho brazo de palanca y un órgano de mando desplazable enla
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zado a dicho brazo de palanca y dispuesto  de forma que e l  
disco choque con e l  cuando se introduce a trav és  de la  c i— 
tada hendedura y se pone sobre e l  c itado  p la to  de forma que 
se provoque e l  acercamiento de dicho elemento a l  p la to , la  

5 . puesta en movimiento d e l pequeño motor de accionado d e l p la ­
to  y e l  acercamiento del brazo fonocaptor a l  d isco a le e r .
E l aparato  según la  invención, se c a ra c te r iz a  sustancialm en­
te  por e l  hecho de que e l  órgano de mando es ta  enlazado a l  
brazo de palanca portador d e l elemento de centrado y de b lo - 

10. queo mediante una corredera y por lo  menos dos ramas de guia
molduradas y d ivergen tes, porque en tre  e l  Organo de mando y 
e l  brazo de palanca actúa un re so r te  que tiende a hacer o sc i­
l a r  e l  brazo de palanca en e l  sen tido  de acercar e l  elemento 
de centrado y de bloqueo a l  p la to  cuando es empeñada una rama 

15. de dicha corredera y para hacer o sc ila r  e l  brazo de palanca
en e l  sentido  de a le ja r  dicho elemento d e l p la to , cuando se 
empeña la  o tra  rama de la  co rredera , porque en tre  e l  elemento 
de centrado y de bloqueo y e l  p la to  g irad isco s , e s tá  p rev is to  
un embrague según por lo menos una su p e rfic ie  inclinada respec- 

20. to  a l  plano del p la to  y porque en tre  e l  brazo fonocaptor y e l
elemento de centrado y de bloqueo es tán  p rev is to s  medios de 
empeño para bloquear dicho elemento cuando e l  brazo fonocaptor 
se acerca a é l ,  a l  f in a l  de la  le c tu ra  de un d isco .

la  invención se d e sc rib irá  a continuación, más d e ta l la -  
25. damente, con re fe re n c ia  a l  dibujo anexo que i lu s t r a  ejemplos de

re a liz a c ió n  no lim ita tiv o s .
La fig u ra  1 muestra e l  mecanismo in tern o  del d is p o s i t i -
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vo, V isto de lado, en posic ión  de reposo, con la  envoltura
externa y algunas p a rte s  ex tirpadas.

la  fig u ra  2 es una v is ta  en p lan ta  del mecanismo en
posición  de lec tu ra  de un d isco .

la s  fig u ras 3 y 4 muestran e l  mecanismo, v is to  de 
lado como en la  fig u ra  1, respectivam ente en una posición 
interm edia de traba jo  y en posic ión  de lec tu ra  de un d isco .

la  fig u ra  5 es una sección según la  lin ea  V-V de la
fig u ra  2 .

la s  fig u ras 6, 7 y 8 corresponden respectivam ente a 
la s  fig u ras 1, 2 y 4 y muestran una v arian te  del mecanismo, 

la s  fig u ras  9 y 10 son secciones según la s  lín eas
IX-IX y X-X, respectivam ente de la  fig u ra  7*

Las fig u ras 11 y 12, muestran un d e ta lle  del mecanis­
mo correspondientes a la s  fig u ras  6 a 9 en dos posiciones d i­
fe ren tes  de tra b a jo .

En la  descripción  que sigue, e l  término "disco" se
u t i l i z a  para d e f in ir  un disco fonográfico.

La e s tru c tu ra  general del d isp o sitiv o  portador del 
mecanismo no se muestra enteramente en e l  d ibujo . De esta  
se represen tan  esquemáticamente solo algunas p a r te s .

Haciendo re fe ren c ia  en primer lugar a la s  fig u ras 1 
a 5 , se observa que so lid a rio  a una p arte  de la  e s tru c tu ra  1, 
ex is te  un perno v e r t ic a l  2 en torno a l  cual se monta loco un 
p la to  g irad iscos 4 destinado a lle v a r  y a a r r a s t r a r  en ro ta ­
ción, durante la  le c tu ra , un disco 5. la  ro tac ió n  del p la to  
g irad iscos 4 se obtiene de forma conocida mediante un motor



e lé c tr ic o  54 con árbo l motor 55, a través de ana rueda m otriz 
6 mantenida adherente con la  p e r i f e r ia  del propio p la to .

Dos soportes 7 y 8 , so lid a r io s  a la  e s tru c tu ra  1, sos­
tien en  un árbo l 9, a una c ie r ta  d is ta n c ia  sobre e l  p la to  4 y 
con e l  e je  en un plano p ara le lo  a aquel que contiene la  super­
f ic ie  d e l p la to . Este á rbo l 9 soporta a trav és  de dos o re jas 
10 y 11, uan palanca de vario s brazos indicada genéricamente 
con 12. Una p arte  13 de esta  palanca llev a  la s  c itad as  o re jas 
10 y 11 que se extienden paralelam ente debajo del árbo l 9. Un 
brazo 14 de la  palanca 12 se extiende ca s i perpendicularm ente 
desde uan extremidad de la  p a rte  13 hacia e l  centro  d e l p la to  
4 y llev a  cerca de su extremidad l ib r e ,  un perno 15 en torno 
a l  cual se monta loco un tapón hueco 16 de p e r f i l  externo có­
n ico . De la  cavidad de este  tapón sobresalen  hacia abajo , 
t r e s  d ien tes 17 destinados a cooperar, como se verá a c o n ti­
nuación, con un excéntrico  18 de t r e s  lóbulos 19, p rev is to  en 
una cavidad c e n tra l  20 del p la to  4. El número de dichos dien­
te s  17 y de los correspondientes lóbulos d e l excéntrico  18, 
puede asimismo d i f e r i r  de 3* Es im portante, que los lóbulos 
d e l excéntrico  18 tengan dos flancos inclinados de forma que 
cooperen con los d ien tes  17 como un embrague de d ien tes h e l i ­
co id a les .

El tapón 16 llev a  además sobre su c ircun ferencia  ex­
te rn a , un diente 21 (v is ib le  en la  fig u ra  2 ), cuya misión se 
i lu s t r a r á  a continuación.

La palanca 12 p resenta un apéndice co n stitu id o  por dos 
a le ta s  22, que se extienden desde la  extremidad de la  p a rte  13
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Oíl drrecCíOn OpUesta a l  brazo 14* (hacia la  3.ZQM3.61cd.& d e l 33?** 
bo l 9 mirando la  figu ra  1). Cerca de su extremidad l ib re , 
las  a le ta s  22 llevan  un perno o ro d illo  23, que se introduce 
en un o ja l  moldurado 24, p racticado  en una palanca 25, t a l

5 . palanca 25 es g ira to r ia  sobre un perno 26, f ija d o  en sopor­
te s  27 y 28 de la  e s tru c tu ra  1. El citado o ja l  24 presenta 
dos ramas divergentes 24a y 24b respectivam ente. La rama 
24a es más larga que la  rama 24b y la  variación  de su radio  
con respecto  a l  centro de g iro  de la  palanca 25 (eje d e l p er- 

10. no 26) es notablemente menor que la  respec tiva  variac ión  del
radio  de la  segunda rama 24b.

Entre un punto 29 de una de la s  a le ta s  22 y un punto 
30 de la  palanca 25 entá enganchado un re so rte  31, cuyo tramo 
c e n tra l forma una esp ira  y que tiende a a le ja r  en tre  s í  los 

15. puntos 29 y 30, manteniendo por consiguiente la  palanca 25 en
posición  de reposo con e l  perno 23 en una extremidad d e l o ja l 
moldurado 24, (como se i lu s t r a  en la  fig u ra  1 ). Con e l  p e r f i l  
a n te r io r  32 (vuelto hacia e l  plano 4) de la  palanca 25 esta  
destinado a cooperar e l  disco 5 durante su in troducción y ex- 

20. pu lsión  como se m ostrará por la  sigu ien te  descripción  d e l fun­
cionamiento.

Le palanca 12 p resenta además un brazo u l te r io r  33 qae 
se extiende desde la  p a rte  13, en la  misma d irección  de la s  a -  
le ta s  22 pero a una c ie r ta  d is tan c ia  de es tas  (ver figura 2 ).

25. Tal brazo 33 llev a  en su extremidad l ib re ,  un perno 34 de eje
perpendicular a l  eje  del árbo l 9 y sobre este  brazo 34 se mon­
ta  un forma giratoriam ente lim itada , un brazo fonocaptor 35 ( f i ­
guras 2 y 5 ), que lleva en posición  oportuna y de forma a r t ic u ­
1



lada la  cabeza 36 con la  punta de le c tu ra . Un tope 54 impide 
a la  cabeza 36, in c lin a rse  con respecto  a l  brazo 35 bajo  la  
acción de un re so rte  55, más a l lá  de un c ie r to  ángulo. El b ra ­
zo fonocaptor 35 p resen ta , cerca d e l perno de fu lc ro  34, un 
apéndice 37 portador de un peso de equ ilib rado  47 y en e l  cual 
se engancha un pequeño re so rte  33 que se engancha por su o tra  
extremidad por un punto 39 de la  p a rte  13 de la  palanca 12. Es­
te  pequeño re so rte  tiende con una fuerza re lativam ente d éb il a 
hacer g i ra r  e l  brazo fonocaptor 35 en torno d e l perno 34 en sen­
tid o  an tih o ra rio  (v is to  en la  f ig u ra  2 ). Tal ro tac ió n  se h a lla  
lim itada por un tope 40 llevado por e l  brazo 33 de la  palanca 12 
y contra e l  cual viene a chocar un apéndice 41 d e l brazo fono­
captor 35. Este últim o, en su extremidad l ib r e ,  llev a  además 
una a le ta  42 vuelta  hacia abajo y destinada a cooperar con e l  
d ien te 21 p rev is to  en la  c ircun ferencia  d e l tapón cónico 16. El 
brazo fonocaptor 35 con las  p a rte s  a é l  conectadas no es v i s i ­
b le en la s  fig u ras  1, 3 y 4 ya que se ha extirpado para mayor 
c la rid ad  de d ibujo .

La palanca 25 llev a  so lid a rio  un puente 4ó, que presen­
ta  un apéndice 43, e l  cual en la  ro tac ió n  en torno a l  e je  del 
perno 26 puede ac tu ar sobre e l  pulsador 45 de un in te r ru p to r  44 
fija d o  a la  e s tru c tu ra  y apto para c e rra r  (con e l  pulsador com­
prim ido) o a b r i r  (con e l  pulsador dejado l ib re )  e l  c irc u ito  de 
alim entación del motor e lé c tr ic o  54 de accionamiento de la  rue­
da motriz 6 que pone en ro tac ió n  e l  p la to  g ira to r io  4. La es­
tru c tu ra  portadora presen ta  p a rte s  48 y 49, que.delim itan  la  bo­
ca de in troducción  50 de los discos a s í  como de la s  guías 51, 52,
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53 para gu iar los discos durante la  in troducción y la  expul­
sión .

El funcionamiento del mecanismo d esc rito  es e l  s i ­
gu ien te .

Con, e l  mecanismo en reposo (como se represen ta en la  
fig u ra  1) e l  p la to  4 es tá  quieto y e l  "brazo 14 de la  palanca 
12, a s í  como e l  brazo fonocaptor 35 están  levantados del p la ­
to . Introduciendo ahora manualmente a través de la  boca de 
in troducción 50 co n stitu id a  por las  p arte s  de e s tru c tu ra  48 y 
49 en la  d irección  de las  flechas en la  figu ra  1, un disco 5, 
d e l que en la  fig u ra  1 se muestra solamente una p a r te , de fo r­
ma que e l  borde a n te r io r  del disco apoye contra e l  p e r f i l  an­
t e r io r  32 de la  palanca 25, y e s ta  últim a g ire  en sentido an­
t ih o ra r io  en torno a l  e je  del perno 26. Como consecuencia de 
e s ta  ro tac ió n  ex is te  un movimiento re la tiv o  en tre  e l  o ja l  mol­
durado 24 y e l  perno 23, que se desplaza hacia a r r ib a , por lo 
que e l  brazo 14 g ira  en sentido horario  en torno a l  eje del á r ­
bo l 9, bajando e l  tapón 16 y e l  brazo fonocaptor 35-

La figu ra  3 muestra e l  mecanismo en posición  interm edia, 
después de es ta  primera ro tac ió n . Como es v is ib le ,  la palanca 
25 se h a lla  girada en un ángulo bastan te amplio, m ientras que 
e l  brazo 14 de la  palanca 12 se ha acercado a l  disco en un án­
gulo bastan te  pequeño, gracias a l  p e r f i l  de la  primera rama 24a 
del o ja l  24, es d ec ir para impedir que e l  tapón cónico 16 venga 
a topar contra e l  d isco . 5 an tes de que e l  mismo se h a lle  d ispues­
to  de forma que presenta bajo e l  tapón, su o r i f ic io  c e n tra l .

El perno 23 ha alcanzado e l  punto de in te rsecc ió n  de las
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dos ramas d ivergentes 24a 3' 2413 d e l o ja l  24* El re so r te  31 
ha seguido la  ro tac ió n  re la t iv a  de la s  palancas 12 y 25 y se 
encuentra ahora en la s  condiciones de máxima compresión y en 
una posic ión  t a l  para e je rc e r  e l  máximo empuje en tre la  a le ta  
22 de la  palanca a v ario s  brazos 12 y la  palanca 25.

E l apéndice 43 so lid a rio  de la  palanca 25 se llev a  a 
una posic ión  t a l  para ba jas e l  pulsador 45 del in te r ru p to r  44) 
que a s í  ha cerrado e l  c irc u ito  del motor e lé c tr ic o , e l  cual a 
través de la  rueda 6 ha puesto en ro tac ió n  e l  p la to  4.

El tapón cónico 16 se llev a  a una posic ión  en la  que 
uno de lo s d ien tes 17 es asido por uno de los lóbulos 19 del 
excéntrico  18 del p la to  4. En es te  punto, la  prosecución de 
la  ce rre ra  de in troducción  manual d e l disco 5 hace superar a l  
perno 23, e l  punto de in te rsecc ió n  de la s  dos ramas 24a y 24b 
del o ja l  24. la  segunda rama 24b d e l o ja l  24 es d ivegente, de 
forma t a l  que perm ita e l  g iro  u l te r io r  de la  a le ta  22. en s e n t i ­
do h o rario  bajo e l  empuje d e l re so rte  31) por lo  que apenas su­
perado e l  punto de e q u ilib r io , e l  brazo 14 con e l  tapón conico 
16 desciende de golpe.

El mecanismo alcanza a s í  la  posic ión  r e la t iv a  represen­
tada en la  f ig u ra  4 . la  p a rte  externa cónica d e l.tap ó n  16 ha 
proporcionado e l  centrado y bloqueo exacto del disco 5 en la  
posic ión  co rrec ta  de le c tu ra  y a ten e r comprimido e l  propio d is ­
co contra e l  p la to  4 , g rac ias a la  fuerza e je rc id a  por e l  re so r­
te  31. El. embragado completo de los d ien te s  17 d e l tapón en tre  
lo s  lóbulos 19 del excéntrico  18 del p la to  4 ha.provocado e l  
a r ra s tr e  en ro tac ió n  del tapón loco por p a rte  d e l p la to  y duran-
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te  toda la  fase de le c tu ra  del d isco , e l  tapón g ira rá  so lid a ­
r io  con e l  p la to  y e l  d isco .

El brazo fonocaptor 35  ̂ que desciende contemporánea­
mente a l  descenso del brazo 14 y oportunamente equilibrado 
p o r-e l contrapeso 47, llev a  la  punta de le c tu ra  en apoyo sobre 
e l  disco 5 en ro tac ión  h o ia ria  (figu ra  2 ) dando a s í  in ic io  a 
la  fase de le c tu ra . Siguiendo e l  surco en e s p ira l  d e l disco 5, 
la  punta de lec tu ra  oportunamente o sc ila n te , g rac ias a l  enlace 
a rticu lad o  de la  cabeza 36 para poder segu ir la s  oscilaciones 
del d isco , se desplaza hacia e l  centro  del p la to  4 arrastrando  
con e l la ,  e l  brazo fonocaptor 35 y continuando su acercamiento 
a l  centro  del p la to , la  a le ta  42 en la  extremidad d e l brazo fo­
nocaptor 35 llega por ultimo a l  reco rrido  del d ien te  21 so lid a ­
r io  del tapón 16 que g ira  conjuntamente con e l  disco 5. De es­
ta  forma, a l  f in a l  de la  lec tu ra  d e l d isco , la  a le ta  42 engancha 
e l  d ien te  21 impidiendo la  ro tac ió n  u l te r io r  d e l tapón 16. En 
cambio e l  p la to  4 continúa su ro tac ió n , por lo que los flancos 
inclinados de los lóbulos 19 del excéntrico  18 e jercen  un empuje 
hacia lo a l to  sobre los d ien tes 17 del tapón 16, empuje que pro­
voca e l  alzado del tapón y del brazo 14, que a s í  se hace g ira r  
en sen tido  an tih o ra rio  en torno a l  eje  del árbo l 9. Esta ro ta ­
ción tien e  por consecuencia que e l  perno 23 llevado por la s  a le ­
ta s  22, pasa desde la  posic ión  representada en la fig u ra  4 a la 
posición  representada en la  fig u ra  3. En es ta  posic ión , como se 
ha dicho, uno de los d ien tes 17 del tapón 16 se h a lla  aún asido 
con e l  re la tiv o  lóbulo 19 del excéntrico 18, es d ec ir todavía no 
ha alcanzado e l  ápice de este  lóbulo, m ientras la  ro tac ió n  del
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tapón se encuentra impedida por e l  enganche en tre  la  a le ta  42 
y e l  d ien te 21, por lo  que continuando e l  excéntrico  e l  g iro , 
da e l  empuje a x ia l  f in a l  su fic ie n te  para hacer rebasar a l  p e r­
no 23, e l  punto de in te rsecc ió n  de la s  dos ramas 24a y 24b del 

5., o ja l  24. Apenas se re a liz a  e s to , e l  re so r te  31 e je rce  su em­
puje sobre la  palanca 35, haciéndola g ir a r  en sen tido  h o rario : 
e s ta  ro tac ió n  se h a lla  favorecida por e l  p e r f i l  divergente de 
la  rama re sp ec tiv a  24a d e l o ja l  24. La palanca 25 vuelve por 
consiguiente a su posic ión  de reposo (indicada en la  fig u ra  1)

10. de golpe y con su p e r f i l  a n te r io r  32 da un empuje a l  disco 5
liberado del tapón 16, expeliéndolo automáticamente en d ire c ­
ción co n tra ria  a la  de in troducción . la  ro tac ió n  de re torno  
de la  palanca 25 a p a r t i r  del momento en que e l  perno 23 reba­
sa e l  punto de in te rsecc ió n  de la s  ramas del o ja l  24, hace des- 

15. prender e l  apéndice 43 del pulsador 45 d e l in te rru p to r  44 de
forma que se abra e l  c irc u ito  e lé c tr ic o  d e l motor de accionado 
d e l p la to  4 , por lo que e l  motor y e l  p la to  se paran.

Con la  elevación del brazo 14 se re a l iz a  contemporánea­
mente e l  alzado d e l brazo fonocaptor 35* Con e l lo , la  punta de 

20. le c tu ra , cuya in c lin ac ió n  respecto  a l  brazo 35 se h a lla  l im ita ­
da por e l  tope 54, se separa de golpe d e l disco 5, m ientras que 
e l  re to rno  d e l brazo fonocaptor 35 a la  posic ión  de reposo bajo 
la  acción d e l re so rte  33, cuya fuerza es relativam ente d é b il, 
ha podido ten e r lugar solamente desoués que e l  brazo 14 ha sido 

25. suficientem ente levantado para desempeñar completamente lo s dien­
te s  17 d e l tapón 16 del excéntrico  18 d e l p la to  4. En e fec to , 
sólo entonces e l  d ien te 21 del tapón 18 no es comprimido contra
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la  a le ta  42 d e l "brazo fonocaptor 35 y é s te  se encontrará l ib re  
de segu ir la  llamada del re so rte  38 hasta  la  posición de reposo 
determinada por e l  tope 40. De esta  forma se impide con segu- 
y^¿ad tin a r ra s tre  de la  punta de lec tu ra  sobre e l  disco duran** 
te  e l  re torno  de la  propia punta a su posic ión  de reposo.

Como queda claro  por la  descripción  que precede, e l  c i ­
clo de lec tu ra  se completa en forma del todo automática después 
de la  in troducción manual de un d isco . El d isp o sitiv o  puede 
asumir cualquier posic ión  en e l  espacio, incluso  puede vo lcarse , 
no solo durante e l  funcionamiento (lec tu ra  de un d isco ), sino 
también durante la  in troducción y la  expulsión del d isco . En 
e fec to , durante e l  funcionamiento, e l  disco se h a lla  p e rfe c ta ­
mente bloqueado sobre e l  p la to  g irad iscos 4 del tapón cónico 16, 
e l  brazo fonocaptor 35 se encuentra equilib rado  por e l  contrape­
so 47 en torno d e l perno 34 y la  punta de la  cabeza 36 se mantie­
ne adherente en e l  surco del disco por e l  re so rte  55.

Durante la  in troducción, e l  disco se encuentra guiado 
por la  boca de introducción 50 y por la s  guias 51, 52 y 53, de 
forma que se ev ite  e l  choque del disco contra e l  tapón de r e te ­
nida, que se encuentra en posic ión  levantada y para asegurar que 
e l  borde a n te r io r  del disco alcanza exactamente a comprimir con­
t r a  e l  p e r f i l  32 de la  palanca 25, independientemente de la  p o si­
ción que asume e l  d isp o sitiv o  en e l  espacio durante la  operación 
de in troducción . Por ultim o, asimismo durante la  expulsión, e l  
disco se encuentra perfectam ente guiado por e l  p la to  4, por e l 
p e r f i l  32 de la  palanca 25, por la  boca de introducción 50 y por 
las  guías 51, 52 y 53, de forma t a l  que incluso  con e l  d is p o s i t i -
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vo inclinado  o directam ente v u e lto , puede efec tuarse  la  expul­
sión de forma perfectam ente reg u la r y s in  dar lugar a inconve­
n ien tes .

Haciendo ahora re fe ren c ia  a la s  fig u ras  6 a 12 se des­
c r ib irá  a continuación una v arian te  del mecanismo ilu s tra d o  en 
la s  fig u ras  1 a 5. Es de observar que la s  p arte s  y los elemen­
to s constructivos de es ta  segunda forma de re a liz a c ió n , que co­
rresponden co n stru c tiv a  y funcionalmente a p a rte s  y elementos 
ya d e sc rito s  precedentemente, se ind ican  con los mismos números 
de re fe re n c ia , aumentados de 100 y no serán  d e sc rito s  en de ta ­
l l e .

Una d ife ren c ia  de e s ta  v a rian te  respecto  a la  r e a l iz a ­
ción ya d e s c r ita , consiste  en e l  hecho de que una de la s  a le ta s  
122, que constituyen  un apéndice de la  palanca 112, p resen ta  
una prolongación 122a ;  actuando sobre dicha prolongación en e l  
sentido  de la  flecha de la  f ig u ra  8 , es posib le  l le v a r  e l  brazo 
114 desde la  posic ión  de la  fig u ra  8 a la  posic ión  de la  f ig u ra  
6 , a l  objeto de in terrum pir a voluntad, la  le c tu ra  de un disco 
en un momento cualesqu iera .

Otra d ife ren c ia  co n siste  en e l  hecho de que e l  brazo fo ­
nocaptor 135 se encuentra montado g irato riam ente sobre un perno 
134, llevado por un elemento 156 independiente de la  palanca 122 
El elemento 156 e s tá  montado por medio de dos o re ja s  157 y 158 
sobre e l  á rbo l 109 a continuación de la  parte  113 de la  palanca 
112. Tal elemento 156 llev a  e l  tope 140 que define la  posic ión  
extrema del brazo fonocaptor 135 (ver f ig u ra  7 ) y e s tá  enlazado 
a la  p a rte  113 o a la  o re ja  110 de la  palanca 112 por medio de
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10.

15.

20.

25.

un re so rte  159 (ver figura 9 ), que tiende a hacer g ira r  e l  e le ­
mento en torno a l  árbo l 109 en sentido h o rario  (ver fig u ra  9).
Tal ro tac ió n  se encuentra lim itada por e l  tope de un sa lie n te  160 
del elemento 156 contra un sa lie n te  161 so lid a rio  a la  o reja 110.

Una d ife ren c ia  u l te r io r  consiste  en e l  hecho de que e l  
brazo fonocaptor 135 no coopera directam ente con e l  d ien te 121 
del tapón 116, t a l  cooperación se re a liz a  a través de un juego 
de palancas interm edio. En p a r t ic u la r , e l  brazo fonocaptor 135 
presenta un a la  162 perpendicu lar a su eje  lo n g itud in a l que l l e ­
va en su extremidad lib re  un pequeRo perno 163 in se rto  con juego 
en un o ja l  164 p rev is to  en la  extremidad de una palanca 165. Es­
ta  palanca 165 e s tá  montada giratoriam ente sobre un perno 166 
llevado por e l  brazo 144 de la palanca 11.2 (ver fig u ra  10). So­
bre e l  mismo perno 166 se monta giratoriam ente un elemento 167, 
cuya ro tac ió n  se encuentra lim itada en un sentido por la  ex tre ­
midad de una de la s  a le ta s  122 y en e l  o tro  sentido por la  ex tre ­
midad re f le ja d a  en U de la  palanca 165- Como re su lta  c laro  por 
la  figu ra  10, e l  elemento 167 se envuentra comprimido contra la 
extremidad reflegada de la  palanca 165 con la  in te rp o s ic ió n  de 
discos de f i e l t r o  o sim ila res 168 por medio de un re so rte  en es­
p i r a l  169. la ro tac ió n  de la  palanca 165 en torno a l  perno 166 
provoca, por consiguiente por roce e l  a r ra s tre  en ro tac ió n  en 
torno a l  mismo perno, asimismo, del elemento 167 s in  que ex is ta  
un enlace ríg id o  en tre la  palanca 165 y e l  elemento 167. Este 
último presen ta una extremidad reflegada a diente achaflado 170 
que se encuentra destinado para cooperar con e l  d ien te 121 del 
tapón 116 en la  forma que se i lu s t r a r á  mejor a continuación.
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Una d ife ren c ia  u l te r io r  consiste  en e l  hecho de que e l  
re torno  de que e l  brazo fonocaptor a su posic ión  de reposo, se 
h a lla  mandada positivam ente y no a trav és de un re so rte  como en 
la  primera re a liz a c ió n  d e s c r ita . A t a l  ob jeto , e l  brazo 135 
presen ta una segunda a la  171 p a ra le la  a la  162. Estando p ro v is­
ta  dicha a la  171 de una extremidad reflegada 172. Además del 
puente 146, que en e s ta  forma de re a liz a c ió n  es so lid a r io  de la  
o tra  p arte  de la  palanca 125 con respecto  a la  re a liz a c ió n  de 
la s  fig u ras  1- 5, llev a  so lid a rio  un brazo 173 p a ra le lo  a la  pa­
lanca 125 y g ira to r io  conjuntamente con la  misma en torno a l  
eje  del perno 126. la  extremidad de este  brazo 173 es ap ta pa­
ra  ac tu a r sobre la  extremidad re flegada 172 del a la  171 del b ra ­
zo fonocaptor 135 cuando la  palanca 125 pasa a la  posic ión  de la  
figu ra  8 a la  de la  fig u ra  6 , haciendo g ira r  a s í  e l  brazo fono­
captor 135 en sentido  an tih o ra rio  en torno a l  perno 134 (ver f i ­
gura 7 ) para l le v a r  e l  propio brazo en su posic ión  de reposo.

El funcionamiento de e s te  mecanismo es muy s im ila r  a l  del 
mecanismo ilu s tra d o  en la s  figu ras 1 a 5 .

En posic ión  de reposo, la s  p a rte s  se encuentran en la s  
condiciones de la  fig u ra  6 . Introduciendo e l  disco 105 a le e r  
a tra v é s  de la  boca 150 en un c ie r to  punto, e l  borde d e l propio 
disco choca contra e l  p e r f i l  a n te r io r  132 de la  palanca 125 y se 
suceden en forma análoga como ya se ha d esc rito  la s  operaciones 
para la  puesta en movimiento d e l d isp o s itiv o . El mecanismo se 
llev a  a la s  condiciones correspondientes a la s  fig u ras  7 y 8 .

la  punta de lec tu ra  d e l brazo fonocaptor 135 se apoya so­
bre e l  disco 105 en correspondencia d e l in ic io  174 d e l surco en
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s s n ira l  (ver fig u ra  7 ) con. e l  avance de la  punta en e l  surco 
del disco e l  brazo fonocaptor 135 se desplaza en torno a l  p er­
no 134 y a través del enlace perno 164-ojal 164 se desplaza 
angularmente asimismo la  palanca 165 en torno a l  perno 166 (en 
sentido an tih o ra rio , ver figu ras 7? 11 y 12). Este desplaza­
miento angular len to  corresponde a l  pequeño paso del surco en 
e s p ira l  del disco 105 y se transm ite por roce ( f ie l t r o s  168) 
a l  elemento 167 que por consiguiente g ira  lentamente en torno 
a l  perno 166 en e l  sen tido  de acercar su diente achaflanado 170 
a l  tapón c e n tra l 116. En un c ie rto  momento, e l  d ien te  170 se 
acerca tan to  a l  tapón 116 que in te r f ie r e  con e l  d ien te  121 del 
propio tapón (ver posic ión  fig u ra  11). Esta in te rfe re n c ia  es 
t a l  que e l  d iente 121 del tapón alcanza a desplazar hacia a trá s  
e l  d ien te  170 y e l  elemento 166, que por consiguiente se despla­
za hacia adelan te  a cada g iro  del d isco , en un pequeño trecho , 
y después nuevamente llevado hacia a trá s  por e l  d ien te  121. En 
cambio, cuando a l  f in a l  de la  lec tu ra  del disco 105, la  punta 
lleg a  a l  último trecho 175 d e l surco, que tien e  un paso mucho 
mayor (ver figu ra  7 ), s i  elemento 167 se desplaza angularmente 
tan to  que su diente 170 es llevado a una posición en la  que en­
gancha e l  d ien te  121 d e l tapón 116 impidiendo la  u l te r io r  ro ta ­
ción de este  últim o. En cambio e l  p la to  104 continua girando 
con lo que los lóbulos 119 del excéntrico  118 e je rcen  un empuje 
hacia lo a l to  sobre los d ien tes 117 del tapón 116 provocando e l  
levantado del tapón y del brazo 114. El sa lie n te  161 comprimien 
do sobre e l  sa lie n te  160 del elemento 156 provoca asimismo e l  a l  
zado del brazo fonocaptor 135 y por último la  extremidad del bra
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zo 173 actuando sobre la  extremidad replegada 172 d e l a la  171 
d e l brazo fonocaptor 135 y llev a  a es te  a la  posic ión  de repo­
so .

Asimismo se asegura en este  caso la  requerida sucesión 
5 . de la s  maniobras para l le v a r  de nuevo e l  mecanismo a la  p o si­

ción de reposo y todas la s  maniobras se efectúan automáticamen­
te  en cualquier posic ión  en e l  espacio del d isp o s itiv o . Al que­
r e r  in terrum pir la  le c tu ra  de un disco an tes de f in a l iz a r ,  bas­
ta  comprimir con un mando manual sobre la  prolongación 122a (en 

10. e l  sen tido  de la  flecha de la  f ig u ra  8 )y se obtienen la s  mismas 
maniobras como en e l  caso d e l mando autom ático.

Es de observar que con la  d isposic ión  de los vario s ó r­
ganos d e l mecanismo según la  invención, ha sido posib le r e a l iz a r  
una construcción particu larm ente compacta y de dimensiones redu- 

15. o ídas. La subd iv isión  de la  ca rre ra  de acercamiento y re s p e c t i­
vamente de alejam iento d e l tapón centrador a l  y respectivam ente 
d e l plano g irad iscos en por lo  menos dos lapsos de velocidades 
d ife re n te s , ha perm itido red u c ir notablemente la  a ltu ra  de todo 
e l  d isp o s itiv o . En efec to , e l  ángulo to t a l  de ro tac ió n  d e l b ra -  

20. zo portador del tapón centrador se ha podido mantener dentro de 
lim ite s  algo estrechos como re s u l ta  claramente a l  confron tar la s  
fig u ras  1 y 4 y la s  fig u ras 6 y 8 .

Además, es de observar que e l  espacio debajo d e l p la to  
g irad isco s se encuentra v ac iío  y se h a lla  destinado a acoger e l  

25. a ltavoz (no ilu s tra d o )  d e l d isp o sitiv o  fonográfico .
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N O T A

D escrito  e l  objeto del presente invento, de declaran  
nuevas y de propia invención la s  sig u ien tes re iv ind icaciones 
con p rio rid ad  de la  demanda de patente i ta l ia n a  n- 22463/6^ 
d e l 29 de septiembre de 1.966* Ns ó e fitiv o  78O.423

1 .-  Perfeccionamientos en un d isp o sitiv o  para la  le c ­
tu ra  de discos fonográficos, que comprende una envoltura con 
hendedura l e te r a l  para la  in troducción del disco a le e r , un 
p la to  g irad iscos accionable por un pequeño motor e lé c tr ic o , 
un elemento de centrado y de bloqueo del disco contra dicho 
p la to  soportado en forma librem ente g ira to r ia  en la  extrem i­
dad lib re  de un brazo de palanca o sc ilab le  en torno a un eje 
p ara le lo  a l  plano de dicho p la to , un brazo fonocaptor en laza­
do a dicho brazo de palanca y un órgaho de mando desplazable 
enlazado a dicho brazo de palanca y dispuesto  de forma que e l  
disco choque con é l  cuando se introduce a trav és de la  c itada  
hendedura y se pone sobre e l  citado  p la to , de forma que se pro­
voque e l  acercamiento de dicho elemento a l  p la to , la  puesta en 
movimiento d e l pequeho motor de accionado d e l p la to  y e l  acer­
camiento del brazo fonocaptor a l  disco a le e r , caracterizados 
por e l  hecho de que e l  órgano de mando es tá  enlazado a l  brazo 
de palanca portador del elemento de centrado y de bloqueo me­
dian te  una corredera y por lo menos dos ramas de guia moldura-
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das y d ivergen tes, porque en tre  e l  órgano de mando y e l  brazo 
de palanca actúa un re so rte  que tiende a hacer o s c ila r  e l  b ra ­
zo de palanca en e l  sentido  de acercar e l  elemento de centrado 
y de bloqueo a l  p la to  cuando es empeñada una rama de dicha co­
rredera  y para hacer o sc ila r  e l  brazo de palanca en e l  sentido 
de a le ja r  dicho elemento del p la to , cuando se empeña la  o tra  
rama de la  corredera, porque en tre e l  elemento de centrado 
de bloqueo y e l  p la to  g irad iscos e s tá  p rev is to  un embrague se ­
gún por lo  menos una su p e rfic ie  inclinada respecto  a l  plano 
del p la to  y porque e l  brazo fonocaptor y e l  elemento de cen­
trado y de bloqueo es tán  p rev is to s  medios de empeño para b lo ­
quear dicho elemento cuando e l  brazo fonocaptor se acerca a e l  
a f in a l  de la  lec tu ra  de un d isco .

2 . -  Perfeccionam ientos, según la  re iv in d icac ió n  1, ca­
rac te rizad o s por e l  hecho de que e l  brazo de palanca portador 
d e l elemento de centrado y de bloqueo se encuentra soportado 
de forma o sc ilab le  en torno a án eje que e s tá  d ispuesto  sobre 
e l  p la to  g irad isco s , porque dicho brazo presen ta a le ta s  que se 
prolongan más a l l á  de la  p e r i f e r ia  d e l p la to  por la  p a rte  opues­
ta  de dicho e je , porque dichas a le ta s  llevan  un perno de eje pa­
ra le lo  a dicho e je  de o sc ilac ió n  y porque dicho perno e s tá  em­
peñado en un o ja l  de dos ramas d ivergentes p rev is to  en una pa­
lanca soportada de forma o sc ilab le  en torno a un e je  p a ra le lo  
a l  e je  de o sc ilac ió n  de dicho brazo de palanca y d ispuesto  en 
un plano debajo del plano d e l p la to  g irad isco s , estando moldu­
radas dichas dos ramas de dicho o ja l  de t a l  forma que la  v a r ia ­
ción de su ra d io , respecto  a l  eje  de ro tac ió n  de dicha palanca
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es notablemente menor para ana rama con respecto  a la  o tra  r a ­
ma.

3 .  -  Perfeccionam ientos, según la  re iv in d icac ió n  2, ca­
rac te rizad o s por e l  hecho de que una de dichas a le ta s  del b ra­
zo de palanca e s tá  prolongada para e l  mando a mano del retorno  
del brazo de palanca a su posic ión  en la  que e l  elemento de cen­
trado y de bloqueo es tá  ale jado  d e l p la to  g irad isco s.

4 .  -  Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  2, ca­
rac te rizad o s por e l  hecho de que en tre una a le ta  del brazo de 
palanca y la  palanca en la  que es tá  practicado  e l  o ja l  actúa 
un re so rte  cuyo tramo c e n tra l forma uns e sp ira .

5 . -  Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  1, ca­
rac te rizado s por e l  hecho de que e l  elemento de centrado y de 
bloqueo presen ta dos d ien tes sa lie n te s  frontalm ente y porque e l  
p la to  g irad iscos e s tá  p rov isto  de un excéntrico  c e n tra l a varios 
lóbulos con flancos inclinados, siendo e l  número de dichos lóbu­
los ig u a l a l  número de los d ien tes de dicho elemento.

6 . -  Perfeccionam ientos, según la  re iv in d icac ió n  1, ca­
rac te rizad o s por e l  hecho de que e l  brazo fonocaptor e s ta  pro­
v is to  de un d ien te  apto para enganchar un d ien te  de la  p e r ife ­
r i a  de dicho elemento de centrado y de bloqueo cuando e l  brazo 
se acerca a dicho elemento a l  f in a l  de la  lec tu ra  de un d isco .

7 .  -  Perfeccionam ientos, según la  re iv in d icac ió n  1, ca­
rac te rizad o s por e l  hecho de que e l  brazo fonocaptor es ta  en­
lazado por medio de un cinematismo que comprende una f r ic c ió n , 
a un elemento montado giratoriam ente sobre e l  brazo de palanca 
portador del elemento de centrado y de bloqueo, estando p ro v is -
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to  dicho prim er elemento de un d ien te  apto para enganchar un 
d ien te  de la  p e r if e r ia  del elemento de centrado cuando e l  b ra ­
zo fonocaptor es desplazado a l  f in a l  de la  le c tu ra  del disco 
en un ángulo mayor a l  ángulo de desplazamiento de cada g iro  
del disco durante su le c tu ra .

rac te rizad o s  por e l  hecho de que e l  órgano de mando es tá  p ro ­
v is to  de un brazo apto para in t e r f e r i r  con un sa lie n te  d e l bra

f in a l iz a r  la  le c tu ra  de un d isco .
9 .-  Perfeccionam ientos en un d isp o sitiv o  para la  lec tu  

ra  de d iscos fonográficos.
Según se describe y re iv in d ica  en la  presen te  memoria 

d esc rip tiv a  que consta de ve in tid ó s ho jas fo liad as y e s c r i ta s  
a máquina por una sola de sus ca ras, acompañadas de lo s  dibu­
jos reg lam entarios.

8 . -  Perfeccionam ientos, según la  re iv in d icac ió n  1, ca­

zo fonocaptor para lle v a r lo  a la  posición de reposo después de
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