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Este invencidn se refiere a las juntas universales del
tipo de velocidad constante y capaces de absorver el movimiento
de "émbolo", es decir, el movimiento axial relativo entre los --
miembros interior y exterior de la junta. las juntas de este ti-~
po tienen sus miembros interior y exterior provistos de gargan--
tas que forman la pista de las bolas, estando estas gargantas --
distribufdas angularmente alrededor del eje de la junta para re-
cibir las bolas transmisorss del esfuerzo de torsidén, law cusales
se mueven a lo largo de las gergantas durente los movimientos de
articulacidn y émbolo de la junta.

Las caracteristicas de velocidad constente de una junta
de esta clase dependen de le precisa localizacidén de las bolas =
de forma que bajo todos los dngulos que pueda adoptar la junta -~
los centros de les bolas gqueden dispuestos en el plano mediano -
de la junte, es decir, un plano que pase & través del centro ing
tantdneo de la junta y biseccione el dngulo formado entre los —-
ejes instantdneos de entrada y salida de la junta. Estos ejes —-
son los de rotacidn de ambos miembros de la junta, y el centro -
de la junta es el punto en el que estos ejes se intersectan; el
término "eje de la junta", tal y como se usamul, designa el eje
comin de entrads y salida en la condicidn de dngulo cero para la
juntae

El guiado de las bolas se obtiene en forma mds conve——-
niente por medio de una jaula que aloja las bolasg, estando la po
sicidn de este jaula controlada adecuadamente. En este tipo de -
construccidn puede utilizarse pistas sencillas rectas para las -
bolas, en cuyo caso, el guiado de las bolas queda encomendado ma
yormente a la jaula. Pueden utilizarse formaciones alternativas
para las pietas, las cuales mejoran el guiado de las bolas, pero

lag construcciones anteriores de este tipo y del que antecede —-
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han padecido la desventaja de presentar algo de "“resbalamiento"
de las bolas durante el movimiento de émbolo. El-objeto de la
pfesente invencidn es el de aportar una junta de velocidad w
constante y acomodadora del movimiento de émbolo en la que la
56 posicidn de la janla de las bolas queda controlade en forma -~
preciss y simple, evitdndose sustancialmente el resbalamiento
de las bolas, & lo largo de sus pigtas, durante el movimiento
de émbolo.
De acuerdo con la invencidn, la junta de velocidad
10, congtante tiene un miembro hueco exterior provisto de unasg —-
gargantes internas que se extienden longitudinalmente en el -«
mismo; un miembro interior formado con unas gargantes exterio
res que cooperan con las gargentas del miembro exterior para
former les pistas pars las bolas; bolas transmisoras de la --
15 torsidn que se alojan y ruedan a lo largo de las gargantas —-—
en el movimiento de articulacidén y émbolo de la junta; una -
jaula para las bolas provista de aberturss en lag que son re-
¢ibidas las bolas y que e operativae pare controlar la posi--
c¢idn de las bolag; y un miembro de gufa con libertad para mo-
20, versge axialmente con respecto al miembro interior y que se en
cuentrg unido, bien a la jaula, o bien al miembro interior, y
presenta ung superficie convexa, parcialmente esférice gue se
apoye en el mismo y permite el movimiento angular del miembro
guia con respecto gl otro de estos dos miembros, es decir, el
25, miembro interior o la jaula, para controlar el movimiento de
la jaula que es controlado tambien por medio de una superfi--
cie externa, parcialmente esférica en la jaula, la cual se ~-
apoysa en un orificio cilindrico del miembro exterior o de un
miembro fijado a éste, presentando dichas superficies parcisl

30, mente esféricas centros de curvatura que quedan desviados en
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magnitud sustancialmente igual en log lados opuestos del centro
de la junta, a lo largo del eje de ésta, con el centro de la su
perficie parcialmente esférica del miembro gufa situado siempre
sobre el eje de rotacidn del miembro interior.

Como quiera que el mévil de la invencidn es el conse~
guir un movimiento purc de rodadura para las bolas, puede ubtili
zarse pistas de gargentas rectesa y paralelas a los ejes de los -
miembros de la junta, las que deben ser convenientemente, do =
seccidn elfptica. Como gquiera que la jaula no tiene impedimento
pare su. movimiento axial con el miembro interior, queda libre
pars geguir el movimiento de los centros de las bolas durante -
el movimiento de émbolo, cuando las bolag ruedan por sus pistas,
quedandb al mismo tiempo positivamente localizada entre los ---~
niembros interior y exterior por medio de dichas superficieg —-
parcialmente esfdéricas, por lo que puede moverse a través de un
dngulo que es la mited del formado por los miembros interior ¥
exterior de ls junta durante el cambio de angularidad de éste.
Asi puds, cualquiera que sean las condiciones de angularided é
émbolo de la junta, hay un movimiento puro de rodadurs por par-
te de las bolas & lo largo de las plstes, y el dnico desliza-—
miento que tiene lugar es el producido entre las bolss y los sa
lientes de las aberturas de la jaula, lo cuael es implicito al
funcionamiento de le jauls y, en todo cago, origina una resis--
tencie por friccidn desdefiable. Es esencisl el permitir el movi
miento axial libre de la jaula entre loe micmbros interior y ex
terior, y el movimiento deslizente del miembro gula en el miem=~
bro interior queda epropisdamente limitado por medios adecuados
pare su adaptacidn al movimiento mdximo de éumbolo que tenga que
absorver la junta,

Cuando el miembro gufa estd unido al miembro interior,
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tiene su movimiento axial impedido dnicemente respecto a éste,
con la superficie de la parte parcialmente esférice del miem-—-
bro gule apoydndose en uns superficie complementaria que forma
un esiento en la jaunle, oconvenientemente formada en una pared
extreme de la misma. El miembro gufs tiene preferentemente la
forma de un arc gula provisto exteriormente de dicha superfi-
cie parclalmente esférice e, interiormente, de un agujero pla
no cilindrico, mediente el cual se monta deslizentemente so-—-
bre el propio miembro interior o gcbre un 4rbol asociado con
el mismo. Aunque el miembro interior de la junta puede formerx
parte integral con dicho 4rbol, se le suele formar convenien-
temente por separado, pars montarl.o sobre el 4rbol mediante -
un montaje estriado.

El aro gufa puede estar formado para su montaje so-
bre el drbol con anterioridad al mielbro interior de la junta,
para que deslice entre este Ultimo y un hombro limitador for-
mado sobre el drbol, ¢ tambien un ¢lip circular dispuesto en
el 4rbol; este clip 6 miembro similer del drbol puede efec~-
tuar la doble funcidn de localizar el mlembro interior de la
junta en una direccidn axial y a la vez limitar el movimien
to deslizante del miembro gufa en la direccidén opuesta.

El miembro gufa puede ir montado, alternativemente,
gobre el extremoc del 4rbol, el cuel se extiende adecuadamente
scbre el lado interno del miembro interior de la junts para eg
te objeto, disponiéndose los medios tales como un c¢lip circu-
lar para retener el miembro gula sobre la extensidn del drbol
limitendo asf el movimiento axial deslizente del miembro guls
e impidiendo que se salga del miembro interior de la junta.

En todos los casos, el movimiento axisl del miembro gufa y del

conjunto de la jaula puede ser limitado en una o ambas direccio
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nes por medio del miembro exterior de la junta, el cual limi
ta el movimiento de lag bolas a lo largo de las pistas ex—-~
ternas, por ejemplo, mediante un aro sobreseliente dispuesto
dentro del orificio del miembro exterior de la junta.

El miembro gufa puede ir unido a la jaula pars que
no ge mueva con resSpecto a ésta y sobresalga dentro de un ——
orificioc cilindrico del miembro interior en el que se aloja
la superficie parcialmente esférica del miembro gufa. Este -
orificio permite el movimiento libre axial necesario del w-
miembro gufa con respecto al miembro interior, y el miembro
gufa puede adoptar la forms de un tetdn con un vdstago fija-
do en ung pared extrems de la jaula y una cabeza que congti-
tuya la superficie parcialmente esférica. Con este se obtie-
ne una construccién que permite conseguir la desviacidén mini
mg de los centros de curvabura, permitiendo que la junta edop
te una angulaeridad mdxima. Esta construccidn permite tambien '
la limitacidén del movimiento de émbolo, si fuera necesario,~
mediante el adecuado disefio de le superficie interna de la ~
jeula pars que forme unos salientes para el miembro interior,
obviando asf la necesidad de unos salientes seperados.

En todos los oasbs, el miembro gula, bien que vaya
fijado a la jéula 0 al miembro interior, se dispone preferen
temente a'un extremo de la jaula, con la superficie fija -
parcislmente esférica de la jaula formads en, o junto al ex-
tremo opuesto al mismo.

Como pueden emplearse pistas de bolas de forma reg
te y sencilla, el miembro exterior de la junta puede ser con-
venientemente de forma generalmente cilindrice con un extre-
mo abisrto, pudiendo ser fabriecado medianté une operecidn de

amadrinado. Bl 4rbol, como es lo corriente, sobresale del —
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extremo del miembro exterior, y queda encerrado normalmente -~
en une bota de goms flexible, mientras que el otro extremo =--
queda cerrado convenientemente mediante une placa o tapadera.-
El miembro del extremo puede estar adecuadamente formado para
la conexidn de la junte a una transmisidén y puede ir provisto
de une espiga que ajuste en un avellanado del miembro extericr.
Egta espiga puede estar rectifilcade interiormente pars formar
la superficie cilindrice plana en la que se aloja le parte con
vexa percialmente esférica de le jaula, formando una construc—
cidn que reduce la longitud de las gargantas de pista en el =~
miembro exterior, con una sustancial economfa en su coste.

La longitud efectiva del miembro exterior de la jun-
ta se elije para que se adapte & los requerimientos de la ins-
talacidn, y puede ser mayor que la ndxima rodadura de émbolo -
com objeto de que pueda scomodar las tolerancigs de la transmi
gién. Egte es particularmente el caso cuando la junta se dise-
fia para su montaje en la trensmisién de un vehfculo a motor, -
y mds alld de los limites de la rodadura de empuje, las bolas
pueden deslizarse libremente en vacio.

El ndmero de pistas y de bolae viene dado por consie
deraciones de disefio, siendo la dimensidén de las bolas un fac—
tor en la capacidad transmisora de torsién de la junta, y eli-
jiéndose tambien con la adecueda tolerancia en la jaula para -
el funcionemiento bajo el dngulo mdximo de la junta. Unas de ~
las consgideraciones del disefio es la eleccidén del ndmero apro=-
piado de bolas para conseguir un funcionamiento suave de la —-
jaula a la mdxims velocidad de la junta, y, en muchos casos, =
geis bolas cumplen un compromiso razonable entre el funcionge-
miento suave de la jaula y une construccidén sencilla de la -—-

Jjuntao
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Ia invencién serd deaggmta g;ora mds smplismente con
referencia a los dibujos que se acompafian, los cusles muestran,
a titulo de ejemplo, cinco juntas universales de velocidad ——-
constante de scuerdo con le invencidén, y disefiadas para su in-
corporacidén a la transmisién de un vehiculo a motor. En los di

bujoss
Las Figs. 1 a la 4 gon las vistas respectivas en seg

cidn axial de cuatro de las juntas, apareciendo las juntas, en
todos los casos, bajo su dngulo méximo, 4ngulo dispuesto en el
plano seccional; y

Ias Figse 5 y 6 muestran vistas en seccidn de la —--
quinta junta, con sus miembros interior y exterior en dngulo -
cero y en la posicidén de mdxima articulacidn, respectivamente,
estando representado el miembro exterior en forme fragmentaria.

Todas estas juntas son capaces de acomodar ambos mo-—
vimientos, el de articulecidén y/o de émbolo del miembro inte--
rior 1 con relacidén al miembro exterior 2. El miembro interior
1 es movible axialmente en el miembro exterior 2, el cual, es
de forms cilindrics, escalonada y hueca, y estd acofado al an-
terior mediante una serie de seis bolas 3 transmisoras de tor—
sién y equiangularmente espaciedas. El miewbro exterior 2 pre-
senta a su travds un agujero cilindrico 4 con unas gargantas
5 que ge extienden longitudinelmente paralelas al eje central
%X = X del miembro exterior 2, eje que coincide con el de la =
gunta. El miembro interior 1 tiene uns superficie externa simi
larmente mecenizeda con gargantas rectas 6 parelelas al eje de
rotacidn ¥ - ¥ del miembro 1, el cugl coincide tambien con el
eje de la junta en la condicién de dngulo cero. las gargantas
5y 6 de los dos miembros 1 ¥ 2 cooperan por parejas para for-
mar las pistes por lag que ruedan las bolasg 3 durante el movi-

miento de articulacidn y/o de dmbolo de la junta.
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Une jaula de bolas 7 provista de las eberturas o"ven
tanas" 8 en su pared lateral, pera recibir en ellas las bolas
3, estd situada con holgura entre 1los miembros interior y exte
rior 1 y 2. Ia jaula 7 es de forma generalmente cénice, contro
lando su grado de conicidad el €ngulo mdximo obtenible por la
junta, Ias ventanas 8 son ligeramente alargadas en el sentido
circunferencial de la jaula 7 pare tolerar el ligerfsimo movi-
miento lateral de las bolas 3 que tiene lugar cuando la junta
trabaja en dngulo; las bolas 3 ajustan con precisidn en lag --
ventanas 8 en la direccidn axiel de la jaula Te

Le pogicidn de la jaula T eatd controlada por la si-
tuacidn relativa de log dos extremos de la jaule con respecto
a log miesbrozs 1 y 2. En uno de sus extremos 9 la jaula 7 tie-
ne una parte con superficie exterma parcislmente esférica que
forma una superficie convexa de control 10, y la posicidn del

tro extremo 12 de la jaule 7 gueda controlada por un miembro
gula 13 que tiene una superficie externs parcialmente esfdrica
v una guperficie convexa de control 14.

Las dos superficies de control 10 y 14 tienen sus cep
tros de cwrvatura, 4 y B respectivamente desviados en magnitu-
des sustancialmente iguales del centro de la junta C a lo lar-
g0 del eje de la junta, en la condicidén de dngulo cero de la -
misma. Esta geometrfa asegura que la jaula 7 sea exactamente -
controlada para que los centros de las bolas permanezcan en el
plano medieno de la junta para todos los dngulos que pueda asu
mir la misma. Como la jaula 7 no estd impedida en su movimien-—
0 axial con el miewbro interior 1, tiene libertad para seguir
el movimiento de los centros de lag holas durante el movimien—
to de dmbolo, el cual se produce con una accidn de rodadura pu
re de las bolas 3 a lo largo de lag pistas, por lo que el movi

miento de émbolo no va acompafiado del patinaje de las bolas 3
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en sus pistas. Se gprecizrd que la jaula 7 se mueve a travds
de un dngulec que es la mitad del dngulo de desplazemiento del
miembro interior 1 cuando tiene lugar el movimiento de articu
lacidén de la junta. Ademds, la distancia axial recorrids por
la jaula 7 con respecto al miembro exterior 2, es la mitad de
la distancia recorrida por el miembro interior 1 con respec-
to al miembro exterior 2 cuando la junta absorve el movimien-
to de émbolo.

En lge juntes mostradas en lag Figs., 1 a la 3 del -
miembro interior 1, estd localizado axielmente sobre un drbol
estriado 15 que sobresale del extremo exterior 16 del miembro
2, ¥ ol cual estd soldado a un miembro tubular de arrastre 17
en la transmisidn del vehfculo. Un miembro anular del extremo
exterior 18, en metel estampado, queda fijado por log pernos
19 al miembro 2 y queda engrapado a un extremo de una bota de
gone flexible 20 cuyo otro extremo 22 presenta una parte en--
grosada que Se fija a una garganta anular 23 del 4rbol 15.

Con referencia ahora a la junta de la Fig. 1, un =
miembro de extremo interior 24 estd fijado, mediante los per-
nos 19 al extremo interior 25 del miembro 2, y tiene un resal
te 26 y un aro de agujeros 27 a través de los cuales pasan =-—
los pernos 19. Los pernos 19 y el resalte 26 permiten que el
miembro de extremo 24 sea conectado a la transmisidn del vehl
culo. Una pared central 28, del miembro de extremo 24 ocierra
el extremo correspondiente de la junta y evita la entrada de

materias extraiiad.

AT 10, -

El extremo 9 de la jaule 7 estd dispuesto hacia aden

tro de la junta y la superficie de control 10 se apoya en un
agujero 29 del miembro de extremo 24, y el miembro gula 13 --

adopta la forma de un are con agujero cilindrico plano 30 ==
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que eg deslizable en una extensidn coaxial de didmetro reduci
do 32 del miembro interior 1. ILa superficie de control 14 del
aro 13 sirve de apoyo a un asiento 33 formado por una superfi
cie parcialmente esférice complementaris formada en el extre-

54 mo 12 de la jaula 7. El movimiento axial del aro gufa 13 y, -
por lo tanto, el movimiento de émbolo de la junta, queda limi
tado en la direccidn interior por el contacto del aro 13 con-
tra el extremo adyacente 34 del miembro interior 1, y en la -
direccidn hacia el exterior por el contacto del aro 13 contra

10, un hombro 35 formado en el drbol 15 la localizacidn axial po=~
sitiva para el miembro 1 sobre el drbol 15 viene sportada por
el hombro 35, contra el que tropiza le extensién 32, y por el
elip cirecular 36 alojado en un hueco del extremo interior del
4rbol 15.

156 Como el movimiento del aro gula 13 y del conjunto -
de la jaula 7 queda linitado segin se ha descrito, las pistas
del miembro exterior 2 pueden tener la longitud que =e quie-
ra, por ejemplo, no solo para acomodar el mdximo efecto de -—
émbolo durante el trabajo de la junta, sino tambien para que

20. acomode los errores de construccidn del vehfculo en su insta-
lacidn. En este caso, el conjunto central del miembro inte—-
rior 1, jaulae 7 y bolas 3 asume su posicién natural en el ---
miembro exterior 2 de la junte en su instalacidn. Si al hacer
lo asf, la jaula 7 y el aro de gufa 13 alcanzaren el lfmite -

25, de movimiento axial deslizante con relacidn al miembro inte—-
rior 1 de la junta, las bolas 3 resbalarfsn por las pistas —-
hasta alcanzar su posicidn natural. Pogteriormente, durente el
funcionamiento de la junta dentro de los lImites operacionales
del movimiento de émbolo, se obtendrfs una accién pura de ro-

30, dadura por parte de lasbolas3e.
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En las restantes formes de junta, las partes simila
res han recibido, donde se ha considerado apropiado, los mis--
mos mimeros de referencia. En la junta de la figure 2, el miem
bro de extremo 24 estd soldado al extremo 25 del miembro exte-
rior 2 y tiene una brida de acoplamiento 37 con agujeros 38 pa
ra el atornillamiento del miembro 24 a la transmisidn del vehi
culo. El miembro 24 es hueco y tiene un escaldn radial 39 en -
un punto intermedio axialmente, actuando el escaldn 39 para lo
calizar un miembro de cierre 32 en forma de plato. La superfi-
cie de control 10 estd dispuesta aqul tawbidn en el extremo in
terior de la jaula 7 ¥y es apoysble en el agujero cilindrico -
29 del miembro de extremo 24, pero en este caso, el aro gula -
13 es deslizable sobre una parte cilindrica 40 del drbol 15 ¥
el movimiento de dmbolo hacia el interior de la jaula 7 con el
miembro exterior 2 queda limitado por el tropiezo del aro 13
contra un aro eldstico 43 dispuesto en el drbol 15. Ademds del
clip circular 36, situado en el extremo interior del dxbol 15,
hay otro clip circular 44 que tiene por objeto fijar axislmen~-
te el miembro interior 1 en el &rbol 15.

Lg jaula 7 es, en las jaulas de las Figs. 3 y 4, -
de disposicidén axial invertida con respecto a las figuras y dis
posiciones anteriormente descritas. En las disposiciones de las
FPiga. 3, 1la superficie de control 10 se apoya en el orxrificio
4 formado hacia el extremo externo 16 del miembro exterior 2.
El aro 13 es deslizable axialmente 9obre una proyeccién cilin
drice de didmetro reducido 45 del 4rbol 15, llevando el extre—
mo 12 de la jaula 7 el asiento asociado 14 dispuesto haciaalen
tro. Los limites interior y exterior del movimiento operacional
de émbolo son alcanzados, respectivamente, cuando el aro 13 tro

pleza contra un hombro 46 del drbol 15 y cuando lo hace contra
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el aro eldstico 43 alojado en la proyeccidn 45.

E]l miembro interior 1 de la junta de la figura 4,-
es integral con el drbol 15, y el aro 13 es deslizable amipl
mente sobre una extensidn interior coaxial de este componen~
te integral. En vez de ser deslizable en el agujero del miem.
bro exterior 2, la superficie de control 10 de la jaula 7 es
deslizable en une parte cilindrica 48 del miembro de extremo
18, Une placa de cierre 49 tiene un reborde exterior fijado
por los tornillos 19 entre el extremo 25 del miembro 2 y el
miembro de extremo 24,

En le forme final de junia mostrade en las Figs. 5
y 6, la superficie de control 10 estd formada en el extremo
exterior de la jaula 7 y se apoya de nuevo en el agujero 4 -
del miembro exterior 2. El miembro interior 1 tiene una su-—-
perficie externa 50 parcialmente esfdrica y con gargantas, y
el mismbro gufa 13 adopta la forma de un tetdn con un vdsta-
go 52 que ge fija en la pared interior 53 de la jawla 7 y —-
una cabeza 54 que constituye la superficie de control par---
cialmente esfdrica 14 del miembro 13. EL tetdn 13 sobresale
hacia adentro de la jaule 7 para servir de apoyo al agujero
55 del miembro interior 1, moviéndose la cabeza 54 a lo lar-
go de este agujero durante el funcionamiento de la junta. -
El v4stago 52 tiene un hombro localizador 56 que se apoys -—-
contra la pared extrema 53, contre la que queda retenido por
un clip circular 57 dispuesto en el vdstago 52 por el otro -
lado de la pared 53.

NOTA
La Patente de Invencidn que se solicita por veinte

gfios pars Espafia de acuerdo con la vigente Legislacién, deberd
recaer gobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN O RELATIVOS A JUNTAS UNI
VERSALES" . con‘Prioridad de la solicitud de Patentes en In--
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glaterra nimeros 42.741/66 y 2.571/67, de fechas 24 de Septiem
bre de 1.966 y 18 de Enero de 1.967 respectivamente, segin las

caracterfsticas esenciales de las siguientess

REIVINDICACIOUNES

le.-vPerfeccionamientos en o relativos a junfas uni-
versalesy del tipo de juntas de velocidad constante que tienen
un miembro exterior hueco formado por unss gargantas internas
longitudinales; un miembro interior formado con gargantas ex—-
ternas que cooperan con las gargentas del miembro exierior pa-—
ra congtitvir pistas de bolas; bolas transmisores de torsidn -
que ge introducen y ruedan por estas gargantas durante los mo-
vimientos de articulacidén y émbolo de la junta; una jeula de -
bolas con aberturas en las que se alojan las bolas § que €85 ==
operativa para controler la posicidén de las bolas; y un miehbro
guls libre pare moverse axialmente con respecto al miembro inte
rior y estd unido ya sea a la jauls o bien al miewbro interior,
v que tiene una superficie convexa parcislmente esférica que -
g6 apoya en, y permite el movimiento angulsr del miembro gula
con respecto a, el otro de estos dos miembros, es decir, el --—
niexbro interior o la jaula para controlar el movimiento de la
jaula, el cual estd también controlado por medio de una super-
ficie externa parcialmente esfdrica de ls jaula que se apoya -
en un agujero cilindrico del miembro exterior o de un miewmbro
fijado a dste, teniendo dichas superficies parcialmente esféri
cas sus centros de curvatura desviados en una magnitud sustan
cielmente iguel sobre lados opuestos del centro de la junta, a
lo largo de su eje, con el centro de ls superficie parcialmente
egfdrica del miembro guls situado siempre sobre el eje rotacio-
nal del miembro interior.

28 ., WPorfeccionamientos en o relativos a juntes —--
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universales", de acuerdo con la reivindicacién 1, en las que
las gargantés que forman las pistas para las bolas son rectasg
¥ paralelss a los respectivos ejes de los miembros de la junta.

3&.~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas unl
versales", de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones -
preceden%es en les que las gargentas que formen las pistas de
las bolas presentan una seccidn transversal eliptica.

42 .-"Perfeccionamientos en o relativos a juntas uni-
verseles", de acuerdo con cualquiers de les reivindicaciones -
precedentes, en las que su congtruccidén es tal que limita el ~
movimiento dealigante del miembro gula axiglrente con respecto
al miembro intericr.

5&.~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas uni
versales", de acuerdo con cualquiers de las reivindicaciones -
precedentes, en las que el miembro gufa estd unido al miembro
interior y tiene impedido Unicamente su movimiento axial con -
respecto a 4ste, con le superficie parcialmente esférica del -
niembro guls recibiendo en apoyo un asiento complementario de
la jaunla.

68 ="Perfeccionamientos en o relatives a Juntas uni
versales", de acuerdo con la reivindicacién 5, en las que di-
cho asiento estd formado en una pared del extremo de la jaula.

78 .~ "Perfeccionamientos en o relativos & juntas -~
universales", de acuerdo con las reivindicaciones 5 6 6, en -
las que el miembro gula presente la forma de un aro provisto -
en su exterior de dicha superficie parcialmente esféricag y pre
gentando en su interior un agujero plano, cilindrico que pergi
te su montaje deslizente sobre el propio miembro interior de -
la junta o sobre un drbol asociado con dicho miembro interior.

8e,.~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntag =
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universales", de acuerdo con las reivindicacidn 7, en las

que el miembro interior forma parte integrel aen el 4rbol.

98 ,~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas
universales", de acuerdo con las reivindicaciones 4 a la
7, en las qﬁe el miembro interior de la junta estd forma-
do separadamente y se monta sobre el 4rbol por mediacidn -
de estrfas, y el aro guls eatd constituldo para su montaje
sobre el Arbol con anterioridad al miembro interior de 1la
junte durante el armado de la misma, y una vez montada, el
movimiento deslizante, del aro gufa sobre el drbol queda -
limitado, por un lado, por el miembro interior de la junta,
¥ por el otro lado por un hombro formado en el drbol o un
clip circular o elemento similar dispuesto en el 4rbol.

102.- "Perfeccionanientos en o relativos a juntas
universales", de acuerdo con las reivindicaciones 4 ¥ T,-
en lag que el miembro interior de la junta estd formado se
paradamente y tiene un montaje estriado sobre el 4rbol, y
el aro gufa estd formado para su montaje sobre el 4rbol —-
con anterioridad al miembro interior de la juntsa, y ung —-
vez montada la junta, el movimiento desligante del aro ——
gula sobre el drbol gueda limjtado, por un lado por un clip
circular o elemento similar dispuesto en el 4rbol que sirve
pera localizer el miembro interior de la junta sobre el dr-
bol, ¥, por el otro lado, por un hombro formado en el drbol
o un clip circular o elemento siwmilar digpuesto sobre el =-
mismo.

1l8.~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas
universales", de acuerdo con las reivindicaciones 7 u 8 en
las que el aro gula va montado deslizablemente en el lado -

interno del miembro interior de la junta, gobre une extensidn
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del 4rbol o sobre el miembro integral constitufdo por el 4r
bol y miembro interior, segin el caso.

. 128,~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas
universsles", de acuerdo con cuslquiera de las reivindica-—-
ciones precedentes en las que el movimiento axisl del miem-—
bro gula, jaula y bolas, dentro del miembro exterior de la
junta queda limitado en ung 0 laa dos direcciones por me—-—-
diosg dispuestos en el miembro exterior de la junta los cua-
les limitan el movimiento de las bolas a lo largo de las —
gargantas exteriores que completan las pistas de las bolas.

132.- "Perfeccionamientos en o relativos g juntas
universales", de acuerdo con cuslquiera de las reivindica~--
ciones 1 a la 4, en las que el miewbro gufa estd unido & la
jeula pars que no se mueva con relacidn a la misma y sobre-
sgle por dentro de un sgujero cilindrico del miembro inte--
rior de la junta, agujero en el gque ajusta la superficie —
parciaslmente egfdrica del miembro gufa.

l42,.- "Perfeccionamientogs en o relativos a juntas
universales", de acuerdo con la reivindicacidén 13, en las -
que el miembro gufs comprende un tetén con un védstago fija-
do a una pared extreme de la jaula y une casbeze que presen-—
ta la dicha superficie parcialmente esférica.

158.~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas
universales", de acuerdo con lg reivindicacién 14, en las -
que la superficie interna de la jaula estd provista de unos
salientes contactables con el miembro interior de la junta
con objeto de limitar el movimiento operativo de émbolo de
la junta.

lé6a.~"Perfeccionamientos en o relativos a juntas

universeles, de acuerdo con cualguiera de las reivindicaciones
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precedentes, .en las que el miembro gufa estd dispuesto en
un extremo de la jaula con la superficie fija parcialmente
esférica formada en la jaula en el extremo opuesto, 0 en -
sug. proximidades.

178.~ "Perfeccionamientos en o relativos a juntas
universales, de acuerdo con cualquiere de las reivindica——
ciones precedentes en las que el miembro exterior de la -
junte presents una forma ebierts por undé de sus exiremos,
y estd cerrado por el otro extremo por un miembro de cie--
rre provisto de dicho agujero cilindrico en el que penetra
la superficie convexa parcislmente esférica de la jaula.

188 ,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN O RELATIVOS A JUNTIAS
UNIVERSAIES",

Ségﬂn queda descrito en la presenta memoria que -
consta de dieciocho hojas escritas a mdquine por una sola =

cara, y acompafiada de dibujos.

, 1967
BIRFIELD ENGINEERING LIMITED,
PePs

Mreado: M. Doloreg d6rquera
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