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MFMORTA DESCRIPTIVA
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que se acompaila a la solicitud de registro de una Pa-
tente de Invencidén por veinte afios, en Espafla, por
RODILLO DB PRESIOHY", a favor de “BELOLT CORPORATION®,
entidad de nacionalidad norteamericans, residente en
Beloit, Wisconsin (U.S.A.), 1, St. Lawrence Avenue.

Egta invencién se refiere al aparato para
comprimir material flexible.

En muchas industrias se emplean rodillos de
nuy variados tipos..Zstos dispositivos son particular-
mente importantes en la industria textll y en la pape
lera, en las que se emplean pars comprimir telas o jol:Y
pel. A menudo lasg presiones que hay que alcanzar son :
muy grandes v por ello ge han idesdo rodillos de pre- '
sidn capaces de trabtar un material flexible que pasa
por la ranura existente entre un par de rodillos de eg
te tipo.

Nommalmente la presidn efectuada por el rodi
1lo se logra mediante dispositivos meodnicos que aprig
tan un rodillo contra otro. 3in embaryo los dispositi
vog mecdnicos nsces:rios para lozrar presiones de més
Ge 180 ®p. oor cm. linear son demasiado complicados y
costosos. Bsto es cgpeclalmente evidente cuzndo la lon-

gitud linear del rodillo es nucha, ya que las toneladas

votales de presidn ejercida todo a 1o largo del rodi-

1lo son entonces muchas tambidn.
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Ios rodillos mecdnicos tienen genersliente

: Hmnmuu a

un 1imite de presidn, medida en Kp. por cm. linear,
ya que estos rodillos van sujelbos por ambos eriremos
y las presiones niximas tienden a crsar un alabeo de
los mismos, cogza verjudicigl.

Se han ideado sistemas para eliminar este
alabeo de los rodillos mecanicos, como, por ejenplo,
el causarle un alabeo conirario para reducirlo g cero
coapensgndolo. Sin eunbargzo estos dispositivos no pue-
den ser usados mas que con presiones de magnitud, pare—
cida a aquella que en sentido inverso se le causa con
lo que se limite zrandemente la versatilidad de dichos
rodillos.

El objeto de la presente ixnvencidn consiste
en un nuevo tipo de rodillo, econdmico & de sencilla
construceidn, que emplea dispositivos magndticos y en
el que puede controlarse ¢l alabeo. Ademds, el rodillo
es capez e mantensr ung presidn consbante afdn cuando
el material que se comprima presente variaclones de cg
pesor o ae densidad.

A continuncibn se describird detalladamente
el objeto de la presente invencidn con la ayuda de los
dibujos de la adjunva hoja de planos en los que se re
presenta un simple ¥y mero ejemplo de realizacibn, por
lo que voGas sus variantes de detalle, proporciones,
materias, etc., en cuanto no modifiquen o aliteren sus
cualidades esencig les ni determinen la obtencidn de

un resuliado industrial nuevo y digtinto, deben consi
derarse indluidas en la proteccidn implicada en el re-
gistro que ghora ge solicita.

La figura 1 es una vista en perspectiva de
un dispositivo éeg&: esta invencidn, parcialmente sec-

cionado nara que s¢ vea el interior del rodillo.
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La figura 2, una vigta en alzado lateral
del rodillo,.

Segln la figura 1, el rodillo se desigha ge~-
néricamente con el nlmero 2. Consta de un caparazén 4
que envuelve gl eje 6 en el que va montado un indn 8.
In los exiremos del rodillo figuran sendas monturas
adecuadas de cojinete, 14 y 16, que permiten que el
rodillo gire alrededor del eje estacionario. El imdn
puede ser un electroimin o un imdn permanente. En mu
chos casos los imanes permanentes resultan mas caros
que los elcctroimanes y por ello gse prefieren estos
dltimos. El electroimdn puede ser de una sola piesza o
estar compuesto por una plurglidad de eleciroimanes
conectados en serie a lo largo de toda la lonzitud del
eje. Pueden construirse imén y eje de una sola pieza

o por el conirario, montar el imdn sobre el eje. Son

‘asimismo posibles distintas formas del dispositivo mag

LN

netico.

El imdn y el eje estdn pituados en el intg
rior del caparazdn de manera a dejar una esirecha zo-
na libre 10, representada en la figura 2, entre dicho
capaerazén y :la periferia del imdn. Consecuentemente
la separacidén entre el caparazdén y la parte del indn
més préxima al eje es anchas 12. Este tipo de montaje
hace que el imdn atfaiga al caparazdn 4 en la zona de
pequefla separacién 10 tendiendo a traerlo hacia si.
Ello hace a su vez que dicho caparazdn tienda a ale-
jarse del imdn y del eje en las zonas de zran separg
cibén 12. De este modo, sc puede colocar un segundo ro
dillo 34 adyacente al primero en un punto cercano a
la zons donde existe la gren separacidén 12 entre imdn

v caparazén, y este Ultimo ejercerd cierta presidn so

bre el nuevo rodillo 34.



50

100"‘

15."'

20.“‘

250"

]
B
O ARY]
WISV 11

VG e v
N }‘)gr_m;mu;‘ 3

¥

A

Para que el objeto de esta invencidn pueda
funcionar bajo una amplia gama de condiciones es tam
bién posible adapiar el rodillo para que trabaje a tea

peragturas diferentes de las normales. Ello se puede

lograr simplemente con hacer circular un fluido regu-—

lador de temperatura por el interior, ya del rodillo
de presidn, ya del segundo rodillo sobre el que se
ejerce la presidén. Se logra ello mediante un conduc-
to de entrada, una cdmara interior al rodillo y un con
ducto de salida para que, al cireular, el liquido ab-
sorba o dé calor, segin los casos. Preferentemente el
Pluido eircula por el interior del rodillo de presidn.
Se introduce el liquido por un punto cercano a la zo-
ne de pequefle separacidn 10 y se saca por un punto cer
cano o la zona de gran separacidn 12. Tembién es po-
sible hacer lo contrario. Igualmente puede introducir-
se el liquide por un extremo del rodillo y sacarlo por
el otro o introducirlo y sacarlo por ambos extremos a
un tiémpo. Se aprecia, pues, la perfecta adaptacidn

de este tipo de rodillo a la instalacidn de una regu-
lacidn térmica.

También cebe adaptar este tipo de rodillo »a
ra que compense automdticamente el alaheo que pueda
ocasionarle el hecho de tenér necegariamente ambos ex-
tremos sujetos en puntos fijos. Segin la figurs 1 es-
te regulacibn de la magnitud del alabeo puede 1llevar-
se a cabo de la siguiente manera: El eje & va sujeto
a ung montura 18 en cada ecxtremo, montura gue, & su
vez, va sujeta a una barra de tensidn 20 provista de
w regulador 22 de la tensidn que la barra ejerce so-
bre la montura 18. Ta barra 20 ejerce una fuerzs sobre

las monturas 18 en sentido inverso a la fuerza creada

por el imén 8. Le magnitud de la fuerza inversa que

-
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se puede aplicar puede ser suficiente para coﬁpen—
sar completamente el alabeo del rodillo o, también,
para darle un algbeo positivo o negativo durante su
funcionamiento.

También es suscepiible este rodillo de adap
tarse autométicamente a las diferencias de grosor
o de densidad del material flexible que pasa por él.
Seglin 1la densidad ¥/o el grosor del material que pa
sa entre ambosg rodilios, la ranura existente entre
ellos serd mayor o menor. Paras lograr la presidn de
seada puede colocarse el imdn 8 de manera que la si
tuacidn de la zona 10 sea suficiente para gonerar
la fuerza deseada. Si durante el funcionamiento del
rodillo variasen la densidad y /0 el grosor del ma
tefial en tratamiento, al variar la anchura de la
ranura de separacién de uno y otro rodillos, varia-
ria también la de la zona 10 existente entre el imén
vy el cgparazbn, con lo que, a su vez, variaria la
presidén que dicho caparazén ejerce sobre el segun-
do rodillo 34. La fuerza magrética varia en razén
al cuadrado de la distancia entre el imdn y el cbje
to atraldo. Para compensar este cambio de presibn
el rodillo principal puede ser provisto de lo sigulen
tes

Se acopla al rodillo un medidor de presidn
32 para determminar la presidn ejercida por el camr
razén 4 sobre el gesundo rodillo 34. Este medidor
32 puede estar rezulado Ge antemano a una presidn
dada y adaptado para medir cambios de presidn y, cuan
do se produzcan, poner en marcha un motor 30 que reag
juste la barra 28 para levantar o bajar los brazos

26 y las varillas 24 hasta reajustar la anchura de

la zona 10. El reajuste de la anchura de esta sepa
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racién 10 restaurs la distoncia Sdecuada entre el
imdn y el caparazdn, es decir, hace que la presidn
ejercida por éste sobre el sezundo rodillo 34 vuel
va a2l valor predeteramingdo.
‘ Si, en cambio ge desea ejercer en cier;
%o momento una presibén diferente de la actual bas-
ta con regular el medidor 32 a esa nueva presidn
y él mismo se encarsza de accionar abbomdticamente
el motor 30, ete.,. -

Segin us modelo alternativo del objeto
de 1la presente invencién se puede variar la fuer-
za ejercida por el caparazdn 4 sobre el segundo
rodillo 34, cambiando la intensidad de la corrien
te que llega al iman 8, en caso, naturalmente, de
ser un dlectroimdn. Es de sobra sabido que la fuér
za de abtraccidn de un electroimdn varia seglin la
corriente que reciba y resulta sencillo regular es-
ta corriente para lograr la presidn deseada.

Asi, puede controlarse la presibn ejerci
da por el rodillo objeto de esta invencilén bien me
diante la regulacidén de la corriente que recibe el
electroimdn, bien mediante la regulacidn de la se-
paracidn de este imdn del caperasmdn del rodillo,
bien mediante una combinacidn de ambos métodos.

Bl ﬁaterial a tratar pucde ser introdu—
cido entre smbos rodillos o, como se hace mas ge-
neralmente, ser arrastrado por la rotacidn misme
de éstos. Para ollo se puede acoplar a uno u obro

rodillo un dispositivo transmisor de movimiento,

HNOTA
Descrito suficientemente el objeto de lg

presente patente de invencidn y sus distintas par-

tes, se declara que lo gque constituye la esencia-
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lidad de la misma, que se acoge & los derechos de
prioridad de la Patente norteamericana n? 646.552,
depositado en la Oficina norteamcricansz de Patentes
el dia 16 de Junio de 1.967, es lo que se concreta
en las siguientes reivindicacidnes:

12.~ Rodillo de presidn adaptable para su
empleo en contacto con un primer rodillo capaz de
rofacidn, para 10 cual dicho rodillo de presibn es-—
t4 situado aproximadamente en contacto con el primer
rodillo, que consta de un eje y un caparazdn que re-
cubre, al menos, parte de dicho eje, caracterizado
por gue un dispositivo magnético va sujeto Lijamen
te al eje y situado de tal manera que quede wna zons
de pequeiia separacidn entre el caparazén y la parie
del elemento magnético mis alejada del eje y una zo
na de gran separacidén entre el caparazdén y la parte
del elemento magnético mds préxima al eje y que di-
cho dispositive mosmético estd adapiado para ejercer
una fuerza magnética sobre el caparazén en la zona
de pequella separacidn reciproca, atrayéndolo hacia
el eje, con lo que dicho caparazdn es al mismo tiem
po alejado del eje en la zona de ran geparacidn.

28,~ Rodillo de presidn, segln la reivin-
dicacién 12, caracterizado, ademds, por que cl dis
positivo mazndtico es un electroimdn. -

38,- Rodillo de presidn, segin la reivin-
dicacidén 22, caracterizado, ademds, por que el elec-
troimdn es de una sola pieza.

48.- Rodillo de presibn, segin la reivin-
dicacibn 28, caracterizado, ademds, pbr que el elec—
troiman estd formado por una pluralidad de elsciroi-
nanes conectados en serie.

58.~ Rodillo de presidn, segin la reivin-

dicacidén 12, caracterizado, ademds, por que el dis-
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positivo magnético es un imdn permanente.
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62.~ Rodillo de presifn, segin las rei-
vindicaciones 15 a 52, caracterizado, ademds, por=—
que se usa en una satinadora en combinseién con el
primer rodillo montado en el soporte con posibili-
dad ge roivacibn y adaptado para que al menos su su-

perficie exterior pueda Birar.

_78.~ Rodillo de presidn, segin las rei-

vindicaciones 12 a 68, caracterizado, ademds, por

" que unos dispositivos de transmisidén del movimien-

40 van acoplados para hacer girar al primér rodillo,
girando el caparazén cooperativamente cuando estd
en contacto con dicho primer rodillo. -

8&.- Rodillo de presidn, segin las rei-
vindicaciones 12 a 72, caracterizado, ademds, por
que un dispositivo refrigerador que regula la tem-
peratura normal de funcionamiento del rodillo de pz .
sidn y va acoplado a él, consta de un conducto de
entrada por el que se introduce un fluido regulsdor
de temperatura que llena a2l menos parte del espacio
existente entre el ceparazdn y el dispositivo magné-
tico, definiendo una cémare en el interior del rodi
1lo por la que puede circular el fluido y teniendo
un conducto de salida, con lo que la temperatura del
fluido puede variar desde ser mayor que le bempera-—
tura normal dé funciongmicnto del rodillo a ser me-
nor que dicha temperatura normal.

98,- Rodillo de presidn, segin la reivin-
dicacién 8¢, caracterizado, ademds, »or que el dis-
positivo de entrada de fluido comprende dos conduc-
tos de entrada, uno en cada extremo del rodillo de
presidén, adaptados pars suministrar fluido al inte-

rior de éste por un punto cercano a la zona de peque

fia separacidén a lo largo del eje y, asimismo, el
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tos, uno en cada extremo del rodillo por log que sa-

le el liquido cerca de la zona de gran separacidn.
108.~ Rodillo de presibn, seglin 1ls reivin-

dicacibn 88, caracterizado, ademds, por que el conduc-

to de enirada estd adaptado para introducir fluido

en el interior del rodillo de presidn vor ua punto

cercano a la zona de gran separacidn y nor el condug

o de salida sale el liguido por un puubo cercanc a

la zona de pequefia separacidn.

112.- Rodillo de presidnm, segﬁn las fei~
vindicaciones 128 a 88, caracterizado, ademds, por
que el rodillo de presidn estd moptado en unos elemen
tos de sujecidn, que son capaces, mediante su regu
lacibn, de ejercer una fuerza en el eje en sentido
inverso a la fuerza originada por el disvositive mag
nético.

128.- Rodillo de presién, segin la reivin
dicacidn 118, caracterizado, adends, por que los ele
mentos de sujecidn estan ajustados para forzar el
eje en el sentido inverso antedicho con una fuerza
capaz de crear una zonag de aire uaiforme en el rodi-

1lo de presidén cuando es ejercida la fuerza magz:éti

ca.

132.- Rodillo de presidn, segin la reivip
dicacidn 112, caracterizado, ademds, por que los ele
mentos de sujecidn estan ajustados para forzar al eje
en el sentido inverso antedicho dando lugar a un ala
beo positivo del rodillo de presidn.

148.~ Rodillo de presidn, sezin la reivin
dicacidn 112, caracterizado, ademds, por que los

dlementos de sujecién estin ajustados para forzar al

eje en el sentido inverso antedicho dando lugar a
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158.~ Rodillo de preéién, segin las rel
vindicaciones‘lg a 142, caracterizado, ademés, por
que consta de un dispositivo que regula la presién
ejerciaa por cl segundo rodille sobre el primer
rodillo durante el funcionamiento del dispositi-
vo magnético, constando este dispositivo regula~
dor de un elemento sensor adaptado para detectar
los cambios de presién y trensmitirlos a un dispo
sitivo reajustador a el acoplado cue hace variar
le magnitud de la zona de pequefia separacibn, con
lo que varia k fuerza magndtica ejercida sobre el
caparazén, con lo que puede regularse la presidn
ejercida po; dicho caparazdén sobre el primer podi-
1lo.

168.~ Rodillo de presidn, sesin la roi-
vindicacién 158, caracterimado, adeads, por que
el dispositivo sensor estd adaptado para nantener
un valor determinado de presidén, con lo que el dis
positivo reajustador estd igualmente adaptado para
responder a dicho elemento sensor reajustan@o la
magnitud de la zona de pequefia separacidn ﬁéra nan
tener el valor determinado de presidn.

178, - Rodillo de presibn.

Todo segin se describe y reivindica en
la presente memoria descriptiva, que consta de diez
hojas debidamente foliadas y escritas a mdquina por
ung gola de sus caras y se representa en la adjun-

ta hoja de planos.

Madrid:i13 de Septiembre de 1.967.
EL AGENTE:

oA Ao




WYCTOTTT O0TTORAS

LRDR SRV S,

FIGHN

Hoja tnicas

345072

FIGURKE 2.

FIGURE. 1.

ADLE

ZooALs VART

Tadrid 14 m:mp e 1. 06

EDL & GoliTns
D 1)/

pra o a// E




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



