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Esta invencidn se relaciona con juntas
universales y mis particularmente con una junta
universal para uso en una columa de direccidn.

ds especificamente, es un objeto de esta

5. invencidén proporecionar una junta universal que pue-
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da insertarse en una columna de direccién de dos
piezas, de manera que el conductor de un vehiculo
puede ajustar el volante y la columna de direccidn
en cualquier posicidn que considere cdémoda durante
5, ol funcionamiento del veniculo.
0tro objeto de la invencidn es propor-
cionar una junte universal de sustancial solidez y
de tamaiio relativamente pequeﬂﬁo
Otro objeto es proporcionar una junta
10. universal libre de juego parasito y de pérdidas por
friceidn.
Otro importante objeto es proporcionar,
en una junta universal consistente en un par de
miembros shorquillados colocados en dngulo recto en-
15. tre si, un mecanismo de acoplamiento ajusiable para
unir los miembros de ahorquillados que permita la
eliminacidn de juego pardsito y de pérdidas fric-
cionales.
Los citados objetos y otros, asi como de-
20, terminadas caracteristicas y ventajas de la inven~
cién resultardn evidentes con la siguiente descrip—
cidn, considerada en relacidén con los dibujos ad-
juntos, que forman parte de la invencidén y en los
cuales:
.25, La figura 1 es una vista de la juanta uni-
sal.
La figura 2 es una vista similar a la fi-

gura 1, con porciones de la misma mogtradas en sec-

30. Ta fisura 3 es una vista en seccién tomada
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a lo largo de la linea 3-3 de la fizura 2.

La Tfioura 4 es una vista en planta de
uno de los componentes del mecanismo de acoplamien=-
to.

Ia fizura 5 es una vista en seccidn toma-
da a lo largo de la linea 5¢5 de la Tigura 4,

ILa figura 6 es una vista en seccidn simi-
lar a la figura 2, que muestra otra versidn de la
junta universal;y

ILa figura 7 es wna vista en seccidn toma-

da a lo largo de la linea 7-7 de la figura 6.

Con referencia a las figuras 1 a 3, se ob-

servard que el nimero 10 indica wn drbol ahorquilla—'f{

do provisto de un par de brazos 12 y 14 situados en
un extremo de aquél y que el nimero 16 indica un
segundo drbol ahorquillado similar provisto de un

par de brazos 18 y 20, situados también en un ex-

i

tremo de aquél. Unos asientos cénecavos 22 y 24 orien

tados hacia dentro y diametralmente opuestos, son
ajustados a presidn en unos drificios taladrados 26
y 26, respectivamente situados en los brazos 12 y
14, andlogamente, unos asientos edéncavos 30 y 32
orientados hacia dentro y didmetralmente opuestos,
son ajustados a presidn en unos orificios taladra-
dos 34 y 36, respectivamente situados en los brazos
18 y 20, Se obsecrvard que los asientos cdncavos 22
¥ 24 estan centrados en el mismo plano que los asien-
tos céneavos 30 y 32, pero dispuestos en dngulo rec-
to respecto o ellos.

El mecanismo de acoplamiento ajustable,

indicado en su conjunto vor el numero 38, incluye
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dos pares de bolas didmetralmente opuestas 40, 42,
44 y 46, que presentan una poreidn recibida en los
asientos cdncavos 22, 24,30 y 36, respectivamente,
y un par de elementos 48 y 50 a manera de arande-
las, axialmente alineados, gque presentan unas por-
ciones 52 y 54, respectivamente, de los asientos
internos de las holas formzdas en sus extbremos
adyacentes, como se muestra en las figuras 2 y 4.
En cada una de laps porciones 52 ¥ 54 de los asientog
internos de las bolas se dispone una porecidn super-
ficial plana "a', como sc¢ indlea en la figura 5,pa-
ra los fines que mds adelante se explicardn,

Inclufdo también como parte del acopla-
miento 38, hay un perno 56 extendido a través de
los elementos a manera de arandelos 48 y 50 y una
tuerca aplicadors de pares de fuerzas 58, que sc
acopla a rosca al extremo del perno. Asi, se verd
que los elementos a modo de arandelas estin confina-
dos entre la tuerca 58 aplicadora de pares de fuer-
zas y la cabeza 60 del perno. Entre la tuerca 58
aplicadora de pares de fuerzas y el elemento 48
hay una arandela Belleville 62,

Con esta nueva disposicidn de partes,
se veria que es posible comseguir y controlar cual-
guler nivel de precarge deseado simplemente median-—
te ajuste, es decir, giro de la tuerca 58 dentro
de un determinado nivel de pares de fuergzas. Asi,
si se aprieta la tuerca 58, se provocard el des-
plazamiento de los elementos a manera de arandelas

48 y 50 wno hacia otro. Tal desplazamiento de los
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elementos 48 y 50, en virtud de la superficie pla-
na "a" de cada una de las porciones 52 y 54 de los
asientos interiores de las bolas, causard un movi-
miento simultdneo de todas las bolas hacia susres—
pectivos asientos céncavos. De esta manera, es po-
sible ajustar el mecanismo de acoplamiento 38 a cua;f“
quier nivel de nrecarga dredeterminado y mantener
este nivel de precarga durante un periodo determina- -
do de tiempo mediante subsiguientes ajustes, si
fuesen necesarios.

En las fisuras 6 y 7, que ilustran otra
versidén de la invencidn,las partes andlogas estdn
desisnadas en general por nimeros iguales mds 100,
En esta version, el mecanismo de acoplamiento ajus—
table 138 incluye también dos pares de bolas did—
metralmente opuestas 140,142, 144 y 146, que presen-
tan una vorcidén recibida en los asientos cdncavos
122,124,130 y 136, respectivamente. En lugar de
log elementos a manera de arandelas anteriormente
descritos, esta versidén incluye un elemento en Torma
de manguito axialmente renurado 170, que presenta
un alesaje ahusado 172 y cuatro dedos radialmente
desplazables 174, cada uno de los cuales contiene
un asiento interno 176 destinado a recibir a una
de las bolas 140,142,144 y 146. Colocado dentro
del alesaje 172, hay un pasador ahusadoc 178 que
tiene un extremo fileteado extendido desde el mismo
para recibir wna tusrca 156 aplicadora de pares de
fuerzas, que se apoya en el extremo del elemento 176

en forme de manguito. Asi, con esta disposicidn, si
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se aprieta la tuerca 158, el pasadorw ahusado 178

se desplazara axialmente respecto al elemento 170

en forma de manguito y causara asi un movimiento si-
multéneo de los dedos 174 en direccidn radial. Tal
movimiento impulsard,naturalmente, 2 las bolas 140
142,144 y 146 hacia sus respectivos asientos cénca-—
vos.

Las ventajas y miltiples aplicaciones de
una junta uwniversal que pueda sjustarse y mantener—
se sustancialmente libre de juego pardsito y de pér-
didas vor fricecidn, resultarsn evidentes para los ex-—
pertos en el arte. Ademas, aunque esta invencidn ha
sido descrita en relacidn con ciertas versiones espe—
cificas, los expertos comprenderin que vueden reali-
zarse varios cambios en la forma, estructura y dis-
posicidn de partes, sin apartarse del espiritu de
la invenciodn,

En consecuencia, no deseo limitarme a las
versiones especificas aqui deseritas principalmente
a-titulo ilustrativo, deseando por el contrario una
proteccidn que recaiga sobre el Zmbito de las adjun-
tas reivindicaciones,

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como le manera de realizarlo en la prac-—
tica, debe hacersc congtar que las disposiciones an-
teriormente indicadas son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su princinio

fundamental, giendo lo gue constituye la esencig del
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referido invento, y por lo que se solicita Patente
de Introduceidn por 10 afios en Ispafia sobre: "PER-
PRCCTONALIEI0S B JUNTAS UNIVGRSALES", caracterizén-
dose por lo siguiente:

l.=~ Perfeccionamicentos en juntas universa-
les, del +ipo que estdn provistas de un par de miem-
bros ahorguillados colocados en dngulo recto entre
si{ y de un mecanismo de acoplamiento gue comprende
dos pares de bolas diametralmente opuestas y trans-
mnisoras de pares de fuerzas, que cooperan con los
brazos de dichos elementos ahorguillados y con una es-
tructura central transmisora de pares de fuerzas que
recibe a dichas bolas, caracterizados porque la cita-
da estructura central comprende una vporecidn fija a
través de la cual se extiende un perno cuyo extremo
fileteado sostiene uma tuerca que se apoya en dicha
poreidn fija, y una porcidn desplazable respecto a
la referida porcidn fija y adyacente a la misma, que
se situa alrededor del mencionado nerno para anoyarse
en la cabeza de éste Ultimo, presentando dicha por—
cidén desplazable unos entrantes gue forman, por 1o
menos, una porcidn de los asientos de dichas bolas
v pueden causar un ligero desplarzamiento radial hacia
el exterior en las bolas por medio de una superficie
formadore de una cuiia, que sc¢ dispone en la referidp
poreidn desylazable al aplicarse a rosca la citada
tuorca en el mencionado nerno, ajustdndose asi la
precarga de la junta y suprimiéndosc su jueso pardsi-
to rotatorio.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindica-
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©eidn 1, caracterizados porque dichas porciones fija

y desplazable consisten en un par de elementos a ma-
nera de arandelas exialmente slineados, cada uvno
de los cuales presenta una porcidn ahuecada en sus
bordes adyacenbes vara recibir a dichas bolas,for-
méndose la citada porcidn ahuecada con una superfi-
cie plana en general inclinada respecto al eje comin
de dichos elementos a modo de arandelas y que cong-
tituye la citada suverficle forumndora de la cuiia:

3.~ Perfeccionanicntos sestin la reivindi-
cacidn 2, caracterizedos porgue la arandela Bellevi-
lle se situa entre dicha tuerca y el elementoh modo
de arandela adyacente.

4.~ Perfeccionamientos sezun la reivindica-
eidn 1, caracterizados porque dicha poreidn f£ija con-
siste en un elemento a modo de manpuito y la referi-
da porcidén desplazable consiste en cuatro dedos del
citado elemento en forma de manguito, cada uno de
los cuales recibe una de dichas bolas y es radialmen-—
te desplazable tras el movimiento axial de un pasa-
dor obnico insertado en dicho elemento en forma
de mangzuito, ydue es desplazado axialmente en el
mismo al aplicarse a rosca wna tuerca en el extre-
mo fileteado del referido pasador, cuya tuerca se
apoya en la porcidn fija del citado elemento en for-
ma de manguito.

5.- Perfeccionamientios segin cualquiera
de las reivindicaclones anteriores, caracterizados
porque los asientos destinados a recibir las bolas

se disponen en unas cavidades o alojamientos que
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se ajustan a presidn en unos orificios taladrados
que se encuentran situados en dichos brazos.
6.~ PERFECCIONAMIENTOS LN JUNTAS UNIVER-
SALES, tal y como queda sustgﬁcialmente desecrito en
5e la presente lMemoria, y en 1os dibujos adjuntos.

Egta llemoria consta de nueve hojas, escri-

tas v maquina poriipna sola cara.
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