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Este invento se refiere & un dispositivb manipula=-

1. Carpo del Invento.

dor de hojas parc mentener y tensar wna hoje sobre un cilindro y wmds
particularmente se refiere a un dispositive manipulondor de liojas pa-
ro tensar uno Héjn de papel sobre la superficie exterior del ciline
dro de tragsferencie de wna mfquina de imprimir, -

2, Descripcién de la tdéenica anterior,

_ In el pasado, sepfn se describe en le Patente n? -
2.757.610 concedida o Gegenhcimer y otros titulada "Mecanismo y 1i-
todo de manipulacién de hojos para méquine. de doble impresién mulbi-
coloxr" de 7 de Agosto de 1956, el ciiind;o de trensierencic dec una
mdquina rotative estaba proviste de mecanismos de succidn pars man—
tener el borde de cola de le hoju de pupel sobre el cilindre duran—
e lo rotacién e jmpresién del mismo. Los mecanismos de succién eran
f£ijos en relacién con el cilindro y la hoje de papel habin de ser
entrogada al cilindro en una condicidén lisa sin arruzes o fin de im-
primir la hpja en wo condicién uniforme y sin arrugns, Bn le Paten—
te n? 2.%57.610 no se preveia el tensado de la hoja de papel despues
do que le misma quedsba posicionada sobre el cilindro,

Lo Patente n? 3,096,088 de Young bitulada "Hecenis-
mo de sujecién y transferencin de hojas para miquings de imprimir"
concedida en 2 de Julio de 1963, expone un aparabo para atraer y
tenser la hojo sobre el cilindro de transferencia mqviendo los me~
coniomos de -suceidn o lo large de lo periferia del cilindro despues
de que los mecanismos de succién hen quéﬁado'aplicados al borde de
cola de la hoja de papel. Los mecunismos.de succidn esban dispues—
$o0s nara moverse sobfe la superficie beriférica del cilindro en una
direccidén de alejemiento del borde de cola .de la hoje ponicndo a5t
e la hoja en unp condicidn uniforme y tensa sobre el cilindro.

“Fn las Petentes de la téenice anterior antes ex-

L -




(13

10

15

20

30

e
—y—

344869

pucstas concedidas a Young y o Gegenheimer y otros, el cilindro de

inmresidn de le hojo estd provisto do medios de sujecién para reci-
bir v sujetar el borde de cola de le hoja a ser imprimida. Los me-
conismos de succidn sobre la periferia o superficie exterior del ci-

lindro estan espacicdos de los medios de sujecidn en wna distencic

- preseleccionada de formn que los mecenismes de succidn queden deba~-

jo del borde de cole de la hoja. Mediante la aplicdcién de wao suc-
cién el borde de cola de la hoje es acoplado por los mecanismos de
suceién v se mentiene sobre el cilindro. Los mecanismos de succién
de Young estan urgidos mediante muellgs hacio los medios de suje—
cidén, Despues de que el borde de cola de la hojp guede en una relo—
eidn suﬁerpuesta conlos mecanisﬁos ée succiéh v asegurado & los
mismoé mediente la succidn, los mecanismos de succidn se mmeven -
lejandose de_los'medios de sujecién mediente la suceidn y fremte a
la fuerze oponente de los muelleé interiores. Es éste movimiento de
los mecanismos de succién el auo tensa la hoja y la arrastre tense
sobre. la éuperficie del cilindro de tran;ferencia.

In el errastre y tensédo de ld hoja sobre la su-
perficie exterior del cilindro es esencial que todos los meconis—
mos de succidén se alejen simultaneamente de los medies de ‘sujecién
v recorran la misma disﬁancia a fin de tensar uniformemente toda
1o hoja sobre el cilindro de trensferencia. Pequeﬁa§_variaciones
en lo elosticidad de los muelles intoriores de los mecanismos de
succién pueden ocesionar que uno o mds de los mecenismos de succidn
se rmevan mds pronto que los obtros mecenismos de succién y pueden
hacer que los mecanismos de succién se muevan én diferentes distan—
cias en relacidn con los medios de sujecién., Esto produce que la
hoja sca arrestrade o itensada desigunlmente sobre la periferin del

.

cilindro,.

AdemZs, en ¢l método de Young la succién para aco-
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plar la hoja al mecenismo de succién y para comprimir los muelles
interiores parc mover los mecenismos de'succidn s0 ohtienc dol mis—
mo orfgen, de forma que lo succidén debe ser suficiente pare acoplar
las hojas o los mecanismos de succién y tombien debe ser suficiente
pare comprimir los mmelles interiores y wmover los meconisios de suc—
cién alejondolos de los medios de‘sujeci6n.'Utilizando le misma suc-

¢ién pare ambas operaciones se puede tembien cousar ﬁn tenscdo de—
siguel de la hoja sobre el cilindro de transferencia. Adends, para
cierbtos tipos de papel, tal como el papel de seda, la succidan re—
queride para comprimir los mnellés interiores de los mecenismos de
succién puede ser excesiva. Se requiere uns mfnima succién f£ijn poe
ra_comprimir los muelles interiores de los mecanismos de succidn.
Dicha succidén mfnima puede exceder de la resistencia del popel de
sedn de forma que el mismo sea deteriorado al ser sometido & tal
succidn excesive por los mecaniémos de succién, Si se reduce;lg sue-
cién para impedir el deterioro del papel dgrseda, lo suceidn es in=-
suficiente para comprimir los muelles interiores y parae le tensién
adecunda de la hoja de papel de seda sobre el cilindro de transfe-
rencia, . '

RESUMIN DEL INVIRITO

El presente invento elimine los problemas enberior—
mente expuestos.facilitando un medio mecdnico para mover los mecanis—
mos de succién alejandolos de los medios de sujecién para temsar la
hojo sobre el cilindro de transiferencia, La succidén aplicada o los
mecanismos de succidn es unicemente par@\acoplar la hoja &l mecanis-
mo de suceidn. Cuando se estd operondo con popel de sede o frdgil,
la - succién puede reducirse & un mfnimo que no deteriore al papel ¥
el medio mecdnico, indcpendicnte de de la presidén de lo succién, es
operable pera mover los meconismos de succidn slejondolos de los me~

dios de sujecién. Los mecanismos de suceién estal todos interconce—
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tados con el medio meednico y se mueven simultenecamente le misma dis-

tancia & lo largo de la periferia del eilindro para eplicar con elle

me tensidn uniforme o la hoja.

Tn resfmen, ol presente invento freilite un cilin-

dro de impresién de hojas que tiene medios de sujecién parc recibir

(4

© ¥ sujetar ¢l borde delantero de lﬁ hoja o imprimir, Un dispositivo

de acoplamiento de lg. hoje, con mecanismos de succidn sobre le peri-
ferfa del cilindro, es operable para acoplar el borde de cola de la
hoje medionte succidn, El disposibivo de acoplemiento de la hoja es—
+¢ moviblemente montedo en el interior del cuerpo del cilindio de
forma que los meccnismos de succidn.son movibles & lo largo de la
periferfa del cilindro acerc&ndose'a los medios de sujecién y cle—
joncose de los mismos. Un medio mecédnico que incluye am actuador po—,
sicionadé exteriormente del cilindro estd dispuesto para mover =zl
dispositivo de acoplamiento de la hoja de formc que'los nceanismos
de succién se muevan hacic los medios de sujecién pare ccoplar el bor—
de de- coln de le hoje y para mover despues ol &ispositivo de acopia—
miento de la hoja de forme que los mecanismos de succién se ruevan
slejendose de los medios de sujecién para nrr&s%rar la hojo tensa
sobre la superficie'exterior o periferfa del cilindro,

' IEn consecuencia, el principal'objeto del presente
invento es facilitor un dispositivo cctuado mecanicemente para mo-
ver un miembro de ecoplamiento de la hoje acercandolo a los medios
de sujecién y clejandolo de los mismos para con ello tensar unifor-
memente la hoja sobre lo periferfe del cilindro,

Otro objeto de éste invento es conpctar una plura=
lidad de miemﬁros de scoplamiento de lo hoja on wna relacién mitua
de forma que todos los miembros de ncoplamiento se moveran simulto—
neemente alejondose de los medios de sujecidn o lo largo de le pe~

riferfa del cilindro.
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- Otro objelto de éste invento es proporcionar um
miembro de acoplamienﬁo de la hoja del tipo de succién, en el que
le dnica funcidn de la succién es acoplar la hoja al miembro de a-
conlamiento, .,

i Bstos y otros objetos y ventajos del invento se—
ron mfs detcllademente expuestos y descritbs en lao siguiente memo-
ric descriptive, en los adjuntos dibujos y en les siguientes RNei~
vindicaci&nes.'

BREVE DESCRIPCION DE I10S DIBUJOS

I los dibujoss

La Tigure 1 es wnn %ista esquendtica de extromo
de w segundo cilindro de tronsferencis que ilustre una hojo de pa-
pel sobre el segundo cilindro de transferencia despues de que el

mismo ha recibido le lhoje de un primer cilindro de trensfercncia.

.

Los mecanismos de succidn estan en wna primers posicidén alcjada de
los sujetadores y haciendo conbacto con un miembro de tope.

y Io Figura 1A es unc vista similar o la de lo Fi-
gura 1, que ilustra al segundo cilindro de tronsferencia girado so-
bre su eje hasba una posicién en que los mecenismos de succidn se
hen movido o una éegunda posicién hacie los sujotadores y quedon es—
paciandos del miembro de tope. !

Lo Tigura 2 es wne vista similar,d le Figure 14,
que ilustra al segundo cilindro de transfercncic despues de girado
sobre su.cje hasbto una pqsiciGn en que los necanismoé de succidn se
ccoplan al borde de cola de 1la hoju. Ie hoja de papel se ilustra con
vnriasrarrugas en la misma. )

ia Figura 3 es wna viste similar a la Figura 2,
que ilustra al segundo cilindro de transferencie cdn md; giradb 50—

bre su eje con los mecenismos de succidn acoplendo el borde de cola

de lo hojao con los meconismos de suceidn retrocedidos o lo primera
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nosicibn lejos de los sujetadores. El movimiento de los mecanisnos

de succidn alejendose de los sujetadores ha eliminado les arruges

ilustredas en la Figure 2,

Lo figura 4 es uaa visba desarrolleda del cilindro

de tronsferencia tomadn o lo largo de la Ifnea 4-4 de la Figura 5,

“ilustrando el dispesitive acopledor de le hoje y la actuacién mecd-

nica para el mismo,

Le Miguro b es wna viste fragmentaris de exbrero
en clzedo del eilindro de trensferencia que ilustre los medios me—
ednicos de actuacidn pora el dispositivo acoplador de la hoja, to=-
made en general a lo lergo de la lfnea 5-5 de la Figure 4,

Lo Figure 6 es una viste en elzedo laternal de u~-
no de los brazos sl vacfo para scoplamiento de 1la hoja.

La Tigura 7 es une vista en planta del meesnismo
de succidn asegurado o lao parte éuperior del brazo al vacfo. '

Io Ficura 8 es wne viste en slzedo fronbtal de wm

. brazo al vacfo pora ncoplemiento de le hoja montado sobre wn eje de

soporte que tiene un conducto a través del mismo,

la Pigura 9 es una vista lateral en salzado bomada
2 lo largo de lo lines 9~9 de la Tigura 4, iiustrando el disco de
leva para girar los brezos el vacfo y para actuar leo vilvula de suce—
cién, Ll disco de leve estd montado en lao armedure de la méquina ro-
tativa.

1o Pigura 10 es une viste descrrollada de la su-
perficie de leva pare actuar la vélvula dd suceién ilustrade en la
Fisura 9,

. Lo . Figure 11 es une vista lateral en algede que
ilustra uno de los discos de soporte delaeje tomnda en genexral a lo
largo de la linea 11-11 de le Figura 4.

e Tigure 12 es una viste similar & la.de la FMigu-
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re 5 ilustrando otra realizacidén de un medio actuador para los bra-
zos ol vacio de ncoplam1cnto de la hoja.

La Figura 13 es wne vista luteral en alzado de
wm disco.dctuador que tiene supcrficies de contacto para los me—
dios actundores ilustrados en la Figura 12.

DESCRIPCION DE IAS REALIZACIONES PREFHERIDAS,

. Con referencia a los dibujos y parbicularmente

o las Figures 1 a 3, se muestra esquematicamente une vista de es-
tromo de wn segundo cilindro de transfcrencia generalmente deseri-
to por lo cifr# de referencis 10, El cilindro de transferemncic (10)

estd soportado y montado para rotecién en lao armadura de wne mdgui-

‘na rotetive sobre un eje (12). Dos juegos de linguetes sujetadores

se mucstran en generdl en 14 y 16 montedos sobre la periferis del.
cilindro (10) pare sujebar el borde delantero de wune hojo & ser im-
primida por el cilindro de trabsferencia(lO). Dos jﬁegos de mecanis—
rmos de succidén que se muestron en genersl enm 18 ¥ 20 son movibleg
o lo lqrgo‘dé le periferis del c¢ilindre parae ancoplar el borde de
cola de les hojes a ser imprimidas, ‘Los mecanismos de succidn.(ls
vy 20) esten montados sobre mos brazos el vacio de acoplemicnte a
la hoja generalmeﬁté designados por las cifras de referencia 22 y
24 cue a su vez estan asegurados no rotabivamente a los ejes de lo;
brazos al vacfo generalmente designedos 26 y 28 respecbivomente.
Los cjes (26 v 28) de los brazos al vecfo esten soportados por el so=
gundo cilindro de transferencia (10) ¥y tienen un eje paralelo y es—
paciado del eje de rotacién del cilindre.

1a operacién pgeneral del cilindro de transferen—
cio paro acoplar y tensur wne hoje es como sigue, Cucndo el eilin-
dro de transferencza gira sobre su eje en la direccidn de la flecha
en la Figure 1, ol borde delantero (30) de wna hoje (32) que ha de

ser imprimidae pof el cilindro (10) es tomada de wn primer cilindro

— - S T s R P



10 .

30

- ,.*._'..:::r';'v_.f,.._,.,;,__.___‘

344869

de tronsferencie (34) medinnte los linpuetes sujebadores (14) cn lo

forme que se describe en la Patente n? 2,757,610, que se incluye o—
quf como referencia, y es bransferide ol cilindro de trensferencia
(16). ih la posicién que se ilustra en la Figura:1l, los brazos al

vacfo (24) hacen contacto con los miembros de tope (132) v los me-

- conismos de succién (20) gquedan en una primera posicién elejada de

los lincuetes éﬁjetadores (14).

IEn la Figura 1A, el segundo cilindro de trensfe-
rencia (lp) he girado alrededor de su e¢je haste wna posicidén en que
los brazos ol vacfo (24) se hon movido hecia los sujetadores (14),
Tl borde de cola (36) de la hoja (32) no estd todavie en wna rele=-
cién superpucsta con los mecanismos de succidn (20), Los mecanis-—
ros de suceidn (20) se han movido haecia los sujetadores (14) por
1o rotecién del eje (28) en le direccién de la flecho en la Fiou-
re 1A, . _

I lo Pipura 2, el sepundo cilindro de transferen—
cie (16) I girado ulteriommente elrededor de su eje cesde la posi=
cidn ilusirade en la Ficure 1A y el borde de cola (86) de la hoja
(32) estd en una relacién superpuesta con los meconismos de suc— |
cién (20). La succidn es cplicada a los meconismos de suceidn dpro— -

wimedemente en la posicidn que se ilustra en la Figure 2 pora aco=——

plar el borde de cola (86) de 1a hoja (52) e los respectivos meco—

nismos de suecidn (20). In hoje (32) puede tener wme confipuracién
no plenc y puede contener arruges generalmente desipnades por las
cifras de referencia 38 y 40, '

Despues de que el borde de cola de la hoja queda
zcoplado por ios mecenismos dé succién (20), a la ulterior rotecién
del segundo cilindro do transferencia (10), segln se ilustra en ia

Pigura 3, ol eje (28) es girado en la direccidén de la flecha en la

Firura 8 opuesta a la direccién ilustrade en la Figure 2. Ista ro-
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tacidn del eje (28) mucve & los mocanismos de succidn (20) & lo lor—
go de la periferfe del cilindro (10) clejondose de los sujebodores
(14) para arrestrar con elle a la hoja (82) mediante el borde de -
cole (36) tenso sobre lo periferfa del cilindro (10) y elimina los
arrug#s (3§ ¥ 40) previemente existente; en la hojo (82), Lo rota-
cién del eje (28) primero en une dircceién y despues en la opuesta
ocurre mientras el cilindro (10) estd girendo en una direccidn‘al-
rededor de la lfnen axial del eje (12),

REALIZACION I = IIGURAS 4 s 11

Las Figuras 4 o 11 ilustren wne reclizacién del
mecanismo mecénico actunder pure mover los mecanismos de succién
(18 y 20), Ia Figura 4 es una seccién deserrolleda e ilustre un
juege de brazos al vecio y un juepo de linguetes sujeicdores que
por conveniencia se desipnerdn en pgeneral medicnte les cifras de -
referencia 16 y 18 respectivumen%e. In el cilindro de transferen—
cia n? 2 de uwna mfquine multicolor y de doble impresién, como se
describe en loa Patente n® 2.757.610,.existen dos juemos de lingue—
tes sujctadores.y>dos juegos de mecanismos de succidn, Sin emborgo,

debe entenderse que el invenito hasto agui descrito es aplicable a

dispositivos manipuladores de hojas que tienen wno o més juegos de

linguetes de sujecién y uno o mes juegos de mecenismos de succidn.
In la Figure 4, el eje (12) del cilindro de trons-

ferencin ((10) es de construccién tubular y estd montade para rota-

" 6ién en en soportes de cojinete (42 y 44) en los micmbros 46 y 48

rospectivamente de lo armadura, Asegurados g la parte tubulor del
eje principal (12) hay uwne pluralidad de discos espaciados para so-
porte de la hoja designados en general por la cifra de referencia
50 que'tienen una parie de'cubo (52) v partes de rayos o aletcs en
forme de discos (54) que se exbienden radialmente, Las. partes de a=-

lete (B4) tienen partes de exbremo (86) rodialmente rebordeadas pa—

’
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ro soporte de la hoja dispuestas pare soporbtar la hojn de papel.
Les pardes 56 del cilindro gque soportan la hoja formen la perife—
rfa exberior del cilindro de transferenciea (10). '

Los partes de aleta de disco de soporte de la

hojn tienen unes ebertures semicirculores elarpgades (58)'para per—

‘mitir el cjuste del eje (26) de los brazos al vacfo pars scercar-

se v alejorse de los linpuetes sujetadores (16) segin se describi-
ré mds adelante.
Soportedos tembien sobre la'purte tubular del

cje prineipal (12) hey une pluralidad de discos de soporte del e- -

je generalmente desismedos por la cifra de -referencic 60 (Figuras
4y 11) 7 cada uno de ellos, biene wna parte de cubo (62) esesurcdae

el eje principal (12), Unus partes de aleta en forma de disco (64)

- se extienden rodiclmente desde la.parte de cube (62) y tienen scg—

nentos periféricos radialmente rebordeados (66) para soporte de la
hoja que tambicn estan dispuestos pars soportar la hojo sobre la

superficie exbterior del cilindro de tronsferencia, Los scgmentos

" (66) soportadores de la hoje eston en el mismo plano cilfndrico

que las'superficies {56) de los discos (50) phru soporte de la ho-
je. .
. Los discos (60) de soporte del oje tienen wnos
conductos alineados o través de los mismos (68) en los gue se po-
sicionen los cojinetes (70).'E1 eje (26) de los brazos &l vacfo

:1] exiienae a trovés de los conductos axialmenté alineados (63) y
estd rotativamente soportado por los coéinetes (70), Las partes de
nleta (G4) de ciertos de los discos (60) de soporte del eje tienen
unos conductos nlincoados (72) pora un eje actundor de vdlvula y
wos conductos (74 7y 76) pare los conductos de aire y succién que

mds adelante se describen, Los‘discos (60) de soporte del eje son

ajustables sobre ol eje (12) para mover los mecanismos de suceién -

-
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(18 y 20) ecercandolos o alejondolos de los sujetadores (14 y 16)

de forma que los mecanismos de suceién (18 y 20) pueden ser posi-
cionados hajo el borde de cola de las hojas de pepel que tienen
longitudes distintas,. h

El eje (26) de los brezos al vacfo tiene una plura=
1idad de grazos para el vecio desipnados en genmeral con la cifra 22
asegurcd;s el eje y rotatives con el mismo. Uno de los brozos (22)
poxre el vacfo se ilustra con detnlle en.las Figurns.G. 7Ty 8 e in=
cluye una perte de cuerpo (78), wne parte de cubo (80) y una porte
de extremo (82) que recibe el mecanismo de succidén. Lo parte 82 que
recibe el meconismo de succién tiene una superficiec superior (s4)
para recibir el mecenismo de succién y una supcrficie inferior (86).
Un conducto (88) se extiende desde la superficie inferior (86) =
trevés de la parte de esbremo (82) que recibe el mecanismo de suc-
cién hasta la superficie superioi (84)s E1 meconismo de succién (18)
tiene unn superficie superior perforada o foreminosa (925 y estd ase~
gurade o le superficie superior (84) de la parte que recibe el moca-
nismo de succién mediante éornillos'(94). El mecenismo de succién
(18) ticne une cémora (96) conectada al conducto (88) de la parte
de extremo (82) del brazo sl vecfo, de forma que lo cémara (96) pue-
de ser evecuada aplicondo uno suceién o vacfo al'conducto (88) o
puede suministrarse aire o presién a la ¢’emara (96) o través del o .
‘conducto (88) segfn se describird mds adelante, Los mecaniéﬁos de
succidn (18), por conveniencia de la descripci&n,'se denominan "me-

cenismos de succién' aunque ha de entendérse que los meccnismos 18

sirven tambien como mecanisnos sopladores,

Lo porte de exbremo (82) del mecanismo de succién
tienen ﬁamﬁien wne perforacién (98) a-través de leos mismes, que es
perpendicular ¢ intersecta al conducto (88). Una védlvule manuzlmente

rotativa (100) estd ﬁosicionada en la perforacién (98) y es operable
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para ebrir y cerrar el conducto (88). Le’ vdlvula (1ob) estd fijoda
en posicién mediente un muelle (102) asegurado mediante un forni—_
1lo (104) e la perte de extremo (82) gque recibe al mecenismo de suc—
cién, Un conducto flexible (106) estd concetado por wn exiremo ol

conducto (83) de la parte de exbremo (82) que recibe al meconismo

-Qe suceidén y por el obro extremo & une aberture (108).en el eje (26)

de los brazos para el vacfo. El eje (26) para los hrozos al vacfo
tiene una perforscidn axiel (110) que estd conectada e los conducios
(206) de las abertures (108), El.aire o la succién parc ios mecanis—
mos de succién (18) es facilitado a través de la ferforacidn exiol
(110) del eje (26) de los brozos de vacfo sepdn se describe mds a-
delante, i )
Semin es patente por las Figuras 4 y 11, la linea
axial del eje (26) de los brazos de vacfo estd radianlmente espacia;
da de la lfnea axinl del eje principal (12) del cilindro de transfe—
rencia y es paralele o la misma. Ll eje (26) de los brazos de vacfo
estd tambien espaciado hacie dentre desde la periferia del cilindro
de tronsferencia (10) y los brazos para el vacfo (22) se extienden
redialmente hacio lo.periferfn del cilindro (io) con los mecanismos
de succidén (18) posicionados en el mismo pléno que las superficies de
soporte de 1a hoja de los discos (50 y 60).

Asegurado al exbtremo del eje principal (12) del
cilindro junto & la armadura (48) hay un miembro de soporte (112)
que puede robar con el cilindro (10). Fl miembro de soporte (112)
tiene ma parte de cuerpo anular (113) con una parte de soporte
(114) que se oxbiende radidlmente, El eje (26) de los brazos para
ol vacfo tiene ma parte de exbremo (116) Que se exbicnde a través
de un conducto (118) (Figure 4) en la parte de soporte (114) que se
extiende radinlmente y estd rotetivamente monteda en la misma. Una

pelonce actundora (120) estd esegurade né rotativamente nl eje de
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los brazos de vacio y & lo parte 116, y es operable para girar al .

-

eje (26)'§§ los brazos de vacfo en los conductos de soporte (118 y
68)., Un rodillo de leva (122) estd rotaﬁivnmenté conectado al extremo
de lo palanca (120), La polanca (120) tiene un pasador (124) conec—
todo a la misma y sueltamente posicionado eh una repisa (126) aso=
gurada al miembro enular (112), Un muelle (128) estd posicionado
alrededor del pnsﬁdor (124) y urge & la palanca aiejandola del
miembro anular (112). E1 muelle (128) ojerce una fuerza sobre el
extremo de la palance (120) para girar al eje (26) de los brazos

de vacfo en la direccidn de las agujos del reloj segdn se ve en los
Figuras 5 y 11. Cada wno de los discos (60) de soporte del eje tie-
ne una parte de tope (130) que se exbiende rodialmente con un mieme
bro de tope ajustable (132) posicionado en le misma. El muelle 128
o través de la palanca (120) y el eje (26) de los brazos de vacfo
urge & los brazos de vacio (22) contra el extremo dei miemoro de
tope (132) para maontener com ello a los mecanismos de succién (18)
en una posicién alejada de los sujetadores (16). Medionte la rota-
cién del eje (26) de los brazos de vecfo o través de lo pelance (120)

en .une direccidn contreria a lo de las agujas del reloj, segin se

“ve en les TFiguras 5 y 11, los meconismos de succién (18) se nueven en

direccién hacia los sujetadores (16).

Con referencia & las IFiguras 4 y 9, wn disco de
leva (184) ostd asegurado a la superficie interior de la armadura
(48) y tiene wn segmento de leva (136) que se extiende radialmente
hocia dentro con una superficie de leva {138). El rodillo de leva
132 (Figuras 4 y 5) sobre el extremo de la palence (120) estd dis-
puesto para hacer contecto con la superfiéie de leva (138) durenbe
la rotacién del cilindro (10) pora mover la palance (120) en wna di-
receién para comprimir ol muelle (128). Asf, la superficie de leva

(138), a través del rodillo de leva (122), le palence (120) y el eje

.
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(26) de-los brazos de vacio mueve a los mecanismos de succién (18)
de los brezos de vdcio (22) hacia los sujetndores (16) en wna dis~
tuncia preseleccionade, Esta distancia estd controleda por la for—
me y las diﬁcﬁsiones de le leva (136).

El mecunismo pars aplicer la succién a los meca—

- nismos desuccidn (18) se ilustra en la Figura 4, El disco de sopor—

te (Gb) del eje intermedio tiene un alojamiento de vélvula (140)
con wn orificio pera el aire (142) y un orificio (144) pars el vo-
cfo o la succién, Un conducto para presién ncumdtica (146) estd co—~
nectado al orifio (i42)‘para el aire y esté soportedo en los dis-

cos (60) de soporte del eje y se extiende a través de un conducto
(148) en la parte que se extiende radiclmente (114) del miembro de
soporte (112). Un conducto de succién (150) estd concctado ol orin
ficio (144) de suceidn y se extiende a través de un conducto simi~
laxr (152) en el miembro de soporte (112), Una vdlvula anular rotative
desipnada en general por la cifra de referencia 154 estd montada
sobre cl eje (12) y ticne wme parte rotative (156) esegurade y rotable
con.el cilindro (10) j wne parbe fijd'(158) conectada al miembro de
armedura (48) mediante un pesador (160). Los conductos (146 y 150)
tienen sus partes de extbremo conec£adas & la parte rotative (156).

Lo parto rotativa (156) y le parte fije (158) tienen puortes anula~
res remetidas (162 y 164) que cormmican con los respectivos conduc—
tos pora el aire y la succidén (146 y 150) a través de conductos ade=
cuados en la parte rotative (156) de le vdlvula. Un generador de la

o . A
suceidén, tal como une bomba corriente el vacfo (que no se rmestra)

estd conecbada o través de wn conducto (iGG) o la parte fijo (158)

de la vdlvule y estd dispuesta para proporcionar une succién al con=—
ducto de suceién (150) a trevés del conducto anular (162). Ixiste
un generador similar de eire e presidn (que no se muestra) conecta=

do & m conducto (168) (Figura 5) que suministra sire a presién a
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través de conductos cdecundos en la parte fije (158) de le vélvule
al conducto snular (164) y al conducto para el aire (146). Con tal
disposiciéA: el aire a presién es facilitado al conducto 146 y una
succidn es facilitada ol conducto 150, Medios adecuedos de retén a=
nuler estan posicionados entre los part;s fijo y rotativa de la vdl-
vule (154) para cerrar hermetivemente los respectivos conductos anu-
lares (162 y 164),

Ie védlvula (140) tiene wne cémare (168) conectade

ol orificio para el aire (142) y al orificio de succién (144). Exis~

" 4o wn orificio de salida (170) en el alojamicnto de vélvule (140)

que cormmnice con la perforacién axial o conducto (110) en el eje

(26) Qe los brezos de- vac!o. Un mlembro de vdlvula en formo de ve-

rille (172) estd posiclonndo en la cdmara (168) y estd dlsnuesto
pars conccter alternetivemente el orificio de salida (170) con el
orificio del aire (142) o con el el orificio de succidn (144), El
miembro de vdlvule en forma de varilla (172) estd cqnectado & una vas
rille (174) que estd soportads em los discos (60) de soporte del e=
Jey t1ene uwe parte de extremo consctada & un actundor (176) sopor—
tado en un conducto (178) en la parte que e extiende radinlmente
(114) dei miembro de soporbe (112), Ia vélvula (172) tiene wn miem=
bro de resorbte que generulmente,influencia.al miembro de vélvula
& une posicién en que el orificio del aire (142) estd concetcdo con
el orificio de salida (170); Moviemdo lo varille exislmente frente
ol resorte (180) (segfn se ilustra en la Figura 4), el orificio del
gire (142) estd cerrado y el orificio de succidn (144) estd conce-
tado con el orificio de saiida (170). El actuador (176) soportado eﬂ 
ol miembro de soporte (112) tiene un rodillo de leva (182) en su por-
te de »erbr-emo.

Bl actugdor pare la vélvule (140) es wn segmonto

de leva memicirculsr (184) sobre un disco de leva (184) que so ilus-
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tra en los Figuras 9 y 10, Fl segmento de leva (184) tiene une su-
perficie de leva (186) que se extiende hacic demtro hacia el cilin-
dro de transferencia (10), ILa Figura 10 es wne vista desarrollada

del sepmento de -leva (184) e ilustra la superficie de leve elevada

(186) extendiendose hacin el interior, A la rotacidn del cilindro

-(10), el rodillo 182, rotativomente asegurado al actuador (176) de

1o vdlvﬁla, hace contacto con la superficie de leve (186) y mueve

hocia, dentro lo varilla de vdlvule (174) hasta la posicién ilugtra=

__de en la Tigura 4 pora conecbar el orificio de suceidn (144) del o-

lojomiento de vdlvula (140) con el orificio de salida (170) y foci-

litor asf wna succidn pare los mecenismos de succién (18). Debe ol

servarse que laé'supe}fieies de leva (186 y 138) estan dispuestos

en c¢l mismo cuadrante de forma que el mecanlsmo de succidn queda so-
metldo i wa presmdn de suceién cuando la palance (120) mueve los
brazos de vacio (22) y los mecenismos de succién (18) se alejun de
los sujetadores (16). .

' Los brazos de vacfo (22) y su correspondiente estruc-
ture pucden moverse acercandose y alejendose de los sujetodores pore
acomodar les hojas de distintos tomafios a impf?pir en la mféquina rota-
tive, Un tornillo de fijocién (que no se muestra) puede ser aflojedo
pora ajuster el miembro de soporte anular (112) (Figura 5) v el miem-
bro de soporté anular (112) con la correspondiente estructﬁra posi-
cionnda en el mismo puede ser girqdp en relacidén con el eje princi-
pal (12)'de1 cilindro con los brazos de vucio'(22) ¥ su correspon—
diente estructura olrededor de lo linea dxiol del eje (12) dentro de
los 1{fmites de las aherturas sémicirculares alarpedes (58) en los
discos (80) de soporte de la hoja. Una aguje (188) se extiende rodial-
mente desde la parbe de cuerpor (118) del miembro anular de soporte
y coopers con wne placa graduada (190) montada sobre el disco (50)

de soporte de la hoja junbo al extremo del cilindro (10) para indi-
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car la distencia arquedda entre los sujetadores (16) y los meconis—

mos de succidn (18) sohre 1o periferie del cilindro (10), Tol diston—

eia arqueada es equivalente a la longitud de la hoja que dehe ser

.1mpr1m1da en la mﬁqu:na rotative con el borde de cola de la hoja en

una relac16n superpuasta con los mecunxsmos de succién cuando el
borde delantero de la hoja es ancoplado por los sujetadores (16).

Il cilindro de tronsferencia (10) es accionado por
uos engrenajes (192), seghn se -ilustra en la Figura 4, y los suje—

tadores (16) que estan asociados con el cilindro (10) se ilustran

en generel en la. Figura 4. Tambien se ilustran en general los nc=

tundores (194) para los sujetadores (16) y wna leve (196) asegurada
a la superficie interior de ln armadura (46) pera abrir y cerrar los
suaetadores (16). El mecanismo pare la roﬁacldn del cilindro de trons—

foroncin (10), los 'sujetadores ¥ el disposisitivo para actuar los su-

_ jebodores es similar al que se descrxbe en lo Potente n2 2,757.610

‘eoncedida o Gegenheimer y otros. Il aparato y el métode de operacién

ilustrados y descritos-en la Patente n® 2,757,610 de Gepgenheimer y

obros, se 1ncorpornn aqui como referencln.

" REALIZACION II - GURAS 12 Y 13,

In las Figuras 12 y 13 se ilustra un disposibivo
electromecdnico para mover los mecanismos de succién (18).nccrcando-
los y alejandoles de los sujetadores (16). La Figura 12 es similar
o la Pigura 5 y son simileres las cifras de referencia que designah
portes Blmzlares. Un soleno1de, gcneralmente descrito por la cifra
198, estd soportado por una prolongncldn de lo repisa 126, Il sole=-
noide 198 tiene une bobina de solenoide (199) y un ndcleo cilindri-
co o inducido (200). El inducido (200) estd conectado a la palanca
(120) por_medio do une arbticulacién de pivote (202). El solenoide
(198) tiene un miembro de reborde (204) extendiendose del mismo que

soporta wn par de escobillas (206 y 208). Preferiblemente, el miem-
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ﬁro de reborde (104) es eldstico para urgir a las escobilles (206
y 208) contra las superficies de contacto de wn disco (210) que se
ilustra en general en la Fipgurae 13, Unos conductores adecuados(que
no se muestren) conectan las escobillas (206 y 208) con el bobinado
de solenoide (199) de forma gue la corriente de las escobillas

(206 y 208) enerpizard el.bobinado (199) creando wn flujo magnéti-

co y arrastrendo el inducido (200) dentro del Bobinido (199).

El disco (210) es similar el disco de levs (134)
en tanto que el miembro de leva (184) estd asegurado al mismo v tie-

te wia superficie de leve similar a la de la Figura 9, para cctuar

‘el miembro de vdlvale (172) como previamente se expuso, Bl disco 210

tiene apropindas superficies circulares de conbacto (212 y 214) so-
bre las que pasan les escobillas (206 y 208) a ‘la rotacién del cilin—
dro (10), Las superficies de contacto (212 y 214) tienen unas partes
adecucdas electricamente conductoras (216 y 218) para el segmento
que se ilustra pof la linee A en la Figura 13. El resto de las super—
ficies de conbtacto son superficies no conductoras. .

Cuando el cilindro (10) gira, los escobillas (206

y 208) permanccen en contacto con las superficies circulares de con—

. tacto (212 j 214) y cuando les escobillaa atraviesen las partes elec—

tricamente conductoras (216 y 218), les escobillas (206 y 208) comple-

ton un circuito eléctrico & través de las superficies (216 y 218) po-

“ro energizar el hobinado de solenoide. (199). Cuando el hobinade (199)

es energizado, el ndcleo o inducido (200) se mueve hacia dentro y gi-
ro lo palance (120) y el cje (26) de los' brozos do vacfo en wna di-
reccién contraria o lea de las epujas del reloj, sepdn se ve en la Fi-
cure 12, pare mover los mecan}smos de succidn (18) hecia los sujeba=
dores (16) y comprimiendose ademns el muelle (128) en wna forms si~
mila? e lo anterio;ﬁente ﬁescritu. Cuando el cilindro gira a una po-

sicidén en éuellas escobillas (206 v 208)_hacen contacto con las par-
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tes no conductoras de lus superficies d¢ contocto (212 y 214), ei
muelle (128) se extiende y girs la palanca (120),. el eje (26) de
los brazos de vaclo y los bruzogldervacio (22) nhaste que éstos haw
cen contacbo con el miembro de tope (132) (Figura 11) moviendose
asi los mecanismos de succién (18) elejondose de los sujetadores
(16). A | '
OPERACION
‘ In operncidn, el cilindro de transferemcia.(10)

es girado & uno velocidad preseleccionads mediente 1los engranajes

de accionamiento (192). El borde delantero de la hoja que es trans-—

‘foride desde el cilindro de transferencia n? 1 (34) (Figure 1) es
ucopiudo por los sujetadores (16) de la formn deserita en la Patén—
te n? 2.757.6i0. Loé'sujetadores eseguran el borde delantero de lo
hoje al cilindro de transferencia (10) y 1& hoja adopta la curvatu—
ra del cilindro de transferencid‘(lﬂ). Los brazos de vacfo (22) y
'el correspondiente aparato es ajustado én relecién con los sujeta=—
dores (16) ajustondo el miembro anular de soporte (112) de forma
que el horde de colalde la hoja quedard en una relocién superpues—

ta con los mecenismos de succién (18). Antes de que el borde de co-

- 1a'de lo hojo quede en una relacién superpucste con los mocanismos

de succién (18), el rodillo de leve (122) asociado con lo palence
(120) hace contacto con la superficie de leva (138) sobre el miem—
bro de leva (136) y girs lo palance (120), el eje (28) y los brozos
de vecfo (22) vy mueve o éstos y los mecanismos de succién hacia los
sujetadores (16) hasta una posicién similar a la quo se ilusira en
lo. Figura 14, Los mecanismos de succidn sc mueven hacia los sujete-
dores (16) ontes de que los mecanismos de succién alcancen la linea
central comfn entre el segundo y el primer. cilindros de transferen—
cia (10 y 34), E1 rodillo de leva (182) asociado éon el actindor de

vdlvulnA(176)'huce contacto entonces Eon la superficie elevada de
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leva (186) sobre el micmbro semicircular de leve (184) parc mover
el cctundor de vdlvula (176) y el vdstago de vélvula (17%) a lo po-
sicién ilustrode en la Figura 4, pare conectar asi el orificio de sa-
1ide (170) con el orificio de succidn.(144) pora feciliter unc suc-
¢idn o los mecanismos de succién (18). Los mecanismos de succidn es-
tan aproximedemente en la posicién que se ilustra en la Figura 2
cuando la succidn es aplicade & los mismos, El borde de cola de la
hoje es esi acoplado mediente la succién de los mecanismos de suc-—
cién (18). '
Mientros.el borde ‘de cola de le hoja permanece a—
coplado pof la succidén de los mecanismos de succién, el rodillo de

loeva (122) se separa de la superficie de leva (188) y cl muelle (128)

" se oxtiende y gira la palanca (126) y el eje de los brazos de vocio

(22) en el sentido de las agujas del reloj con lo que los brazos de
vacio giran y mueven a los mecnﬂismos de succién (18) ealejondolos
de los sujetadores (16). La superficie de leva (138) estd dispucsta
de forma -que los brazos de vacfo (22) se alejen de los sujetadores (16)
un breve tiempo despues de que los mecanismos de succidén han pasedo
la lfnea central comn entre el segundo y ellprimer cilindros de
trensferencia (10 y 84) scmin se ilustra eﬁ la Pigurae 8. Este movimien—
to de los mecanismos de succién (18) alejendose de los sujetadores
(16) por la expansién del muelle (128) mientros el borde de cola de
la hoja es ncoplado- por los mecanisios de succiédn (18), arrcsbra

a 1z hoja de papel tensa sohre la superficic del cilindro (10) aco=
plade por los sujetadores (16). Los mecanismos de succién (18) per=
menccen en éste dltimn posicién lejos de los sujctadores.(16) bnjo
lo fuerza del muelle (128) hasta que de nuevo son urgidos hacia los
sujetadores (16) mediante le palancﬁ sctuade por leve., Lo robacién
ulterior del cilindro (10) mueve el rodillo de leva (182) asociado

con el actundor de vdlvuia (176) separandolo de la superficie de le=
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ve (186) para mover lu vdlvula (17?) pera chbrir el orificio de aire
(140) a1 orificio de selida (170). 1o presién necumdtice positiva
ejercida a través de los mecahisﬁos de succién (18) suelta el bor—

de de cola de la hojo de los meconismos de succidn, Esta dlbtime o—
peracién se realize cuande la hoja es transferida desde el cilimdro
do transferencia n? 2 y es acopiuda por los sujetadores dc un pos~
terior ¢ilindro de transferencia, Cuando el cilindro de transferen-—
cia (10) coge otra hojo de popel se repite lo anterior sccuencia,
tensandose as{ cada‘hoja gsepfin la mismn es transferida por el ciline
dro de transferencia (10),

Con éste disposicidn, la cantidad de succién en los mecanismos de suc=
cién (18) se determina por:;a fuerza de acoplamiento requeride entre
el borde de cola de la hoja de papel y el mecanismo de succién, Los
medios de actuacién mecdnica, es decir, la leva (136), la palence
(120), el eje (26) de los brazos de vecfo, los brazos de vacfo (22)

y el muelle (128)'muéven a los meconismos de succién ocercandolos y
alejandolos de los sujetadores (16) y son independientes de la pre—
sién de le succién en los mecanismosf&e succién (18); Como todos los
brozos de vacfo (22).estan fijnmente nsegurados sl eje (26), todos
los meconismos dg succidén se mueven simultancamente acercandose y a—
lejondose de Los?sujet&dores (;6) Yy se mueven le misme distencia in= 7
cremental o io largo de ln.pcpifgria del cilindro de transferencias
(10). La secuencia de someter los mecanisinos de succién (18) o wna
succidn y:de mover los meganism&s de succién acercandose y alejondo—
se de loé suje&adores estd controlada p&f los posiciones relativas

de los miembros de leva (136 y 184). Debe entenderse que lea disposi-
cidén de levas ruéde ser tal que los mecanismos de succién (18) se se~
pnfgsen de los sujetedores (16) o la actuncién por una superficie de
leva y se ocercesen o los sujetadores por otro dispositive mecanico.

El mecanismo acbuador electromecdnico de las Figu-
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ros 12 ¥y 13 opera de una formn similar e le del mecanismo actundor

* ilustrado en los Figuras 4 a.1l, El brazo de pa}anca (120) se mmeve

en wie direceién contraria o ln de las ggujns'del reloj por medio
del solenoide (198). Les escobillas (206 y 208) y les superficies de

contacto conductoras (216 y 218) controlan el segmento en que ¢l bo-

" binndo de solenoide (199) es energizado y el inducido (200) arrap=

trado el interior del bobinado (199) para mover la polonca (120) y
girar el eje (26) de los brazos de vacfo. Fn la realizacién ilustra-
de. en las Ficuras 12 v 13 la vdlvula de succién del aire es cctua-
de por medio de un meconismo de leva elevada (188). Sin embargo, de—
be entenderse que la vflvula de aire-vacfo podria tambien ser actunds '
por un dispositive elécirico similar al que se ilusira en la Figure
12 pora girar la palanca 120,

De acuerdo con lo estaolecxdo por los oportunos re—
glamentos, seo han expuesto el prlnclplo, 1o construceién preferida
y ¢l modo de operacién del invento y se ha ilustrado y deserito las
que se consideran sus mejores realizaciones, Sin embnrgo, ha de en—~

tencerse que dentro del alcence de las Reivindicociones, el invento

- puede lleverse & la prdctica de otres formas distintes & les especifi-

camente ilustrades y descritas,

‘ Fn resdmen, le Patente de Invencién que se solici-
te deberd recaer sobre las siguientess

- maxvmnxmcxorms’ -

1. Un mecanismo mnniPulador de hojes, compren—
diendo un cilindro de tronsforencia de hojas con medios sujetadores
para recibir y sujetor el borde delantero.de una hoja o f*ansferir,
medios de ccoplamiento de lao hoja que se extienden hacin la perife-
rin del mencionado cilindro junto &l borde de cola de la hojz, te-
niendo los indicados medios de acoplomiento de la hojo una parte de

ecoplamiento paro la hoje y movible a lo largo-'de la periferia del
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cilindro y operable pare &copler el réferido borde de cola de la ho-
Jjo, primeros médios mecdnicos operables pare mover dicha parte aco- .
pladora de le hoja de loé medios de acoplamiento en une primera di-
reccidn en relacién con los expresodos medios sujebadores, y segundos
medios meecdnicos opcrables.paru nover le referide parte acopladora .
de 1& hojd en we segunda direccidén opuests a la mencionade primera
direccidn, siéndO'operables los citedos ‘primeros y segundos medios
mecﬁniéos pora mover o dicho parte acopladora de le hojo hacia los
medios sujgtndorés pare acoplor el borde de cola de¢ la hoja y des—
pues clejondose dicha parte acopladora de la hoja en relacién con
los citados medios sujetadores con lo que se arrastra dicha hoje ten-
so sobre la periferie del ¢ilindro, l

2, Un dispositivo monipulador de hojas segtin la
Rcivindiéacidn 1; incluyendo un mecanismo de succidn pera pcoplar la
hoje o ser transferida, medios de vélvula en el interior del ecilindro
de transferencies, medios de conducto que conecten dichos medios_de'

; , . o
vélvula y dichos mecanismos de succién, y medios actuados por leva

~para controlar dichos medios de vdlvula..

8. Un dispositive manipulddor de hojas segin la
Neivindicacién 1, en que los menci;ﬁados sepundos medios mecdnicos
inclﬁyen un medio de paiance operable para mover la mencionada parte
ccopladora de. lo hojé de los indicados medios de acoplamicnto en une
segunda di;éccidn opuesta & la referida primers direccién.

4, Un dispositivo manipulador de hojas segin la
Deivindicacién 3, en que dicho medio de polanca incluye medios de.ro-
dillo rotatifamente aseguroados al mismo,.un miembro de leva posicio-

nado junto al cibtedo cilindro, teniendo dicho miembro de leva una su-

_perficie de leva fijo en relecién con el cilindro, y siendo operables

dichos medios de rodillo para acoplar la superiicie de leva y girer

el medio de palanca con lo que se mueva dicha parte acopledora de la

e e e mgen e .. et preaeprs —tlh e weA—a s i comemee <A 2 e =
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hoja en una direccién segunda y opuesta a lao mencionade primera di-

-

reccidn,
5. Un dispositivoe monipulador de hojus semin la
Reivindicecién 3, en que dicho medio de palenca incluye medios elec-

tricamen te acctucndos osegurados al mismo, siendo operables dichos me—
gu ’

" dios electricamente actundos pera girar el medio de palanca con lo,

que se mucve dicha parte acopladora do-la hoja en una segunda direc—
cién opuestea a 1& menclonaua primera direccién, »
6. Un mecanismo mnnlpulador de hoaas septin la
Reivindicacién 1, en que dichos medios de acoplamiento de la hoja
incluyen un brazo de vecfo que se extiende haste la periferfa del
cilindro, teniendo dicho brazo de vacfo una.parte de exbremo pare
scoplamiento de la hoja movible a lo largo de la periferfc del ci-
lindro, siendo operable dicha pa?te de exbremo para acoplar el bor-
de do cola de la hoja, y en que ‘dichos segundos'medios mecdnicos in=
cluyen medios electrlcanente actundos para girar dicho brazo de vo—
cio en una seﬂunda dlrecclﬁn opuesta a la mencionada przmera direc—

.
.

cidn, _

7. Un dispositive menipulador de hojns segdn la
Reivindicécidén 6, en que dichos medios electricamente actuados inclu-
yen wr bobinado de solenoide asegurado 2l ﬁencionado cilindro con un
nficleo movible posicionado en su interior,.conectandose dicho ndcleo
con el brazo de vecfo de forme que a lo @nergizacidn del bobinado de
solenoide el ndcleo se mueve al interior del solenoide y gire a di=-
cho brazo de vacfo con lo que lo parte d; exbremo acopladora de la
hoja del mencionado brazo de vacfo se mueve hacia los citados medios
sujetedores, _

8. Un dispositivo manipulador de hojes serin la
Leivindicacidn 1, en que dichos primeros medios mécdnicos incluyen

nedios eldsticos pars urgir o diche parte acopladora de la hoja de



10

15

20

25

344309155

los medios de acoplamiento en una primera direccidn con respecto o
dichos medios sujetndores, )

9, Un dispositivo manipulador de hojes segin la
Reivindicacién 8, en que dichos medios eldsticos urgen a la referi-

4

do. parte dcobladora de la hoja nlejandola de los medios sujebadores,
siendo operables los expresados sepundos medios mecanicos para mover
& dicha perte acopladore de lo hoja de los medios de acoplamicnfo
frente a los medios eldsticos hacio los medios sujetadbres.

1, .
10, positive monipulador de hojas segdn la

5
[
[N
(23

- Reivindioacién 8, en que dichos medios acopludores de lo hoja inclu-

yen medios de soporte en el interior del cilindro, asegurcndose di-
chos nodios de soporte a los citados segundos medios mecdnicés,'sien—
do operables tales segundos medios mecdnicos para girar los medios de
soporte con lo que se mueve la citada porte acopladora de la hoje de
los medios de acoplamiento frenée & los medios eldsticos en la indi~-
coda segunde direccién opueste a lo mencionade primera direccién.

11, TUn disposiéivo menipulador de lLiojes segtn la
Reivindicacién 1, en que dichos medios de acoplamiento de la hoja
incluyen un brazo de vaclo que se extiende hasﬁa la periferio del
cilindro, teniendo dicho brezo de vacio una perve de exbtremo acoplo-
dors. de lo hoja movible o lo largo de la periferfs del cilindro, Sien—
do operable dicha parte de exbremo para acoplar el borde de cola de
la menciénade hoja, e incluyendo dichos segundos medios mecénicos
unos medios actuados por leva'pafa giror al brazo de vacio en una
segunda direccidn opueste z la expresada\primera direccién.

12, Un dispositivo menipulador de hojes sesin la
Reivindicacidén 11, en que dicho cilindro incluye medios ajustebles
de tope' para el mencioﬁado brozo de vecfo, siendo operables dichos
medios ajusbables de tope para limiter el movimiento del brazo de

veefo en wna direccidn nlejadn de los medios sujetadores.
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18, Un dispositivo manipulador de hojes serin la
'eivindicacién 11, en que dichos primeros medios mecdnicos son ope-
robles para urcir o la mencionade parte de exbremo del brazo de va—-
cfo lejos de los medios sujetadores; siendo operables los medios cec-

tucdos por leva pera mover o diche parte de extvremo hacic los medios

" sujetadores, siendo opercbles dichos primeros medios mecdnicos y los

nedios actusdos por levoa para mover ia perte de extremo del brazo de
vecfo hacie los ﬁedios sujetadores hasta una posicién de acoplamiento
con la hoja con el borde de cola de la misma y para mover déspues la
norte de exbremo del braze de vacfo lejos de los medios sujetoadores
despues de que dicho borde de cola de la hojo ha guededo acoplado
por la parte de oxbremo del brazo de vecfo con lo que se arrostra la
hojo tenso,sobre lu periferis del citade eilindro,

14, Un disposibive manipulador de hojas sestin lo

‘Teivindicacién 11, cn que los mencionados medios cctucdes por leva

incluyen medios de soporte pare el brazo de vacio, estando dicho
brazo de vecfo esegurado né ro»ntlvumcnte o los indicedos medios de
soporie, u1end¢7 operables dichos medloo pctuados por leva pare girar
los medios de soporte y el brazo de vacio asegurado né rotativamenie
o los mismos pore mover con cllo la parte de extremo del brazo de .
vacio haéia los citados medios sujetadores.

15, VUn dispositivo manipulador &e hojes sertn la
Reivindicecidn 14,'en que dichos primcros medios mecdnicos incluyen
unos medios eldsticos conectodos a los medios actundos por leva, sien—
do operables dichos medios elédsticos pa?a girar los medios de sopor—
te y mover dicha parte de exbremo acopladora de la hoja del brazo de
vacio aleaanuose de los medios sujetadores, con lo que se crrastra o
lo hoje tensa sobre lo periferfa del cilindro. ' ,

16, Un disposit;vo manipulador de hojas sesin la

Reivindicacién 14, en que dichos medios de soporte incluyen un eje
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rotativamente soporvade en el interior del eilindro de trpnsferencia~
en una relacién paralela oon el eje de rotmcidén del citado cilindro.

. 17, Tn dispositiﬁo manipulador de hojas sesén la
Reivindicacidén 11, en que dichos medios actuandos por leve incluyen
medios de soporte para el brozo de vacfo, estando asegurado né rota-
tivomente dicho brozo de vacio a los medios de soporite, incluyendo di-
chos medios actuados por leva.una pelanca asegurade né rotetivamente
a los medios de soporte, sicndo operable tal palanca pard girer -los

medios de soporte para mover con elle lo mencionade parte de exbro—

mo del brazo de vocfo acercondose y alejandose de los medios sujeta=

dores, incluyendo los referidos primeros medios mecénicos un muelle

conectado o dicha'palancu;'siendo opcrable tal muelle pare girar los
medios de soporte y mover le mencioneda parte de extremo del brazo

de vacfo néoplador de la hoja alejandose de dichos medios sujetadores,
incluyendo los medios actuados pér leva un.miembro de rodillo rotabi-

vamente asegurado o la referide palenca y un miembro de leva posicio-

‘nade junto al cilindro, teniendo dicho miembro de leve una superfii-

cie fija en relacién con el cilindro,. siendo operanbles los medios de
rodillo para acoplar dicha'superficie‘de leva o la rotaciGn-del ci-
lindro y pore g;rar la mencionada palanca j los medios de soporte
moviendo con ello la referida parte de extremo del brizo de vecfo
hocie los medios sujetadores,

18, Un dispositive manipulndor de hojas guelcom—
prende wm éilindro de trensferencic de hojas con medios sujetadores
pera recibir y sujetar el borde delontero' de unc hoje a ser trensfe—
ride y medios de ecoplomiento de las hojas por succidn movibles a lo
largo de la periferfa del cilindre para acoplar el borde de cola de
la hoje, incluyendo dichos medios de acoplomiento de la-hoja uwna par—
te ncopladore sustancialmente tungénte'con la periferfa qgi cilindro

v una parte de soporbe rotativamente montada dentro del cuerpo del’
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cilihdro, concebandose log medios de suecién con la referida parbe
ncopladora de ln hoja para proporcionar un vacfo controlado parc su=
jetar el borde de colo de la hoja, ¥ mediosrbara girar dicha perbe
de soporte con lo que la parte acopladora de lq hoja se mueve a lo
5 larso dé le periferfa del ¢cilindro, ‘
19, Un dispositivo menipulador de hojes segdin la
Reivindicacién 18, en que dichdlparte acop1adora de la hoja es la
cabeze de un brazo cuyo cuerpo comprende una- pirite integral de la
mencionadé porte de soporte, estando montado dicho brazo én 4m ejo.en el
16 - cuerpo del cilindro, y accionandose dicho eje pﬁra hacer que la expre=
sado cabeza Se mueve 2 lo largo de la periferiqﬁdel cilindro para ac-
tucr ol mencionado brazo.
' 20, Un mccanismo.manipulador de hojas segin la
Reivindicacidén 18, en que los mencionados medios facilitados pura
15 eirar & la parte de soporte incluyen unos ectuadores meédnicos, conr
prendiendo tales actuedores mecdnicos wno palanca operads por levae
parc mover o lo mencionade parte acopladera de la hoje & lo large
de la periferfa del cilindro en wne- primere direccién con. relacién

o los medios sujetadores y unos medios eldsticos-para mover o dicha

20 parte acopladora de lo hoja en unz segunda direccidn opuesta o la

referide primers direccién,

21. Se reivindica por Gltimo, como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: "UN ME-

CANISMO MANIPULADOR DE HOJAS".

25

30
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente memoria, que consta de {reinta paginas mecanografiadas y di-
bujos que se acompaiian.
Madrid, 8 de Septiembre 1967

BERNARDO UNGRIA
DeDy - /_,//
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