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MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre: '

"APARATO PARA EL TRATAMIENTO DE TEJIDOSY,
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Solicitante: D. Attilio BERTOLDI, de nacionalidad italiana, domi-
ciliado en Via Luzzago, 27. MANERBIO (Brescia)., Ita-
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RESUMEN DESCRIPIIVOQ

Aparato para someter el tejido a un tratamiento, tal como -
el lavado, batanado, fieltrado u otro similar, en el cual el tejido -
puede estar en forma de cuerda o ftorcido, o en forma de faja tejida.
Durante su tratamiento, el tejido pasa a traves de ciertos medios que,
en parte, gstan definidos Por un par de superficies opuesias pOT efm-
tre las cuales avanza el tejido. Una de estas superficies esta come—--
puesta por una serie de elementos de compresién que estan disgpuestos
de forma Intimamente adyacente, los unos respecto de los otros, y dis
tribuidos en hilera longitudinal a lo largo de todos los medios por -
donde pasa el tejido, prolongéndose cada elemento de compresién de =
forma transversal por el pago del tejido. Las series de elementos de
compresi6n incluyen un juego primero y segundo de elementos de compre
sion, alternande respectivamente el primer juego con/y situado entre
los elementos del segundo juego. Ciertos medios de movimiento reciprg
co estén conectados en funcionamiento con los elementos de compresion
que forman una de las superficlies opuestas de los medios de paso del
tejido para reciprocar el movimiento de todos estos elementos desde =
y hacie la otra de las superficies opuestas de los medios de paso de
manera tal que el primer juego de elementos de compresion se desplasza
simulténesa pero opuestamente al segundo juego de elementos ds compre-
sion, de manera que los elementos de compresion mencionados llevan a
cabo un movimiento ondulatorio gl mismo tlempo que comprimen y desg~—
prisionan el tejido en y durante la seccion de itratemiento del teji--
do.

Los medios de suministro del liquido a la seccion de trata-
miento del tejido estin situados sobre esta seccion, en donde el teji
do estd sometido no solo a los elementos de compresidn, sino también
al liquido que proviene de los elementos de suministrq del mismo, pro

veyéndose en estos medios para el tratamlento del tejido un movimien-
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to libre y descendente del liquido a traves del tejido, debajo de =
cuyos medios se encuentra una tina colectora del 1{quido que pese -
hacia sbajo & través de dichos medios. Medios de descarga comunican
con el tanque o tina colectora pare descargar el liquido de le mis-
ma, estando comunicados también con el tanque recolector clertos me
dlos de recirculacidn a fin de recircular el liquide sobrante del -
tratemiento del tejido haste los medios suministradores del 1iquido.
Se proveen elementos de vélvila que comunican con la tina colecto--
ra, medios de descarga, y medios para la recirculacion del liquido,
teniendo los medios de valvule un par de posiciones, sstableciéndo=
se en wne de ellas la comunicacion entre los medios de descarga y -
el tanque colector, mientras que en la otrza se establece la comuni-
caciln entre los medios recireulatorios y el tanque colector, de —
forma que asi el 1fquido que recibe la tina colectora puede recircu

larse o bien degcargarse.
FUNDANENTO DE LA INVERCION

La Presente invencidn trate de un aparato para el tratge—-
piento del tejidoe.

En particular, la presente invencidn trata de un aperato
para someter el tejido a tratemientos teles como lavado, batanado,
u otros similares,

Fl tejido a tratar en el arato de le invencion puede te-
ner forma de cuerda o de torcido o incluso puede tener forme de una
faja de tejido. Este tejido a tratar puede ser de lana o de mezclas
con lang,

Aungue hay bien conocidas miquinas pare llever a cabo el
tratemiento del tejido del tipo arriba indicado, no son tan eficge-
ces como e desearis las mdquinas haste shors utilizades. Tsles ma-
quinas necesiten une cantidad muy considerable de tiempo para lle-~-

var e cabo los tratamientos y queden muy limitedas respecto a los -
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diferentes tratemientos que pueden llevar & cabo las mismes. Ademés,
con las maquinas conocidas, no es posible dirigir ‘el l:f.quido del --
tratemiento al tejido precisamente en los lugares mas desesbles ta-
les como, por ejemplo, donde el tejido es precisamente comprimido =
durante su tratemiento. Ademés, con las maquinas hasta shora conoci
das, es d&iffcil llevar a cabo un proceso continuo, ya que las opera
ciones deben de interrumpirse cuando es transportade el tejido des-
de un aparato para el tratamiento del tejido a otroY
RESUMEN DE TA INVENCION

Un objeto primoréial de la invencidn es el proveer un apg
rato que anulare las desventajas sefialadas antes., )
En particular, un objeto de la invencidn es el proveer un

gparato pare el tratemiento del tejido que serg mucho mas eficaz —-

'que los aparatos convencionales para el tratemiento de tejidos del

tipo general erriba indicado. El apareto que provee la presente in-
vencidn es cepaz de trater el tejido en menos tiempo que un gparsbo
convenciongl sin sé.crificar la calided del tré.tamiento, sino que al
mismo tiempo puede proveer una pluralidé,d de tratemientos diferen-—-
tes mucho mayor gue las posibles hasté. ahoré. mediante los apé.ratos
convencionalesy

Por otro lado, un objeto de la invencion es el proveer ==
una compresion ondwlatorie y ritmica del tejido durante el tré.tainiep_
%o del mismo con la posibilided de introdueir el ifquido del trata=~
miento directamente al tejido que estd siendo comprimido.

As{mismo, objeto de la invencion es el proveer un aparato
para el tratemiento del tejido en forma de mé.q_uina que se puede com
binar con otras me'.quinas, digpuestas, por ejemplo, en escalonani en-
to pudiendo pasar el tejido con‘binuémen‘be desde una maquine a la -
otra con solamente dispositivos escurridores en forma de simples ro

dillos situados entre estas méquines sucesives, de forma que esl el
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eparato de la invencion provee por ei mismo el trateniento contimo
de tejidoss

Ademés, objeto de la presente invencidn es el proveer un
aparato capaz de tratar tejidos ya sea en forma de cuerda ya en for
me de tejidos o |

Adends, otro objeto de esta invencidn es el proveer un —
aparato capéz de ser utilizedo para el batanado de fieltro en rela=
oion con las fabricas de papely

También, objeto de la invencidén es el proveer un aparato
pera el tratado de tejido en el cual el 1{quido del tratamiento pue
de ser recirculado o descargado ¥y el cugl permite el funcionamiento
del aparato con écelergcién, gl se compara con los convencionales,

El aparato de la invencion incluye une seccidén de trata-
miento que define un recorrido determinado por el cual pasa el te-
jido y avanze durente el tratemiento del mismo. Esta seccidn de tra
tamiento estd ol menos en parte definida por un per de superficies
opuestas entre lag cuales avanza el tejido durante su tratamiento,
y una de estas superficies opuestas esté compuesta, al menos en par
te, por unea sgserie de elementos de compresién dispuestos en hilera &
muy adyacentes los unos é los otros en sentido longitudingl a lo --
largo de la seccion de tratamiento del tejido, extendiéndose cada -
elemento compresor itransversalmente & la seccion de tratemiento que
es de configurecign slargads ¥ tiene un extremo de entrada y otro -
de descarga, entrando el tejido en la seccion de tratamiento a tra-
ves del extremo de entrada y abéndonando dicha seccion por el extre
mo de descarge Gel mismo. Las series de elementos compresores estan
en s divididos en dos juegos de elementos compresores con los ele-
mentos de un juego, respectivamente, alternando con y sitvuados en—-
tre los elementos del otro juego, ¥y, de acuerdo con la invencién, -

ciertos medios para obtener movimiento reciproco ¥ conectados con =
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todos los elementos de compresion pera reciprocar los elementos Q-
timamente mencionados hacla y desde la otra de las superficies opuesg
tas que definen la seccion de tratemiento, estos medios de movimien=
to reciproco alternan el movimiento de un Juego de elementos coupre=
5, B8ores hécia y desde la Wtime superficie opuesta mientras que simule-
téneamente mueven el otro juego de=mde y hacie esie Wltima superficie
de la seccion de tratamiento, ya que de esta forms mientras todos —-
los elementos de compresidn se mueven siempre en direccion opuesta a
otro juego, logrando por tanto une compresién ondulatcds y ritmics -
10, del tejido segun avanze por la seccion de tratamiento del tejido. —-
' Por tanto, la estructurs para comprimir alternativamente ¥y dgsapr17-
siqngr el_tejidg forma unos medios dé fratamiento del tejido, y es-
tos medios estdn disefiados pars proveer el paso del 1lfquido del tra=-
temiento libremente en una direccion descendente a través de 1os me~
15, dios de tratamiento en s{, disponiéndose de medios pare el suminis-
tro del liqpido sobre los mencionados medios de tratamiento para el
suministro del lfquido de tratemiento el mismo con direccion descen-
dente y por entre los mismos. Se dispone, asimismo} de una tina colec
tore debajo de los medios de tratamiento para colectar el liquido de
20. ‘tratamiento que ha pasado por estos Wl timos medios; Medios de descar
ge comunican con la tina colectoras para descargar el liguido en la -
misme y ciertos medios de recirculacién'que comunican con la ting co
lectora asi como con los medios de suministro de liquido parea recir-
oular el liquido de tratemiento desde la tina colectora & los medios
‘25, de suministro del 1iquido. Los medios de vélvula comunicen con los -
' de descerga, teniendo los medios de recirculacidon asi como los medios
colectores un par de posiciones en ung de las cuales se establece =~
la commnicacion entre los medios de descarga y los colectores para
deéeargar el liqnido desde tales medios, y en la otra se establece
30. le comunicacion entre los medios de recirculacidn ¥y la ‘tina colecto~

ra para la recirculacidn del liquido del tretemiento. Por consiguien-
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te, con esta estructura es posible descarger el liquido del trata-

miento o recircular &l mismo.
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS .
Le invencién se ilustra a t{tulo de ejemplo mediante los
5. dibujos aedjuntos que forman parte de esta solicitud, y en los cua~
les:
Lg figura 1 ilusira egqueméticamente en seccion vertical
longitudingl une reslizacion posikle de un aparato paré el tratamien
to de tejidos, segin la inmvencidn. A
10+ Le figure 2 s una vists en planta y dlagramatice de algu
nos de loe elementos de compresidn de la figura 1, tomada segin las
1{nees II-II de la figure 1, en la direccién de las flechas,
Lg figure 3 es una viste en elzado, lateral, parcial y es
quemétiea de una realizacion diferente de los elementos de compre-;
15, 8ién de la invencidn, )
Lg figura 4 es una vista lateral en slzado y fragmentaria
de otra realizacidn de elementos compresores segin la invencidn; y
La figura 5 o8 una vista seccionsl longitudinal y esquems
tica de una mAquina segin la invencidn, iluétrando en particular el
203 proceso del liquido de tratamiento en la miquina de la invencidn.
La figurae 6 es uns vista lateral esquemética, con partes
cortadas y otras partes eﬁ vista seccional, de uné primera variante
de objeto principal de la patente.
La figurs 7 es una visté lateral esquemdtica de una reall
25, zacion modificeds de los medios de propulser el juego de rodillos.
Le figurs 8 es une viste parcisl de le figurs 7, siendo eg
ta vista seccional segin la 1fnes VIII-VIII de la figura 7 y limita
da 2 la lines B-B, o
Lo figuras 9 es uns vista lateral esquendtice que muestra

30, otra realizacion de la invencions
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La figura 10 es una vista seccional segu'm la 1lines x—x -
de la figura 9, con la seccidn limiteda a la l:fnea. A-A de dicha fi=
gure Wltimamente mencionades.

Da figura 11 es una viste leteral esquematica mostrando -
ung reallzacion diferente de la invenc:.on, vy

Te figura 12 es una vista lateral esquematica de otra rea
lizacion de la invencions

'DESCRIPCION DE LAS REATIZACIONES PREFERIDAS

Refiriéndonos ahors & Bia"fi'gdi'a. 1, la mAquina 1 que se re

presenté. en la misma, puede ser utilizade pera diferentes tratamie_ﬁ_.
tos del tejido, como el lavado, batanado, fieltrado, y otros similg
reg. El gparato de la figura 1 incluye un recipiente en forma de ti
na 2 que tiene un espacio interior y huece 3 e incluye un par de pa
redes laterales opuestas 4, de las cueles una s visible en ls fig_li
ra 1. Estas paredes laterales opuestas llevan cojinetes que sirven
para soportar un par de rodillos‘ de avance o carga 5y 6 ¥ que giren
los mismos, estando estos rodillos fijados respectivé.mente a log ===
ejes. 10 ¥ 24 que estan soportados por los cojinetes de las paredes
laterales 4, a fin de que puedan tener movimiento giratorio. Estos
rodillos de carga. forman medios de alimentacidn del tejido que ha -
de trétarse en lg seccién correspondiente, que se describe mas debg
jo, ¥ de hecho los medios de alimentacidn 5 y 6 forman los unicos -
medios pa.re. que gvance el tejido por tal secc:.on donde existen me~
dios para el tratamiento del 'be;j:n.do, segun 1a invencion, Los rodi-
llos de carga 5 y 6 tienen forma de cilindros, uno de los cuales —
como por ejemplo el 6, es propulsado por un motor eléctrico (mo re
presentado), preferiblemente a través de una trensmision con cam--
bio de velbcidad que pueda operar de maners continua o discontinua,
permi‘t;iendo por tén‘bo el rodillo de cargé. 6 ¢l recibir diferentes

velocidades. Tampoco se ilustran los engranajes cambiadores de velg
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cidad. El rodillo de carge 6 girs en direccion contraris a las mani
llas de un reloj, como se ilustra en la figura 1, mientras que el -
rodillo 5 gira en direccidn iguel & la de las manillas de un reloj
y esté o bien presionado contra el rodillo de carga 6 para que éste
trensfiera su movimiento rotativo al 5 o bien el rodillo de carga 5
puede ser propulsado independientemente en vez de formar un rodillo
loco. que gire libremente. Por consiguiente, los cojinetes de las pa
redes 4 que soportan el eje 10 para su movimiento rotativo pueden -
estar soportados en estas paredes 4 para que ftengan movimiento ha—-
cla y desde el rodillo 6 pudiendo actuar ciertos muelles adecuados
sobre estos cojinetes para forzar estos hacie abajo, como se ilug-—-
tra en la figura 1, con objeto de que de esta forma el rodillo de -
carga 5 sea forzado contre el rodillo 6.

El tejido 7 que ha de iratarse puede adoptar la forme de

un tejido en faja con sus extremos unidos para formar uns plege sin

f£in, aungue en el ejemplo ilugtrado, el tejido 7 es representado en
forma de cuerda o torecido qpe»tam@ién tienen sus extremos unidos pa
ra former un tejido sin fin, El tejido 7 pass entre los rodillos de
carga 5 y 6 para su alimentacidn por la dizquierda, Segin Se repre=-
gsente en lg figura 1, ¥y €l mismo es comprimido entre estos rodillos
hagta un grado gue pueda ajustarse con las estructuras ya conocidas
para aquellos entendidos en la materia.

El tejido es enviado, por los rodillos de carge 0 alimen-
tacin 5 y 6 al extremo de entrada situado en los medios de alimen~
tacidn 5 y 6. Por consiguiente, el tejido pasa a través del extremo
de entrada de la seccidn de tratamiento o paso 8 pare avanzer longi
tudinalmente por toda ella., Esta seccion 8 inecluye en su parte supe
rior un armazon 9 en forma de patin que en su extremo derecho, se--
gun ee ve en la figura 1, dispone de anillos a traves de los cusles

pase el eje 10, para que éste forme un soporte pivotal a fin de que

v
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el armazon 9 y dicho soporte oscilen alrededor del e;;’éy del rodillo
de cargae 5. El armazon 9 esté provisto en la parte superior de los
medios de paso o seccion 8 con una pared 11 que tiene su superficie
interior qué define pérte de la superficie de la seccion 8. La pa=-
red 11 es lisa. Mas alla de la pared 11, & la izquierda de la mis-
ma, Segin se Ve en la figura 1, el armazon 9 incluye un armazon 13
gque soporta una serie de rodillos locos 12 con movimiento libre gi-
ratorio, estando dispuestos estos rodillos locos 12 en una hilera -
longltudinagl de la seccion 8 a lo largo.del recorrido del tejido du
rante el tratamionto del mismo. La parte armazon 13 incluye, por —-
ejemplo, paredes laterales espaciadas enire las cuales 1os rodillos
locos 12 estan situados, estando espaciados ligeramente estos rodi-
llos 12, los unos de los otros, para proveer espacios a través de -
los cuales pueda fluir el liquido de tratamiento hacia abajo y por
entre los medios de tra‘bami‘ento del tejido, que estan formedos por
la estructura. EL armazon 13 estd fijado rigidamente a esa parte =-
del armazén 9 que es oscilante glrededor del eje 10, ¥ wne de las -
paredes del armazon 13 esta fijade & un pivote 14 que sirve para Co
necter giratoriamente el armazon 13 al émbolo de un piston que esté
conectado a un pistc'mv deslizable en un cilindro neumatico de doble
accion 15 que esta pivotado a la pared superior 17 del aparato me=—
diente un pivote 16. Por tanto, la carcasa o alojamiento 2 tiene —-
une, pared superior 17 que lleva fijo el pivote 16 mediante el cual
el cilindro neumatico 15 este unido con giro a la pared 17. Median-
te un circuito neumatico que no se ilustra y que comunica con el ci
lindro 15, es posible desplazar el pistén por el mismo con objeto =
de subir o bajar el armazon 9 mientras gira el ultimo alrededor del
eje del rodillo de alimentacidn 5, y a través de este estructura de
ajuste neumético es posible ejercer una presidn predeterminada So-=—

bre el tejido as{ como elevar el ermazon 9 pars liberar tal presion.
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El pistén dentro del cilindro 15 puede estar fijado en el mismo a
cualquier altura deseada con objeto de mantener el armazon 9 en wna
posicion deda, y de esta forma se detenmina,;a;ppsicién de los rodi
llos locos 12, Estos rodillos 12 formen parte ae una de las superfi
clies de un par, opuesto, de superficies de la seccion 8. B
‘ Se proveen sobre el armazon 9 medios para el suministro -
de 1{quido con objeto de dirigir el liquido de tratamiento a través
del tejido durante el tratamiento del mismo. Estos medios de sumi-~-
nistro de liguido incluyen un cabezal 18 unido, por ejemplo, & una
boquilla flexible a través de la cual es expedido el liquido de trg
tamlento al cabezal 18, y el cabezal 18 lleve una pluralided de bo-
quillae 19 por las cuales se expide el 1llquido en direccion descen-
dente pars que pase a través de los especios entre los rodillos lo-
cos 12 dirigidos en contacto con el tejido % durante la compresion
del mismo, El liquido de tratamiento puede, por ejemplo, ser agua y
solucién jabonosa. Por consiguiente el liquido de tratamiento llega
ra a los rodillos 12 y wne vez haya pasado a través de los espacios
entre los mismos mojars el tejido precisamente en el sitio dondo el
mismo es comprimido y deseprisionado de forma alternativa y ritmica
en le meners descrite mas abajo.

La superficie inferior de los medios de paso 8 que 68 ===
opuesta a le superficie superior de dichos medios, definida por la
pared 11 y los rodillos 12, esté formada por une pared plana 21 que
esté situada en oposicidén a la pared 11 y espaciads de le misme asi
como por wna serie de elementos compresores 20-20e del ejemplo ilug
tredo en la Ffigura 1. El armezén 9 incluye un par de brazos de ba——
lenceo 23 que estan fijados el umo gl otro y que lleva la pared in-
ferior 21 en el extremo de entrada de la seccidn 8, teniendo estos
brazos 23, respectivemente, en sus extremos derechos anillos que ro

dean el eje 24 del rodillo de cerga inferior 6, de forme que Log =
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brezos 23 son oscilantes sobre el eje del rodillo inferior 6. Estos
brazos oscilantes 23, ademéas de llever la pared 21, llevando une eg
tructura de cojinetes 22 en formae de un par de cojinetes que sirve
péra soporier, para movimienfo libre de giro, el primer elemento de
compresion 20 de esta serie de elementos de compresidn. En el sjem~
plo ilustrado la serlie de elementos de compresién 20=-20e, estan en

forme de rodillos de giro libre. Por tanto, el primer rodillo 20 de
le serie oscila junto con los brazos 23 ¥ la pared inferiocr 21 cuya
superficie superior define parte de los medios de paso 8. En los lg
dos de la carcess 2, donde quedan situadas las paredes 4, los ex‘br_é
mos del eje que lleve el elemento de compresion 20 de giro libre y

que puede ester fijado o former parte integrante con los mismos, w=
son soportados, a fin de tener movimiento libre de giro, en los co-
Jinetes que respectivamente llevan los extremos superiéres de un ==
par de verillaes de movimiento reciproco y pareslelas 24, de las cua~
les se muestira uns en la figura 1. Bstas varillas de movimiento re-
ciproco, asl como las restantes 24a-24d y 65, tembién de movimiento
de vaiven o rec{proco ¥ a las que se hace referencia mas abajo, es-
tan situadas por debajo de le tina colectora que se representa es-—-
quemaficamente en la figura 1g situads por debajo de los elementos

de compresidn pars recibir el 1{quido de tratemiento una vez éste -
ha pasado yé, por el tejido. Los extremos inferiores de las varilles
con movimiento de veivén 24, que bajen desde la seccidn 8, esten —-
respectivemente pivotadas en 25 a un par de levas acodadas 27 que -~
estan pivotedas en 26 sobre el par de paredes 4, respectivamente, =
para tener un movimiento oscilente o de balanceo libre sobre un eje
horizontel fijo y comin que es perpendiculer el plano de la figura

1, pera que de esta forme estas levas acodades 27 formen un par de

levas de bé.lemoeo conectadas operé:bivamente con las varillas de mo~

vimiento de vaivén 24, Los extremos del par de levas acodadas 27 —
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que quedan lejos de las varilles de vaivén 24 son conectadas por -

pivote en 28 a un par de eslapones 29 cuyos extremos, que estan —-
distantes de las levas acodadas 27, estén pivotados a los extremos
libres de un par de palancas en forma de levas acodadas 30 dispueg
tas para su libre giro sobre un eje horizontel comin medianté los
soportes de pivote 31 que girven para monter pivotablemente el par
de levas acodadas 30 sobre el par de paredes 4. Los otros brazos -
de las levas acodadas 30 estan respectivamente oanactados con un -
par de verillas de unidn 32, eunque une varills conectoras 32 puede
estar conectade o una de las levas acodadas 30, si as{ se desea. -
Cade varilla conectora 32 estéa pivoteblemente conectada en su ex~——
tremo izquierdo, segun se puede apreciar en la figura 1, a una pie
ze. que es deslizable a lo largo de una ranura alargads 31a que es-
14 formada en cada leva acodada 30, y esta pleza puede estar fija-
da e través de tormillos prisioneros adecuados, por ejemplo, en un
lugear elegido e lo largo de cada ranura 31a, para que de esta for-
me el arco a través del cual las levas acodadas 30 puedan ser ajug
tadas. Los extremos de las verillas 32 que estan distentes de las
levas acodadas 30 estan pivotablemente conectados & un par de dis-
cos de leva giratorios 33 accionados a través de cuslquier medio de
transmision con la unidn de las verilles 32 desplazadas del eje co-
mm de los discos 33, de forma que és{ estos discos formen leves pa
re belancear las levas acodadas 30 hacia atrés y hacia adelante al-
rededor de su eje comin horizontsl, transmitiéndose, desde luego, ¢
este movimiento de balanceo de los eslabones 29 a las leves acode——
das 27 que & su vez servirsn para impulsar movimiento de vaiven a =
las varillas 24 hacia arribe y hacia abajo, para que de esta forma
el elemento de compresion 20 ses tembién movido hacia arriba y ha——
oie sbajo, segin se vé en la figura 1. Durente este movimiento reci

proco o de veivén del primer elemento de compresidn 20 de la serie
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20~20e, los brazos desde luego se balanceen alrededor del eje 24 =~

junto con la superficie inferior de los medios de paso, o seccidn -
8. La unidn ejustable de las varillas conectoras 32 respecto a las
levas acodadas 30 forme unos medios ajustables de los golpes por -
los cuales el elemento de compresion 20 es reciprocado. El par de -
manivelas de disco 33 pueden ser accionadas por cualquier maguina,
motor, o elementos similares, y se puede proveer un engranasje Camn--
biador de velocidad de manera continus o discontinua en la transmi-
sion del movimiento rotative a los discos 33, de forma que su velo-
cided de giro puede ser regulada adecuadamente.

Los extremos del primer elemento de compresidon 20 estan -
unidos pivotablemente & un par de eslabones 40 que quedan distantes
del primer elemento 20 y que estan unidos mediante pivotes a un eje
fijo a los extremos del segundo elemento de compresién 208 sobresa~
liendo de los mismos, pues de ests forme el'segundo elemento de com
presién 20a, tombién en forma de rodillo con giro libre, esta esla-
bonado el elemento de compresién 20. Por tanto, los eslabones 40 —-
pueden llevar cojinetes de bola adecusdos que reciban los exiremos
de los ejes que sobresalen de los rodillos compresores 20 y 20g. ==
Por tanto, el rodillo compresor 20a tiene un eje 23a que es recibi-
do en los cojinetes en los extremos de los eslabones 40 de formg -=
que gira libremente. El rodillo 20 tiene un sje 23' que es recibido
por los cojinetes en los extremos superiores de laé varillas reci~-
procadoras 24 asl como en cojinetes en los extremos de los eslabo—--
nes 40.

Un par de eslabones similares 40s se extiende entre los =-
ejes 23a y 230 del per de eclementos de compresion sucesivos 2§a vy -
20b, y este segundo juego de eslabones conectores 40a también lleve
en sus extremos cojinetes g bola o similares los cuales reciben los

extremos de los ejes 23a y 23b que estan fijados, respectivamente, -
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a los rodillos 205 y 20b. De igual forma los pares sucesivos de ele
mentos de compresidén 20c, 204, y 20e estan eslabonados juntos mediég
te los eslabones 40b, 40c, y 404, como se ilustra claramente en la -
figure 2. De este forme, la superfiéie inferior de los medios de pé-
s0, o seciénn 8, que estd situada al lado de la pared inferior 21 de
la misma, esté definida por wna serie de elementos de compresidn que
estén entreconectados por pivote los unos a los otros en forma de eg
lébones como los de uné cadeng articulada. En efecto, una cadens de
rodillos de compresion 20~20e es proviste en el ejemplo ilustrado.

El eje 23a del rodillo 20a es recibido en sus extremos tam
bién en cojinetes llevados por los extremos superiores dé un par de
berras elineedas de vaivén 24a, el eje 23b del rodillo 20b es recibi
do en sus extremos en cojinetes de rodillo eituados en los extremos
superiores de un par de barras aline;dés 24b, y en la misma formag -
las berras sucesivas de veiven 2%c¢ y 244 estan conectadas a los ele-
mentos de comppresion 20¢ y 204, mientrés que un par de barras extre-
mas 65 idénticas a las 24=24d4 estén conectédas por pivotes en sus ~-
extremos superiores & través de cojinetes de rodillo adecuados para
los ejes del rodillec extremo 20e,

Los extremos superiores de las barres de veivén 24b-244, -
queden también ilustrados en la figura 2. Todss estas barras de movi
miento de vaivén bajan desde ls superficie superior de los medios de
paso 8, ¥y sus extremos inferiores estan pivotados a palancés de bé—-
lanceo. Por consiguiente, el extremo inferior de cada barra de vai--
ven 65 ests conectado por pivote @ una leva acodéda 63 pivotada en -
64, proveyéndose un par de teles levas acodadas con un eje de giro -
comun ¥y fijo y estando conectadas pivotablemente a un par de vari~——
llas o berras alineadas 65, de forma que de esté manera la primeré -
barre 24 y la Ultima 65 de la serie de barras de movimiento de vai—-

? ’
ven estan todas conectadas por pivote a las levas acodadas que for—-
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men les palencas de balanceo paras la primeré ¥y ultime bérras de la
serie. Las barras intermedias 24a-244, estén conectadés por pivote
a8 pélanbas en T que formgn las palancas de bélanceo de las mismas.
Consecuentemenfe, léa barrés 24g y 24b estén conectadas por pivo=-

tes en sus extremos inferiores a los extremos 45 y 46 en el brazo

. transversal de una palence en T oscilable 4T gue esté plvotads en

48 y que tiene un brazo dirigido hacia abajo coneotado por pivote
en 485 a un eslébén 50 que entreconecté la palanca_de balanceo 47 -
coﬁ-lé leve écodada 27. En igual forma la palenca en T 60 estéd co-
nectada por pivote con las barras 24c y 244 y tiene su brazo diri-
gido hacia abajo unido por pivote en 60a a un eslabon 49 que ests
también conectédo é la palanca de balanceo 47 en 48a. De esta forms
las palancas de balanceo 60 y 47 estén eslabonadas juntas. Finalmen
te, un eslébén 61 conecté entre si cada palanca de balanceo 60 con
su pélénca adyﬁeente 63, estando cada una de éstas conectadas por
pivote en 62 élreslabén 61 que esta conectado por pivote en 60a a
la palanca en forma de T 60, Por tento, el conjunto leve~eslabon -
mostrado en la figura 1, estéd duplicado en ambos lados de la maqui
na y forma, junto con las berras de movimiento de vaivén, mediog -
reciprocadores pars oscilaf los elementos de compresién 20a-20¢.
Durénte el balanceo de la palanca 30 hacia atrés ¥ haclg
adeleonte a través de un aerco cuya medida esté determinada por la -
unién de la barrs 32 en la renurs 31a & la palanca 30, la serie to
tal de eslebones 50, 49 y 61 a cade lado de la méquina oscilard en
direccion sustancislmente horizontal hacie atras ¥ hacia sdelante
& fin de proveer movimientos de balanceo corr63pondientes de las =
pelencaes 27, 47, 60 y 63, Todas estas palancas giraran juntas en -
las mismas direcéiones Y a trevés de iguales aréos, ¥ resulta evi-
dente que las barras 24, 24b, y 24d se moveran hacia arribe en —--

wnion mientres que el mismo tiempo las barras 24a, 65, y 24c se mg
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veran hacia asbajo, y cuando las barras 248, 65, ¥y 24c se muevan ha-
cia arriba, las restentes barres de oscilacidn simultaneamente se =
desplazaran hacia abajo. De egte forma los elementos de compresidn
20~206 estan divididos en un par de juegos de elementos de compre--—
8idn con los elementos de uﬁ juego alternando con los elementos del
otro juego y oseilando gimultaneemente en dlrecciones opuestas con
objeto de lograr una compresion ritmics y ondulatorie del tejido —
entre la superficie inferior de los medlos de paso, o seecién'8, de
finide por los elementos de compresidn 20-~20e, y la superficie sups
rior de los mismos definida por los rodillos locos 12.

Por consiguiente, como se puede_apreciér en la figura 1,
la serie de elementos de compresion 20~20e estan dispuestos de for-
ma tel que un juego de elementos de compresidn comprimen el tejido
mientras que el otro juego relaja su presién sobre el tejido mien—-
tras que durante la préxima oscilacion estos rodillos estén invert;
dos con los elementos de compresién que comprimieron el tejido que
provenia de estos Ultimos elementos, mientras éue aquellos elemerds
de compresion que acababan de desaprisionar el tejido vuelven g ——-
comprimir el mismo. De esta forma se logra un movimiento alternati-
vo ritmico de los elementos de compresién para el tejldo dentro de
los medios de paso 8.

La realizacidn que se ilustra en la figura 3 opers preci-
semente en iguel menera, la unica diferencia siendo que las varias
barres de movimiento de vaivén estén reemplazadas por barras 103 ==
que de forme fija llevan en sus extremos superiores elementos en for
ma de U 102 que tienen unas patillas hacia arriba con cojinetes que'
sirven para soportar un par de elementos de compresion 100 y 101, --
Por tanto, en este caso cada elemento de compresion ewtd formado por
un par decrodillos de compresién con giro libre 100 y 101 que se mug

ven en unison, y los elementos sucesivos compresores también en este
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caso estén interconectados por eslabones 104 de forms que esta cong
truceion tembién forma una estructurs similar a la de una cadens ar
ticulade, con la Unice diferencia de que 1los pares de rodillos 100
¥ 101 constituyen los varios elementos de compresion, respectivamen
te. : |

En la realizacion de la figura 4, los elementos de compre
sidn estén formados por las placas 104 y estén también dispuestos =
en una serie y en hilera que esté distribuide longitudinelmente reg
pecto a los medios de paso alargados 8, y cada élemen'bo o placa de
compresién 104 tiene un par de bordes lstergles opuestos que se ex=
tienden 'transversél’men'be & la seccidn de tratamiento o elementos de
paso y curvados lejos de la superficie superior delos mismos. Cada
placa 104 tiene, entre estos bordes laterales curvados, una superfi
cie plana que recibe el tejido para su compresién. Las placas de —-
compresién 104 de esta realizacion son llevadas fijamente por las =
barras 105 que corresponden a las barres oscilantes de la figura 1,
¥ Llos verios conjuntos oscilantes estén conectados entre sl por pi-
votes media.ﬁte otros elementos o esla.boneé 106 que estan pivoiados
en 10’} a~ barras sucesivas 105 en la forms mostrada eri la figuré. 4,

pues de esta forme se logra también uns union entre si similar a la

. de la cadens articulada ¥y se provee le nmisnma compresién ondulgtorisa

Yy ritmica con la figura 4 que con las otras realizaciones. Desde ==
luego, se pueden hacer otros cambios en la estruc'ﬁura gin apartarse
de la invencidn. |

El tejido 7 que ha de ser tratado es alimentedo Unicemen-
te mediante los medios de éa.rga 5, 6 & través del extremo de entra-
da de los medios de paso 8 en el dltimo pera avanzar & lo largo de
dichos medios mientras se comprime ritmicamente; ¥ ol tejido tratae-
do sale desde el extremo izquierdo de descarga de los-medios de pa-

so 8, segin se vé en la figura 1, para bajar el fondo del interior
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vacio 3 de la carcasa 2 antes de elevarse de nuevo por los medios - .
de tratamiénto del tejido, de formﬁ que aaf 1é piezﬁ de tejido pue=
de someterse a tratamiento -durante todo el tiempo que se desee an--
tes de quitarlo del gparato. Durante el trétamiento del tejido, la
pared superior de los medios de paso, 0 seccidn de trétémiento 8 we
puede ser accionada por medios neumgticos 15 para variar la compre=-
gidn del tejido, y en vez de que estos medios 15 sean neumaticos, -
pueden ser tembién hidréulicos, o se puede proveer una trensmisidn
mecanica. Se observars que con la esiructura de la invancién,'solo
se necesita ung transmision 30-33 paralograr los golpes de oscile—-
cion de todos los elementoé de compresién. Ademés, es muy simple el
ajustar los golpes por los que los elementos de compresion son osci
lados. Ademés, con objeto de modificar la frecuencis con la que se
trata el tejido por los elementos de compresidn, es posible ajustar
la velocidad de carge del tejido por la geccidn de tratemiento o pa
80 8 mediante los medios de avance 5, 6, a través de un ajuste ade-
cuado de le transmisidn de los medios de avance o carga 5 y 6. La -
velocidad de oscilacion de los elementos de compresion puede tam——-
bién regularse. -

Mientras que en la reslizacion segin la figura 1 los me—-
dios de paso 8 son mosgtrados de formé inclinadé ligeramente hacig -
abajo e izquierda, se puede proveer cuﬁlquier otra inclinacion, y -
los medios de paso pueden quedar incluso en posicién vertical. Ade-
mas, como Se observo mas erriba, se puede tratar un tejido para su
lavado, batenado, o fieltrado. Se consideré proveer mediante le pre
sente invencion tembién un éparawo péré lavar y/o batanar continua~
mente el tejido, traténdose éste en la formé indicédﬁ antes y enton
ces pasando este por rodillos escurridores o similares para ser ;a—
vados entonces y/o batanados.

Refiriéndonos shora a la figura 5, la miquina de lavado -
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y/0 batenado 201 tiene rodillos de alimentacion 202 y 203 correspon
dientes & los rodillos 5 y 6, y el tejido 204 pasa entre estos rodi
llos de alimentagién pare ser tratado en la maners descrite arriba.
Egtos rodillos de carge 202 y 203 introducen el tejido en unos me--
dios de paso definidos por un paxr de superficies opuestas de los ~--
mismos, una de las cuales esta, compuesta por un juego de rodillos -
locos 205 y la otre por los clementos de compresion de albternacidn

y ondulacion r{tmice 206 en forme de rodillos que son oscilados en

la forme descrite més arribs en relacidn con la figurs 1. EL paso -
8 traves del cusl es éuministrado el tejido por los medios de ali--
mentacidn 202 y 203 formen en si unos medios de tratamiento para ==
proveer el paso libre hacia abajo del l:'.quido de tratemiento a tra-
vés de los medios de tretamiento y el tejido en los mismos. El 1{mm
qa;do que ha pasado hacia abajo por los medios de tratamiento y en

particular é. través de los espacios entre los rodillos 205 y 206 de
los mismos es recibido en una tina colectors 20% que tiene una sali
de de fondo 208 conectada, a través de una vélvulas descrita mds sbg
jo con medios de descarga 212 en forma de un conducto adecuado de -
descargs conectado a cualquier salida adecuada y a un conducto 210

que formé perte de ciertos medios de recirculacién, cuyos detalles

se describen tembién més adelante. Los medios de valvula que pueden
proveer una comunicacion alternada entre los medios de descarga 212
v los medios recirculatorios que incluyen el con&dcto 210 tienen =~
forma de vélvule neumatica incluyendo wn per de valvulas de actua--
cién neumitica 209 ¥ 211. Cada una de las valvulas 209 y 211 inclu~
ye un elemento vélvula 213 deslizable en el cilindro 218 con una PR
red transversal 216 & través de la cual es deslizable un vastago de
vélvula 214, el véstago de valvula 214 de cada vélvula estando comm
nectado en el lado de‘la. pared transversel 216 y opuesta al elemen-

to de vélvula 213 con un pistdn 217 que es deslizable en el ciline-
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dro 218. El circuito neumdtico que coopers con el cilindro neumdti-
co 218 es accionado de tal forma que cuando el elemento velvula 213
de la valvula 211 este desplazado a la derecha, segin se aprecia en
la figurs 5, pars establecer comunicacion entre la tina 207 y los -
medios de descarga 212, el elemento vélvula 213 de la valvula 209 -
estd en su posicidn de cerrado cortando la comunicacion entre el --
conducto 210 y la salida 208. Por otro lado, estos medios de valvu-
la tienen una segunda posicidn donde la vélvuls 209 esté desplazada
& la lzquierda, segin se ve en la figura 5, mientras que lg velvula
211 cierra la comunicacion entre los medios de descarga 212 y la i
ne 207, de formes yue en esta posicidn de los medios de valvula se -
esteblece la comunicaecion entre la tina 207 y el conducto 210 de los
medios de recirculacidn.

Bstos medios de recirculacidn incluyen, ademas del conduc
to 210, un recipiente 219 con un extremo superior abierto pare reci
bir el liquido desde el conducto 210, y dentro de este recipiente ~
ge colocan clertos medios de calentamiento 220 en forma de bobina -
calentadora, por la cual puede: fluir vspor, derivado de cualquier
fuente adecuade, pare obtener de esta forma el calentamiento del 1i
quido dentro del recipiente 219. En su parte superior el recipien—-
te 219 puede disponer de un filtro 221 en forme de malla o similar
adecuada.

El recipiente 219 de los medios de recirculacidn comuni-
ca a través de un conducto 222 con la entrads de aSpiracién de una
bomba 223 accionada en cualquier forma adecuada y tenlendo uns se~-
lida de presion que comunice con el conducto 224, Este conducto —-
224 comunica g través de medios de vélvula neumaticos 225 con uno
u otro del par de conductos 226 y 228, El conducto 226 comunica -~
con un cebezal 227 que lleva una pluralided de toberas para dirigir
el 1iquido de tratamiento hacia abajo y hacia los medios de trata-
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miento en la regidn del extremo de emtrada del tejido justo al la-
do de los medios 202, 203, EL conducto 228 comunica con un cabezel
que llevae una pluralidad de toberas 229 para dirigir el liquide -
de tratamiento hacia abajo a través dellos medios de {tratamiento -
situados agues ébajo del cabezal 227 que ests situado mas distante
de los medios de carga 202, 203. Por tanto, las toberas 229 esten
situades directamente sobre la serie de rodillos locos 205. Se ha
de observar que las toberas conectadas al cabezal 227 estén disefia
das pars proveer un menor flujo de 1iqpido en uneg unidad dade de -
tiempo que las toberas 229.

Los medios de valvula neumatica 225 incluyen un elemen—-
to valvula 230 conectado & un vastago dq:vélvula 231 que termina -
en un pistdn 232 deslizable dentro de wm ‘cilindro neumdtico de do-
ble accion 233. El circuito neumético que no se ilustra ehora, es-
t2 en comunicacidon con el cilindro 233, es capaz de actuar sobre -
el piston 232 pera desplazar el elemento valvula 230 desde la posi
cidn mostrade en la figure 5, donde corta la comunicacion entre ——
los conductos 224 y 226 y establece la comunicacion entre los con-
ductos 224 y 228, a la izquierda segun se ilustra en la figurs 5,
& uné posicién donde se corta la comunicacion entre los conductos
224 y 228, y se establecs la comunicacion entre los conductos 224
y 226, ' ‘

Cuando se desea lavar el tejidd con este aparato, & tra-
vés de tuberias no ilustrédas 6l liquido de lavado es introducido
en el tanque 201a que forma la parte inferior de la carcasa del ==
aparato 201. Cué.ndo el nivel del liquido de lavado suministrado su
be, este nivel puede ser controlado por una valvula de flotacidn -
adecuada 240, por ejemplo, ls cusl cerrgra el suministro de 1fqui~
do cuando se alcanza un nivel predeterminado., Una vez se ha llena-

do el aparato con el liquido de lavado, o simulbéneamente con el =
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llenado o anterior al mismo, ls valvula 209 es colocada en su posi
cion de ebierts con objeto de establecer la comunicacién entre la
tina colectora 207 y los medios de recirculacion, y en este momen—
to los medios de valvula 225 estén situados en la posicion mostra=-
de en la figura 5 cerrando la comunicacion entre los conductos 224
¥y 226 y establece la comunicacion entre los conductos 224 y 228, =
El tejido 204 es ahora suministrado por los medios de carga 202, -
203, a través de los medios de tratemiento del tejido, el cual es
humedecido en el liquido de lavado que el paser por los medios de
tratamiento moja el tejido y desciende s la tina 207, escurriendo
el tejido 204 cuando es tratado para que el liquido de tratamiento
se desplace desde el tejido que es mojado con el liquido de trata-
miento. EL 1fquido de tratamiento, tal como el 1iquido de lavado,
es colectado en la tina 207 y fluye desde ésta g través del conduc
to 210 con objeto de que sea recibido por el recipiente 219 del —
cual es bombesdo por la bomba 223 de nuevo a las toberas 229 que -
formen parte de los medios de suministro del liquido, completando-
se los medios de suministro del liquido de esta realizacion con el
cabezal 227 y las toberas conectadas gl mismo.

Este operacidn es continuade hasta que el tenque 2012 es
llenado haste el nivel deseado, y despues la vélvula 299 es despla
zade & su posicion de cerrado de la comunicacién entre la tina 207
y los medios de recirculacion. Al mismo tiempo, le véalvula 211 es
desplazafa a su posicidn de abierto, con objeto de que el agua Co-
lectada en la tina 207 salea por los medios de descarga 212. Esta
Ultime operacidn continuard hasta que todo el agup sea descargeds,
¥y entonces se puede repetir el llenado de la carcasa 201a. Este ==
operacién gse puede repetir tantas veces como se desee.

En el caso de que las operaciones, tales como el batana-

do, hayan de ser llevadas a cabo, entonces se introducen soluciones
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de tratamiento adecusdas en el recipiente 219, ¥ en este caso tam=
bién la cantidad de liquido de tratemiento recibido en el recipien
te 219 puede Ser reguleda por una valvula de flotacion adecuads o
gimilar. e bomba 223 sacara ghors del recipiente 219 la solucion
pare el abatenado u otra solucion y lo enviarg sl conducto de sa-
lida a presién 224, Entonces son sccionados los medios de velvuls
225 para que el elemento valvula 230 sea desplazedo a la izquier-
da desde la posicidn del mismo, segin se muestra en la figura 5, -
cortando por tanto la comunicacion entre los conductos 224 y 228 y
estableciendo la comunicacidn entre los conductos 224 y 226, de —-
forma que la solucion de abatanado u otrs solucion sea enviade en
este caso al cabezal 22% por e} conducto 226, para descargar a ira
vés de las toberas del cabezel 227 en la region de entrada del pa-
80 que forme los medios de tratamiento del tejido. Por tanto, en=-
tonces los medids de suministro de liquido 228, 229, no recibiran
ningun liquido en sus toberas 229 sino que tales medios enviaran -
al 1iquido a8 través del cabezal 227 y a las tdberas conectadas a -
les mismes. 7
La solucion de tratamisnto elcenze por tanto el tejido -

y el liqpido escurrido es de nuevo colectado en la tina 207 para -
fluir desde la misma al recipiente 219 de los medios de recircula~
cidn, quedando entonces abierta la valvule 209 mientras que la 211
permanece cerrada. Cuando se han éompletado operéciones tales como
le del sbatenado, la valvula 211 es desplazada a su posicion de -~
abierto y le valvula 209 es cerrada, pera que el liquido sobrante
del tratamiento del tejido sea descargado.

- Desde luego que cuando las operaciones de lavado son llg
vadas a cabo, es posible introducir el 1lfquido de lavado inicigl~-
mente en el tanque 207 o en el recipiente 219 en vez de enviarlo -

directamente a le camara 2018



Desde luego, son posibles diferentes operaciones con el
ceircuito de lg figura 5.
En la realizacidn preferida, segin se muestra en la fi-
gura 6, se prevé que el cansl 308 esté siempre formado, sobre uno
5e de sus lados, por el juego usuel de rodillos 309 pivotablemente -
conectados entre si a treves de las barras 340, Sin embargo, con-
trariamente a la reslizacidn mostrada en la figurs 1, Se provee -
gue la pared 321, situads inmediatamente agues sbajo de los rodi=-
1llos 305, 306, sea fijo en vez de participar en el movimiento os=

10, cilante del rodillo més préximo del juego de rodillos, Es decir,
la pared lisa 321 esté fijads entre las paredes laterales de la -
méquina y tiene, haciendo frente al primer juego de rodillos, una
gsuperficie curvada, sustancislmente semi~cili{ndrica 380, cuyo dié
metro corresponde al de los rodillos y cuyo centro de curvatura -

15, .corresponde al eje del pasador 381, estando el par finel de las -
barras pivotado & dicho pasador o articulacion (evidentemente, la
figura 6 muestrs solo una de dichas barras, tel como la 382).

Los rodillos 309 son accionados por una unidad de reduc-
cion (no mostrada) a través de una leve 383, que mediante una ba=--

20, rra conectora 384 acciona una placa sustancialmente pentagonal 385,
estando pivotadas sobre dos apices de la misms una barra conecto=-
ra 384, y 386, respectivamente, la ultime de ellas sirviendo para.
trensmitir la proxime placa pentagonal 387 que controla un par di-
ferente de rodillos 309.

25, Ceda placa pentagonsl esté pivotada en un apice 388 a la
armadure de la méquina, mientras que sobre los dos épices situados
leteralmente sl antedicho spice estan pivotedas dos barras 389 y -
390 as{ como los rodillos 309.

Lo conexidén entre si de varios rodillos 309 (mediante leas

30. barras conectoras 382), asi como la conexidn de las barras 389, ==
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390 a los rodillos corresponden a las mostradas y reivindicadas -
en las figuras 1 ¥y 2.

Segun otra realizacion de la invencién, representada ese
queméticamente en las figuras 7 y 8 de los dibujos, se provee, co=-
mo en las realizaciones anteriores, un juego o cadena cinematica -
de rodillos 400 conecfados pivotablemente los unos a los otros por
las berras 401. La pared de fondo 402 estd fijada como en la figu~
ra 6,. EL primer rodillo, segin se vé desde la izquierda, esta 1li=-
gadb por pivote a través de las barras 401 a una espige fija 403,
El accionamiento de los rodillos 401 es efectuado por un par de —-
ejes propulsores 404 accionados por cﬁalesquiera de las formas co-
nocidas. Estan montadas sobre dichos ejes un mumero de levas 405,
descentradas adecuadamente unas respecto e las otras (en 1802), -~
Dichas levas llevan las barras conectoras 406 a00p1adés por éabe—-
zas esféricas 407 y las barras 408 que estan conectadas a los rodj
1los 400, segin se ha descrito en las realizaciones anteriores. En
esta reslizacion el Unico cambio es para el mecanismo que sirve ra
re operar la cadena pivotada de rodillos, la cual forma ung de las
paredes del canal, principaslmente la pered inferior. El concepto -
inventivo queda inelterado.

Segin otra realizacién de la invencidn mostradas en las
figuras 9 ¥y 10, los varios rodillos 500 que definen el cansl de -~
trebejo, son accionados por un mecanismo equivalénte al de las fi~-
guras 7y 8 de los dibujos, Sin embargo, los rodillos 500 no estén
conectados entre si como se describe y se representa en'relacién -
con las realizaciones precedentes; ellos son, por el contrario, 1i
bres aungue mantenidos en las posiciones de trabajo correctas por
una realigaoién que se describe més sdelante. ios rodillos 500 eg=
tén fijados sobre los ejes 501, o montados giratoriasmente sobre —-

los mismos. Los cojinetes a bola 502 estan fijados sobre las par-——
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tes sobresalientes de tales ejes, siendo el didmetro exterior de =
los mismos algo mayor que el de los rodillos. Los cojinetes de bo-
la 502 de cada eje 501 son mantenidos en contacto mituo por un par
de dispositivos de empuje, dibujados en 503, uno pare cads lado de
la maquina, Teles dispositivos de empuje, soportados por un arma~-
zon de méquina fijo, comprende un cilindro 504 donde un pistén 506
se desliza contra un muelle 505, teniendo el pistdn en el extremo
del mismo una horquille 507, entre las patillas de la cual se suje
ta un cojinete de bolas 508 la cuel presions directamente contra -
el primero de los cojinetes 502. Aquf, los rodillos son accionados
por un mecenismo idéntico sl ilustrado en las figuraes Ty 8.

En otra reslizacidn mostrada en ls figura 11, la opera=——
cion de la cadens de rodillos 600, conectados entre si, segun ex--
puesto pare las realizaciones de las figuras 6, 7, 10, y 11, esta-
provista por un juego de receptéculos hidraulicos o neumaticos 601,
controlandose por ejemplo, a través de las valvulas electromagnéti
cas 602 fijadas a un dispositivo de programacion 603, Este disposi
tivo de programecion se muestra como un motor eléctrico variedor -
de velocidad 604, cuyo eje 605 opéra dos levas adecuadas, mﬁtuameg
te descentradas 606, es decir, que proveen la excitacion alternati
va de los arrollamientos de valvula 607. Por consiguiente, el flui
do presionado segin suministrado por la bomba P y sacado del tanque
608, alcanza en diferentes intervalos las camaras superior e infe-
rior de los dos pares de receptéculos. Los cuatro receptéculos 601
pertenecen a dos unidades diferentes, cada una de las cuales esta
formaeda por receptaculos alternsdos., Los tubos miltiples 611, 612,
terminen en la misma védlvula 602, y sirven para accloner una unl--
dad; los tubos miltiples 613, 614, terminan en otra vélwvula, y sir
ven pera operar la otra unidad de receptéculos. Les vélvules tie--

nen los conductos de salida 615 que terminan en el tanque 608,
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Las levas 606 operan sobre los contactos 616 en serie -
con los errollemientos de valwvule 607.

Los receptaculos estan pivotados en 617 en cualquier 1u
gar fijo del armazén de la méquina.

Cuando es accionado ¢l motor 604, las levas 606 llevag--
Tén a cabo la excitacidén de las valvulas 607, por lo que, cuando
ung serie de rodillos 600 es elevade, la otra es bajada, y asi su-
cesivamente.

Otra realizacidn quéda mostrada en la figure 12. En esta
realizacion, los rodillos 700, gue definen una de las paredes pars
el paso del tejido por el canal, estan conectados entre si y a las
barras 701 funcionando los mismos en la forma ilustrada en relaw-—-—
cidn con las realizaciones precedentes, Particularmente, como en -
la figura 11, el Ultimo rodillo en el juego es pivotado por las ba
rras 702 sobre un eje fijo 703. En el extremo inferior del mismo,
dichas barras conectoras 701 estan pivotadas sobre un pasador 704,
que estd montado excéntricamente sobre una rueda dentada 705 sopor
tada sobre un eje 706 que estd montado giratoriamente sobre el are
mazon de la maquina mediante cualesquiera de las formas conocidas;
Las varias ruedas dentadas 705 engranan entre si y son accionadas
por un motor, no ilustrado, tal como una rueda dentada T707. El gi=-
ro de esta Ultima rueda dentade hare que las restantes ruedas gi--
ren en las direcciones indicadas por las flechas; proveyendo gsi -
la bajada de un juego de rodillos y la correspondiente subida del
otro juego. Cade juego esté formado por rodillos alternados.

N O T A

Lo Patente de Invenoiéh, que se solicita por veinte afios
pare Espeafia, de acuerdo con la vigente Legislécién, debera recaer
sobre: "APARATO PARA EL TRATAMIENTO DE TEJIDOS", con Prioridades -
de las Demandas de Patentes en Itelia n® 22,096, de fecha 6 de Se-



Se

10.

154

20,

25.

30.

53447617 us

tiembre de 1.966, n® 31.761, de feche 30 de Diciembre de 1.966, ¥

ne 18,392, de fecha 14 de Julio de 1,967, segun las caracterfsti-

cés esenciales de las siguientes:
REIVINDICACIONES

18,~ Aparato pare el tratamiento ae tejidos, tales como
el lavado, batanado, fieltrado, y similares, que cuenta con medios
para el paso y guiado del tejido & lo largo de un recorrido duren-
te el tratemiento del mismo, cuyos medios de paso tienen un extre=-
mo alargado por el que entra el tejido dentro de dichos medios de
paso, y comprenden un exbtremo de descarga por el cuel sale el teji
do de dichos medios de paso o de tratamiento del tejido, cuyos me-
dios estan definidos al menos en parte por un par de superficies =
opuestas entre las cuales pasa el tejido durante el tratamiento -——
del mismo, estando compuests una de dichas superficies opuestas, -
al menos en parte, por una serie de elementos de compresion dis=--
puestos en hilera longitudinalmente respecto a dichos medios de pg
80, ¥ estando cada uno de dichos elementos de compresion prolongen
dose transversalmente con respectc o dichos medios de paso, cuya -
serie de elementos de compresién es adyacente a otro elemento de =
diche hilera e incluyendo un primer y segundo juegos de elementos
de compresién dispuestos en la mencionade hilers, slternando el --
primer juego de elementcs con el segundo y estando situado entre -
este ultimo, comprendiendo medios osciladores conectados a dichos
elementos para reciprocar el movimiento de estos ultimos elcmentos
simulteneemente mientras se desplaze el primer juego de elementos -
hacia y desde la otra de dichas superficies opuestas, similtanea~-
mente con el desplazamiento de dicho juego de elementos de compre=—
sion lejos f hacia dicha otra superficie opuesta pare proveer una
compresion ondulatorie del tejido entre dichas superficies con di-

cho primer juego de elementos que simultaneamente y opuestamente -~



5s

10.

154

25.

30,

344761

respecto a dicho segundo juego de elementos oscilan,

28 ,~ Aparato pare el tratemiento de tejidos, segin la =
reivindicacion 18, en el que cada elemento incluye un solo rodillo.

38,= Aparato para el tratemiento de tejidos, segin la -
reivindicacidn 18, en el que cada elemenfo incluye un per de rodi
llos paralelos.

48,~ Aparato pars el tratamiento de tejidos, segin la -
reivindicecion 18, en el que cada elemento incluye une placa alar
gada que se extiende transversalmente a dichos medios de paso.

58.~ Aparato para el tratamiento de tejidos, segin la =~
reivindicacidn 48, en el que cada placa termina en un par de bor=-
des opuestos que se extlienden transversaelmente a dichos medios de
paso y eatén.curvados fuera de la superficie de los mismos,

68 ,= hparaio pera el tratamiento de tejidos, segin la -
reivindicacidn 18, en donde cada elemento. de compresién oscila hg
cia atras ¥ hacia adelante g2l recibir un determinado movimiento, y
comprende medios de ajuste conectados con dichos medios de oscilg
¢ién pera ajuster el desplazamiento de cada elemento de compresisn.

73.~ Aparato pare el tratamiento de tejidos, segin la -
reivindicacion 12, en el que &l menos un eslabon se extiende entre
cada par de los elementos sucesivos de compresién de dichsa serie -
¥ tiene un par de exiremos opuestos acoplados rotativamente a cada
par de elementos sucesivos, respectivamente. .

88,- Aparato para el tratemiento de tejidos, segun la -
reivindicacion 18, ¥ en el que dichos medios oscilantes incluyen ~
ung pluralidad de berras de oscilacidn alargedas conectadas res—-
pectivemente 2 los elementos de compresidn y estén dirigidas desde
estos Wltimos lejos de las de las superficies épuestas de los mew-
dlos de paso, cuya pluralidad de palancas de bglanceo respectiva—-

mente tienen ejes fijos de giro y estén conectadas rotativemente -



& dichas barras pars reciprocar el movimiento de Sstas y dichos -
elementos durante el balanceo de dichas palencas hacis atras y ha
cia adelante de arcos dados, extendiéndose una pluralided de eslg
bones entre dichas palancas para oscilar simulténeamente alrede--
5. dor de dichos ejes fijos, comprendiendo uns pelanca girgble alre-
dedor de un eje fijo y conectada & uno de dichcs eslabones parse -
oscilar estos longitudinslmente y asi oscilar todos los eslabones
y también, de forme simulténea, oscilar dichas palencas durante -
el giro de la palanca mencionade hacla atras ¥ hacig gdelante se-
10. gun un arco dado, estando conectada uns leva giratoria con dicha
palance-panivela para girer esta Wltima hacia atrés ¥ hacia adew=
lante en el arco ultimemente indicado.
98,- Aparato pars el tratamiento de tejidos, segun la -
reivindicacidn 88, en el que dicha palencs giratorig incluye un -
15. disco y una berra de unidn acoplads a diche palanca y conectads -
mediante un pivote a dicho disco en un luger separado del eje del
mismo.
108,~ Aperato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacion 98, en el cugl ciertos medios de ajuste fijan la -
20. union de diche barra a dicha palance para sjustar el arco en el -
cual el Wltimo oscila para graduar los golpes por los que dichos
elementos son puestos en movimento.
118,- Aparato pare el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacion 9%, en el que dichas barras incluyen unas primera
25. ¥ segunda barras y uns pluralidad situadas entre las mismas, inclu
yendo dichas palancas de oscilacidn un par de levas acodadas conec
tadas respectivamente a le primera Yy Wltime de las citadas berras
¥ una pluralidad de palancas en T conectadas respectivemente a pa-
res de dichas barras que estan situadas entre la primera y ultima

30. berras, formando los eslabones y estando conectadas a brazos de las
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levas acodadas y de las palancas en T.

128,- Aparato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacidén 112 en el que dicha palance en si tiene forma de =
leva acodeda, y dichos medios de oscilscion incluyen un eslabon -
que entreconects un brazo de la leve acodada mencionads con un w-
brazo de la leva acodada gue estsd unide a la primere de dichas -
barras.

132,~ Aperato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacién 18, en el cual la citada superficie de los medios
de paso ests formada por une hilera de rodillos locos, cada uno de
los cuales se extiende transversalmente a dichos medios de paso, -
cuyos rodillos locos esten dispuestos en hilers y se prolongan —-
longitudinelmente respecto a dichos medios de paso opuestos a los
elementos de compresidn.

148, Aparato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacidn 138, en el que el armazdén lleva rodillos locos, y
medlos de ajuste conectados con dicho axmazon pare ejuster la po-
sicion de los mismos, los rodillos locos, respecto a los menciona
dos elementos de compresidn.

158.~ Aparato para el tratemiento de tejidos, segﬁn la
reivindicacidn 18, en el que los medios de alimentacidn estan si-
tuados en el extremo de entrada de dichos medios de paso pars el -
evance del tejido a través de dicho extremo de entrada hacia los -
medios de peso, siendo los unicos medios pars el avance del tejido
por los mencionados medics de paso.

168.~ Aparato para el tratamlento de tejidos, segin la
reivindicacion 18, y en el que una de las superficies de los ele-
mentos de paso y tratemiento del tejido disponé de espacios situg
dos lohgitudinalmente a lo largo de dichos medios de paso, as{ oo~

nmo medios pera el suministro de liquide situados al lado de la ——-—
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otra superficie opuesta para dirigir el liquido de tratemiento a -
través de los espacios mencionados hacis los medios de paso para -
alcanzar al tejido comprimido por dichos elementos de compresiéno

172.~ Aparato para el tratamiento de tejidos, segun la -
reivindicacion 18, en el que un per de rodillos de alimentacidén eg
tén situados en el extremo de entrada de dichos medios de paso pa-
ra alimenter de tejido & través de dicho extremo de entrada & di--
chos medios de paso g fin de que el tejido see tratado en los mis-
mos, teniendo dichos rodillos de alimentacion, respectivemente, =-
ejes paralelos y dichos medios de paso y tratamiento del tejido in
cluyendo un par de armezones soportados respectivamente por dichos
ejes y conectados respectivamente con dicho par de superficies —--
opuestas para que tales armazones tengan movimiento de balanceo.

1884~ Apafato pars el tratamiento de tejidos, segin la -
reivindicacidn 178, en el que dicho armazon que estd conectado a -
dicha superficie opuestea tiene la primers de dichas series de ele-
mentos de compresién sobre la misma y osgcile su eje soportador al
mismo tiempo que alterna el movimiento con dicho elemento primero
de compresione

198,~ Aparato para el tratemiento de tejidos, segun la -
reivindicacidn 178, en el que medios de ajuste estan conectados al
armazon gue a su vez esta conectado a otra de dichas superficies -
opuestas para ajustar la posicién anguler de la misma y asi ajug--
tar la distancia entre dichas superficies opuestas.

208,~ Aparato para el tratamiento’de tejidos, tal como
el lavado, batanado, fieltrado o similares, medios de tratamiento
para tratar el tejido, proveyéndose movimiento descendente y liwm-
bre del liguido de tratamiento a través de dichos medios de trata
miento, medios para el suministro del liquido situados sobre di--

chos medios de tratemiento para conduclir el l{quido de tratemiento



5.

10.

15.

20,

25.

30,

- 34 -

34476 1

hacia abajo y por entre los mismos; una tina colectora situade dg
bajo de dichos medios de tratamiento para recoger el liquido que
ha pasado hacia abajo por entre los mismos; medios de descarga co
nectados con dicha tine colectora pars descargar de la misma el -
liquido de tratamiento; medios de recirculacion que comunican con
dicha tina colectora, y con dichos medios de suministro del liqui
do para recircular éste desde dicha tine a dichos medios de sumi-
nistro del liquido; y medios de valvula en cooperascion con la ti-
na, dichos medios de descarga y dichos medios de recirculacion, -
con un paxr de posiciones para establecer la comunicacion entre di
cha tine ¥y medios de descarga en una de dichas posiciones y para
establecer la comunicacidn entre dicha tina ¥y los medios de recir
culacion en la otra de dichas posiciones, de forma que el liqﬁido
de dicha tina pueda ser recirculado o descargado.

218,.~ Aparato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacion 202 y donde dichos medios de recirculacidén inclu=——
yen un recipiente para recibir el liquido desde dichos medios de
tanque, desde la tina, y medios calentadores en dicho recipiente
para celentar el liquido existente en el mismo, con objeto de ca=
lentar el liquido recirculado.

228,~ Aparato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicgcién 212, donde dichos medios de filtro son tembien 1llg
vados por dicho recipiente para filtrar el liquido que fluye al =~
recipiente desde dicha tina o medios colectores.

238,.~ Aparato pera el tratamiento de tejidos, segun la
reivindicacién 208, donde dichos medios de suministro ée 1iquido
incluyen toberas situadas sobre dichos medios de tratemiento pare
dirigir el 1{quido de tratamiento del tejido & los mismos, y una

bomba pare bombear el liquido de tratamiento del tejido a dichas

toberas.
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248.~ Aparato para el tratemiento de tejidos, segun la
reivindicacion 208 en donde dichos medios de suministro de 1iqui-
do incluyen dos juegos de toberas para dirigir el 1{qpido a dichos
medios de tratamiento, comunicando respectivamente un par de con-
ductos con dichos juegos de toberas; medios de bombeo que comuni-
can con ambos mencionados conductos, y medios de velvule para es=-
tablecer la comunicacion entre dichos medios de bombeo y uno u =-
otro de los otros conductos de forma que el liquido pueda ser su~
ministrado a dichos medios de tratamiento del tejido a traves de
una u otra de dichas toberas.

258,- Aparato para el tratemiento de tejidos, segun la
reivindicacion 12, donde dichos medios de movimiento alternativo
o de oscilacidn incluyen una pluralidad de motores oscilantes ac-~
cionados por presion fluida.

268 .- Aparato para el tratamiento de tejidos, segin la
reivindicacion 12, donde dichos medios de oscilacidn incluyen una
pluralidad de medios de transmision conectados en forma de meca~—
nismos de palanca y manivela.

278.- Aparato para el tratamiento de tejidos, segun la
reivindicacion 12, donde dichos medios de oscilacidn incluyen una
pluralidad de medios de leva sobrs al menos un eje transmisor cow-
min, estando conectada cada una de dichas levas con uno de dichos
elementos,

28a,~ Aparato para el tratamiento de tejidos, segun la
reivindicacion 18, en donde al menos un elemento presionador ac-=
tua sobre dichos elementos de compresion para obtener contacto mi
tuo entre dichos elementos,

298,~ APARATO PARA EL TRATAMIENTO DE TEJIDOS,

Segun queda sustancialmente descrito en la presente Me-

ces/oes
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moris, que consta de treinta y seis hojas, escritas a maguine por
ung sola cara, acompafiade de dibujose
Medrid, 5 de Setiembre de 1.967
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