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La presente imvenoidn se refiere a la hilatura de
cabo libre y en partioular al enudado que sigue @ la rotura
de un hilo ea la hilatura de cabo libre. En esta memoria,
se entiende por hilatura de cabo libre la hilatura de fibras
en forma de un hilo retoxeido alimentando las fibvras de ma-
nera individual a una superiicie colectora de fibras, rebi-
randolas conbinvemente de la superficie para formar un hilo
reboreido y haciendo nasar el hilo retorcido a un pagueie
tomado T, s

Se han propuesto muchos sigtemas de hilatura de ca-
bo 1libre, nero se ha tropezado con dlficultades en todos
ellos al tratar de enudar wn hilo después de su rotura o al
ponexr en marcha la mdcaina. En las mdquinas de hilatura de
cabo libre del tipo yue enplea uwnae cdmara rotativa colecto-
ra de Tibras, es usasl ubilizer un hilo de cebo, es declir,
an 41020 de nilo utilizado en la operacidn de eannebrado, per
ro que no forma parte del nilo enrpllado sobre el nawete.
EL nilo de cebo se introduce en la cémara rotabtive hasta
sue el extremo coge fivras de la superiicie colectora, y es

luego revirado. Cuando el hilo retiralo estd suficientenen=

te saenarado de la cédnara robubiva, se desecha el nilo de ce?
bo y se hace vasar hilo veclen formado a través de Los ro- %
dillos de entrega ai paguete tomador, donde tlene que ser %
apudade o asegirade de obra manera al hilo que hay en el pa%
suete. Esva operacidn ha de repetirse cada vez cue haye una!
rotara del hilo y se na visto que e5 muy engorrosa.

Un objeto de la presenta inveneldn es crear un mé-
todo mejorado de anudar e. la hilatura de cabo libre, en el!
que nuede ubilizarse un cabo de hilo fi jado al paquete tomar

® P A s J. e 4
dor vara iniciar o rsauadar la operacion de nilatura y eun ¢}
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.ibo libre de aocuerdo con una segunda realizacl én de la inven-

que ¢l osbo de hilo enudado es acepbable para su enbrega al
raguete tomador,

Do acuerdo con la presamtbe invenoidn, se crea un
método de anudado a conbinuacidén de la rotura de un caba. 0
al iniciarse la hilatura en la hilatura de cabo libre c;e hl-
los texbtiles, método ue comprénde las operaciones de reada-
dar o comenzar la alimenbecién de fibras, disponer las-cos
sas para sue un eabo de hilo hilado fijado a los medios sto-
mzdores siga una trayeoboria prolongada entre la super?ib}e
soleobora de fibras y los medios tomadores, que puede selr
acortada, y para que el cabo de hilo termine en una posioiém
o1 la gue pueds ser realimentado por un movimiento de enhe-
brado esponteneoc a la supexrficie colectora de fibras, acor-
far la treyectoria prolongada de dicho hilo para permitir
que gl eabo de hilo totue y retuerza fibras de la superrlfi-
oie oeolectorae, y retirvar el trozo continuo de hilo produoi-
o

Se desoribirdn shora tres realizaciones de la inven-
ol n con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La fiéura 1l s un diagrama esquemmtico de un apara-
to paré realizar un método de‘anudado en la hilatura de cabc
1ibre de acuerdo con una primera realizaoidn de la invencidy
con parbtes del aparato mostradas en seceidng

Ta figure 2 e¢s uwn dlagrams esquematico de un apara-

to pere realisar un método de smudado en la hilatura de ca-

ai én, con partes del avarato mostradas en seccl dns ¥
Ia Figara 9 68 un diagrama esquematico de un apara-
to para realizar un método de anudedo en la hilatura de ca-

bo libre de acuerdo con la tercera realizacidn de la inven=
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ci6én, con parbtes del aparabo mostradas em seccidn.
Laciendo referencia primero a la figaira 1, unos ro-

o

dillos ds alimentacidn 11 y 12 estén dispuestos para alimen=

tar una cinta 13 de maberial fibroso, & travées de un tubo

de alimentacidn 14, & un rotvor de hilatura 1t que tiene yna:

2

superficie 16 colectora de fibras, salisdo las fibras del

'
!
¢
}
i

tubo de alimentacidn 14 en Zorma més o =enos individual y

siendo depositadas sobre la saperfiocie 16 coleciora de i~
4
bras.
ElL hilo se forma a partir de las fibras retorcicas

oozidas de la superficie colectora 16 y sale, como se pues-

tra nor la 1inea llena 1Y, del rotor e hilatara 15 a lo

larzo de un tubo de entrega axial 18, y, en el funcionamien
to normeal, nasa en linea recta a los rodillos de entrega 19!
y 20 desde los que puede ser recoglido Sobre una bobina pla-
na o cono de la manera bien conoclda,

Cuando se produce la

rotura de un cabo, Se paran

los rodillos de alinawaeida 11 y 12 y los rodillos de en- !

trega 1y y 20, pero e. rolor de hilatura 1& ocontinua &l ren-t

do a velocidad normal, El cabo de hilo wobo 17, que se ex- |

tiende hasta el naquetz, es enoontrado y hechc nasar, como !
se muestra nor la lineca Ge nwitos y rayas 21, desde los ro-

a travds de un guiahilos 22, has-

¢
!
i
{
1
i
|
i
!
i
i

dillos és enirega 19 y 20,

ol

ta un disposisivo de corte 25, donde B8 cortado, estando e

dispositivo Ge ocorte 24 situado de manera gue ocorbe el hilo

|
a una longl tud predcterminada. Tl hilo coxrtado es exionces
1= ng i

oblizado a seguir vasando en torno del guishilos 22, que es+

t4 desnlazado del eje geomebtrico del tubo de entrega lo, e

s - r A . ." L) Sy
intyoduci do, como se¢ miestra por la linea de trazos, 25, a

través del tubo de entrega 18, en el rotor de hilatura 15

344600
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‘superfioie 1t ooleotora de fibras, pexo sin toocsarla.

de modo gue el hilo siga une trgyectoria prolongads entre
la superficie 16 colectora de Lfibras y los wodillos de ar-

trega 19 y &0, econtrandose el extremo del allo junbo & l&

-

La operacién de anudado e entonces enbomdti oamen be|
ejeout ada poniendo en marcha log rodillos de gliment ecidn

11 y 12 y los rodillos de entrega 19 y 20 de molo que 18§

T

fibras sean entregadss a la saperficie ocolestora 16 ¥ &% “hi
lo soltado del guiahilos 23'por la traceidn e ercids sobrb
é1 vor los rodillos de enbrega, provecando la liberacidn
del hilo una redunccidn de la longitud de la tr@yec%oria,@el
hilo y pomitiendo que el cabo de hilo sea llevado primero
nor aspiracidn en el rotor a conbacto con lag fibras de ia
superficie coiectora 16 v luggo sea rebirado del xobor de
hilatura 15 por los xodillos de entrega 19 y 20 de manera
conbinna, enrollandose as! otra vez el hilo sobre el paaue-
%6 (no mostrado) sin oue sean necesarios nudos u otzra forma
de empalme,

fon referencia ahora a la figura &, en la segunda
realizacidn de la invencidn se prevén medios para volver &

iniciar asutomaticamente le omeracidn de hilabtwra despuds de

T

la mtura de un hilo o cuande se ha parado la mdgaina. Cuan

Go el hilo se rompe o Se senara de laz saperficie colectora

de fibras debido a la narada Ge la méquina, el hilo gque se

esté Formands es cogido eutomaticamente por cualesquiera

medios de agarre adecnslos para impedir su ulverlor rebira-
da.

Més ospecificamente, el hilo 27 que se estéd formen-
do en el motor de hilatura 15 de la figura 2, pasa a iravéds

del tubo de entrega 18 y luego @ través de un tubo de guia

. 344600

- D -




Lo

20

do

J0.10.67

pivotado 26 dispuesto en relacidn de extremo con extremo
con el tubo de entrega y montado en su extremo junto al bu-
bo de entrega para movimiento de pivotemiento sobre un pivos
te 10 que se extiende en dngilo reeto con el ¢je geoméufﬁpb‘
del tubo de entrega 18. El hilo, &l abandonar el tubo deiﬁ
guia 28, es cogldo nor un var de rodillos tomadores 29 y 50
vy la disposicién es tal rue @ el funocionsmiento normal al
hilo 27 es obligado nor el tubo de guia 28 a geguir una tras

13

yectoria nrolongada entre el exbremo del tubo de entxega is

¥ los rodillos Gtommdores 2v y oG, i
Cusndo eL hilo 27 queda separado de la superficie

16 golectora de Libras del robor 1D wor la rotura de un ca-

1
1
. . - . 7 - 9 s .
bo, la consiguiente redaccidn de la tensidn es autoumatica- !

mente detectada por los medios detectores de la tensidn del

hilo de forma conocida, los cuales, en rospuesta a la reducs

13

eldn de la tensidn, paran aucbomaticsmente los rodillos toma-

dores 29 y 80 y hacen que el tubo de guia 26 pivote hasta

una posicién mostraca nor las lineas de trazos y puntos 281;
para eprisionar el hilo coatra una superficie de contacto i
de un tope Y1l oon ¢l fin de impedir la ulter:or retirada dei
12

nilo 27. i
Al volverse a voner en marcha le mAning,

el tubo a¢
mostrada I

. N . . . ~ 7 et
guia 28 es hecho nivotar & una posicidn vertical,

nor la linea de trazos 252 en la figuya 2, lo que acorta la)
i

l
i
trayectoria del hilo eatre el tubo de entrega 18 del wrotorx ;
¥y los rodillos tomadores 29 y 2, y los rodillos tomadores
29 y 40 son puestos de nuevo ea mercaa, sleando la disposi-
oién tal .ue el cabo del hilo 27 es realimentado primero a
la odnars de nilatura 1o nor el acorbemiento de la trayec-

toria del hilo de modo cue el ocabo toca y coge fibras de la

344600
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superficie colectora de fibras ¥y es desnuéds retirado conti-
nuatenite por los rodillos tomadores 29 y 50. Se reanuda asi
la hilatura y mientras €l hilo 37 estéd siendo extraido por

los rodillos tomadores 29 y 50, el tubo de guis 28 es gredu
mente devuelto & la posaicidn normal de hilatura mostrada en

© 5.

1inee llena en la figura 2, en la que hace que el hilo sigae

R 4

la trayecetoria prolongada, proporecionando as{ una reserva

de hilo lista para su usgo en una operacidn subsigniente de

.

anudado. ..
En la tercera realizacida de la invenei dn ilugaéaaa
an la figura 3, las fibras procedentes de los rodillos'de
atrega 38 y 35 de un sistema de esbiraje U4 son alimemba-~
das al extremo de entrada de un bubo de alimentaocidn de fi-
bras 35 por el que son arrastradas haela abajo en wna co~
rriente de aire y depositadas en forma de wn anillo de fi-
bras bejo la socidn de una fuerza cembrifuige sobre una su~
perficie inberior #6 oolectora de fibras de wn rotor de hi-
lature hueco 47 dispuesto para girar alrededor de un @je ge
méirteo vertiocal. FL x0tor 37 tiene unm extremo mds alto abi
to que estd parcialuente cerrado por una placa de cubierta
58 que sirve tembien de placa'de cubierta para un alojanien
to 39 dentro del cual estéd monbado el rotor %7. Ta placa de

oubierta 38 sstd dispuests para reeibir el tubo 35 de alime

tacin de fibras que pasa a través de ella y que bermina

4

en une posioidn proxime a la superficie interior 36 colechor

ra de Tibras del rotor 87. La placa de oubleria 38 estd for
meda, ademds, con unsg abertura central en la .ue esié monta
do un tubo 40 de entrega de hilo, verticalmente dispuesto,
a través del cual ¢l hilo formado 41 proosdente del rotox

37 es heono pasar conbinuemente haola arriba y desde el ro-

344600
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40 de entresa de nilo vor un nar de rodillos 42 y 49 de en~
trega de hilo montados por encima del tabo 40 y el hilo 41
@S necao pusar por esios rodillos a ua paguete de hilo 44

sobre el gque se eurolla con ayuda de un tambor tomador 45,

C.

ELl rotor

7 esté sonortado nor un eje .ontado & rotacidn en
un aloja:isnto de apoyo 46 y disvuesto para ser acaionadoAri
nor una transnisidn & correa gue comprende una correa.ag‘ !
trensiisidn 47 y ung polea 48 para correa. o
Una barra de velven horizontalwente dispuesia &j@og
gitudinalueate desnlazabie 49 estéd prevista detrds deé ﬁi;o
41 en su traycectoria desde el extremo saperior del tubé 40
de entrega de hilo a los rodillos 42 y 43 de enbtrege de hi~
lo y lleva una espiga 50 salienie hacia adelante y de anli—!
sacidn & ailo destinada a anlicarse al hilo 41 cuando la

|
varra de vaivén 49 es desnlazada lonzgitudinaluente haciendo!

que el nilo 41 enire el tubo de entrega de hilo 40 y los ro

dillos 4& y 40 sisa uns trayectoria nrolongada, colo se mue

—

[

tra por la Lines de traros 51, en torno de lLa espiga 6C.

Cuando el hiio 4l se& senava ¢e la superficie 56 co-i

lestora Ge fibras Gel rotor 7 nor el paro de 1a mdquina,
los medios de coulrol activados por el paro de ia maquina :
nrovoceu casi instanténea.ente el naw de log rodillo; de
entreca 02 y vo del sisteua do esviraje v4, de los rodillo%

42 y 43 de entrers de hilo, del tambor tomador 40 y del i

- . .\ . ..
paquebe Ge nilo «4, emnleandose los frenos de la mécquina si
fuera nocesaria, Adends, se desconecba un motor eléctrico
(20 .osvrado) quu wccioua ¢l rotor de hiletura 37 de mado :

) . , . ‘0

1€ S8 Geselere gradualauibe oL rotor de ullatura. Despues;
i

i

|

de un resraso nrecobexiiaado, se pone en malcia Wi accilonas

344600
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miento secundario que provoca i desplazmaicabo songitudi-

¢

nal de la bamra de vaivdn 49 nsciendo gue la espiga OC de
aplicacién al hilo se aplique &l hilo 4L entre el tubo 40
de entrega de hilo y los rodillos 43 y 45 de entrega de hi~

loy lo desplaze de modo que siga la trayectoria prolongada

en torno de la esniga 50. Aumentando la trayestoria del hi-
lo, se aontinua reftirando el extreqo de cola del ailo %} qeg
de ol rotor 37 a veloocidad reducida, Esta accidn en wnién i
de la rotaocidn del rotor 57 a la veloeidad vradualmenﬁg;mg—
dueida, haoe pogsible que el anillo de Liuraes gque p@xmgﬁééa
en @ wobor sea hilado en foxme del extremo de cola del i
1o de wodn gue bodas las fibras restentes sean rebtiradas de
la superficie colectora del rotor. La longliud de reaorrido
en valvdn de la berra de vaivin 49 se ajusta de wanara que
todas las fibtras sesn retirades de la sunerficie colectora

mientras el cebo de hilo final pernianece dentro de la lon-

T

gitud del tabo 40 de enbrega de hilo o estd tolavia sobresa
liendo del extremo del tubo, pero seperado del rotor.

La corriente de aire de btransporte en el tubo 35 de

alimentaci én de fibras se genera conectando una bomba de as

piracién el elojamiento 39 del robor y, al pongr en renoso

]

la mdguina, la bomba es finalmenbe desconectada despuds de

w1 intervalo de tiempo nredeterminado e que el robor de hi
Latura 37 queda bambidn en reposo o es freuado autowdbica-

]

mente, |
Se ,enconﬁraré ususlmente que el accionaumiento del

rosor de hilabura 37 nuede sor desconcctado al mismo tiempo

gue las otras partes de la méquina, ya que la rotacidn re~

sidual del zoltor 37 debido a su moaento serd usualmenbe su=

T

ficiente para reborcer lag fitbras resbantes en Tforma del ex

344600
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tremo de cola del nilo.
cuando se vuelve a noner eqn marcha la wdquina, Se

: + 4 -
conecta nilwero la bomba de aspiracion y se pone en marcha

desnuéds de nuevo el robor de nlletura 37. Ios rodillos de

eatroza o2 y 00 del sistewa de esiiraje, que alimentan fi-

bras a la entrada del tubo Yo de alicentacidn de Tibras, :

:
son des?ués puestos de nuevo en «arcena y al misao tiemno oﬁ
desnuds de un retraso nredet erminedo, la harra de vaivéa 49
'
es obligeda a comepzar su carrera de retorno. A medida gue ]
regresa la barra de vaivén 49, se acorba 1a>txayectoria;del
hilo entre el tubo 40 de ent¥ega de hilo y los rodillos 42
y 45 de wbresa de hilo y cowo resultado el extremo de cola

del hito oue @e encaontra en el tubo de emtresa 40 es ali-

montado e auevo al rotor de nilatura 97 y entra eun contac-%
50 con el anillo de Iibras recien formado en la superficile E

{
%6 corleotora de fibras del xobtor &7, Tan pronto oowo la ba-%
vra de vELvéa 49 lleza sl final de.su carrera de retorno, !
gon nuestos en warchae de nuevo los rodillos 42 y 45 de a,-é
trega de hllo, el tazbor tomadar 48 y el naquete de hilo 44i
iy se comienza la hiiasara {e un nuevo hilo. El movimiento ‘

de la barxza de vaivén 49 nuede emplearse para controlar el

funcionamiato Ae las nartes de la adguine, y en la 1ealize~

cidn de la inve.ecidn mostrada en la figura o, cuando la ba-

H

f

rra 49 comisnza su azriersa de retorno, onera un mierointerruin
i

iy " M 1 ') . !
tor 92 que uace que se vonsanen carche los rodillos de entrg

;
ga 52 y 93 del sistena de estiraje y, &l comnletarse la ca- '

‘

e . i
rrera de retorno, onera un sezundo mierointerimuntor 53 nara

poner en narcnd Los rodillos 428 y 48 de entrega de hilo, el!
4

itanbor tonadar 45 y el naguete tomador 4d. Ademés, los inte-

rruptoxres L2 ¥y 93 se emnlcow: nava conbrolar la magnitud del

344600
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movimionto de vaivdn de la barra de vaivén 49,

Los rodillos do enbreza 328 y 33 del sistena de esbi=

raje son accionados a gren velocidad y puede sor preferible

idisnoner las oosas de umera que estos rodillos se nongai
en marcha emtes de que la barra de vaiven 49 comience .
rrera de retorno. 4
Ta presenbe solicitud que corresnonde a la presenias
da en Gran Drotafia el 2 de Sepbtiembre de 1.966, aon ol mdue-

ro 99.383, se acoge a log beneficios del articulo &Ll del

vigenbte Estatubo sobre Propiedad Industrial,

oA

Los pﬁntos de invencidn pronia y nueva que Se niesen
ten para que sean objelo de esta solicitud de Patabe de Ine
veneidn en BEspefia por VEINTE &fios, son los siguientes:
12,~ Un método Ge anudedo & continuacidn de la ro-
tura de un osbo o al iniciarse la hilabura en la hlladura de
cabo Libre de hilos fextiles, que comnrende lag oneraclones
de reanudar o comenzay la alimmtacibn do fibras, disponer
las cosas de manecra gue un cabo de hilo hilado fijado a los;
medios tomdores sigs una trayectoria prolongada ertre la
superficle coleatora de Tibras y los medios tomadores, la
cual pusde aodrﬁarse, ¥y de nenera que sl ocabo ds hilo fer-
e sn la posicién en la que puede seordimentado de nuevo
por un movimiento de enhebrado espontdneo a la superficie
ecolectora de flbras, acoxrtar la trayectoria prolongada de
diono hilo para permibtli que el cabo de hilo se ponga en

contacto con y retuerza las fibras que hay sobre la super-

344600

-

N



Lo

15

20

30

S

fice colectora y retirar el ftramo conbtinuo de hilo §£6duci;
do.

2¢,- Un método segdn la reivindicacidn 1, que inelut
ye las opéraoiones de hacer posar el cabo de hilo, que se
extiende desde los medios tomedores paradog & lo largo de
una treyectoria nrolongada para el ailo, a la superficle cor
lectora de fibtras despuds de corbtar el cabo de hilo a una
medida que dard nor resiltado que el oabo de nilo temiine
en una posicién adjacents &, pero espaciada de la supeificia
colectora de fibras, y luego acorter la trayectoria del hi-
lo para permitir cue el cabo de hilo haga contacto con y Tef
tuerza las fibras que uay en la superficie colectora.- -

52.- Un mdtodo sezdn la reivindicacidn 1, en'el que
el nilo qﬁe se extlenle entre 1a superficie colectora de fis
bras y 1los medios tomadores, os obligado gradualmeunbs a se~
guir dicna trayectoria nrolongada para el ailo durante la
nilatura normal.

42,~ Ua nétoco segda la reivindieacidn &, que inelu
ye la oneracidn de aprisionar el cabo de hilo, al nararse

los medios tomadores, de modo gque el cabo de hilo peruencz-

ea en una nosicidy en la que puede ser aliuentado de nuevo,
]
por un movimiento de eahebredo espontédneo & la superficie

colectora de fibras,

k]

58,- Un nébodo segdn la reivindicaesidn 1, aque inclus
1
}

ye las oneraciones de detenexr la aliaentaoidn ds fibras y
los medios vomadores del hilo, al tiempo que se continua
la wroduceidn y retirada del hilo en la superficie ocolecto-
e de Fibras hasta que todas las fibras hayen sido retira-
das de la sunerficie colectora de fibras desviendo el hilo
entre la superficie ovolectora de fibras y los medios toma@g

344600

- 12 =




18

6.9.68

10.

ﬁ@h,xjﬁ

2Rl
v |
gy X

ros de hilo parados de modo que siga la trayectbria pro-

RSO

longada, siendo tal el grado en que se desvia el cabo del
hilo que, después de la retirada de todas las fibras de
la sﬁperficie colectora, el cabo de hilo permanece en la
posicidn en la que pueds ser alimentado de nuevo por. un
movimiento de enhebrado esponténeo a la superficie colec-
tora de fibras. )

6.~Un método de anudado a continuacidn de la
rotura de un cabo 0 al iniciarse la hilatura en la hila~-
tura de cabo libre de hilos textiles,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
y con los fines gue se han especificado.

Esta Memoria consta de trece hojas escritas g

médquine por una sola cara,

i

Madrid, 2.00l13u;‘
P. A,
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