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La operacién de dosificacidén automdtica por pesa-
da consiste en acumular en el platillo de un aparato do
sificador, un peso dado de producto que luego es evacug
do, bien para ser utilizado con fines industriales,
bien ﬁara ser colocado en un envase destinado & conte=-
ner el producto hasta su despacho a la ,clientela utili
zadora.

Tal operacién necesita, si se desea alcanzar una
verdadera automaticidad, que se recurra a contactores
eléctricos destinados a provocar la puesta en activi-
dad o la parada del o de los motores que mandan en par-

ticular el dispositivo de carga del platillo de dosifi~

-cacidn, cuyos contactores funcionan para una posicidn

determinada del balancin del aparato de pesar propiamen
te dicho y en particular para su posicidn de equilibrio
en la cual el peso sobre el que.esté regulado el apara-~
to estd equilibrado por la carga acumulada en el plati-
1lo de pesada (posicidn que de aqui en adelante se in-
dicard por la expresidén "punto cero").

Sin embargo, es evidente que la introduccidn de
un contacto mecdnico cualquiera que sea, aporte una’ per
turbacidn en la pesada, bien frehando el balancin, bien
haciendo tope con éste, segin el tipo de contacto adop—
tado.

El invento s¢ aplica a todos los aparatos en los
cuales es necesario asegurar un contacto eldctrico de
mando o de seﬁalizaci&n, v se refiere con este fin a
un dispositijo en el cual la puesta en contacto, con un
contacto fijo, de un contacto conjugado cuyo movimiento -

estd unido al del balancin del aparato de pesar, no es



10

15

20

25

30

susceptible de determinar ninguna perturbacidn, ni en
la exactitud de la pesgada, ni en la sensibilidad del )
aparato de pesar.

El invento trata asimismo de alcanzar este resul
tado, a la vez que procura que el‘aparato de pesar pro-
plamente dicho permanezca "puro", es decir exacto por
si mismo, cuando queda libre de la accidn pardsita del
contactor., '

Con este fin, el invento se refiere a un aparato
de dogsificacidn de un peso predeterminado de producto,
equilibrando un balancin sometido por una parte, a la
accidn de la tara y por otra parte, a la de la carga
que hay que dosificar, en el cual estdn dispuestos, en
la proximidad de una de las extremidades de dicho ba-
lancin, por una parte, un orgdno de mando unido a'uno
de los contactos de mando conjugados por medios de
transmisidn de movimientoAy situado de manera que per-
menezca en contacto con el balancin hasta la posicidn
de contacto y que suelte éste, en cuanto dicho contac-
to estd asegurado y por otra parte, un medio de compen
sacién dispuesto de manera que ejerci%e sobre dicho ba-
lancin una reaccidn igual y de sentido contrario a la
que resulta de la permanencia en contacto del Srgano
de mando, y sometido a la accién de un electroimdn uni-
do a dicho contacto, y dispuesto de manera gue determi-
ne 1a retirada de dicho medio, en cuanto se haya asegu-
rado el contacto eléctrico.

El invento comprende ademds las caraéteristicas
giguientes, consideradas aisladamente o en combinacidn;

tanto entre ellas, como con la caracteristica principal
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mencionada anteriormente:

a) El érgano de méndo estd constituido por una palan
ca de mando équilibrada alrededor de un eje giratorio,
de manera que ejerza una débil presién sobre la extremi
dad del balancin,cuya palanca presenta por una parte, una

extremidad apoydndose de abasjo arriba, gobre dicha ex-

" tremidad del balancin, cuando el contacto no esti asegu-

rado y llevando por otra parte, uno de los contactos que
coopera con un contacto conjugado solidario del armazdn
¥y que forma tope de limitacidén de carrera para el movi- .
miento de la palance de mando.,

b) El medio de compensaeién estd constihuido.por
una palanca de compensacidén montada alrededor de un eje

montado libremente sobre pivotes y equilibrada de mane-

‘ra que ejerza por una de sus extremidades, por la que

estd en contacto con el balancin la presién de reac-—
cién, mientfas que el electroimdn estd unido a una pe-
lanca de ngutralizacién dispuesta de manera que levan-
te dicha palanca de compensacidén, en cuanto el electroi
mén se halla alimentado por la conexidén de 1los contac—
tos de mando.

¢) El eje de oscilacién de la paianca de mando es-
td soportado por una horquilla montada de forma que pue-~
da regularse en altura en relacidn con el armazdn del
aparato. '

d) Los contactos estdn unidos & una ldmpara piloto.

El invento se coﬁprenderé mejor al leer la des-—

cripecién que se hace seguidamente y al examinar el dibu .
jo que se acompafia, en el cual: ' . '

- La figura 1 es una vista en planta con arranca-
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miento de un dispositivo de dosificacidén automdtica con-
forme al inventoy

- Ta figura 2 es un corte segin la linea II-II de
la figura 1; |

- Ta figura 3 es un corte segin la linea III-III de
la figura 2;

- La figura 4 es un corie segin la 1inea IV-IV de
la figura 2; y '

- TLa figura 5 es un corte segin la linea V-V de la
figura 1.

En las figuras, 1 representa el armazén de un apa
rato de dosificacidén por pesada, cuyo .detalle no ha si-
do representado y que comprende una balanza romana cu-
yo balancin 2 lleva en su extremidad libre itres dedos
4, 5 y 6 destinados a cooperar con las palancas de mané
do de tres bloques conbactores desn':g' nados en su conjun-
to por T, 8, 9.y un dedo 10 Gestinado a cooperar con
una- palanca de compensacién 11,

El papel de los dedos 5 y 6 se examinard ulte~
riormente.

' El dedo 4 coopers con la extremidad 12 de una pa—
lanca de mando 13 montada de manera que pueda oscilar
alrededor de un eje 15, llevado por una horquilla 16
colocada en el interior de una caja 17 en materia elée—
tricamente aislante en una cavidgd que desemboca fren-
te a la pélanca de la romana, por ﬁna abertura 18 a
través de la cual se extiende la extremidad del dedo 4.

Ia otra extremidad 14 de la palanca de mendo 13
lleva un punto de contacto 19 susceptible de aplicar-'

se contra una plaqueta de contacto conjugada 20.para
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una posicidn determinada y pre-regulada de la palanca
de mando. Ia extremidad 14 de esta palanpa'se extien—
de en una direccidn pasando por el eje 15 y es ligera-—
mente flexible, de manera que toda.conexidn del punto
19 con la plaqueta 20 bajo una fuerza éﬁn débil, deter-
mine un ligero deslizamiento relativo del punto en re-
lacidn con la plagueta, 1o cual realiza una limpiecza
automdtica del contacto.

Iz palanca 13 estd equilibrada alrededor del eje

- 15, de manera que su extremidad 12 ejerza hacia arriba

una fuerza de unos gramos. En el ejemplo descrito, se
considera que esta fuerza es de 3 grambs.

Ta horquilla 16 es solidaria de una varilla 21
que atraviesa un orificio correspondiente rpracticado en

la caja 17 y que coopera con un botén de ajuste 22 rosca

do"de manere correspondiente. Ia horquilla es atraida

hacia abajo, por una parte por su proplo peso y ademds
por un muelle helicoidal 50 que trabaja por compresién
¥ que estd intercalado entre la pared de la caja y di-

cha horquilla; la maniobra del botén ruleteado 22 per—

- mite asi la regulacidén en altura de la horquilla en el

interior de la caja, es decir la regulacidn del nivel
de la extremidad 12 de la palanca, para el cual el pun-
to de contacto 19 se'apoya sobre la plagueta 20.

El contacto 19 y la plagueta 20 estdn respecti-~

" vamente unidos de un modo gue ne ha sido indicado en

el dibujo, por una parte a un relé no representado,
que provoca la parada del motor del dispositivo de trai-~

da de las cargas de complemento y la puesta en tensidn

de un electroimdn 42 cuyo papel se expondrd mds adelan-—
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te, cuando dicho relé estd alimentado y, por otra parte,
a las bornas de una sefial luminosa 23 de indicacidn de
funcionamiento.

El bloque contactor 7, as{ como los bloques 8 y 9
estdn colocados en un soporte 24,Asobre el cual estdn
fijados los tornillos de presidn 25,.26 y 27. El sopor-
te 24 es solidario, por una parte, de una caja 30, las
diversas conexiones eléctricas de la cual 31 a 35, sa-
len nacia los circuitos de ubtilizacidn y por otra par—
te; de una caja 36 montada de forma amovible por el tor
nilio de fijacidn 45 y que lleva el dispositivo de com—
pensacidn. ‘ '

El dispositivo de compensacidn estd constituido
por una palanca 1l articulada por una de sus extremida—
des por un eje 12 en la caja 36, mientras que la extre-
mided opuesta -viene a apoyarse sobre el dedo 10 soli-~
dario del balancin-2 de la romana, ILa palanca de com=
pensacidén 11 estéd constituida de manera que dicha exire
midad ejerza sobre el balancin por mediacién del dedo
10, una fuerza igual y de sentido contrario a la que
ejerde la extremidad de la palanca de mando 12, es de-
cir una fuerza de 3 gramos en el ejemplo elegido,

Hay que observar que los puntos de aplicacidn de
estas dos fuerzas nb estdn en el ejemplo elegido, rigu-
rosamente & la misma distancia del eje de oscilacidn
del balancin, Sin_embargo, esta diferencia puede cone-
siderarse como insignificante y seria fdcil en todo
caso, hacer que estas distancias fuesen }éé mismas, por
ejemplo para pesadas de alta precisidn,

El dispositivo de compensacién comprende ademds

v
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una palanca de liberacidn 37 articulada alrededor de
un eje 39 pafalelo al eje 12 y unida por una articula-~
¢idn 40 al micleo prolongador 41 de un electroimdn de
absorecidn 42;.

La palanca comprende una parte saliente 38 por
la que es susceptible de acoplarse con la cara inferior
de la palanca 11l. Por otra parte, las bornas del elec
troimdn estdn unidas por un circuito eléctrico apropia
do, con una fuente de corriente eldctrica, por media—
cidén de los contactos 19 y 20.

La paianca de compensacidén y el micleo buzo del

~ eléctroimdn estdn regulados de tal manera que por una

parte, cuando éste no esté‘alimentado,'la palanca de
liveracibn se baja al mdximo, por la accidén de un mue-
lle de retroceso 43 ¥y n& presenta ninguna traba al mo-
vimiento de la palanca de compensacién 11, el cual al
estar apoyado sobre el dedo 10, sigue el movimiento as
cendente del bélanoin 2 de la romana, a medida que au-
mente 1la cantidad de materia que se trate de dosificar
depositada en el platillo de ésta Wltima y que, por

otra parte, cuando el electroimdn estd alimentado, la

~ palanca de compensacidn, se halle levantada por la pa~-

lanca de liberacidn, de manera que sea arrastrada hasta
una posicién situade netamente encima de la posicidn de
equilibrio del balancin de la romana correspondiente a
la pesada exacta’dq la canfidad predeterminada de ma=
teria a dosificar, liberando asi dicho balancin de la
carga suplementaria constituida por la fuerza de apoyo
de la palanca, |

El funcionamiento del dispositivo es el siguiente:
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En primer lugar se empieza por regular la posicidn

de funcionamiento para la cual el punto 19 y la plagueta

20 se ponen en contacto y establecen asi el circuito de
mendo. Basta para ello inmovilizar la palance de la ro
mana en su posicidn de equilibrio, y iuego, maniobran—

do lentamente,el botén ruleteado 22, regular la horgui-

lla 16 a la altura exacta, para la cual el contacto 19,

20 se establece., El conjunto se halla asi regulado de

tal forma que el contacto se establecerd exactamente en
el momento en que la palanca 2 de¢ la romana alcance su
posicidn de equilibrio. .

En el curso de esta operacidn, la regulacidn es
facilitada por la presencia de una sefial luminosa 23,
que se enciende en cuanto se establece el’contacto y
gueda apagado en el caso contrario.

No se entrard en el detalle de los dispositivos
de abastecimiento del platillo de dosificacidn en pro-
duectos a dosificar. Estos dispositivos estdn constitui
dos en forma general, por un dispositivo de abasteci~
mien?o principal y un dispositivo de abastecimiento de
complemento, estando la parada del primero asegurada
por los contactos de los bloques 8 y 9, que son andlo-
gos al contacto del blogue 7 descrito mds arriba, pero
no comprenden dispositivo de compensacidn debido al he-
cho de que su funcionamiento no se'situa en la proximi-
dad inmediata de la posicidn de equilibfio de la romana,
sino. netamente antes de que el balancin alcance dicha

posicidn.

En el momento en que el balancin llega a la proxi .

midad inmediata de su posicidén de equilibrio, los dedos
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5y 6 ya no se apoyan mis, por lo tanto, sobre las pa-

lancas de mando corréspondientes de los bloques 8 y 9

v el balancin de la romana ya ho Qe halla pués, someti-
do mds que 2 la fuerza igusl y dé sentido contrario
ejercitada sobre el mismo por las extremidades de la
balanca_de mando 13 y de la palanca de gompensacidén 1l.
Estas se eligen de manera que no presenten mds que una

inercia muy débil, de forma que no afectan ni a la exag

titud, ni a la sensibilidad del aparato de pésar.

En esta posicidn representada con lineas de trazo
interrumpido en la figura 2, el contacto del pupto 19
vy de la plagueta 20 no estd establecido, la sefal 23
estd puéds apagade y al no estar alimenfado el relé (no

repreéentadd),wel notor del dispositivo dé¢ traida del

~complemento sigue funcionando y depositando el prbﬁuc-

to ‘en el platillo de la romana, mientras que el elec—
troimén ocupa su posicidn deldescanso representada con
Ineas de tTazo interrumpido en la figura 4, para la
cual la palanca de liberacidn no ejerce ninguna accion.:
sobre la palanca de compensacidén., En el momento preci-
80 en que el balancin de la romans alcanza su posicidn
de equilibrio predeterminada, el contacto se establece
entre el punto de contacto 19 y la plagueta 20, como
esﬁé representado con lineas conﬁinuas en la figura 2.
La sefial luminosa 23 se enciende y el relé 2l estar ali
menfado determina simultandamente la parada del motor
dei dispositivo de abastecimiento dg_complemento ¥ la
puesta en tensidn del electrﬁimén 42 que hace bascular
1a palanca de liberacién 37, .1a cual levanta, la palanca °

compensadora hasta su posicidén representada con lineas

ane e e et R e
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continuas en la figura'A.

Este dispositivo permite aéimismo la ruptura del
contacto establecido por 19 y 20 en el caso del regre-—
so hacia abajo (aunque sea de unas décimas de milime-
tro) del balancin de la romana, debido a una oscila-
cién del instrumento de pesar provocada por la caida
de una unidad de la mercancia que se trata de pesar.

Este regreso hacia abajo del balancin correspon
de a una pesada mds débil que el peso reguledo.

‘ En este caso, la ruptura instantdnea del contac
to se utiliza para provoesr un enclavamiento eléctrico
que controla‘y hace imposible cualquier pesada dema—
siado débil. | '

Gracias al dispositivo segun el invento, el con
tacto que provoca la parada del dispositivo de abaste-
cimiento ha podido, pués, realizarse sin que ninguna
perturbacion intervenga en el equilibrio'del balancin
de la romana, ya que antes que esté establecido este,
contacto, dicho balancin estd sometido a las presiones
iguales y de sentido contrario de las palancas de man~
do i3'y de compensacién 12, mientras que a partir del
momento en gue el contacto estd estableéido, dicho ‘ba-
lancin se ve libre de la presidn de la palanca de con-
tacto, como asimismo de la de la palanca de compensa-—
cidn, por la puesta en circuito del electroimdn 42,

En £in, hay gue observar que es posible retirar
los bloques_qontéctores 7, 8, 9 que estdn montados de
forma amovible, 1o mismo que la caja 36 conteniendo el
dispositivo de compensacién-y que despucs de esta ope-

racién, el dispositivo de pesado considerado en si mismo
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permenece puro y puede, por ejemplo, ser objeto de las
comprobacioqes habituales.

Naturalmente, el dispositivo descrito mds arriba;
no -se ha dado pés quera titulo de ejemplo de realiza-
cidn del invento y podrian aportdrsele numerosas varian
tes, sin por ello salirse del dominio del mismo,

En resumen, la Patente de Invencién que se solici
$a deberd recaer sobre las siguientes:

RETVINDICACIONES

1. Aparato de dosificacidén de un peso predetermina-
do de producto por equilibrado de un balancin so-

metido por una parte, a la accién de la tara y por otra
parte; a la de 1@ carga que hay que dbsificar, en el
cual se disponen, en la proximidad de unarde las exire
midades de dicho balancin, por una parte.un drgano de
mendo unido & uno de los contactos de mando conjugados
por medios de ‘transmisidén de movimiento y dispuesto de
manera que quede acoplado con el balancin, hasta la po-
sicidn de contacto y que libefe este en cuanto  dicho
contacto queda asegurado ¥ por otra parte; un medio de
compensacién dispuesto de manera que ejerza sobre dicho -
balancin una reaccidn iguel y de sentido contrario a
la que resulta de 1a permanenciaren posicidn de acopla-
miento del Grgano de mando y sometido a la accidn de wn
electroimdn unido a dicho’ contacto y dispuesto de mane-
ra que determine el retroceso de dicho medio, en cuanto

estd asegurado el contacto eléctrico.

2, Aparato de dosificacidn. segln la reivindicacidén 1,caracte

rizado porque:
a) El érgeno de mando estd constituido por una

palenca de mando equilibrada alrededor de un.eje provis=-
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to de pivotes de manera que ejerza una débil presidn
sobre la extremidad del balanein cuya palanca presen—
ta por una parte; una extremidad gue viene a apoyarse
de abajo arriba sobre dicha extremidad del balancin
cuando el confacto no estd aéegurado ¥ que lleva, por
otra parte, uno de los contactos que cooperan con un conbacto
conjugado solidario del armazén y que forma tope de
limitacidn de carrera para el movimiento de la palanca
de mando. ' A

b) El medio de compensacidén estd constituido por
una palanca de compensacidn montadé de manera que pue—
de pivotar libremente alrededbr de un eje y eqﬁilibra—
da de manera qﬁe ejerza por una de sus'extremidades,
por la cual estd en conexidn con el balancin, la pre—
sidén de reaccidn, mientras que el electroimdn estd
unido a una palanca de neutralizacidn dispuesta de ma-
nera que levante dicha palanca de compensaciﬁn, en cuan
to el electroimén se halla alimentado por la puesta en
conexidén de los contactos de mando. '

¢) El eje de oscilacidn de la palanca de mando es
1levado por une horquilla montada de forma regulable
en altura en relacién con el basti@or del aparato.

d) Los contactos estdn unidos e una ldmpara piloto.

¢
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