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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN MALUINAS DE CALCULAR", a favor
de la firma alemena X. HEINE Y SOHN K.G., residente en
VOERENBACH (Schwarzwald), Alemania.

MELORTA DESCRIPIIVA

Bl invento se refiere a una méquina de calcular
cuyas plezasg, preferentemente de material pléstico, es-
tén unides en su wayoria unas con otras mediante ajusta
dores, elementos enchufebles, empujadores, gatillos, o

5. andlogos, sin el eupleo de procedimientos consiructivos
realizables con herramientas,

EL objeto del invento es un perfeccionamiento de

estas conocidas méquinss de celcular, que manteniendo
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lag ventenas de esta construccidn, establece por una
parte el que sus diversas piezas sin excepcidn pueden
construirse masivamente como piezaé de plédstico woldea
das o de fundicidn inyectada y por otra parte facilita
la utilizecibn préctica de la méquina as{ como ofrecs
la posibilidad del empleo del accionemiento eldectrico
adends del accionamiento menual, gerantizendo una com-
pleta seguridad de servicio y larga duracibén, junto cen
la mds amplia exclusidn de todas las posibilidades ds
falsasg manlobras.

De acuerdo con €l lnvento se conslgue este ocbje-
to de tal modo que wne mdgquina de caloular de la clase
indicada enteriormente se oconflgura para prever por un
procediniento ya conocido la conduceidn forzada del me-
canismo integrador. Beta conduccidén forzada consiste en
unas consolas que constituyen una misua pleza o la pla
ca base de la carcasa de la méquina y gque ven provistas
en su extremo superior de una incisién en forma de V, de
une regleta guia que también forma una misma pieza con
la placa base de la carcasa y que se extiende en sentido
trensversal a la misma a una cierta distancias de los la
dos estreckos de las consolas, esi como por lo menos de
una via de deslizamiento dispuesta transversalmente en
el lado interno de la tepa de la carcasa y formendo con
este una misma pieza.

La menejebilidad de la méquina de caloular se pue

de faciliter a base de sencillos medios constructivos me
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diante el empleo de depresiones en formma de tine dis -
puestag en la tapa de la carcasa, & 1o largo de las cug
les se desglizen las regletas de cifrag, qQue por su par-
te posterior van provistas de un dentado psra su econ -
duceidn, ssi como de una serie de muescas para su encla
veniento escalonado mediante muelles de encastre confur
mados en la misma taps de la carcasa,

El desplazamiento decimel del mecanismo integra-
dor ge determina de un modo senc illo mediante escotadu~
rag abarguilladas dispuestas en la parte posterior de ia
tepa de la carcasa, en lag cuales encaja la palenca de
tabulacibn decimal sometida a la accibén de wn resorte
y articulada para glrar hacia arriba o hacia abajo en
el mecanismo inftegrador.

La posicidén de los sjes de la mAquina de calou -
ler se puede fijar en la wfguina de un wodo sencillo,
de acuerdo con el principilo de construceién conjunta ci
tedo enteriormente, mediante un sujetador como minimo
por eje, dispuesto en la parte interna de la tepa de la
carcase y constituyendo una sola pieza con la miama, cu
yag superflcies activas de los sujetadores, al apliecar
la tapa sobre la carcasa, en lag partes en contacto con
las cuales alcanzen & los ejes portadores de las ruedas
dentadas de ajuste o ruedas de clavijes, descansan en
las configuraciones de cojinete ablertas hacla arriba:
dispuestas en las consolag que como indicemos enterior-

mente formen una gola pleza con la carcasa.
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EL conocido dispositivo de puesta a cero se pue~
de eplicar de uwa manera sencilla el repetido principio
de montaje, de modo que el eje de pueste a cero, yue
porta de forme sabida las espigas de puesta a cero, se
despleza por el mecanisno de leve provisto de su corres
pondiente leva, 6l cual por tener confomados sus cen -
tog en foma de cola de mileno encaja o enchufa en una
escotaduwra correspondientemente conformada del mecanisz-
mo Integrador.

Ello es ademés conveniente cuando el eje de pues-
ta a cero se fije en sentido axial en los cojinetes de
giro y deslizemiento mediente una arandela de seguridad
actuada por un resorte en un extremo y por una arandela
fijaeble en el obtro extremo,

En particulaer puede configurarse convenientemente
el mecanismo integrador de modo gue las palancas de
transformacidn deoimal o palances de maniobra decimal,
que se asientan en el ladc interno de la pared dorsal
del mecenismo integrador, son en ejecucidn enchufeble.

Bl proceso de retroceso del elemento de manlo =
bra decimal para el mecanismo integrador puede realizar-
se medliante sencillos procedimientos construetivos emn -
pleando una placa de retroceso que este provista de ra-
nuras de curso horizontal, a través de las cusles esca-
len las clavijas fijadas en el lado infterno de la pared
dorsal del mecanismo integrador, y de escotaduras en las

que engranan les espigas romas en las palencas de menlo-
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bra decimal, asi como de levas que establecen conmtacto
con los resaltes en forma de tejado dirigidos en sen -
tido ‘exial y actuados por resorte que llevan las orefje
tas de un disco de mando fijado sobre el eje de la mé-
guina,

Con ello puede asctuarse la parada del mecanis -
mo de transmisidén e su posgicién de reposo adecusdemen-
te, puesto quev el disco de mendo estd provisto en su pe
riferia de una incisidn en sentido radisl la cual, para
la correspondiente posicibn exisl y de giro (posicidn
fundanental) del eje de la méquina gue porta el disco
de mando y el cilindro de clavijas, encaja ocon el dedo
de mendo dispuesto en €l suelo de la carcasa constitu-
yendo una misma pleza con egte,

Una realizacidn constructiva seneilla y exente
de averias de la trensmisién de eifras pmede obtenerse
mediante un disco de levas en s{ conocido, cuya leva de
meniobra esté proviste en su iniciacién de un cento obli
cuo y presenta en su periferia una lengueta ejecutada
en forma de arco anular, la cual establece contacto en
su posicibén de no actuacidn con las clavijas flexibles,
en s{ conocides, del segmento de clavijas, para la con-
duceidn definitiva de las mismas.

Al objeto de proteger el mecanismo de ajuste an-~
te cualquier desplazamiento involuntario después de su
actuacién, puede preverse una varilla de fijacidn pro -

vista de levas en su parte superior, la cual se puede
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mover trensversalmente a las verillas dentadas que se
desplazen por las varlllas de ajuste por el procedimien
to conocido a travéd de ruedas dentadas, engranando con
el dentado preferentemente en ejeoucifn de foma de ou-
chillas dispuesto en la parte inferior de las varillas |
dentadas, cummdo la varilla de fijecidn & través de une
palarnce oscilante es actuada por el dlsco de mando en
su desplazamiento axial, aseguréndose asi el mecsnismo
de ajugte frente a un desplazamiento incontrolado,

Se obtiele la posibilldad de un acocionamiento
eléctrico, de un modo exento de perturbaciones, de la
méguina de calecular de acuerdo con €l invento, mediante
u acoplamiento de rueda dentada previsto en un extremo
del eje de la wdquina, el ocual va provisto de un pivote
de arrastre desplezable en sentido axiel contra la ac -
cién de un muelle y gue estsblece contacto con un pasa-
dor solidario al eje de la méquina.

Al objeto de posibilitar a la vez que al acciona
miento menual, asi como para configurar de un modo f4 -
cilumente desuontable la menivela destinada el acciona -
uiento del eje de la miquina en el caso de transporte o
desmontaje de lu méqguinz de calcular, se euplea un ex -
tremo del eje de la maquina previsto para el accionamien
to eléctrico con un aplanamiento couno ninimo y ejecutado
en foma enchufable, esi como un correspondiente aplana-
miento como winimo en el buje hueco de la maaivela, la

oual también dispone en su buje hueco de un gatillo de

D cinen g1y {13
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retencién muelleado cuya talén encaja en ma mueseca
enular en el extremo del eje y cuya palanguita de ac -
cionamiento sale sl exterior de la manivela en sentido
axial & través de un taladro central de la mauivela.

El dibujo pone de menifiesto un ejemplo de eje-
cucibu del invento. Las diversas figuras del dibujo
nuestran

La figura 1 uan corte longitudinel de la maquina
de calcular,

Ta figura 2 une vista parciel en plenta de la wé~
guina de calcular.

La figura 3 una visgta latersl parcialmente repi'é-
gsentada en corte de la rueda dentada de acoplamiento pre
vigta para el accionamiento eléetrico de la wéquina de
calecular,

TLa figura 4, un corte axial de la manlvela des -
montable previgta para el accionamiento menuel.

La figura 5 uwe vista en perspectiva de una par-
te del meceunisno integrador.

La figura 6, wae vista en perspectiva de una ple-
za componente del mecanismo integrador.

La figura 7, una vista en perspectiva del eje de
la méyuina con el cilindro de clavijas y demds plezas
yue trabajan conjuntemente,

La figura 8, una vista en perspectiva del mecea -

niswo destinaedo a la fijacidn del mecanismo de ajuste.
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La carcasa, construlda preferenteuente de mate -
riel pléstico moldeado o de fwndicién inyectada, 1o mig
wo que todas las restantes partes de la mdquina, estd
constituida del modo ya conocido por su placa de base 1 .
y las obnsolas 2, 5 y 7, formando todo ello una sola
pleza. Las consolasg 2, que girven para el apoyo y gu:[a‘
del mecanismo integrador 14, presenten en su exfremo su
perior una incisida 2a en foma de V que conduce el ta-
1én 35 de forma correspondientemente prismdtica del mé—
canismo integrador 1l4. Las consoles 5 sirven como apo ~
yos del eje de la miquina 6, el cuel descansa en las con
figuraciones de cojinete 56 dispuestas en el extremo su~
perior de les consolas 5, sblertas hacis arriba, teniendo
forma semicilindrica la perte mis profunda de dichas aber
turas. El eje se mantiene fijo en sentido radial mediante
un sujetador 5a que va dispuesto en el lsdo interior de
la tape e la carcasa 13 constituyendo una sola pileza con
la misma. Al superponer la tapa 13 sobre la carcasa, en -
tran en contacto por la parte superior las superficies ac
tives 65 del sujetador 5a con el eje de la miquina 6, in~
movilizéndole en sentido radial con las configuraciones
de cogjinete 56 de las consolas 5, previendose sin embar -
go un dimensionado tal que no afeche a su fdcil girabili-
dad ni a 9u cepacidad de desplazamiento longitudinal,

Ia conduceibn definitiva del mecanismo integrador
14, prescindiendo de la actuacidn conjunta citada ante -

rioruente de les incislones 2a en foma de V en las con-



56

10,

15.

20,

25.

3449295

golas 2 con sus telones priemdticos 35, se realiza me -
diante les regletas gula 4 las cueles van dispuestas en
el extrewo superior de la tapa de la carcasa 13, por su
parte interior, y que preferentemente constltuyen una wig
wa pleza con la wisma. Dichas regletas gufa establecea
contacto por ambos lados con el taldn 66 en fomma de i'e-
gletia dispuesto en la pared superior del mecanismo inte-
grador, Ademds se ha previsto una regleta trensversal 3
gobre el fondo 1 de la carcasa, gue transcurre por délan-
te del frente de los lados estrechos de las consolas 2 &
una distencia correspondiente al espesor de la base del
mecanismo integrador 67. Para la Pijecién de la posicidn
del mecaniswo integrador 14 de acuerdo con el ajuste Qe
cinel, la tepa de la carcasa 13 esté proviste en su borde
superior posterior con muestas de encastre 53, en las cua
les puede encajar wne pelance de ajuste decimal 51 gira -
ble arriba y abajo gque va fijada articulademente en 67 al
mecanismo integrador 14.

Las consolas 7, yue lguslmente forman una sola pig
za con el fondo 1 de la carcasa, slrven pars el apoyo y
pivotamiento del eje 54 que lleva las ruedes dentadas 8,
8a (figura 8) en si conocides, el cuel descansa en las
configuraciones de cojinete 55 dispuestas en el extremo
superior de las consolas y, anflogemente al caso del eje
de la whquina 6 fijado por las superficies activas 65 del
sujetador 5a, se inmoviliza en sentldo radial mediante

las superficies activas 68 del sujetador 12 dispuesto en
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el lado interno de la tapa de la carcasa 13 constituyendo
une miems pileza con &sta. ‘

Lios talones plenos 1b, dispuestos igualmente sobre
el fondo 1 de la ocarcasa, de seccidn rectangular, sirven
para la conduccidn lateral de las barras dentadas 9 del
mecenisuo de ajuste, en si conocidas, yue quedan encaja -
das entre aquellos, las cuales son accionsdag por log ﬁi—
flones 8a cuando se desplezen las regletas de cifras 36,
en sl conoeldas, en las igualmenfe conocidas depresiones
ert forma de tina l3a de la tapa de la carcasa, con Lo
cugl giran las ruedes dentadas 8 que engrenan con €l den~
tado 37 de las regletas de clfras.

Para la parads trangitoria de las regletas de ci-
fras 36 en las posiciones deteruinadas en cada caso pox
el nlmero escogido, en cuyo caso se ha de llevar hacia
sbajo dlcho nfmerc hasta alcenzar el tope de la carcasa
13, sirven las muescas 39 dispuestas en el lado inferior
de lag regletas de clfras 36 junto a los dentados 37 co-
locados alli isuelmente de modo conocido, en las cuales
entallan los muelles de encastre 38 que se configuran en
la misue pleza de la tapa de la carcasa al construir ésta
por el procedimiento de la fwadicibda inyectada. Debido a
la forma de lengueta estrecha de esfos muelles de encas-
tre 38, en el caso de emplearse en la fabricacidn de la
tapa de la carcasa un material pléstico adecuado, se leg
proporciona una elasticldad sufliclente para su encastre

en las muestas 39 de las regletas de cifras 36 obtenién-
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dbse un esfuerzo de retencidn suficlente a la vez que se

posibilita su fécil desencastre en el caso de un nuevo o
posterior desplazauwiento de las reglebas de clfras. .
La palanca de maniobra decimel 15 y la pelanca dé
5. transnisién decimal 16 van caladas sobre los correspon =
dientes muiones 18 del mecanismo integrador 14 (figura '5).
Los rodillos de cifras 17 se empujan del modo co -
nocido sobre el eje de pueste a cero 20 provisto con las
esplgas de puesta a cero 19. El mecanismo de leva de3;ué§
10. ta & cero 21 con su leva 22, la cusl actfia conjuntemente
con la espiga 19 dispuesta en el eje de puesta cero 26;.
86 eupuja igualmente sobre dicho eje, en cuyo caso sus
cantos 57 ejecutados en foma de cola de milano entren
en la escotadura 23 correspondlenteumente conformada del
15. mecanismo integrador 14 constituyendo un encaje de entra
da suave,
La arandela de seguridad 24, en el lado lzqulerdo
y actuada por resorte, asi como la arandela 25, en el la
do derecho y fijable, aseguran el eje de puesta a cero
20, 20 con sus cojinetes de giro y deslizamiento 26 y 27. EL
resorte no se repreéenta.
Los rodillog de cifras 17 impelidos sobre el eje
20, posee cada uno de ellos en su superficie fromtal 1z-
quierda un teldn de arrastre (no representado), 4 lo lar-
25. go del eie de pueéta 8 cero 20 por cade rodillo de c¢i -
frag 17 se dispone wn pasador 19 (introducidos a presidn

en taladros trensversales)., Si ge gire shora el eje de
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puesta a cero 20 medisnte una maneta aplieada en su extre-
mo izquierdo (no representada), es presionsdo hacia el la-
do lzquierdo mediante el pasador 19; situado en primer lu-
gar a la izquierda, mediante la leva 22 del platillo 21,

Todas las deuds espigas pertenedientes a Los rodi-
llos de cifras agarren por detrés a éstos haciendolos gi-
rar y llevéndolos a la posicidén nula. .-

El eje de puesta a cero 20 da entoces un salto
atrds bajo la accién de su carga eldstica axisl retornan
do a su posicidn base.

La placa de retroceso desplazable 28 va caladome
disnte sus ranurss guia de curso horizontal 58 en las
olavijas gula 29 del mecanismo integrador 14, asi como
asegura el que no puede caerse la pelanca de waniobra de
cimel 15. Las espigas romes 15a de la palanca de menlo -
bra decimel 15 engrenen en las escotaduras 28a de la pla-
ca de retroceso 28, y las espigas de arrastre 30 de la pa
lenca de maniobra deoimal 15 encajen con las estrias de
acoplamiento 73 en lss ruedass intermedias 31 caladas de
un modo desplazable sobre un eje comin no representado
expresamente.

Sobre la parte rectengular 71 del eje de la miqui
na 6 son empujados en este orden log siguientes elemeuntos
congtructivos: disco de mando 32, cuerpo de clavijag de-
cimal 10, segmento de clavijas 33 y disco leva 34.

Correspondientemente @ la capacidsd de la wdquina

se repiten las plezas enuneradas enteriormente a lo largo
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del eje de la miquina 6 y en 6l mismo drden de sucesidn,
de modo que las piezas que actien conjuntamente formen en cada
cago una unided funcional. SN
Sobre la parte del eje de la méquina 6 que preseata
5. wa seccidén rectengular 7L se fija el disco de mando 32,
el cusl va provisto de orejetas eldsticas y desplazables
en gentido exial 32b que llevan resaltes en forma de te-
jedo 72, asi como presenta en su periferia una incisi\éﬁnr
en gentido axial y de giro (posicidn base) del eje de la
10. miquina 6, engrena con un dedo de mando lo dispuesto en
el fondo de la carcesa 1 y formendo una misma pleza éoh
éste. Las orejetas 32b atacan con sus resaltbes en forme
de tejado 72 a Las levas 28b de la placa de retroceso 28,
de tal modo que e3ta pleca gin considerar el sentido de
15. giro del eje de la mAquina 6, después de oada fwciona -
miento de la méquina desconecta el dispositivo de treng
nisibn decinel, esi como realiza una posicibn nula de se
suridad adicionalumente el iniciarse cada proceso de la
wdquina, tal como se desprends de la conexién decimal que
20, ge describe detalladauente a continuacién,
EL eje de la méquina 6 puede girar en aubos senti-~
dos y desplazaerse axialmen te,
Da wenivela 40 para la méquina de celcular de acuer
do con el invento es en ejecucidn extrafble. Se empuja so
25.  bre el eje de la mdquina 6, que preferentemente ha de lle
var un doble aplanamiento 41, con lo cual el gatillo de

retencibén flexible 42 introducido en su buje hueco encaja
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mediesnte su talén 62 en la muesca snular 61 del eje de
la maquina 6.

Al levantar el resalte 63 yue sale &l exterilor{
del taladro central 64 de la manivela 40 ge libera el
enclavemiento producido por el gatillo de retencidnm 42,
de tal modo gue puede exiraerse la manivela 40, por ejem
plo en el caso de que se acthe eléctricauente el eje de'
le wlquine 6 a través de la rueda de acoplamiento 43 (fi
gura 3.

El accionamiento eléctrico de la wdguina de cal -
cular puede conseguirse a través de una rueda dentada de
acoplamiento 43, montada scbre el eje de la méyuins 6 de
nodo que puede girar y desplazarse axialmente. Un pasa -
dor 44 calado sobre el eje de la méquina 6, al estar co-
nectado &l eje, se coloca detrids de uno de los pivotes
de arrastre actuasdos por resorte y desplazables axialmen
te 45 de la rueda dentada de acoplamiento 43.

En el caso de una posicidn desfavorable de dicha
rueda demntada, oomo ocasionslmente pudlera suceder al pa
rarse el motor, al ponerse nuevamente en servicio la wl-
quina presionaria el pasador 44 uno de los dos pivotes de
arragtre 45 en el iuterior del buje de la rueds dentada
T4, para con un posterior giro de la rueda dentada de
acoplamiento 43 alcanzar autcmdticawente de nuevo por de
trés uno de los dos pasadores 44 para el arrastre del
eje de la méquina 6.

e esta manera se impide mediante procedimientos

gencillos un eventual bloqueo,



De

10,

15.

20,

25.

Funcionaniento.~

Al desplazar las regletas de clfras 36 correspog;.
dienteumente el nlmero deseado hasta el tope 46 en la ta-
pa de la carcasa 13, mediente los dentados 37 que engfa;
nen con las ruedes dentadas dobles 8 y 8a, se trasladan
las varillas dentadas 9 en el sentido de 1a flecha., Es ~-
tas varilles dentadas engrsnan a su vez con logs dentadog
69 de los discos de levas 34 que portan lss levas de ne-
niobra 59. Eetos discos de levas esten calados, pivotan-
do a la vez, sobre los casguillos 10a de los cuerpos de
clavijas decimal 10.

Lag levas de maniobra 59 con sus centog frontales
oblicuos 34a presionan e introducen, correspondientewen—
te el nlmero ajustado, tentas clavijas flexibles 33a del
seguento de clavijas 33 en las correspondientes peines
de hendiduras 70 del cuerpo de clavijas decimal 10 couo
corresponde al rlmero ajustado, mientras que las restan-
tes clavijas perusnecen en su posicidn de reposo, Un anl
1lo de fijecidn, no representado en el dibujo, wantiene
esta determinada posicidn.

Al tirar en sentido axiel la wenivela 40 enchufe-
da sobre el eje de la mAyuine 6, se traslada axialuente
la totalidad del mecanisuo de trensmisibn (tabién 1lema
do cilindro de clavijas), ds acuerdo con la figura 7,
venclendo la accién de wn resorte (no representado en el
dibujo), dispuesto sobre el eje entre la consola 5 y la

parte de seccidén rectangular del eje 71. EL disco de men
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do 32 libera con ello a su escotadora 32e del dedo de
wando lo dispuesto en el fondo 1 de la carcasa, dejendo
asl disponible el mecanismo para efectuar un giro. Si -
nulténeanente se lleven las clavijes 33a ajustadas en |
la posicibén de engrane a las ruedas intermedias 31b del
necanisuo integrador. Ll valor sjustado se traslada a los
rodillos de cifras 17 mediante el desengrane de las rue-
das intermedias 31b.

De acuerdo con €l sentido de giro de la uanivela
40 se trasladan aditivamente o substractivamente los va-
lores numéricos ajustados en €l mecanisuo integrador 14,

La conexidén decimal tiene lugar couwo sigue :

La leva de maniobra 17a del rodillo de cifras 17,
uovible axialmente, al girar de 0 a 9 4 en sentido inver
so, se sitlla enfrente del teldn 16a de la palanca de
transuisién decimal 16 haciendo bascular hacia afuera es
ta pieza alrededor de su soporte. ¥l dedo inferior 16b
presiona contra la espaldille redondeada 15b de la palan
ca de meniobra decimal 15, com lo cual esta palanca me ~
diante su espiga 30 gue sobresale por el frente enceja

en las estrias de acoplamiento 73 de la rueda intermedia

. 0 rueda de trensmisidn decimal 31 y traslade a ésta en

el circulo graduado de las clavijes de meniobra decimal
11.

Después de concluir cada proceso de la médyuina,
tanto en €l caso del sentido de giro hacia adelante o

hacia trds del eje de le méguina 8, la placa de retroce
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50 28 se mueve hacla la derecha al ser actuadas sus levas
28b por los resaltes en foma de tejado 72 de las oreje -
tas eldsticas 32b del disco de mando 32, con 1o cual lag
palancas de maniobra decimal 15 al engrenar sus espigas .
15a en lag escotaduras 28a de la placa de retroceso 28 se
llevan de nuevo a su posicién base.

Una posicién nula segura de las clevijas flexibles
33a del segmento de clavijas 33 se produce de un modo de-
finitivo mediante la lengueta 24b del disco de leva 34; :

Para cada proceso de la mfguina de palanca de [i-
jacidn 46, &l eplicar su espaldilla 47 sobre la superfi -
cie recta y plana del disco de mando 32, gira a {erechas,
con 1o cuel hace mover hacla la izguierda la varilla de
fijacibn 48, y ésta con sus levas 49 encaja en el dentado
en foma de cuchillas 5v de las varillas 9, mediante 1o
cual se agegura la totalidad del mecanismo de ajuste con-
tre involuntarios caubios de posicidn,

Del modo conocldo puede realizarse uma multipll -
cacibn o una divisidn mediante adiciones o substracciones
niltiples, en cuyo caso el mecaniswo inbtegrador puede ser
desplazado a buse de ajustes decimales, Al ajustar en uno
u otro simbolo numérico de gue van provistas las regle -
tas de cifras 36 en su parte externa izqulerda actda una
parte del mecaniswo integrador 14 como mecanismo cuentarre
voluciones (Splitting).

La pelanca decimal 51 articulada de un modo girato-

rio y actusda bajo le presidn de un muelle, encastra con
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su garra 52 en las escotaduras de forma abarquiliada 53

dispuestas en la parte posterior de lu tapa de la car —
oasa 13, h

El aucho de la zarra 52 esté& ajustado al mbddulo
de las escotaduras 53 y la separacidn para los ajustes.i.,f-’
decimeles esté fijada de acuerdo con las dimensiones ds
las unidades de ajuste.

Para los degplazamientos de acuerdo con el ajuste
decimal, del mecanismo inbegrador 14, solamente hay que
mover hacia adelante 0 bascular la pelanca de ajuste da-~
oimal 51 de tal modo gue deje libres las escobaduras 53,

La puesta a cero del mecanismo integrador 14 se
realiza de un modo fundamentalmente en si conocido me -
dlante giro del eje de puesta a cero 20,

La puesta a cero del mecaniswo de ajuste se rea-

liza al actuar una placa en forme de peine, en si conoci

da, le cual no se representa en el dibujo.
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Desgcrito el objeto del presente invento, se declaran
5 nuevas y de propla invencién lasg sigulentes reivindicaciones
con prioridad de la solicitud de patente alemsna ne 58 828/42m
Gmb, del 26 de abril de 1.967.
1.~ Perfeccionamientos en mdquinas de calcular, 1a
mayor parte de cuyas plezas constitutivas son, con preferen-
.{O. cia, de materiasl pldstico, estén mituamente wnidas por intro-
duccibn, calado, insercidn, encajado o enclavamiento o por
medidas similares, realizables sin el auxilio de herramien-
tag, caracterizados por un medio ya conocido para la conduc-
c¢ibén forzada del mecanismo del resultado (f4) que, provisto
is. en su extremo superior de una entalla (2a) en forma de V,
estd compuesto por una pieza con las ménsulas (2), formadas
con la placa de vase (1) de la caja de la médquina de calcu-
lar, un listén de gufa (3), extendido sobre la caja (1) en
direccidn transversal, formado del mismo modo, a cierta dis-
20. tancia por delante del lado menor de las ménsulas (2) y, por
lo menos, un riel de deslizamiento (4) dispuesto transversal-
mente sobre la cara interna de la tapa de la caja (13) y for-
mando una sola pieza con esta.
2.~ Perfecclonamientos segin la reivindicacidn i, en
25, nédquinas de caleular con cavidades en forma de cubeta, dispues-
tas en la tapa de la caja, a lo largo de las cuales van gula~-

das unas reglillas con cifras (36), cuya cara posterior esid
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provista de un dentado, caracterizados porgus las reglas con
cifrag (36), ademds del dentado (37), presentan en su cara
posterior unas ranuras de parada (39) para un enclavamiento
escalonado, por medio de ux muelle de retencibn (figursas 1
v 2)e :

3+~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
i 0 2, caracterizados porque la tapa (13) de la caja estd
provista en su pared posterior, de unos rebajos en forma
almenada (53) en los cuales pusde enclavarse una palanc$
(5%) para el ajuste de decimales, articulada en la caja del
mecanismo del resultado (14), accionada por resorte y gira-
toria en su plano vertical.

4.~ Perfeccionamientos, segln las reivindicaciones
i a 3, caracterizados porque la tapa de la caja (i3) esté
provista, en su care interna, y solidario con ella, de un
dispositivo de sujecién (5a, 12), por lo menos, cuya super-
ficie efectiva, al colocar la tapa (i}) sobre la caja, (1),
1lega a los sitios dispuestos para log ejes (54 o bien 6)
que llevan montados los engranajes de ajuste (8, 8a) o bien
lag ruedas escalonadas (;0, f{, 33), los cuales son soporta-
dos, del modo consabido, por las méneulas (7, 5) solidarias
con la caja (i) y que descansan sobre muescas de apoyo (55,
56) dispuestas encima y abiertas hacia arriba.

5.~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
1 & 4, caracterizados porque sobre el consabido eje (20)
porte-clavijas de anulacién (19), puede desplazarse una pie-

za intermedia con curva de anulacibén (21) provista de une
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curva (22), la cual, con sus cantos en forma de cola de mi-
lano (57), se puede intercalar o enclavar en un rebajo de‘
forma correspondiente dispuesto en la caja del mecanismo de
resultados.

6.~ Perfeccionemientos, segin la reivindicacibn 5,
caracterizados porque el eje de anulacidn (20), por medio -
de une arandela de seguridad (24) bajo accién de resorte.
en un extremeo y mediante una arendela de fijacidn en el
otro extremo, queda sujeto en direccidn axial, en los 8p0-
yos Ge giro y de deslizamiento (26, 27).

7+- Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
1 a 6, caracterizados porque la palanca de transmisién de
decimaleg o bien la palanca de embrague (15, 16) sobre la
clavija (18), situadas en la cara interna de la parsd pos~
terior de la caja del mecanismo de resultados (i4), estén
dispuestas en forma enchufable.

8.~ Perfeccionamientog, segfn lag reivindicaciones
1 a 7, caracterizados por una placa de reajuste (28) que
estd provista de ranuras horizontales (58), insertables en
las clavijas (29), sujetas a la cara interns de la pared
posterior de la caja de resultados (14) y de rebajos (28a)
que engranan en las esplgas (i5a) en la palanca de transmi-
sibn de decimales (15), asf{ como de levas (28b) que, engre-
nando con solapas eldsticas (32b) de direccidn radial, lle-
van resaltog en forma de tejado que detienen un disco de
mando (32) fijado en el eje (6) de la mdquina.

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8,
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caracterizados porque el disco de mando (32) lleve en su De-
riferia una entalls (32a) en direccién radial, gue en la cow
rrespondiente posicibn axial y giratoria (posicidn inioigli,
el eje (6) do la méquina en el que ostén montados el disco
de maniobra (32) y los cilindros escalonados (34, 33 y {d),
puede hacerse engrenar con una pleza consistente en una le-
va de maniobra (1a) dispuesta en el fondo de la caja (ﬁ).

10+~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciornes
1 a9, caracterizados por un disco de levas {34) ya oonqci-
do, cuya curva de maniobra (59) tiene un borde de entrade
oblicuo (34a) y en su periferia presenta una lengtleta (34b)
en forma de sector de anillo circular que, con 1los consabi-
dos escalones flexibles (33a) del segmento escalonado (33),
puede engranarse en su posicién inactiva para la maniobra,
en forma concluyente, de los mismos.

11+~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
i a 10, caracterizados por una barra de fijacibn (48) pro-
vista de levas (49) en su parte superior, gue es movible
transversalmente a las cremalleras (9) desplazables, del
modo ya conoecido, sobre las ruedas dentadas (8, 8a) por las
reglillas de ajuste (36) y engrena con un dentado - con pre-
ferencia en forma de cuchillas -~ dispuesto bajo dichas cre-
malleras, con lo cual, la barra de fijacién (48), por una
palanca giratoria (46) del disco de maniobra (32) y por su
deslizamiento axial, estd de tal modo conformada que asegu-
ra el mecanismo de ajuste contra cualquier desplazamiento

involuntario.
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f2.- Perfeccionamientos, segin lag reivindicaci@ﬁgs
1 a 11, para niquinas de calcular con posibilidad de impul-
sidn eléctrica, caracterizados por un embrague de engraqajé
(43) adispuesto en un extremo del sje (6) de la méqpina,4cbn
una espiga de arrastre (45) deslizable en sentido axial con-
tra la accidén de un resorte (60), la cual, mediante uns cla-
vija de arrastre (44), engrena con el eje (6) de la miquina
(figura 3).

13.— Perfeccionanientos, seglin lag reivindicaciocues
1 a 12, caracterizados por wna manivela (40), encajable en
un extremo del eje (6) de la mdquina que lleva, por lo me-
nos, un aplanado (4&) y en el cubo hueco de la cual, con un
aplanado correspondiente por lo menos, estd dispuesto un
trinquete de retencién con resorte (42), que presenta un
saliente (62) encajeble en un cubo (6;) en el extremo del
eje (6) de la méquina y une espiga de accionamiento (63) que
sobresale en sentido axlal de un taladro central (64) de la
manivela (40).

14.~ Perfeccionamientos en méquinas de calcular.

Segin se describe y reivindica en la presente memo-
ris descriptiva que consta de 23 hojes folladag y escritas
a méquina por una sola de sus caras, acoumpafiadas de los di-

bujos reglamentar]
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