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4l presonte invento se refiere a maquinaria textil :
para el arrollsmienio automdtico ds hilos de tbrama sobre

canillas o tubos yue han de usarse. sn telares y, mis es—

- pecificamente, se refiere a.un dispositvivo para conbtrolar

de mansra auntonitica y continua la. velocidad a la cual
avanza dicho arvollamiento, de modo gue ss controle el
didmetro de la masa de hilo enrollado sobre las canillas

d

v, asi, el temafio y la forma de la bobina de hilo. El in-

<4

ento se refiere también a un mecanismo anulador cepas

PO
.

de hacsr ajustiscg Tinos, en respuesta o una safial de par
H & e 9

en un digpositivo de transmisidén con movimiento perdido

ca s

tal como definimos en esta HMemoria.
s conocen va en esta téenica miquinas que, en coo-'
peracidn con un telar, enrollan hilo de trama sobréféani—f
llas y sustituyen autométicaﬁenﬁe por talss canillééifo—
talmente arrolladas otras vacias en 1as.1anzaderasiéé;un
telar, “ai vuslo", ss decir, sin tener que mwrar eiwté—
lar. Lavpatenﬁa de log EE.UU. Ho. 2.763.443 describe un
mecanismo yus funciona en cooperacidén con un telar para.
extraer automiticamente canillas vaclfas de una en una deg?
de un cargador o almacén, colocar cada canills sobre un
huso de envollumisnto, enrollar hilo de: trama sobre ella,r
quitar la canilla enrollada. y repetir el ciclo. ILa.lkieme-
rie de la. patente britdnica Ho. 1.022.494 describe un dis,
positivo aubondtico de este tipo capaz de arrollar selec-i
tivaments uno de entre diversos tipos de hilo, cada uno
de un titulo diferente, de distinto grueso o de caracterig
ticas diversas de voluminosidad, de la.ménera.desorita,'yr
de separar las canillas arrolladas de acuerdo con el ﬁipoé
de hilo con yuz estd ligada cada. una. Gracias a. este dig-

344255




15

25

30

25-10-G7

i

)'{\u )f} rd -

111 Hlllllﬂ 4

positivo, los telarss qus funcionan cOn Un diversidad
da Wcolorsah o tiwos de hilo de trama pueden mantenarse
en fun01onmm santo comtinuo durante los cambios de cani-
llas.

Lo experiencis con tales mectnilsmos ha indicado la
convenicneia de enrollar las canillas haste un didmetro
constante da hilo. La exnresibn "didmstro de hilo" se en-
tenderd que significa el &ifmetro del circulo quelcircung
eribe la masa. de hilo enrollada sobre una cznilla, medido

en cualquier parbte a lo larzo de la canilla salvo en sus

ofe
"

partes extremas, es dsclr, aguellas parvss qus s ncuen-
tven cerca de las punbtas de la canilla en que la masa de
nilo se estd acwmulando hasta su didmebro nAzine, péro ‘gin

aleanzarlo. Ta sxpresidn "didmetro constambe de hilo! se
entenderd cue se aplica & una canilla arrollada sobré/ia
cual el difmetro de hilo eg 2l mismo, dentro Ge losfiiml—
tes industriales de exactitud, en cualguier parie a.lo-
largso de ells.

gomo quiera cue las canillas arrolladas se guardan
en nosicién horizontal, es decir, descansando scbrs la
masa de hilo arrollado, en arvollanmisnto desismal puede
contribuir al atascamiento del mecanismo de tromsfersncia
de lag caonillas, motivando la parada del telar. In aquelloé
casos en yus el mecanismo de arrollamiento de las canillas?
tlene medios ﬁara hacer un agrupanisnbo ds vusltag en la i
punta, el funcionamiento de los elementos que sirven paraé
'exuraer dicho agrupanisnto en sl momento de la entrega. :
de la. canilla a la lanzaderahpuede verse imnedido por un
arrollamiznto desisgual del hilo.

Una canille arrollada uniformemente conbendra bam-
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bién més hilo ¢ue una gue lo haya sido desigualmente para
cualouier didmeiro miximo dado. En ol funclonamiento del
telar, esto daxd. como resultado menos transferencias de
camillas hacia y desde la lanzadera. Cono guiera. qﬁe sl
mbximo desgpste y la mds alta frecusnciz de fallos en los
4alares. ocurren durante la transferencia.de las canillas,
se desprende gue es muy deseable cualquier reduceidn del
nimero ds transferencias de canillas por unidad de tiem-
po. Ias canillas arrolladas en aparabtos que incorporan:

una. caracieristica. del presente invento contienen también -

. a5

{ una, cantidad &e hilo sn sus parbes extremas mayor qué la.

a
oy a

de las arwvolladas en los aparatos usados con anteriori-
k3

. a "

Bl aparato del presente invento produce camllos
que son llenas y lisas en su arrollamisnto, bien ec'ml:.-
bradas. ¥ que posesn buenas caracheristicas de rodamlerd'o

v apilamienta. .

BI progsreso tfenica gue exponemos en lo que an’hece—-
de se hace posible por medic de un cirenito de control err
hucle cerrado gus, durante el proceso de arrollamiento,
pevciba combinuamente el didmetro del hilo ya enrollado so
bra la canilla v oumentz o disminuye la centidad de super-
posicién entre carreras o capas sucesivas de vueltas de
nilo gua se eslin enrollando sobre la canilla. EL didmetro
del hile as ﬁmcién del grado de superpasicién citada. i

Un objebto del presente invento es crsar una mé.cy.inaé
ansomética de enrollamienta de canillas de trama capaz de
nentensr sustenclalmente constar nte el didmetre de hile

que s& estd enrollando sobre lag canillas. ' S

Gtro objeto del invento es Q:ogarclonan una miquina
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de esta clase capaz ds enrollar una canilla de un modo
més. completo al comienzo del ciclo de avrvoellamiento, de
manera que se snrolle nilo sobre una mayor proporcibn de
ia.canilla con didmetro mizinmo de hilo en canillas enro-
5 1lladas con lag miguinas actualmsnte conocidag.
Otro objeto del invento ez la crsacidn de un meca~
" nismo qﬁe produzeca una canilla crrollzda. de una mansra mis
é compleba y con superficle lisa, con didmetro constante de
! hilo,
1G : Todavia otro objebto del invento es crear, en asocia
. cidn con una miguina automdtica para arrollaw canillas de
" {rama o canillera, un mecanismo que funclone continuaman—

te para controlar la velocidad de avance del gula-~hilo en

funcién del didmetro de la canilla.

15 j Otro objebto es crear, en asociacidn con una canille
f ra. awtomdtica qus funcione sobrs la base del tiempo der
iarrollamienio, un aparato guz sea capnaz de anular dicho
mecanismo de arrollemianto de Hiempo sizmprs cus ol Gid-
ime‘bro de hilo se desvie de la nomma deseada. y que cambia
ec %la.velocidad.da:arrollamiento nara devolver el didmetro

‘de. hilo a la nomaz Geseada.

i

Otro objeto de este invento es proporcionar medios

. para hacer un ajuste fino, en resgpussta a una seilal de

par, en la contidad de movimisnto transmitida por un dis-

25 ipositivo de transmisién ds movimiznbto pardido.

tro objeto es proporcionar medios para mantenexr la -
velocidad de funcionamisnto ds un aparato acclonado por
una btransmisidn de movimiento perdido que funciona a un
nivel o valor de salida predetemminado percibiendo conti-

30 nuamente el valor de dicha salida y ajustando la. resula—

344255

25-10-67 -5 =




10

20

25

30

25~10-6

———

C lizacidn del presente invento;

cidn de. la. transmisién de movimiento perdido para devol-
ver Gicha salida a dicho valor predeterminado.

Ta foima en la cusl eabtos y otros objstos de estbe
invento ss consiguen, ¥y se realizan sus veniajas, resul-

tard evidente para los expertos considerando la presente

 Kemoriz en unidn de log dibujos adjuntos, en log cuales:

Ta fig. 1 ea una vista en pexspective. de las partes

exteriores de una canillera automdtica que emplea una rea

s

Ia fig. 2 es una viste en planta desde arriba. 2 118

. yor escala que la Ffigura 1, de aquelle parie del mecanis-

- mo de. la. mdquina mosirada en la fig. L que estd encerra-

" da. en el cAriter de engranajes, mostrada con la tapa de

~ dicho cdrter retirada, incluyshdo dicha parte el dxrbal

principal de acclonamiento para la canillera, los nedios

" de aceionsmisnto para el aule-hilo, el mecanismo de con-

$rol del tamafio de la canilla y el mecanismo de cici&ie:,

; estando arrancadz una parte de una placa para mostrar la.

. estructura subyacsnie;

la fig. 3 e2 un alzado fromtal en seccidn por el

plano indicado por la linea 3-3 de la fig. Z de clertos

~ elementos de la miquinaj

!

la fig. 4 es una vista en alzado en seccidn por el
plano indicado por la linea 4~4 de la fig. 2, habiéndose
omitido ciertas partes en graciaz a la claridad;

la. fig. 5 es una vista, con partes. arrancadas, de
un miembro de embrague para aplicar y degagglic.ar ciertos
ingtrumentos que son importantes para el funcionamien‘co'

de la méquina, mirando sobre el plano indicado por la. 1i-

344255
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Ia fig. 6 es una secci6n por el plano indicado pox

1a linez 6-6 de lz fig. 53

Ia Tig. 7 es una vista de Getalle, parcialmente

arrancafda, de ciertos .elementos clave mogtrados en Ia

fige 4;
Ia. fig. O es una vista de axtrenidad de los elemen

tog mostrados en la. fig. 7, miranda gobre. el plano indi—

_cada por la Iinsa 8-§ de la fig. Ti

la fige 9 es un alzado frontel esquemética de. ynx
nodificacién dsl inventa adecuada. para arrollar camilles

a un pexrfil nredsterninado; ¥

At

Lo fige. 10 e= una seccién esquemdtica por el plano

indicado por la linea 10-10 de 1a fig. 9, de dicha xppgi- |

ficacibdn del invento.

At A

Como gquiera que el ieconismo del presente invento

funciona sn intima cooperacifn con elementos que Se en—

cuentran en las mdguinas de la. Gécniea. anterior del tipo

" pencicnade, ge incluys en agtz Liemoria una breve descrip-—f

cibn de la estructura general y del funcionamiento de tal

mAguing.. Sin embarge, se ha onitido en egia llemorie. una.

deseripeion detallada de aguellos elementos de lag mégqui-—

- pas de la técenica anterior que no cooperan intimamente

con los elementos presentados por este lnventa. Tales deg

i wunclopamiento general de la ndquina. ) S

1a thenica anterior, hallindose en esta Jlemoria refaren—

cripeiones puedsn encontrarse en las de las mAquinas de

ciaz a algunas de tales descripeiones.

1 cicla de trzbajo de la maquina empieza con la |

colocacién ds una canilla vacier sobre el huse de arrolls i
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miento. Como-puede verse en la fig. 1, losg canillag va—

i
1

! clas B son guardadas en la tolva de alinment

seldén de cani-

* 1las indicada de manera general en 10. Al comlenzo de un

" ciclo, los hrazos colocadores 11 y lla funcionan para

i

. ggcar une canilla de la tolva. de alimentacibén y colocarla.

. en posicién de arrollemiento entre el mendril acclonador

12 y el mandril exbterior 13 del huso. «£1 hilo apropiado.

i @ arrollar sohre esta canilla ez conducido

a. las garrag

(0 mostradas) del extremo de la izquierdaz de la canilla

R
!
1
H

momtada & través del gufa-hilo 14 que estd sitvado en-la

var:.ll& roscads. de vaivén 15. Ia rotzeidn de la canilla

f;mon‘tada; en &l mandril tendrd como resultado gque el hilo

'sez suministrado desde

i lz camilla: en un plano
i
E

ipendicular al eje geométrico de la canilla.

el guia-hilo a lz superficis de

radizl, es decir, en un plano pEr—

Como explicaremos todavia con méds detalle, la varl

11z de vaivén 15 sufre un movimiento campuesito que tiene

;mi'ﬁen'be , cambigmdo da sgte moda constantemente el plano

H

varills: de vavién 15 es hacer que el suia-hilo 14 ax:

radial en el cuzl el hilo es azlimentado = lz bobina. La

' conexibn del gulac~hilo 14 con la varilla de vaivén 17 es
tal que Ya rotacién intermitents de esta Gltima. de como
irn-zs.ud:f;aclo. la ‘uraslacién haciz la derecha. del primerc a
lo largo de la. varille de vaivén, al paso que el movimien
to de veivén de la varilla 1% &é,,como resultade un movi~
riento de veivén coincidente de igual magnitud del suia-

hilo 14. ZL efecto neto del movimiento compuesto de la

yerl

mente una serie de vaivenes, todos ellos de igual ampli-

tud, pero estando el punbto medio de cada uno desplazado

_,.344253
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liperante hacia la derecha del punto medio del vaivén
innediatamente anterior a él. Como quiera que la canilla
cira a una velocidad constante, la cantidad de desplaza— -
miento hacia la derecha de cada vaivén del gula-hile 14
con relacibén al immediatamente precedente determinari

el grade en el cual las capas sucesivas de vueltza de
hilo sobre la canilla dejan de solaparse mutvamente de
manera. completa. Asil, cambiando la. cantidad de desplaza—

~ &

miento hacia la. derecha. del gula hilo 14 por cada nlol\(il—

.y

aiento e vaivén, puede ajustarse el didmetro de hilo.
Ta rueda 16 de control del tamafio tiene una cam
nerfilada de preferencis como sa ha indicado en la "’f.ig';
1. Bgtd montada a. plena rotacién sobre el eje léa, q_aé”sp_
bressle desde el brazo 16h, que. a. su vez estd saje‘uéjﬁcl‘é
Lanera soltable por loa tornillos l6e al extremo no sa-—
portado del 4rbal 17. Ajustando a meno la. orientacion an
~gular bajo la cual el brazo Je soporte 16h esta sujeto al’
eja 17, el didmetre de hilo a producir por la. maquina se
' ajusta al valor deseado. Gracias a unos medios eldsticon
que (escribiremos, el borde de la rueda 16 de control
del tamafio es empujado a contacto con la masa. de hilo que
estd siendo enrrollada sobre la canilla, convenientemente
en un punto situado aproximadamente unos 3 mm pPOT délante,
del lugar su que el hilo estd acxmulacld hagte el dié.me“uroj
' total. Cualquier variacién del didmetro de hilo tendrd co
?:mo resultado el desplezamlento de la. rueda 16 de contrel ‘
del tamafio en direceibén radial a la canilla. Tal despla-

i

1 . ’ - ~ . v 4
"zamiento da la rueda. 16 de control del tamalio originara
i

| la rotacién del eje 17 en torno de su propio eje geomé-

{

" trico, Ia direccibén de esta rotacidn indica si el diame-
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tro de hilo esté haciéndose mayor o menor gue el valor

deseado y Ia magnitud de esta rotacidn es proporcional

g la nagnitud del ceambio de difmetro. Zsta. rotacién es
convertida, por medios gue describiremos en lo gue si-
gue, en unax sefial que cambia Ia velocidad de rotacidén de
1z varilla rosczds de vaivén 1%, y con ello, la coatidad
de avance entre vaivenss sucesivos del guia-hilo 14 ¥,
asi, en definitiva, el didmetro de hilo al valor deseado.
Te. accidn de. la. rueda 16 de control del tamafio que toca
constantemente la. canille en rotacién en la. regifén en. que
el hilo acabsa de: ser depositado sdore eglla, sirve Jcaxj.;.hién.
para. comprimir la masa de hilo, proporcionanio mediros pa.
ra- que haya.més. hilo sobre una canilla arrollada dg ‘c]ié-
metro de hilo dado.. o

Mecanismo mediante ol cual ol guis-hilo es movido con

relzcibn a. la canilla.

como. puede verse mejor en la fig. 2, la. correa 18

transnite fuerza. para todo el mecanismo gue describlremos

ahiora, por medio de la polea 19, al &rbol 20 de acclona-

miento principal desde el mobor I colocado enclma del

2.

chrier de engranajes H (fig. 1). La canilla qus astd gien’

do arrollada.es accionada a unz velocidad de giro que eg

t4. en alguna. relacién conveniente (por sjemplo, una re-

cipal por medic de un mecanismo de engranajes que no he-
mos mostrado. La leva 21 dsl Arbol de acclonamiento 20
gula el seguidor de leva 22. que estd. fijedo a la varilla
de vaivén 15, de tal nodo gue le permita.a la varilla de
vaivén giran libremente. con respecto a él, pero quse le

transmita. todo movimiento de vaivén. Asi, cada revolucidn

- 944259
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completa del 4rbol de accionamiento 20 dard. como resulta
do un ciclo completo de vaivén de la varilla. de vaivén.
15.. |

Ia forma. de proporcionar la. componsnte de rotacién
para el movimisnto descrito por la. varilla. ds vaivén 15
podrd comprenderse nejor considerando- la. fig.. 4. El ba-
lancin 23 estd montado para\rotacién,libre'en torno del

 esphrrago 24 que estéd montado de manera. inmévil sobre la.

nénsula B. #l muelle de traccidén 25, que actla a.ﬁféyéé
del yugo 26, tira hacla arriba. del extremo izquierdo ‘del
7 balanein 23 y empuja asi al seguidor de 1eva:27, fijado
al extremo derecho del balancin 23, a. contacto con la. .su
perficie de leva 20 que estd montada. sobre el 4rbol . de.

+

accionamiento principal 20. ILa.espiga 29, montada. en el
extremo libre del balancin 23, descansa.en,lamranurp;éo
de la placa 3la y hace oscilar la placa 31a. un cicld~por
cada revolucién del 4rbol principal de acclonamiento 20.
3élo la mitad del movimiento oscilante de la. placa
ranurada 3la (a saber, la parte que es en sentido levé-
giro) es transmitida por medlo del dispositive 31 ds 8o~
lececidn de sentido, que es un embrague unidirasceional de
estructura. y forma de funcionomiento blen conocidas en
la. thenica, a. la rTueda dentada. cilindrica. 31b montada
transversalnente a él. Ia otra mitad del movimiento os—
cilante, as decir, la de seniido dextrégirc, es absorbi-
da wor el smbrague unidirecclonal.. El movinmiento de rdqi.
cibn uni&iréccional de la rueda. cilindrica. 31b. es trans—f
mitido por medio de la rueda. cilindrica. 32. a la. varilla.
de vaivén 15 que estd montada. a deslizamiento dentro del
cubo de la. rueda. demtada. cilindrica. 32 de modo que gire
344253
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con ells, pere que Se mueva en volvén axiglmente sin im-
pedimentos por ella. Asi, la varilla de vaivén 15 es he-
cha girar en un sentido en cierto dngulo nor cada rzvolu~—

cidn efectvads: por el Arbol principal 20. La maznitud de

legte dngulo determina lz velceidad de rotaclén de la va-
rilla de vaivén 15 con relscibn a la del 4rbol de accliona
miento principzl 20.

Ta velocidad. da rotacidén de la varilla de vaivén 15

con relaecibn o la del 4rbol prineipal de accionamiente 20

v v
PR

et regulada en ﬁe.sn_auea‘ca;. a dos sefiales de entrada indepen
dientes. Lo primera de egtas sefiales ez gplicada & ma1j1c_§
y reflejz las caracteristicas generales de la mosa del |
ihile que se eshd arvollando, tales como am titulo, SL;.:'

grueso v densidad de arrollamiento. Asf, la miguina puede

gjuataras péra. enrollar hilo de diferentes caractari;tgi.'-
cas 2obre c:ahillaa aucesivas ¥y parz produclr hobinas d'e.'.
difmetro sus’cancilalmen*&e iguzl. Da segunda sefial es éii-
J:esp_uesi:mr gl didmetro del hilo percibido por la rusda 16
da combrol del temafio. Ejustando la velocidad de rotacibn
da 1z varille de vaivén 15 en respuesta a laa variaclones
del difdmetro del hilo enrollado sobre la canilla, detzce-
tadas por I ruedaz 16 de control del tamefio, se foma un
bucle de control cerrado czpsz de conbrolar el arrollamien
40 para prodiucir una bohina sobra la cual ge mantlene el
didmetro del hila a un valor consbants y predeterminado.

Mecanismo para controlar lz velocidzad de rotacién de la

i

S ~ ] ,
varills ds vaivén en resnuesta @ la gefial aplicada g mano. .

Tl control de la velocldzd de rotacidn de lo varillal
de vaivén 15 se lleva & cabo por medio de un dispasitivo &
i

de. movimiento perdide gue pemita al seguldor da leva 27

.. 944259
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vermanacsr en conbacto con la superficie de la leva 28
Guramke una parte solamente de su revoluclén. il movimien,
40 del balancin 23 sz restringlde enm parte da mo.clo_ que el;
sesuidor de leva. 27 sez levautado de la superficie de la ‘
leva 28 durante una parte de cada revoluclon de la misma,
transnitionde de ests modo a la varilla da vaivén 15 So-
lamente una parte del movimiento representadc vor el des~
wlazeniento del sesnidor dz leva 2'?, desde la cresta de_la.?
leva 28 = su valle. sata restricelidn parcial del mo'viir:ieg'
4o del balancin 23 sa rezliza cuando el elemento de ":,Eun- }
que 33, momtado de wmodo cooperante sobre la parte de oz

34 del balancin 23, chioca con la parte haja de los nedios,

sercutorss, consistentes en un tornillo 33 de ajuste dal

difmetro de hilo. T1 tormillo 3% ha sido =ntes ajustsdo

‘& mano a una aliura predeterminads para corresponderdé’

con las caracheristicas generales del hilo que se estd en

" rollando y es mantenido o esa altura por la. contratuer-—

ca 36 que eztd f£ijada contra la placa sslectora 37 del tgi}

nillo de ajuste del dldmetro de hilo.

! 1lo corzespondiente al hilo que se eutéd snrollande en

un los casos en que pueda exigirssle a la miquina
cue enrolle camillas sucssivas con hilos de diferantes.
caracteristicas generales, puede montarse una pluralidad
de vormillos 35 de ajuste del difmetro de hilo sobre la.
nlaca 37, de wodo yue cada uno pueda yfeaj}usrtarse & la.'a_J_._ :

- P

: [
fwra deseada para un hilo dado, siendo orientado el tormi'

cualquiar ciclo dado, a yuxbapoaleldn con la superficie

nereutora. del elemento de yungue 33 haclendo girar la pla.
t

ca selectora 37 del sornillo en torno de su pivote 37a

sor nadlios que describe la psﬁaen’he,menciozzdz 2 5 5 !

- 13 - . !
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Se verd. que la nagnitud de la fraccibn del ciclo de:
rotacibén de la leva 28 que es transmitida 2 la varilla.
‘- de valvén 15 serd directamente proporcional a la holzura

entre la.parte inferior del tornillo 35 de ajuste del did

5 émetre de hilo y la. superficie de percusidn 33b del elemen
[ to de. ‘yunque: 33, usando la posicidén del balancin 23 en el
momento en que el sesuidor dz leva 27 sstd en la cresta
de Ia lava. 28 comeQ pumto ds referencia. Fara decirlo de
otra modo, cuanto mayor ssa. el eszpacio libre u holgafa;
10 entre el fornille 35 ¥ el yunque 33 cuando =1 seguidép
ds leva 21 esté. en su posicibn des refersncia en la crés—
ta de la Yeva 28, nds serd hecha cirar la varilla dérvqi—?

v

vén 15 duranbte cada revolucidn del drbol nrincival de_ac-f

Lo

cionamisnto 20 y menos hilo seid snrollado =zobre una ca-

15 nilla.. Asil, pera. hilos nds gruesos, el ajuste del toiﬁf;

1lo de regulacién del didmetro de hilo sexd tal que se

!

j obtenga. mis holgura.. -

lecanismo pars conbtrolar la velocidad de rotacibén de la

varilles de valvén en respuesta a variacionss sn el didme-—

20 tro de hilo arrollado detectadas por la rusda de control

del tamafio.

Como so ha visto, las variaciones en el diametro

Il

de hilo enrollado sobre la. canillsa hacen gus la rueda

]

16 de control dal samafio haga girar sl Arbol 17 en torno

25 de su propia eje geométrico. Como sz ha indicado en lsg

fige 2, el 4rbol 17 entrse.en el cirter de enzranajss I
a travéa da Ia.aberﬁura.j& provista del cojinete de apo-
yo 39. Dentro de la parte ds la. derecha del carber i el
arbol li satéd. anulamente recibido sn ol mansuito husco

30 7 40 que estéd. apoyado a rotacidn sn la minsula. de soporte

25-1G67, | - 14 - 344255
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41 del cérter H, pero no puede moverse ax:.almenta por im-
pedirselo el anillo eléstico 42. Ia chaveta 43 que va en

al chavetero 44 del Arhol 17 hloguesz al 4rbel 17 y al man-—
cuita 40 haclendo que giren en comin, aungue permitiendo

gue el 4rbol 17 se mueva axizlmente sin rescbriccionea por
;med.“o del mangsuito axiszlmente restringido 40. EL eolla.rin
:45 rodeax al manguito 40 en un punto entre la ménsula Ge so
épor"e 41 7 la sherturva 38 y estd fijado de manera a.aua"aa—- :

ble

£

ES

81 por el tormillo prisionero 45a. Haclendo girar es
f‘te collarin 45, puede zjustarse la ensrgia acumular};ai 'éri el

Imuelle ds torsidn 46 que rodea al mansuito 40, ea‘bando un

e:d:re 10 del mismo recibido en un alvéolo formado en Ta’ men

:sula. de soporte 41 y sisndo su olro extremo ra‘tem&o"en'o-
fi”m:a alvéolo 45z del collarin 45 y, de este moda, también *
ﬂla.. fuerza con que la rueda 16 de control del tamafio eama_r_l
;'benida contra la masa da hile que se estd enrollanc'toi_%&hrei

‘la canilla. A

“

L T3

Por un mscanismo que zhora deseribiremcs, el aparato
‘del preaente invento convierte las rotaciones dextrbgira y
flevé;;ira ael &vbol 17, que representan sefiales de que el ‘
dlame*ro da hilo gobre la canilla. es demasiada pequefio 0
‘demasiado grande, raspectivamente, en movimientos hacla .L&
|

ichui erda. y hacia la derscha,raspectivamente,del alemento |
de yunguz 33 con respecto 4. la parte de culla 34 del 'balan-;
ein 23.Como se verd mejor por las i‘igurés. Ty 8,1 sm.pezf_:_i_;E
lcie 34 de la parte de cufia del halanein 23 esté al hies o

‘gesgada, inclindndose haciz abajo en dirscciln a la dere- |

cha.Por consizniente, el movimiento haclz la izquierda deli

yu.nclue .33 con rsspecto a la p‘ar‘ce; de cufizxr 34, cuanda el
muelle de. tengidn 47 mantiene la superficie inferior cur-

va 33a del elemento del yungue 33 conbra: la superficig !

~ 15 -
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| sesgada 34z, tiene el efecto nebo de disminuir la distan—

ciz entre la supsrficie dea percusidn 33b del yunque 33 7

;la supe'ﬂflcle inferior de la espiga 35, rsbajando de es-

‘ 4e modo la Ffraccidn del movimiento totzl ds la lewa 28,

. transmitida por el dispositivo de movimiento perdido. Ha-

to hace que gire menos la varilla de vaivén 15 por revo-

Iucidén del Arbol principal de acclonamiento 20, lo que

praduce un mayor difmetro de hilo. A la inversa, el ROVi~

niento haecia la derecha ael elemento de yungue 33 con Jceuj

pecto a lx parite de cuile 34 sitia al yungus en un nun’ao

nis bajo sobre la superficie sesgadar 34a, 1o gue a su vez'

aumenta la distancia entre la superficie de percuu.!.én 33b

y la parte inferior de la espiga 35, de moGo cue es 't:rans.:

mitide o la varilla de vaivén 15 una f£raccibdn moyor uel
movimiento totel de 1z leva 28, Estoda como re ”u.l%ocloﬂ nié.s
rotacién de la varilla de vaivén por cada robtacibén dsl 4
boI principel de accionamiento 20 y un menox didnetro de

hilo.

T forme en la cual se reslizan los movimientoa ha~

ciz la izquierds: y hacia la derecha de la cuila 33 con xres

peo:bo gl yungue 34 en respuesta a la rotacidn del drhol

17 se describiré shorz. Coma se ha dicho antes, el mangul:

e 40 estd hloqueado para roiacibén con el &rbol 17. Coma

se verd mejor en la f£ig. 3, el hrazo de palanca 48 estd
£ijedo a2l maﬁguito 40 y sale de 41 radialmente justamen-
te o la .qu,u:r.e:cda. del punto en que el Gltimo esté sopor-
tado por la ménsula 41. Algo hacia la lzquierda. de ese,
otro braza de palg.nca, designado con 54, sale radizlmen—
te del menguita 40. EL cubo 54z, que es enberizo con el

hrazo Ge palancz 54, rodea al manguito 40 y conbleme. el

. 34£2H5
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chavatero arqueado 54h. Como se veri mejor en las figd.
3y 4, la chaveta 49 blognea al brazo de palanca 48 con~
tra rotacibén con raspecto al manguito 40 y limita la ro-
tacién del brazo de palanca 54 con respacto al nanguito
4C a la lonzitud del chavebero 54b. EL anillo da reten-
. cidn 55 limita el movinisnto axial hacla la izquierda del
hrazo de palanca. 54 sobre el mangulto 40. 11 desplazamien
4o axisl dol braszo de palonca 54 es resistide tembién por
el muelle de torsida 56 que rodea al manguito 40 y a?.a.
chaveta 49 en la residn entre los brazos de palé.nca. 4:6 ¥y
54, giendo un extrenc del mismo ratenido. en el agujaro’
562 previsto para é1l en la placa 48 ¥ gatanda su otro. ex-
tremo doblado alrededor del horde del brazo de palanca.
54 con un radio considerable a partir del manguito 40, a
fin de dar un brazo de momenio de magnitud apreciab]:é ;q_ue
actlia para empujar al brazo de palanca 54 en sen'tido._llevé
Zlr0. 7 |
w1 extreno del Drazo de palanca. 54 alejado del man-
cuito 40 estd unido mediante un pasador a. la biela 52 que,
en su obtro exbrzmo, esté unida por pasador a un extremo
de 1z barra 57 que, como el balanein 23, estd pivotada
en el centro para glro en torno del esphrrazgo 24 montado
» sobre la ménsula B. E1 otro extremo de la harra 57 estéd
! bifurcado, arbticulando por medio del pasador 57a entre
" gus ramas a un exbremo del yungue 33. ElL pagador 57a s0-
bresala también més alld de la rama delantera de la barra
- bifurecada 5;7 para. dar una superficie qua pusde gsaguir la
superficie 52a de 1a leva 52, cuya funcidn describiremos
luezo.
' Gowo se verh mejor en las figas. 4 y 7, la rotacién

344253
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dextrdglra del &rbol 17 y del manguito 40 (indicando un

1 didmetro demasiado pequelio de hilo sobre la canilla) pro-

* vocard la rotacién dextrbgira de la chaveta 49 y, con

" ellz, dal brazo de palanca. H4. Esto’ provocs el desplaza-

miento hacia la derechz de la barra 55, la rotacidén levbd-

: gira de la barra bifurcada 57 en torno del espidrraco 24,

- dando como resultado gue el pasador 57a empuje al yungue

Cw e e mu v ke iamm avd

o s ¢ atnne

33 hacia la izquierda. Como ya hemos explicado, esto re-

aula el zjuste del dispositivo de movimienio perdide” pdra

‘ daterminzr un avance mis lento del gula-hilo y un aumento

en el didmetro de hilo, es decir, la correccién del eéfaa—-
do percibido por la rueda de control da amaiia. Anéioée_:—
mente, lz rotacidén levégira del arbol 17 (indicando-“c;;é
el didmetro da hilo sobre la canilla es demasiado gré.éid;e)'
provocs la rotacidn levégira de la cheveta 49 lo que -'p;e"r;
mite al muelle 56 empujar al brazo de palanca 54 para que
glre en sentido levébgiro, desplazando con ello a la Béri:a;
55 hacia la izquierda, haciendo girar a la barra bifurca--
da. en sentido dextrdgiro en torno del espidrrago 24, con
lo cual el pasador 57a tira del yuaogque 33 hacla la dere-
cha. Como se ha visto, eslo provoca un avance mis rdpido
del gulz=hilo y un aumento del difmetro de hila, coryi-
giendo de nuevo el estado percibido por la rusda de con-
trol del tamafio,

Al final de un ciclo de arrollamienﬁo, gracias a
mediog de leva de movimiento en cliclo wus describiremos i
todaviz en detalle, el manguito 40 y el 4rbol 17 son he-
chog girar hruscamente en sentido levdgiro, porque la rue

i
da 16 de control del tamafio dsbe ser retirada de la proxg'._%

midad inmedisha de la canilla yé que de otro modo inter-

. 344253
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ferird con la. operacidén de mudada. Cuando se estabiliza
el ciclo de arrollamiento sizuiente, es decir, cuando el
hilo gue se estd arrollando gobre la nueva canilla esté.

ageumulindose hacisz el didmebtro deseado, el manguito 40 ¥

el Arbol 17 son mantenides en esta posicién girada en sen
tido a izquierdas gracias al mecanismo de leva de ciclo

que describiremos. Como guierz gue, en esta pogsicidn, el
pecanisno descrito exigliria ordinarismente un movimiento

mis vdpido del guia-hilo, dando como resultado un mency:

- didmetro de hilo, se dispone deseablemente un mecanisio

anulador espscial para gue funcione al comlenzo del ciclo

de arrollamiento. Articulado medisnte pasador al extremo
del brazo de pelanca 48 alejado del manguito 40 estd un
extremo de una barra 50 de longiﬁud,aﬂustable. Gerca.del
otro exiremo de la harra 50 hay una.ranura,alargada.éi{
Io leva 52 estid montada a pivotamiento en el mismo ésPQf
rrazo 24 que sirve tanbién como pivote parz el balancin

23 del mecanismo de wmovimiento perdido y para la barra

" bifurcada 57. 21 pasador 53, qua sobresale de un extreno

de la leva 52, estid recibido a deslizmamiento en la ranu-
ra 51 de la barra 50 de longitud ajustable. Se verd que,
cuando el 4rbol 17 y el mangulto 40 son hechos girar has-—
ta. una posicidn extrema. en sentido levbgiro, la leva 52

serd hecha girar también en sentido levbgiro por el sig-

tema. articulado que acabamos de describir, presionando

¥

B

H
i3

L]

la superficie 52a de la leva 52 contra la parte saliente

del pasador 57a y forzando al yungue 33 hacia la dsrecha.
ste movimiento del yunaue 33 hacia. la derscha. ajusta el

necanisio de movimiento perdido para un avance. lento del

iguia-—hilo durante todo el periodo en que el drbol 17 es

- 344255
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girado a su posicidén levégira por el mecaznisao de ciclos.’

é Mecanismo por el cual la rueda ds control del bamaiio reco-

rre en vaivén 1z canilla de izquierda a derscha en coor-—

dinacién con el gula-hilo.

Ta forma en la cual la vaorilla de vzivén 15 es mo-

_vida en sentido alternativo y hecha girar ha sido descri-

Ty,

ba. Coito puede verse mejor en la fig. 2, el exiremo ds la
izquierda de la varilla de vaivén 15 esté reclbido en el
manguito 58 de tal modo que permita el libre movimientd

de vaivén de la varilla 15 pero que transmita lo rotesidn

© de. la misma a.la rueda de cadena. 59 dispuesia en el lado

" opuesto de la silleta 60 que estd taladrada. para recibir

el man-uito 58 a su través. La cadena 61 pasa sobre la
rueda loca 62 para transmitir la rotacidn de la rueda de
cadena 59 a.la rueda de cadena. 53.

Ta rueda de cadena 63 impulsa la varilla 64, cuyé,

: lonzitud completba tiene una rosca igual en paso a la de

kv A e sy o

(4

2 66 esvd btaladrada

ta

la varilla de vaivén 15. Ia sille

no-
ra. contener el cojinete 66a que permite la rotacidén de la
varilla 64. 1 4rbol 17 que, como se recordard, es hueco,
cuando estd en la posicidn de la izquierda segin se ve en
la. fig. 2, se enchufa encima de la varilla 64 y la envuel
ve. Dispuesbto en el espacio anular gue hay enire el drbol
17 yvla varilla. 64, como se puede ver mejor en la fig.

3, estd el mﬁelle 65 que empuja al drbol 17 en sentido ngr
cia la izquierda. Durantes el progreso de un ciclo de arro’
1lamiento, el drbol 17 es mantenido aplicado con la ros-

ca de la varilla 64 por la accidn del embragme T1, cuya

estructura: y funcionamiento describiremos en detalle des :

pués. Asi, se ve que el movimisnto dzbz;agéchs 5 va~

- 20 -
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rilla de valvén 15, que da como resultado el movimiento -
. haecia la dsrecha del guia-hilo.l4; es convertido por el |
manguito 58, la. rueda de cadena 59, la cadena. 6l y la.

" rueda de cadena 63 en rotacidn de igual magnitud de la

5 © varilla 64 que, actuando a través del embrague fl, pro-—
voca un desplazamiento hacia la derecha del Arbol 17 (y,
por tanto, de la rueda de control del tamafio 16) de. una.

magnitud izual a lo del desplazamiento hacia la. derecha

del guia-hile 14. S

1C Iecanismo para consezuir las funciones regusridas entie

el final de un ciclo de arrollamisnto y el comiaenzo dal.

sigsuiente. o
! Zn un éparaﬁo de arrollamiento del tipo deseritd.al
- . cual se aplica el presente invento, tal como el aparato.
15 S illustrado en la. Patente americana ne 2763443, ¥ oen 1a:bri'
tinica no 1.022.494, se prevén mediés para realigarn lés; :
; nscssarias funcionss de mudar una.canillahcompletamentéf ;

" arrollada, colocar una vacia.en su sitio, introducir un

axtremo inicial de hilo en las garras de la canilla. re-~

20 cién colocada, devolver el gufa-hilo a su posiciéh ini-
‘eial, ete. Cuando la méguina arrolladora es una capez de
carrollar gelectivaments uno cualguiera de hilosz ds varios
;colores, deben preverse asgimismo medios para la seleceidn -

del hilo adecuado paxa envollar y clasificar apropiladamen

25 'te lag canillas nudadas. Como quiera que los medios para.
realizar estas funclones en ciclo se describen adscuada-
mente en las anteriovidades gue ilustran las miquinas arro
llado?;s de hilo, los mismos no se describirdn aqui en deé
talle. Solamente se describirén ahora aquellos elementos

30 yus se relfieren a las funciones ciclicas del presente in-

344255
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Como puede verss mejor en las figs..2 7 3, varias
levas;esténAmontadaé en el 4rbol transversal 67. Descri-
biremos aqui el funclonamiento de dogs de egtas lsVaS'so—
lamente, por estar lus otras, gue controlan funciones ds
ciclb, suficientemente descritas en las antarioridades
o patenfes citadas. 31 movimiento de la levs 63, montada
delante del todo en el &rbol transversal 57 segin e mi-
ra. en la.fig. 2, es saguido por el seguidor de leva OUa
nontado sobre el dedo 68b. Cuando el sszuidor de leva”
68a. asciende por la crssta de la leva 68, el dedo 68b,
pivotande en torno de su pivote 69 deprime una Daillla

4

70 montada en el mansuito 40, haciendo asi cue el ma n~u1—

S

to 40 (J el 4rbol 17, montado para rotacidn con el nanwul

i to 40) gire bruscamente en sentido levégiro ssghn se mlra

desde la derecha de las figs. 2 6 3. Esta rotacidén del ég

i

bol 17 hace que se desacople el embrague 71 de la varilla,

roscada. 64 y permite al muelle de comprasiltn 65 ejevcer
un empuje haclar la. izquierda scbre el drbol 17, devolv1én
dolo asi a. su posicién més hacia la izquierda en 2poyo
contre el cojinete 66z de la silleta 66.

Ta. estruchure del embrague Tl pueds verse mesjor en

las figs. 57 6} BL 4ninma del extremo de la izquierda.delf

drbol 17 esté algo ensanchada como en 72 a fin de recibir

sn ella. el casqulllo 73 qus esté. taladrado para reciblir

1la varilla. roscada 64. Bl extremo de la izquierda del nue

1le de compresidén 65 se apoya contra el casﬁuillo T3 ¥

reacciona contra. 8l. Las placaos latsrales 74 v Tda se ex~,

$ienden radialmente desde el Arbol 17 y son mantenidas en

‘la relacidn apropiada. espaciada: por arboles cortos T5 ¥

344255
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75a. Como pucle verse mejor en la. fig. 6, mientras que
el 4rbol corto T5 esbd. alineado con su eje geoméltrico di-
rectamente debajo del del Arbol 17, el 4rbol corto T5a:
estd un poco desalineado desde el eje geométrico. Una vgn'
tanilla sstd Tomeda. en el arbol 17 y el casquillo 73 re—
cortando la mitad de sus circunfersncias en una distancia

axial suficlentemente srande para acomodar la medla tuer-

" ca.76. La superficie fomada en el &rbol 17 y el casqui-

1lo 73, respschivamente, por la formacién de esta ventd-

3

nilla, egtd indicada en la f£ig. 6 por 1l7a y T3a. °;
Ta n:dic tusrca 76 esvd montada. a rotacidn sobrs el

£rpol corto T5a. Lo medisz tuerca. estd recortada como..se-

ve en la fig. 5 en 76a para. recibir el nuelle de toraibn

77 v como se indica. en la £ig. 6, en T6b para apoyarss con

tpa el 4rbol corbo 75. Il muclle de vorsidn 77, uno Ce ou

yoa extremos reacciona contra el salients 78, empuja-las

Cyogcas de 1o media tuerca 76 a contacto con las roscas de

- 1a varilla G4. Tor consi uisnte, cuando el &rbol 17 esté.

~en alinsacibén como se musztra en la fig. 6, la rotacidn

de la varilla 64 =3 convertida a través de la nedia buer-

76 en traslacidn del advbol 17 haciz la dsracha. Como

(o]
&

* puede varce mejor en el extremo de la derecha de la fig.

L2, cusmndo el drbol 17 s llevado en dirccelén hacla. la de

i 1 n N - . - . . . KR
« recha, el muelle Ge conprasidn 65 es comprimido entre el

| extromo del casquillo de bromee 73 (fig. 6) vy otro casqui
1lo de bronce G4a soportado en el extremo de la derecha
|

;da la varilla roscada. 64.

' Al final de un ciclo de arrollami:nto, cuando la ac
; - ..‘ bl i
‘oidn de la leva 68 hace ue el dedo 68b toque la patilla

1

70 del n=ncuito 40 y lo haga girar, asi como al 4rbol 17,

. 344255
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: rotacibén da la placa 37 (£L

superficies

on ssntido levdgiro, la narts inferior de las

73a y 1l7a reacciona contra le superficie ds la madia duer

ca. 76, a £in de hacerla ziror su seatido, levdgl tor-

no del 4rhol corto 752 en contra do- la aceién del auslle

Tl Con las roscas de la media tuerca 76 azi desaplicadas

de las roscas de la varilla 64, la enerzia dzl resorte de

conpresion 65 carsce amiitiendo ous

o
i

ahoras de onogicidn,

al casguillo 73 Zorzzndo al.

- B

4rbol 17 haciam la. izgulerds hasta que el essquillo 7.3'5

este nuelle reacclone contra

choez con la juntz 73a dispueste junto al cojinete a(m,‘

X fin de. restringir el giro del auzbrague 71 con-al .

4drbol l7, estén corb zdas las ronumms Tde 7 744 en Lua

placas extremas 74_’ 7 74& m"pec ivanente (vimmse 10'5‘ Tl

guras 5y 6). Ectas ranuras 74e y 744 cabolgzn an 2l com

reil 79 formado en el carter de engranajes .

Zn el caso de que en un cilclo de arvollamiento . a

punto de comenzaxr haye de crrollarse un hilo con GIf eren—

tes cs...,ac‘bams'b:r_c"r& e voluninosidad gue ol arrolladc en

gl ciclo anterior, se ondri oviro de los btormillos 35

de gjuste del didmetro de hilo an cooneraecidn con ¢l ele~
3’ -

mento de yunque J3 CGuronte ol proceso del ciclo por medios

(descritos en dicha. pastente britAnica) que sfectlan una

3e 2) en tormo dao =zu pivote

372. Como quiera gue algunos de log bornilloz 35 de aj us‘re%
Q

del didmetra de hile pueden resularas para que obre al"an

i
H

poxr debajo d la placa 37 en nayor medida. que Q"G""OS, es
posible que la punta. de alguno pueda chocar con el elemen
to de *rmlq_ue 33 CIU.IZ..l't:. la votacién de la vlaca 37. Para

av:.ta:clo, Iz Leva. 60, montada sobre el drbol trunsversal

6'2. (vea&e Ia :E':Lg.. 3)s reacciona sobre el sesuidor de leva

344255
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' 80a 1levado por el dada S0b. que, igual que el dedo G3h,

=4 pivotado sobra el pasador 69. La punia gxtberior del

]

dedo CCh %oca la zarte de cufia 34 del balanein 23 y lo
deprine haciéndolo pivotar en torno del espdrrase 24 pa~
5 Cra exbtender el muelle de traccidn 25 (todo lo cual se ve
i mejor en la fig. 4) durante la rotacién de la placa l"(_..
#1 funcionamiento de todas las lewas de clclos se
Crecliza sobre una base de tlempo. Ung vez comienza el |
Carrollaniento sobre unx canilla. recién colocada ¥y mi’.éﬁ-‘—
1¢ tras el necanismo asociado con la. lava 68 mentenga. gim—
do 2l &rbol 17 a su vosicldn exbrema en sentido 1eV6gii*o, 7
el brazo de palanca 42 y las harras conectadas con €1
pamtendrim la leva 52 zirads en posiclén levégira en 'i:o_:_ﬁ__
1o del eaudrrase 24, empujando asl z la espiga 57a ffg““con
15 ¢lla, al yungue 33, hacia la izqulerda. y asegurande unz
velocidad minina de avance del guia-;-hilo 14 ¥ una acumil-

lacidn ndxing de difmetro de hilo. La rotacidén de la le—

va 60 estd sinecronizada de tal moda que el arbol 17 es
Jirado de nuevo a su orientacidn a.c“ci\za para el momento

20 cen que e3td terminada esta. acunulacibn. 1 perfil del hi
1o arrollado adbhrs una canilla por este mecanismo muestra:

ma acunulacibn nds pendiente hasta el didmetro completo,

en conparacién con el hilo arrallado sobra canillas por

“loa. aparatos antes conoeidos. Evidenﬁenien’ca,. por consiguimm
25 te2, las canillas arrolladas por tal eq_uipd 1llevan mas hie

ilo que las arvelladas por los gparatos previanente conge—

' ciGog.

Cbra realizzcidn del presente invente se ha logre-— |

do nodificando el aparato descrito en lo que antecede

en la forma que ahora describiremes a fin de crear um apa |

26-10-67 ’ B ~ 25 - 3442 55
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- roto capaz de arrollar hilo sobre una. canilla hasta ua.

difmetro de hilo que varia de acuerdo con un perfil pre—

- deteminzdo. Asf, nor ejemplo, purede arrollarse hilo de

' maners: gue el difmetro e hilo se afine & lo largo de la

canilla. de cualquier nanera. deseads.

Bate. modificacifn del invenbto estd indicada 2sque=—

, mabicamente en las figs. S y 10. Ia rueda 16 de comtrol

' dgl tbamatio estd nuevanmente wontads sobre el Adrbol 16a de

" modo aue puedm girar plenansnbe, cuyo &rbol 16a cobresnle

. del brazo de soporie 16b como sn la realizacién del inven

" 40 antes descrita. In esta realizacibn, sin embargo, el

soporte. 16b eatd& unido z wivotamiento al brazo 93 é_li el

. pivote 92. ZL brazo 93 estd sujeto de manera soltzble pox

_medio del tornillo 93b ol &rhol 17 para peraitir su rotz

. cién con él. Zn el extremo inferior del braza de soporte

160 esth montada a rotacidn la rueda 9G de sezuldor de
leva. &L seguidor @z Ieva 9C boca la leva perxfilade: 91
durante el progreso de un ciclo de arrollamlento.

Como en Ia reslizacidn antss descrita, el &rbol 17

v la rvedz 16 de contrel del tamaiio unida o 81 me nueven

en Jirsceidn hacia la derscha durante el curzo del arro-—

llamiento de una canilla, debido a la mccidn de rotacidn
de Ia varilla roscads G4 en cooperacidn con el eubrazue
7L (fige 2). Coma se apreciard mejor en la fiz. 10, cuan

do el movimiento hacia Ia derecha del Arbol 17 hace tam—

bidn cue el sesguidor de lave 90 suba por une parie ascen—-

dante Ge Ia leva perfilada §1, el hrazo 83 ssrd smsujade

en sl pivote 92 para sirar sn senbide levégiro en tormo
del &rbol 17. Como hemos visdo ra, la rotacidén levizirz

del &rbol 17 actia como soiial de u;ugszl”:’ e *14!; @ ailo

- 26 -
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e Uemasiado srandet, scelerando el movimiento de vaivén

~

del sufa-hilo 14 y dando como resultado el arvollanianto

- de una canilla con un nenor difmetro de hilo.

spnede verse asi que, cuando la leva perfilada. 51,

coro ze nuestra en la fig. €, asciende a velocidad cons—

tante de izquierda s derscha, el necmmisno descrito hace

que la mfguine. arrolle una canilla con uvn difmetro dea
hilo en conshante disminucién de izquierda a derecha. A
la. inversas, una leva perfilads que descendiese de izquier

n la fig. 9, harfa que el necanis—

[O]

da. a. derache mirando
o deserito arrollase una canilla con un difmetro de hilo
constantenente creciente de izguierda a derscha. Dasdndo—
ge an esta descrineidn, un expario en asta téenica po-
aria deteruinar fhciluente el perfil necesario de vma lg
va mara produclir cualguler foma. deseada Ge perfil de hi-—
lo arrcllado sobre una canilla.

Al Tinal del ciclo de arrollamiento, cuando el ar=

bol 17 es pirado bruscamente en semtide levdgiro por el

' pacanismo anmbes deserito, las essigas 94 y 95 actian co-

mo bopes. en medida tal que el brazo de saporte 1Gb pueda

pivotar en tormo del sivete S2. Dstas copigas desewpelian

. una funcidn zimilar al comienzo dea un cicle de arrolla=—

~ miento cuando el Arbol 17 y, asi el hrazo de soporte 16b,‘

son girados en sentido dextrbdgiro para poner la rueda 16

de cowhrol del tamaiio sn conbacto con la masa de hilo de

. una canilla. 3e observard qus, colocando el saguldor de

leva GC en el mismo lado del &rbhel 17 que la rueda. 17 de
control el tamelio, no =@ mroducird interferencia por la

leva S1 ol final de la rotacldén del ciclo de los elemen-— |

344255
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Lo que hemos descrito es ilustrsibive

. realizaciones del presente invento., Para Toa eiperics en

" @sta béenica serdn evidentes otras reslizaciones del mis

mo, las cuales estardn dentro del aicance 7 del espifitu
del invento que hemos descrito. I'or ejemplo, los experios
comprenderdn la posibilidad de aplicar el invento descri-
4o a. otros tipos de nmaguinaria arrclladora o binzdors.
Adends, la aplicacién del presente invenbo para crear me
canismos capaces Ge hacer un sjusts fino en diasositivos

da transmigion de movigiento perdido empleados en otros

tipos de mequinaria esté dentro de las posibilidades de

uns. personz con pericia normal en astd téenica.

[

Lz sresente solicitud gue corrasponds a,lavpreéen—
tada en IZstados Unidos de Américz, con fecha 26 de Lgugm
40 de 1.966, bajo_el.ﬁﬁmero 575.343, se acogze a los bene-
Ticiocs del arbiculo %l del vigente Latatutbo sobre Efopie—

dad Industrial.

o

Los puntos de invencibn proria y nuevs que S8 pre-—
sentan para que sezn c¢bjeto de la wrescate solicliud de
Patbents de Invencidn en Zspafia, por VIIIRE alos, son los
gizuientes:

1.~ Una méquing pars bobinar hile sobrs tubos, que
comprends medios mpars soporbtar un tubo a rotacidn, mediosé
para comuniczr a dicho tubo una velocidad de rotacidn da-
da, medios de gula del hilo ad&acentes a2 dicho tubo pars:

344255
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stuinistrarle hile en un plano radlal, y nedios Qara l‘ld—»
car avanzar dichos medioz de gula del hilo azialmente a
dicho tuboe a una veloeidad gue es proporcional a dicha
velocidad de rotacién, caracterizada por la mejora. que
comprende la coibinacidén con ella de madioa@ar& perecibizr
continuamente el dif etro de hilo que estd sohre dicho
tubo ¥ de medios que responden a ellog parae. ajustar la
nroporeibn enbre dicha velocidad de avance y dicha. velo-

cidad de rotacién y corrssir asi cuaslguier desviacibn en

el didmetro de hilo desde su magnitud deseada.

9.~ Una miquina segin la reivindicacién 1, carace
terizada porque diclios medios de percepeidn comprandan
una rueda montada scbre un eje rotativo y unos medios
elinticos que empujan & dichia rusda. a contacto corn Gicho
hilo que estd aobre dicho tubo, y en la cual dicha 1‘5:0:_;05:

cion de Gicha velocidad de avance a dicha. velocidad de

rotacidn se ajusta en respuesta a la magnitud y direc-

cidn de la rotacidn de dlcho drbol.
3.~ Ia phquine de la. reivindicacibn 2, que compren

de adends medios para hacer avanzar dicha rueda axdialmen

e o aichos tubos al unisono con dicho guila-hile.

1

4.~ Ta udquina de la reivindicacién 1, gue compren-—

de adends medios gue funcionan al comienzo de un ciclo de

' bobinpado para superar a. los medios que responden a. dichoz

. medios de percepeldn ¥ para ajuatar dicha proporceidn de

"4pro de hilo ez obbenida sobre una mayor prarorcidn de.

modo que dicho gufa-hilos sea hecho avanzar & une veloci-:

dag minima, con lo cual dicha magnitud deseada del Giaue

| dicho tubo,

5.~ Una méguina bHobinadora que comprende mediocs de. !

344255
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soporte para. soporbar & robacibn axialments un tubo; me-
dios de acclonamiento para hacer girar dichos nedlos da.
sapoxts a;una;velocidad de rotacidn dada; un gula-hilo
junbo a dicho tubo pars suministrar hilo sn un plano ra-
dial al mismo; medios para mover en vaivén el gmufa-hilo
para. trqsladar dicho gula~hilo axialmente a dicha bobinaj
medios. de seleccidn de direccidn para acclonar dichos me
dios de valvén en un sentido; medios de leva asociados
con dichos medios de accionamiento; medios. de ”cmnsmisibni
del movimiento que sizuen a diches nediosg. de leva y que
ostdn desbinados a hacer oscilar dichos medios de selsc~
cidn de direccidn con una. frecuencia proporcional o dicha
velocidad de rotacibn; medios de control de la velozidad
que limiten la exbtensién sn la cual dichog medios de
transmisibén del movimienbto siguen cada. rotacidn de digha,'
leva, regulando Ge este nodo la saplitud ds dicha.osci;-
lacidn; nedios. detectores del difmetro de hilo que tocén
dicho tubo montado sobre un Arbol rotativo y que estan
destinados a. hacer girar dicho arbol en respussta a varia
ciones. en dicho difmetro de hile; y medlos aue responden
a. las rotaciones de dicho Arbol zara ajustar el funciona
miento de dichos medios. Ge control de la wvelocidad para 7
cambiar la. medide: en que dichos medios de transmisidon del;
movinisnto siguen cada rotacidn de dicha leva, ajustuando 7
de. este mado la.velocidad de traslacibn ds dicho cula—
hilo y el difmetro de hilo.

6.~ Ia mdquina de la. reivindicacibn 5, en la cual
dichos medios de coutrol de la. velocidad comprenden me-—
dios percutores dispuestos a una distancia ajustabls de

nedios de yunque asociados con dichos mediog de transmi-

. 944255
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sidn del movimiento, en la que dichos medios de yunguse

conprendsn un olemento de yunque y un elemento de cuila
nantenidos en relacién de deslizamienito por medios. elds-—

ticos v an la que diches medios que responden a. las rota-

ciones de dicho Arbol hacen correr a. dicho slemento de

yungue con rslacidn a dicho e¢lemento de cufla. cambiando
da este nodo la distancia entre dichos medios percutores
v dichos medlos de yunque. y albterando de este modo la me=-

dida en la. cual dichos medios de transmisidén del movimien

- to siguen a. dicha leva..

Te= Una méquinag vara bobinar hilos sobre tubcs-; “que
cosrzrands medios de soporte jara. soportar a. rotacién-axia;:
ménte un tubo; medios de acclonamiento para. hacsr gi';r'ar
a. dichos nedios de soporte a una velocldad de rotac‘i&i’ dow
da; un guie-hilos adyacenbe a Gicho tubo para. sumirj.‘s}tra_r_
le hilo en un plano radial; una varilla roscada. de vaivén

~que soyerda. dicho gula=hilos, nproduciendo la. rotacidn de 'l
' dichag varilla de valvén la traslacion de dicho guia'-hilosf
axialucnte a dicho tubo; unos medios de ssleccibn de sen—-;
tido para hacer girar dicha varilla de vaivén en un sen— |
tido; wedlos de legva asoclados. a. dichos medios de acciona .

:miento; un balancin pivotado sobre un soporte £ijo que tis

'ne fijado a 61 un ssguldor de leva para.cooperar con dicha.

[} -

tleva, medios para aplicarse a dichos mediocs de seleccidn

fﬁde sentido para. ogscilacidan, y medics de yunque; nedios
‘percutores yuxbapusstos. con respecto a la. supsrficie de

ipercusibn de dichos medios de yunque para. crear una. hol-

1

cura predeterminada. entre ellos y levantar, cuando dichos

nedios de yercusidn tocan a dichos medios de yungue, a di

cho seguldor de lsva desde dicha 13&3}353.41)’2 151'5 de
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cada. rotacion de la misma, limitando de eéte.modo,la.amrrf
plitud de dicha: oscilacién de dichos medios de seleccibn
del sentido; msdios.de’bectores. del dldmetro de hilo que
tocan. a. dicho tubo montado sobre un eje robabivo y desti

nados. 2 hacer girar dicho sje en raspussia a las varia-~

ciones de dicho di&ietro de hilo; ¥ wedios gue resgonden

a las rotnclonss de dicho eje para ajustar la holgura cl-
tada. entre dichos medios percutores y dichos medlios ds
yunque y camblax de este u}oclo la velocidad Ge ro‘caclén
de. dicha. varille de vaivén y, asi, sl didnetro de Alio.

€.~ La médquina de la reivindicacidn 7, que ccoupren-

[

de. adends nedios sldsticos de manera ajustable

Vara Sdpl-
jar a dichos medios detectores del didmetro de hiloié
contacto con dicho tubo con un grado de fuerza dessado.

9.~ La méquina de la. reivindicacién 7, en la. cual
dichos medios de yunque comprenden un elemsznto de yunque
que coopera: a. deslizamiento con una'superficia.cuneifofme
de dicheo balancin y en la. cual dichos nedlos que respon-
den a las rotaciones de dicho ¢je hacen que dicho clemen=—
to de yunque corra scbre dicha supsrficle cunsiforms, ajus
tando de esbte modo dicha holgura. entre dicha superficie ‘
percutora y dichos medios percutores y alterando la narie
de. cada rotacidn de dicha leva.durante la cual dicho se—-‘
guidor de leva. es separado de ella..

10.- Ia niquina de la rei#indicacién 9, que oomn"en
de adends medios eldsticos para. empujor o dicho clemento
de yunque contra Gicha. superficie cunelforme.

1l.- Ia miqguina. de la. reivindicacién g, sn la cual
dichos medios.que,responden a dicha. rotacidn ds dicho eje;

comprenden une. pdanca. destinada. a sirar con dicho eje
Je,

364255
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uns barra pifuccada montada para pivotar en torno de un

sunto de apoyo en raspuesta. a las rotaciones de dicha pa

lanca, 7 una esplga que mantliene a: rotacidén a dicho ele-

“pento de yungue entre las rauas de dicha barra bifurca~

da. nara dezlizamiento sobre diche. superficie cunsiforme.
12.~ Ia mdguina de la reivindicacién 7, que com—

prande ademfs nedios para hacer sirar dicho ejs brusca-

sents y separar de eshe wodo a dichos nedios detectores

dsl difwetro de hilo de su contacto con dicho tubo al fi‘

" nal da un ciclo de bobinado y hasta. la. estebilizaclon del

sicuiente cido de bobinado, ¥ medios para superar & di-

chos medios que responden a lag robtaciones de dicho oje
v mars radquclr dicha. holsura. entrs dichos medios de yun—
que y dichos medios percutores al ajuste winimo durants

21 imbervalo an gue dicho eje es glrado asl hruscanents..

13.~ Ta ndguina de la reivindicaclén 12, en lar -

cuzl Gichos nedios para. hacser glrar dicho eje bruscamen- |

H

i

te comprasnden una patilla. saliente fijada.para rotacidn

con diclio sje, una leva destinade a rotacién sincroniza-

. da, un dedo ~ivotado, wedios sezuldorss da leva en un

sxirsmo Ge dicho dedo vy msdlos, en el cotro extremo de di

(5

cho dedo para aplicarse a dicha. patilla. y hacer girar

. dichio sje, y medios eldsticos para hacsr cirar dicho eje

en sentido contrario. g
14.- La mdcuina. de la. reivindicacién 12, en la.cualf
dichos wmedios que responden a. dicha. rotac¢6n de dicho eJe’
comgrenden una. palanca. dsstinada a glrar con dicho eje,, '
,

una barra bifurcada. montada. pare. plvotar em torno de un %
punto de apoyo en respuesta a. las rotaclones de dicha pa ]

lanca, y una. espiga. que retiene a. rotacién a dicho elemen

|
g
e




10

15

20

25

30

27=10-6T. |

U TS

to- de yunque enbtre las ramas de dicha barra. bilfurcada. pa.
ra. dsslizamiento sobre dicha superficie cuneiforme, ¥y en
la, cual dichos medios de superaclén comjrsnden una segun
dl.a; pelanca. fijada. para. rotacidn con-dicho eje, una sepun
da. leva. monbada & pivotemiento articulads para pivotar

en respussta a la. rotacibdn de dicha sesunds jalanca, o8-
Sando li superficie de dicha segunda leva destinada a anpo
yarse sobra dichae. espige ¥ a. smpujar agil a dicho elsmento.
de yunque hacia el extremo albo de dicha cuiia. o

15.- Ia miguina de la reivindicacién 14, en la’

cual dicha palanca. estd destinada a girvar con dicho aje

jgor medio de un cubo aenwlar sobrs dicha palanca qusz- rodea.

‘@ dicho eje. hay un chavetero arqueado on dicho cubo gue

coopera. con una. chaveta fijada: para rotacidn con diphor ‘
gje y unos medios eldsticos provocan la. rotacidn de; r-rlicha.:f
palenca en torno de dicho eje en el gentido ds dicha ro-
facién bruscea..

16.~ Lo méquina de Ia reivindicacidén 7, que compren -
de ademids medios de avance para. hacer a{ramtar dicho eje
rotativo axislmente a si mismo en la direccidn de avance
de dicho guia-hilo, medios de embrague para acoplar di-
cho eje a dichos medios de avance, 1edlos zara. desacoy‘lax'%
dicho embrague al final de un ciclo do bobinado, ¥ medios:
para. Gevolver dicho ejs a su nosicibn dinicial al ser des._sv._:z
coplado de dichos medios Ge avance. |

17.~ Ta niquine &s la reivindicacibn 12, en la

cugl dicho eje rotative es hueco ¥ satd Gegtinado o ane-
chufarse: sobre una varilla roscada y a envolverla, COnl-

i
-

arendisndo adsnds dicha wdquing dicha varillas roscada,

L

medios naxs hace

e L

.. 944255
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embrazsus wars. trasladar dicho eje en la: direccidn de avan

ok

ce de dicho guiz-hilo en respuesta a lao rotacidn de di~

2

cha varilla. rcscada, mediod para. deaacoplar dicho embige—
ote sn respuesia & la rotacldn brusca de dicho eje, y us
Gioz wara devclver dicho 2js o su posicion indelal al ser

Gessacoilado de dicha varilla..

merse o la rosicibn de dichz varilla de vaivén, medios de.

18.~ Lo sdquina de la reivindicaecion 17, en la cual

dicha zje rotativo tlene wna ventanilla cortada en ung.
arte de su cireunferzncia, ¥ en la. cual dicho anbrague
couprande. un Arbol corto wontado paralelo a. dicho é.q:qul
rotative, junto a 4l y frante a. dicha ventanilla, una. e
¢ia busrcs. coil roscad qus se corvespondsn con laa de di~
ol varilla roseada, cuotando dlcha. media tuerca. monmda
sohre Gdeho 4rbol covho jara vermitir la rotacidn (lel

pismo o y fusra de aplicacidn roscada con la ya.':c’ce. ’cle, ol

el varilla roazcada que deja. al descubierto dicha ven’c

-

S nilla, 7y wediocs de aplicacidn por dealizamiente para par

J

mitir la traslaeidn de Gicho ssbrague al tiempo que im=—

viden su rotacidn.
1.~ La médquina de la reivindicaclén 13, que come—
vrende ademds redios eldsticos para eapujar a dicha nme—

dia. buerca a. aplicacibén roscada con dicha vexilla rosca-

20— La méquina de la reivindicacién 1Z, en la cual.

dichos medios parcubtores consisten en una pluralidad da

u

@

tornilloa ajustables

=

pueden yuxbaponerse = eleceién

con raseacto o dichos medios de yunque, comprendlendo

aulema.:a dicha wéquina medios de holgure que responclen a

wa sefal que indlea que w ciclo de bobinado ha Ilegado

344255
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= sw final, estando dichos medlos de holgura;.- destinados
a. avmentar la. o*is“am;cia. entre dichos medloz percubored
y Giches medios de yungue pare alejar = {di.chos mediog da
yungue. del Iuggr da dichos medios ;gércu*aores durante la
seleceidn de uno de sus tornillos zjustzbles.

,2:["‘ Ta néquina de la reivindicacidn 20,- en la cual
dichos medios de holgura comprenden una leva hecha girar
en sincronismo o resulada en ol tlempo y un dedo pivota—
do, estando un extremo de dicho dedo destinado & ser om—
pujado por dicha Ieva y estando su ctra extremo &e,:.tlnado
& yuxbaponarse & dichos medioes de yunque para efschinze :
gn. retir=da. cIe.acIa_c’Licho lugar de los medios percubores.

29, Una miquinag nara bobhinar hile ds trama sobre
tubos, (ue comprende medios de soporie para S0ROTLIL &
rotacidn sxialmente un tuboj un. drbel de acclonamicnia

para hacer girar o dichos medios de soporie a una vslo—

{ oidad da robacién dads; un suia-hilo adyscenta a. dicha

tuba pare suministrarle hilo en un plano radial; una va~ |
rilla de valvén fileteada que sovorta dicha gula-hilc,

con Io cual sz robacidn y la traslacidn axial de dicha

varilla de vaivén sroducen cads wna la traslacidn de di-~
cha guia-hilo axialmente a dicho tube; medios de selec—
eibn Ge sentido para hacer girar en un sentido = dicha

varilla de vaivén; medios de lava asociados con dicho &z
hol de accionamiento; un balanein pivotado sdhre un so-—
porte fijo que Ileva fijado a 1, a un lade de su nivote, :
un seguidor de levae. para cooperar con dicha. leva ¥ nedios.
parzglicarse a dichos meadios de seleceibn ds sentido pa—

rs: ogeilscién de los mismos, y gus llsve. también £1jados

g 8L, al otro Izdo de su pivolte, uncs medios de yunque;

i
:
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medios wercutores yuxbapuestos con una holzura preselec—
cionada dcsde dichos medioz de yunque ¥ destinados a se~
parar, cvando dichos medic_:a percutores y dichos padioa ds
yunque entran en contacto, @ dicho sesguidox da leva. da
dicha leva durante una parie de cada rotacidn de la mis~—
pa vy limitar de eabe modo 1o smplitud de dicha oseila~
cidn de dichos medios de selacelon cle gentido; medios

de leva adicionzles asociados con dicha &rbol de acclong

" piento y ddchos medios saguidores de leva en regpussta &

¢llos y destinados a. hacer ogcilar a dicha varilla de
vaivén aoxialmente en cagnitud proporcional & a_Lcha velo-
cidad de rotazcidn, caracterizada nox la mejora sesin la

cual dichos medios de yungue comprenden un elemento de

| yungue. que Co0pers. a deslizamiento con una supa:cflcle

cuneiforme de dicho halancin y medlog gldaticas q_u.e‘ Il

pujan 2. dicho elemento de yunque. contra dicha superficie

4

bre un drhol rotsiivo y destinados. a hacer girar dicho

cuneifome, y en la cual estén combinados con dichsa e

quina niediosg detectores del difmetro de hilo montados SO

4rhol en respuesta =z variaciones en el Gifmetro de hilo;
-+ nedios que responden & dichas rotaciones de dicho dr—
bol nara hacer correr & dicho elemento de yunque con Xa— .
lacién a dicha. superficie cuneiforme para gl terar de eS~—

ta modo dicha holgurs y, con ello, didlio difmetro de

hilo.

53.,— La miquina de la reivindicacibn 22, en la

cual dichos nedios cue responden a dicha rotacibn de di-
cho Arbol comprenden una palanca destinada a glrar con
dicho Arhol, una bharra bifurcada montzda: para pivotar en

torno de un punto de apoye eu respuesta = las rotaciones

344255
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de dicha palmeas, y una esvige que retiene a rotacidn a
d@icho elemento de yunque entre las ramas fde dicha barra
bifurecads. nara deslizamiento sobre dicha superficie cu—
neiforme.. . .

24 .~ Ta m&quina de Iz reivindicacidn 22, en la
cugl dicho &rbol rotativo es hueco y ssb4 destinado a.
enchufarss schra unz varilla. fileteada y a envolverla,
comprendiendo ademis dichea miquina dicha varilla filstez
d=z, medios parax hacer girar a dicha varilla fils ﬁe:ma, -én
proporeidn a. la rotacién ds dicha varilla ds v&ivénr,v 'm_ga-
dios de embrasue parx trasladar a dicho drbol en elsen-
tido de avance de dicho suiz-nilo en respussta a la._j ro-—
‘ta.cién de dichz varilla fileteada, medios para clesaédpla.r
dicho embrague en respuesia. a. la rotacidn brusca da Vtﬂiichm:
4rhol 2l Final de un ciclo de bobinzdo y wmedlos eléé}‘u.icosr
para devolver dicho arbol a su posicldn inicial =l séx:
dssacoplado de dicha varilla.

25 .~ Une méquina segin la. reivindicaecidn 24, en la
cusl dicho 4rbel robative btiene una venbanills corfada en
una parts de su circunfersncia. y en la cual dicho embra—
sue comprende un 4rbol corba montado parelslo a dicho ar
ol ro“uatifo, junto a 41 y frente a dicha ventanilla, una
nediz buerca con roscas gue s corragponden con lag de 41
cha. varilla. fileteada, estando dicha media “ulieroa monta-i
dz sobre dicho 4rbol corto vara permitir su rotacidn 5y
fuera. de apliczeidn roscada con la parte ds dicna varilla;j
filetieads: que queda al descubisrito en dicha ventanilla, :
medios eldsticos pare empujar o dicha media tuerce a di-

cha: aplicacibén rosezda y medios de aplicacién a desliza-

miento parsz permitir la translacldén dﬁholﬁeiérswsal

-33 -
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tiempo que e impide su rotacidn.
26, Lz ndguina de la reivindicacién 22, que com—

vrende adends una. patilla saliente bloqueada: pars rota~

cién con dicho Arbol, una leva destinada & rotacién sin-

cropizada, un dsdo pivotado, medios seguldores de levx
sobre un exbtremo de dicho dedo y medios, sohre el otro
extremo de dicho dedo, para aplicarse a dicha pabilla
v, asi hscer girar hruscamente a dicho érbol., vy medios
eldsticos para hacer glrar a dicho 4xbol en aen‘cidb’;pbn-—
frario, con lo cual dichos medios detectores del difmetro
de hilo son retirados de su contacto con dicho hilo que
atd en dicho tubo al final de un ciclo de bobinado y has
4a la estabilizacibn del siguiente clclo de bobinado.
27,= Ta mdquina de la reivindicscién 26, en la.-cual
dichos zzxedibs que responden a. dicha rotacidén de diqh‘gzj"é.g
bol comprenden una palanca destinada a girar con dié}io
4rbol, una barra bifurcada montada para pivotar en ’coiﬁo
“de un punto de gpoyo en respuesta a la. rotacidén de dicha
. palanca, ¥ una. esplga. que retiene a rotacidn a dicho ele
.men'l:o Go yunque entre lus ramas de dicha. harra bifurcada
para deslizamiento sobre dicha superficle cuneifomme, ¥
‘ que comprende ademds medios para. vencer @ loa medioz que
responden a las rotaciones de dicho 4rbol y para. reduclir
la distancia entrs dichos medios. de yungque y dichos me—
‘ dlos percutores duranta el intervalo en gque dicho arbol
28 girado asi bruscamente, comprendiende dichos. nedios
| superadores una segunda. palunca. fijada. para. rotacidén con
dichio Arbol, una ssgunda leva montada. & p'ivota.miento aL=—
ticulada para pivotar en respuesta a la rotacién de dicha

1

. segunda palanca, esbando la superficie da dicha. gegunda.

i
+
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leva: destinada. o apoyarse sobre dicha espiga ¥y a empujar
i aaf a dicho elemento de yunque hzcis el exiremo alto de
dicha cuilz.. -

28 e~ La maguina ée la. reivindicacién 27, en la cual |
dicha palanca. estd destinada. a sgirar con dicho Adrbol |
por medio de un cubo amular que e=t4d sobre dicha palanca.
rodeando a dicho &rbol, hay un chaveltero CLI‘GU.”&0.0 en di=-
cho cubo que coopsra con una chaveta fijada para rotacién'
con dicho. Arbol. y unos medios sldsticos que nrovocan la
rotacidn de dicha palanca en torno de Aicho arbol en la

| dirececidn de. dichs rotacidnm brusca. :

Y

29.— La. miquine. de la reivindicacidn 5, qgue compren :

de. ademéds medios para.hacer girar a dicho 4rbol segin un

mnodo predeterminade en funcidn de dicha translacidén de di

cho. guila~hilo axislments a dlcho tubo..

.

30.~ Lz miquina. bobinadora de la reivindicacién 6,

que comvrende ademis medios. de leva perfilados, y medios

! . . . .
iquet responden a. dicha leva perfilada para hacsr girar di-:

%cho, 4rbol a medids. que dicho guia-nilo es drasladado cJ..L’lJ.
Emen’se. a dicho tubo, con lo cual dicl;a naquina es controla.
da. pars bobinar dicho tubo hasta. una’ didmetro de hilo que
varia de acuerdo con un diseiio pradeterminado impuesto por
dicha leva perfilada.

31~ Lo méquine de la reivindicacidn 24, que com;rreg_é
de ademds. medios de leva perfilados y medion sezuidorss.

de leva para hacer zirar dicho Arbol husce en respuesia

‘a la conformacitn de dichos msdios de lsva narfilados a
¢
%medida que dicho 4rbol es trasladado respondiendo como ge

‘ha. dicho a. dicha robacién de dicha varilla fileteada.

aa 4755
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32.- Un dispositivo de transmisién para tdransmitir
S una fraccibn ajustable de la amplitud del movimiento de.
un seguidor de leva a unos medios acclonados, que com—
prende un balancin pivotado en el centro y que: se aplice
overabivanente a dichos medios accionados, estando dicho

seguidor de leva. dispuesto en dicho. balancin a. un. Yado

de su wivete, medios. de yunque dispuestos en dicho balan
“ein al otro lado de dicho pivote, medios psrcutores-.espa

‘ciados a una Gistancia deseada.dzsde dichos medios de

{.
o

yungue para solpearlos dursnte un punto del movimiento cl

" clico de dicho balancin y restringlr asi a dicho balan—

“ein, y medios que responden a una sedal de par acttiando

“gobre dichos medios de yunque para.dl terar dicha d:.s-ban-

cia y, con ello, dicha fraccibn de amplitud.. e
33.- 21 dispositivo de la reivindicacidn 32, on

el cnal. dichos medios de yunque comprenden un elenentc de

' yungue dispuesto a deslizaniento sobre una superficie ‘

icuneifom.e v dichos medios que responden a una sefial de

par para. hacer correr a dicho elemento de yunque con re-
lacidn a dicha superficie cuneiforme..

34.- E1 dispositivo de la reivindicaeidén 33, que
comprende ademés medios elédsticos para empujar a dicho

elemento da yunque a. contacto con dicha. superficle cunel

forme., i
35.- Una méguina para bobinar hilo sobre tubos y

un dispositivo de transmisidn para. la misma..

Pal y como se ha. descrito en la. liemoria que antece~
de, rspressntade en los dibujos que se acompafian y para

los fines que sa han especificado.
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Esta Memoria consta de cuasvente y dos hojas, eseri-

tas 2. miquina por una sola. cara.
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