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S5e conocen ya diversos procedimientos y dispositivos
para la vigilancia del paso de un conjunto de fibras en
una méquina de hilar de aletas. Todos estos procedimientos
sirven para advertir ciertas perturbaciones en el paso del
conjunto de fibras, particularmente la rotura o ls ausencia
del mismo, y para parar la méquina automiticamente en caso
necesario cuando ha sido sefializada una tal anomalia.

El conjunto de fibras a vigilar puede estar constituido
por una mecha, un hilo o similar y correspondientemsnte debe
entenderse bajo el término de mégquina de hilar de aletas,
en el &mbito de la presente invencidn, tanto una mechera
(flyer) como también una méguina de hilar continua de aletas,
0 sea toda clase de méquinas de hilar dotadas de aletas de
hilar.

En un procedimiento conocido de este tipo para la vigi-
lancia de una mecha, se comprueba la tensidén de la mecha
mediante un pulsador dispuesto entre el tren de estiraje y
la cabeza de la aleta, originando dicho pulsador, cuando
se produce un determinadeo relajamiento de la tensidn de la
mecha, por ejemplo en caso de rotura de la misma, una sefial
que para la miguina. Este procedimiento, sin embargo, es
Gnicamente apto para vigilar el curso de la mecha entre sl
tren de sstiraje y la cabsza de la aleta. Se ha comprobado
qus a veces suslen producirse también perturbaciones en el
subsiguiente paso de la mecha por la aleta y que no obstante
la mecha sigue su camino normal,

La presente invencidn tiene por objeto proporcionar un
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procedimiento de vigilancia y un dispositivo para la reali-
zacifn del mismo, mediante el cual se pueden revelar tam-
bién perturbaciocnes en el subsiguiente trayecto de la mecha,
particularmente en la zona de la aleta.

El procedimiento segln la invencién, en el cual es pul-
sado el conjunto de fibras em movimiento entre el tren de
estiraje y la cabeza de la aleta y originada una sefial en
el caso de faltar dicho conjunto de fibras en su trayecto-
ria norﬁal, se caracteriza porque simulténeamente con la
pulsacidn del conjunto de fibras en movimiento, es vigilado
dicho conjunto de fibras en la proximidad inmediata de la
cabeza de la aleta para detectar cualquier otra anomalia, y
porque al producirse una tal anomalia es producida una se-
fial que advierte su existencia independientemente del estado
del conjunto de fibras en movimiento.

Mediante la vigilancia simultéinea de la cabeza de la
aleta resulta posible comprobar en un mismo lugar, ademés
de interrupciones del conjunto de fibras en su trayecto
entre el tren de estiraje y la cabeza de la aleta, también
roturas del conjunto de fibras en la propia aleta y descu-
brir en muchos casos estados de perturbacibn antes de que
éstos conduzcan a una rotura del conjunto de fibras,

El procedimiento segdn la presente invencibn se descri-
be a continuacifén con relacifn a las formas de realizacién
del dispositiveo, que forma también parte de la invencién,

ilustradas a titulo de ejemplo en los dibujos adjuntaos. En
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La Fig. 1 representa una vista &n pefspactiva de una
aleta de hilar (flyer) de una mechera con pulsador corres-
pondiente segdn una primera forms de realizacifén del dispo-
sitivo de vigilancia;

las Figs. 2 a 4 son vistas esquemdticas del pulsador
en diferentes posiciones;

las Figs. 5 a 7 ilustran otro ejemplo de realizacién
de un dispositivo de vigilancia, mostrando particularmente:

la Fig., 5 el paso correcto de la mecha y el pulsador
en posicifn normal;

la Fig. 6 el caso de una perturbacidn originada por un
amontonamiento de material de mecha en la czabeza de la ale~
ta; vy

la Fig. 7 el caso de una perturhacifn originada por una
rotura de la mecha antes de la entrada en la aleta o por
falta de la mecha.

En la Fig., 1 se ilustra con 1l una plancha de recubri-
miento que cubre la zona por encima de las aletas de unsa
méquina de hilar de aletas y estd fijada en el lado 13 del
armazén de la méAguina contiguo a los husos de la misma, en
forma desmontable o giratoria. La planchs 11 de recubrimien-
to presenta escotaduras 12 en forma de U en la zona de las
coronas o cabezas 14 de las aletas, para que al levantar la
plancha 11 de recubrimiento no se rompan las mechas 15. Las
coronas 14 de las sletas sobresalen de la superficie supe-
rior de la planchs de recubrimiento. Por encima de cada aleta
16 esté fijada en la'plancha 1l de recubrimiento una placa
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de fondo 17, con la que estd unida articuladamente mediante
una bisagra 1B, cuyo eje se extiende en sentido longitudinal
de la mAquina de hilar de aletas, es decir transversalmente
a2 la direccidn de movimiento de la mecha, un Grgano reple-
gable 20 que actla de pulsador. Preferentemente se cruzan

en &ngulo recto el eje de la bisagra y el eje de giro 19 de
la aleta.

El pulsador 20 est& constituido por una delgada chapa
doblada y presenta varias superficies que determinan la es~
palda 21, la superficie pulsadora o tapa 22, el doblez 23 y
la bandera 24. lLa espalda 21 del pulsador 20 une la parte
movible de la bisagra 18 con la superficie pulsadora 22, que
en la posicién normal (Fig. 2) se extiende desde la espalda
21, dirigide en esta posicidn normal hacia arriba y hacia
adelante, précticamente en sentido horizontal hacia atrés
en direccifn del tren de estiraje 26. La superficie pulsadera
22 esti doblada hacia arriba en un doblez 23 en su extremo
més préximo al tren de estiraje 26, Dicha superficie pulsa-
dora 22 se extiende lateralmente en una medida tal que recu-
bre la corona 14 de la aleta 16, En la profundidad se extien-
de dicha superficie pulsadora 22 tanto, que el doblez 23 se
apoya en posicién normal sobre la mecha 15, estando calcula-
da la distribucién del peso en el pulsador de modo que sola-
mente una pequefia parte del peso del pulsador gravita sobre

la mecha; la mecha no es por tanto desviada pricticamente de

S5u trayectoria normal entre el tren de estiraje y la corona

de la aleta. El pulsador 20 puede ser replegado desde su posi-
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cién normal (Fig. 2) hacia adelante (Fig. 3) o hacia atréas
(Fig. 4), quedando mantenido en posicifn normal por la me-
cha en movimiento. La separacidn entre la superficie pulsa-
dora 22 y el borde superior de la corona de la aleta esté
calculada de tal modo que al volcarse el pulsador no entre
en contacto con dicha corona de aleta.

Cuando durante el funcionamiento de la méquina de hilar
de aletas se produce una perturbacién, por sjemplo una rotu-
ra de la mecha entre la aleta 16 y el tren de estiraje 26,
vuelce el pulsador 20 hacia atrds por falta de apoyo en la
mecha 15 y bajo el efecto de la fuerza de gravedad, es decir
en el sentido del tren de estiraje. Un segundo tipo de per-
turbaciones puede producirse por la formacidn de un llamado
sombrero 34 por encima de la corona 14 de la aleta, Al sobre-
pasar la altura de este sombrero 34 el espacio libre entre
la superficie pulsadora 22 y la corons 14, es levantada
dicha superficie pulsadora por el material amontonado, hasta
gue el pulsador sobrepase su posicifn de equilibrio inestable,
volcando entonces hacia adelante bajo el efecto de la fuerza
de gravedad (Fig., 3). Un tercer tipo de perturbaciones puede
producirse por disminucidn de la tensidén de la mecha y co-
rrespondiente formacidén de ensortijados que son arrastrados
en remolinos a la salida de la mecha 15 por el orificio 27
en la cabeza de la aleta. Tales ensortijados golpean contra
la espalda o dorso 21 del pulsador 20 y lo hacen volcar hacia
adelante, E1l mismo efecto producen también los ensortijados

formados sobre la corona., Los ensortijados y sombreros son
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en muchos casos sefial de una rotura inminente de la mecha.

La sensibilidad o velocidad de reaccifn del pulsador 20
con respecto a la formacién de sombreros 34 puede ser varia-
da mediante modificacién de la separacifin entre la superfi-
cie pulsadora 22 y la corona 14, Una separacién menor produ-
ce un tiempo de reaccién més corto,

La seffalizacifin o aviso de una perturbacién se efectda
con preferencia eléctricamente. Para este fin se halla inter-
puesta entre la placa de fondo 17 y la plancha de recubri-
miento 1l una capa intermedia 28 eléctricamente aislante, El
pulsador presenta ademis lateralmente a la espalda 21 dos
banderas o aletas 24 dispuestas en &ngulo con respecto a la
espalda y gue limitan los movimientos de vuelco hacia adelan-
te y hacia atrds de dicho pulsador 20, Las banderas o aletas 24
terminanAen respectivas puntas 29 que pueden atravesar una
capa de fibrillas o una pelicula de aceite eventualmente
existente sobre la plancha 11 de recubrimiento, estableciendo
una conexién conductora entre la placa de fondo 17 y la plan-
cha 11 de recubrimiento, La prolongacifn de las banderas o
aletas 24 hacia abajo reduce su separacién de la placa de
fondo y determina también la sensibilidad del dispositivo.
Cuando se desee puede sefializarse por ejemplo como perturba-
cifn el simple aflojamiento de una mecha 15 entre el tren de
estiraje 26 y la aleta 16 mediante una punta 29 lo suficien-
temente larga de la bandera o aleta posterior 24, que limita
el angulo de vuelco. La placa de fondo 17 estd unida conduc-
tivamente con uno de los poles y la plancha de recubrimiento
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con el otro polo de una fuente de corriente eléctrica 35, En
el mismo circuito de corriente estd intercalado un dispositi-~
vo de sefalizacién, por ejemplo una l&mpara de sefiales o un
relé 31, que al cerrarse el circuito de corriente atrae el
correspondiente ndcleo y para de este modo el motor de accio-
namiento 32 de la m&quina de hilar.

Puede resultar ventajoso combinar la disposicién de
sstos pulsadores 20 con un dispositivo de absorcién de mechas
rotas y de limpieza neumética de la méquina de hilar de ale-
tas, En una instalaciln de este tipo, tal como ha sido des-~
crita en la Patente Espafiola N? 341.799 a nombre de la misma
entidad solicitante, la plancha de recubrimiento, que soporta
los dispositivos de vigilancia arriba descritos para varios
puestos de hilar, constituye al wmismo tiempo una parte de la
cubierta que cubre varias aletas, dispuestas una al lado de
otra, para conducir de forma determinmada una corriente de
aire limpiador gue pasa a lo largo de los husos de hilar,
barriéndoleos, En tal caso resulta conveniente abrir la plan-
cha de revestimiento delantera que se extiende sobre las
secciones o grupos de husos, asi como también la correspon-
diente plancha 1l de recubrimiento, automética y simulténea-
mente con la sefializacidn de la perturbacifn, de forma que
pusda apreciarse inmediatamente en qué seccidn de la méquina
se ha producido la perturbacién. Una ventaja particular de
la combinacidn con el dispositivo neumético de limpieza con-
siste en que al abrir y cerrar a continuacifn la plancha de

recubrimiento, todos los pulsadores 20 vuelven a situarse
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automticamente en la posicifin correcta sobre la mecha, de
modo que no se precisa hacerlos retroceder por separado.

Naturalmente, los pulsadores pueden estar fijados de
cualquier otro modo en las inmediaciones de la corona de la
aleta, por ejemplo sobre soportes individuales fijados gira-
toriamente alrededor de un eje horizontal en el lado del
armazén de la mlquina orientade hacia los husos, de modo que
no estorben al cambiar las husadas,

Otra posibilidad de detectar una perturbacién mediante
el pulsador consiste en que una bandera o aleta adicional
del pulsador interrumpa en una posicifn de perturbacién un
rayo de luz dirigido a lo largo de la mAquina hacia una célu-
ls fotoeléctrica, parando la médquina mediante gobierno foto-
eléctrico, Para que en este caso baste un solo rayo de luz
por hilera de husos, se dispone por ejemple otra bandera o
aleta en el pulsador de modo tal que la misma se interponga,
al volcarse el pulsador hacia atrés, en la trayectoria de
una leva dispuesta en la aleta giratoria, que lanza el pulsa-

dor hacia adelante, con lo que queda interrumpido el rayo de

luz y parada la miquina., Las banderas o aletas para la influen-

cia fptica pueden también estar ahorquilladas, de modo que
al volcar interrumpa una u otra bandera o aleta el rayo de
luz.

La limitacifn del movimiento giratorio del pulsador 20
puede también realizarse por ejemplﬁ, en lugar de mediante
banderas o aletas 24, por medio de agujas dispuéstas trans-

versalmente a la superficie dorsal 21. Si resulta conveniente
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pueden sefializarse también de forme diferente ambas posiciones
de perturbacién,

Resulta también posible prever los ejes de giro de los
pulsadores en &ngulo agudo con respecto al eje longitudinal
de la mAguina.,

Es también posible, en lugar de realizar dicho pulsador
de forma giratoria o velesble alrededor de un eje real, do-
tarlo de un pie argueado adaptado para rodar sobre una super-
ficis.

El pulsador segdin la forma de realizacifin arriba descri-
ta con respecto a las Figs., 1 a 4, est& apoyado de tal modo
en la bisagra 18, qué la posicién normal y una de las posi-
ciones de equilibrio se halla en un lada y la otra posicidn
de sefializacifin se halla en el otro lado de la posicifn de
equilibrio inestable. En interés de una pequefia carga mecé-
nica de la mecha por el pulsador, puede obtenerse una débil
fuerza de apoyo de este dltimo eligiendo la posicién normal
a poca separacidn de la posicifn de equilibrio inestable.

Otra forma de realizacidn del dispositivo de vigilancia
sg halla ilustrads en las Figs. 5 & 7 en tres situaciones
diferentes, en vistas lateraleg, es decir transversalmente
a la direccién de movimiento de la mecha. Aquellas partes que
aparecen ya en el sjemplo de realizacibn precedente estén
designadas con los mismos nimeros de referencia. En el funcio-
namiento normal de la mechera, la mecha 15 sale inclinada
hacia abajo del tren de estiraje (no ilustrado) y penetra des-

de arriba en la csbeza 14 de la aleta, El dispositivo de vigi-




10

13

20

25

lancia correspondiente al puesto de hilar estad fijado en un
6rgano apropiado de la méquina, preferentemente también en
la plancha 1l de recubrimiento, estando unido, por ejemplo
mediante un tornillo, un soporte 46 del dispositivo con dicha
plancha 11, Como pulsador del dispositivo de vigilancia esté
prevista una palanca 40 de dos brazos, por ejemplo en forma
de una tira de metal. El pulsador 40 est& unido giratoriamen-
te mediante una articulacifn o bisagra 44 con el extremo li-
bre del soporte 46 y dispuesto de tal modo con respecto a la
aleta y el recorrido de la mecha que un brazo 41 de la palan-
ca se encuentra a cierta distancia sobre la cabeza de la ale-
ta 14 y el otro brazo 43 de la palanca estd en contacto con
la mecha 15 que penetra en el cabeza de la aleta. La palanca
40 de dos brazos se halla bajo la influencia de un momento
de giro alrededor del eje de articulacién 44, dirigido en el
dibujo en sentido contrario al de las agujas del reloj y ori-
ginado preferentemente por presentar la palanca 43 un ligero so-
brepeso con respectoc a la palanca 41. Durante el paso correcto
de la mecha, tal como se ilustra en la Fig. 5, se apoya el
extremo libre de la palanca 43, debido al citado momento de
giro, sobre la mecha 15 que penetra en la cabeza 14 de la
aleta,

An&logamente al ejemplo de realizaci6n segln las Figs,
1 - 4, el dispositivo de vigilancia reacciona a dosz diferen~
tes perturbaciones del paso de la mecha, Una de las situacio-
nes de perturbacifn estéd ilustrada en la Fig. 6. Esta se pre-

senta al no introducirse correctamente en la sleta el conjunto

n-34469231
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de mecha suministrado por el tren de estiraje y amontonarse

o arrollarse en consecuencia en la cabeza 14 de la aleta,
Sobre la cabeza de la aleta se forma por tanto un arrolla-
miento 34 de mecha en forma de un llamado sombrerete o nida.
Al crecer la altura del arrollamiento 34 de mecha, choca

Bste contra el brazo 41 de palanca y lo presiona hacia arriba,
llegando el pulsador a la posicién de interrupcibn o sefiali-
zacifin ilustrada. Tal como se ha mencionade, es de gran impor-
tancia la advertencia de esta situacifn de perturbacién, pues-
to que la formacidn de un arrollamiento 34 de mecha en la
cabeza 14 de la aleta redunda en un estiraje defectuoso de

la mecha entre la entrada en la aleta y el puests de arrolla-
miento (compresor), gque por regla general conduce en corto
tiempo a una rotura de la mecha, Al mismo tiempo se afloja
tambifén el tramo de mecha entre el tren de estiraje y la
aleta, de modo qus al volesr el pulsador a la posicifin de per-
turbacifn, el brazo 43 de palanca no recibe apenas resisten-
cia de este tramo de la mecha,

La segunda situacifén de perturbacién mencionada se pre-
senta en una rotura de mecha entre el tren de estiraje y la
cabeza de la aleta o al faltar la mecha y esté ilustrada en
la Fig., 7. Debido a una tal rotura de mecha gueda liberado
el brazo 43 de palanca del pulsador y cae hacia abajo, con
lo gue el pulsador se sitda, debido al momento de gireo men-
cionado, en la misma posicifin de perturbacién que segin la

Fig., 6. SZ}!{@-?S‘E

Para la seffalizaclién de la posicidn de perturbacién de
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un pulsador 40 con el fin de gobernar la méquina existen
diferentes posibilidades, Por ejemplo, el pulsador puede ori-
ginar, al igual que en el caso precedente, un cierre de con-
tacto directo en un circuito de corriente de gobierno, en la
posicién de perturbacidn, o bien puede estar prevista en el
pulsador una handera o una aleta que interrumpa en la posi-
cifin de perturbacifn el rayo de luz de una barrera de luz
fotoeléctrica., En esta forma de realizacifn, sin embargn, re-~
sulta particularmente ventajoso un gobierno magnétice de un
contacto en un tubo de proteccidn en dependencia de la posi-
cién del pulsador, Schre el soporte 46 estd dispuesto para
este fin un contacto 50 en un tubo de proteccién (dry reed
switch) y en el extremo libre del hrazo 41 de palanca esté
fijado un pequefio imén permanente 42, Dicho imé&n permanente
42 sirve al mismo tiempo de contrapeso para squilibrar el
pulsador 40, En la posicién normal del pulsador segin la

Fig. 5 se halla el imén permanente 42 a una distancia relati-
vamente grande del contacto 50, el cual se mantiene por tanto
abierto, En la posici6n de perturbacifn del pulsador 40 segln
las Figs. 6 y 7 se ha aproximado el imé&n 42 al interruptor

50 de tal modo que éste queda cerrado (en la disposicién
ilustrada debe estar constitufdo el soporte 46 naturalmente
de un material no magnetizable). El interruptor 50 se halla
intercalado en el circuito 52 de corriente de excitacifn de
un relé 31 que gobierna el motor 32 de la méquina y/o un dis=-
positivo de sefiales,

En la forma de realizacién descrita del pulsador 40 como
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palanca de dos brazos no existe para el mismo una posicién
de equilibrio inestable., En el caso de recibir el brazo 43
de palanca ligeros golpes como consecuencia de oscilacionss

o abultamientos de la mecha 15, es desplazado el pulsador

solamente de su posici6n normal en sentido contrario al del mo-

mento de giro que actlGa sobre €1, es decir en el sentido de
las agujas del reloj, no produciéndose indicacién errénea
alguna de perturbacidén, Ademés se puede calcular la fuerza

de apoyo del pulsador précticamentes tan pequefia como se quie-
ra, de mode que quedes todavia garantizado el giro seguro a

la posicidn de perturbacidn en el casoc de una rotura de
mecha, El momento de giro puede originarse naturalmente tam-
bién de otroc modo que mediante un sobrepeso del hrazo 43 de
palanca, por ejemplo por medio de un muelle u 6rganos magné-

ticos,.

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de ponerlo en préctica, se hace constar
que todo cuanto no altere, cambie o modifigue su principio
fundamental, puede quedar sometido a variaciones de detalle,

También se hace constar que esta invencifin corresponde a

- las descritas en la solicitud de Patente suiza N® 11397/66,

depositada en 9 de Agosto de 1966 y correspondiente Adicidn
Ne 2533/67, depositada en 21 de Febrero de 1967, cuya priori-
dad se reivindica de scuerdo con los Convenios Internaciona-

344231
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Patente de Invenci6n por veinte afios, lo que queda resumido

en las siguientes reivindicaciones:

2.~ Procedimiento para la vigilancia del paso de un
conjunto de fibras en m&guinas de hilar de aletas, siendo
pulsado el conjunto de fibras en movimiento entre el tren
de estiraje y la entrada en la cabeza de la aleta y erigina-
da una sefial en el caso de faltar dicho conjunto de fibras
en su trayectoria normal, caracterizado porque simulténea-
mente con la pulsacibn del conjunto de fibras en movimiento,
es vigilado dicho conjunto de fibras en la proximidad inme-
diata de la cabeza de la aleta para detectar cualquier otra
anomalfa, y porque al producirse una tal anomalfa es emitida
una sefial que advierte su existencia independientemente del

estado del conjunto de fibras en movimiento,

22,- Procedimiento segdn la reivindicacién 12, carac-
terizado porque la entrada del conjunto de fibras en la
cabeza de la aleta es vigilada para el caso de producirse

amantonamientos,
&,~ Procedimiento seglin las reivindicaciones 12 y

2%, caracterizado porque simulténeamente 8s vigilada la

salida del conjunto de fibras de la cabeza de la aleta para

344231

el caso de producirse ensortijados,
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4%,- Dispositivo para la realizacién del procedimiento
segln una cualquiera de las reivindicaciones 12 a 3%, com-
prendiendo un pulsador destinado a ponerse en contacto con
el conjunto de fibras en movimiento, capaz de girar entre
una posicifin normal y una posicién de sefializacifn corres-
pondiente a la ausencia del conjunto de fibras o al estado
destensado del mismo, y un elemento sefializador, caracteri-
zado porque el pulsador es susceptible de ser girado de la
posicién normal a una seqgunda posicifn de sefializaci6n,
opuesta a la primera posici6n de sefializacién, con respecto

a la posicifin normal.

58,- Dispositivo segin la reivindicaci6n 42, caracte-
rizado porque el pulsador constituye una tapa dispuesta a
cierta distancia sobre la cabeza de la alsta, que con una
superficie de pulsacién penetra en la trayectoria del con-

junto de fibras que se dirige a la cabeza de la aleta,

62,~ Dispositivo segiin cualquiera de las reivindica-
ciones 42 § 52, caracterizade porque el pulsador estéd unido
articuladamente a un 6rgano de Sujecién por medio de una
bisagra, cuyo eje se extiende sensiplemente en angulo recto

con respecto al eje de la aleta.

72 ,~ Dispositivo seglin la reivindicescibn 5%, caracte=-
rizado porque la tapa estd sostenida por un soporte que
penetra en la trayectoria de amontonamientos que se produz-

364231
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can lateralmente en la cabeza de la aleta,

82,~ Dispositivo segin la reivindicacién 42, carac-
terizado porque el pulsador presenta un elemento de choque
préximo a la superficie de contorno de la cabeza de la

aleta.

92,~ Dispositivo segin ia reivindicacién 42, carac-
terizado porque el pulsador esté provisto de dos aletas
de seflalizacién, cada una de las cuales est§ asociada a
una posicién de sefializacidn y vienen a quedar situadas
en la posicifin correspondiente en la trayectoria de los
rayos de una fuente de luz, extendiéndose dicha trayecto-
ria de los rayos paralelamente a la hilera de las aletas
de la mdquina de hilar de aletas y en direccién a una cé-

lula fotoeléctrica,

102,- Dispositivo para la realizaci6n del procedi-
miento segdn una de las reivindicaciones 12 a 32, com-
prendiendo un pulsador destinadc a ponerse en contacto
con el conjunto de fibras en movimiento, capaz de girar
entre una posicidn normal y una posicién de seflalizacibn
correspondiente a la ausencia del conjunto de fibras o al
estado destensado del mismo, y un elemento sefializador,
carscterizado porque el pulsador esté realizado como pa-
lanca de dos brazos, estando dispuesteo una de dichos hra-
zos de palanca en ;a zona de la cabeza de la aleta, a una

364231
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cierta separacidén de la misma, en tanto que el otro brazo
de palanca penetra en la trayectoria del conjunto de fi-
bras que se dirige hacia la cabeza de la sleta y queda

aplicado en posicifn normal contra dicho conjunto de fi-
bras por efecto de un momento de girc que actda sobre la

palanca,

112,-~ Dispositivo segdn la reivindicacién 102, carac-
terizado porque el momento de giro de la palanca queda
determinado pof el mayor peso de uno de los brazos de pa-

lanca con respecto al otro.

122 ,- Dispositivo segin la reivindicacién 102, carac-
terizado porque el pulsador esté& constituido por una tira
de material dispuesta entre la cabeza de la aleta y el
tren de estiraje sensiblemente en sentido del conjunto de

fibras y por encima de éste,

132,- Dispositivo seglin la reivindicacidén 102, carsc~
terizado porque para la sefializacidn de una posicién de
anomalfa del pulsador, diferente de la posicifn normal,
se’utiliza un conmutadoxr de l&minas protegido, susceptible
de ser gobernado por un im&n permanente dispuesto en el

pulsador,

142,- Dispositivo segln la reivindicacifn 132, carac-

terizado porque el imén permanente esté dispuesto en el

. 344231
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brazo de palanca que se halla situado por encima de la
cabeza de la aleta y constituye un contrapesoc con respecto

al otro brazo de palaneca.

152 ,- PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA LA VIGILANCIA
DEL PASD DE UN CONJUNTO DE FIBRAS EN MAQUINAS DE HILAR DE

ALETAS,

tal y como queda descrito y reivindicado en la presente
memoria que consta de diecinueve hojas mecanografiadas

por una sola cara y de dos lé&minas de dibujos.

BARCELONA, 5 de Agosto de 1967,

344231
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