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Bsta invencidn se refiere a un mecanismo de leva

.Ge superficie de la clase en la cual una via de leva ge

"disnone para extenderse alrededor de una cara de una var-

te de leva giratoriz, cuya cara es trensversal al eje geo-

L4 . . F . .
-metrico de rotacion y acciona un seguidor de leva aue es

mantenido en aplicacidén con ella, siendo tal la disposi-
cién que tiene lugar uan movimiento axial relztivo cnire
egtas partes, una vez curante cada revolucidn completa en—
tre ellas.

Ie invencidn es varticularmente aplicable 2 un
mecanismo de accionamiento y de a2juste de la alarma para
un reloj de alarma & desveriedor.

Hasta ahora ha sido usuzl con esta clase de meca-

nigmo de leva de superficie, donde Unicamente se recuiere

un solo movimiento axisl para cada revoluecidn, nrovorcio-
4 . 4 - .« 2 . ’
nara la via de leva una sole clevaclon y devresion y Gis— -

poner un solo seguidor de leva saliente poare anlicorse a

ella.

Tal disposicibn origina oue se commique un movi-
‘mien'l;o al miembro de levs alrededor de un eje transversal
a su eje de rotacidn, tendiendo asi a originer un efecto
de agarrotamiento entre ¢l y el cojinete cue lo soporta.
Un objeto de la invencidn es vencer este. inconveniente.

De acuerdo con esta invencidn un mecenismo de le-
va de superficie de la clase mencionnda en nrimer lugar
anteriormente se carzcteriza porque el sesuidor de leva
esta provigto de a2l menos dos elevacilones y depresiones
seperadas asimétricamente alrededor de wa circulo sobre
dicho cara y la leva estd provista de un mimero igual de

palientes que se exticnden aximlmente senrrados, similor-
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uente, de modo asimétrico.

Se obgservard cue en razdén de la disposiciln asi-
nétrice de las piezas anteriores, existird solo un perio-
6o Gurante la rotacidn relativa entre la leva y el segui-
idor en oue ambos salientes puedan descender a lo largo de
lag denresiones de la via de leva y moverse entonces hacia
arriba por las elevaciones & viceversa.

Ixisten otros momentos en gue un saliente puede
egter frente a una de las elevaciones y en que caeria,
pero el otro saliente estaria fuera de coincidencia con
la otra elevacidén y denresidn, por 1o cual se evita un mo-
vimiento axial relativo., Con objeto de qué el periodo de
tiempo, en cue esta Wltime condicidn prevalece, pueda ser
comparativemente pecuefio, la extensidén angular de cada e~
levacidén y depresién pueda ser, de modo similar, compara-
tivanente pecgueila, por ejemplo, menog de 900. También ,
puede ser ventajoso cue la extensidn de la desviecidn de
gimetria de las elevaciones y denresiones sea comparativa-
mente pequefia, por ejemnlo puntos similares en dos eleva-
ciones y depresiones pucden encontrarse sobre radios que
subtienden un dngulo de aproximedamente 1500.

TLos salientes antes mencionndos sobre el seguidor
de leva pueden ser proporcionmdos tambieén por una via de
leva que tenga dos clevaciones y depresiones dispuestas
esinétricamente.

Anbas de tales vias de leva pueden egtar provis-
tas de depresiones sbruptas y elevociones gradumles, simni-
lares a las pronorcionadas nor medio de levas de carzcol.

En una construccidn de acuerdo con la invencidn,

el seguidor de leva puede estar provisto de una cara plana,

7.9.67 | -3- 344186
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.en la cual se disponen asimétricamente rTebajos aroueados

¥y cada uno de cuyos rebejos biene una devresidn abrupta

y una elevacidn graduanl, mientras cue lo lova estd foxma-
da con un mimero similar de salientes arcuezdos, dispues—
tos, de modo similar, asimétricamente.

En une disposicidn en la cual estdn provistos
dos rebajos argueados y dos selientes arcueados, los dos
rebajos arcueados de disponen ssimétricomente cn un dngu-
lo de 1500, como se explica enteriormente, tenicendo cada
uno de llos una extensidén anguler de aproximademente 60°
y los dos salientes arqueados se disponen de modo similaw,
asimétricemente on un dngulo de aproximsdemente 150° y
teniendo cada uno de llos una extensidén engular de apro-
ximadamente 900. In extensidn engular eficaz es, sin em-—
bargo, solo sproximadamente 600, va gue la profundidad de
los rebajos es sustancialmente inferior a la alturs de
los salientes.

10 que sigue es une descripcibén de uwna forma del
mecanismo de ajuste de le alerma para relojes de clorma
de acuerdo con la invdncidn, haciendose referencia 2 los
dibujos adjuntos, en los cuales:

Ia figura 1 es un lazado lsteral diaframdtico
del mecanismo de ajuste.

Ta figura 2 es una vista en planta del seguidor
de leva mogtrado en la figura 1, y

Ia figura 3 es une vigta en planta desce abajo
de la leva mostrada en la figurs 1.

antadas entre les placas frontal y posterior
10y 11 del reloj estdn barias ruedas dentadas 12, 13,

14, 15, que transmiten un moviniento & los menecilles
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del reloj (no mustrados). Una de las ruedas dentadas 12
tiene £ijo 2 ella un »iiidn sncho 14, gue mueve una rueda
dentada 15. Ia rueds dentada 15 tiene una parte de cubo
hueco 16, cuyo cxtremo inferior estd fijo a un miembro de
leve 17. Un eje 18 se extiende o través de y es giratorio.
en el cubo hmeco 16 y en el miembro 17 de leva. E1l extre-
mo superior del eje 18 se extiende a través de la placa
Trontal 10 y tiene fijo 2 su extremo un indicador 19, oue
atraviesa una escala de ajuste de alaxma (no mostrada).

#1 extremo inferior del eje 13 sobresale por debajo del
miembro de leva 17 y a través de un piiion 20, al cual es-—
t4 fijo. ®1 pifidn estd provisto de una orotuberancia 21,
gue hace tope en otra protuberancia del mismo didmetro que
sotd formada sobre la placa posterior 11. Ias superficies
cilindricas de las dos protuberancias estén circundadas
por un muelle helicoidal 23, Ia cara superior del piiién

20 estd formada con un seguidor de leva 24. E1 pifton 20
puede engranar con un pifidn 25 axialmente mévil, fijo a un
eje 26 provisto de un bdton 27 Ge manipulacidn. El eje 26
es mévil en vaivén en un cojinete 20, fijo a lo placa pos-
terior 11, #n el limite superior de su movimiento, el vi-
fidn 25 se lleva fuern de engrane con el pifidn 20 y a engra-
ne con la rueda dentaca 13, que forma parte de la transmi-
si6n & las menecillas del reloj, por lo cual pueden ajus-
tarse las manceillas del reloj. #1 el 18 estd fijo contra
el movimiento axial y la rueda dentzda 15 y su cubo 16 y
lo leva 17 pueden moverse axizlmente sobre é1 y la parte
de leva aumentada pr0porcioﬁa un resalto, al gue se aplica
un muelle laminar 29, cuya desviccidn hacia abajo accionea

el mecanismo dealerma. BE1 muelle laminar sirve también para

8.5.67 . =5 344186
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'mantener la leva 17 y el seguidor de leva de contacto, EL
enrollamiento del muelle 23 es tal que, cuando el miembro

27 de manipulacidn estd en una posicidn en la cual los pi-

flones 20 y 25 estan engranados y el miembro de manipula-

+ £ > . « £ . » -
cion es hecho girar en una direccion para ajustar el indi-
cador 19 y el seguidor de leva 24, el muelle tiende a de-
senrollarse. Cuando, sin embargo, el indicador ha sido a-

justado, cualquier tendencia que pueda existir a que el

-seguidor de leva gire fuera de su posicidn ajustada vor

el eje 18, apriete el muelle a2lrededor de dos protuberan—
ciap 21 y 22 y como estas Ultimas estdn fijas se evita la
rotacidn del eje 18 y el cambio de ajuste del seguidor de

leva. #ste funcionamiento del muelle se describe ¥y se rei-

vindica en la memoria ée la patente britédnica mimero

030.050 y no se reivindica aqul ésta disnosicidn.
Como se verd en la figura 2, la cara superior del
seguidor de leva estd provista de dos rebejos araucados

30, dispuestos asimétricanente en un dngulo de aproximada-

mente 150° y tenicndo cada uno de ellos una extensidn an~

gular de 60° ¥y teniendo cada uno de ellos una devresidn

abrupta en 31 y una elevacidn gradual en 32. E1 micnbro

de leva estd formndo con dos salientes 33 arcuemdos, de mo-

do similar, asimétricamente en un dngulo de aproximadamen—

te 150° y teniendo cada uno de ellos una extensidn angular

. 0 . . . .
de aproximadanente 90 . También cada uno de los salientes

‘tiene una elevacidn abrupta de extensidn similar a la dew

. ! - . .’ "
presion abrupta en un rebajo y una dewresion gredual. Ia
extensién angular elicaz de cada saliente es sin embargo

i 0 -
golo aproximadamente 607, ya oue la profundidad de cada

rebajo es substancialmente inferior a la altura de un sa-

8.9.67. -6 - 544?86
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liente. Asi, durante una parte de la rotacidén de la leva

17, los dientes 33 vuedea introducirse rdpidamente dentro
de los rebajos 30, después de pasar sobre los bordes 31,
nor lo cual se comunica un movimiento al miembro de leva
por medio del muelle laminar 19, accionando asl el meca-
nismo de alarma, #1 vértice de cada saliente tiene una pe-
ouefia parte plana y de modo similar el fondo de cada reba-
jo estéd provisto de une perte plana peouefia. Se observard
con la disposicidn anterior ocue la extensién de agimetria
de les dos cleveciones y Gewresiones sobre la leva ¥y sobre
el seguldor de leva es commarativamente pecuefia, por ejenm-
nlo, puntos similares sobre lag dos elevaciones pueden es-
tar sobre radios que subtienden un dngulo de aproximada-

mente 1500.

- O0OTA ~

Ios ountos de invencidn prowis, vero no nueva,
eztrblecida, practicade ni divulgada en Bspaiia oue se pre-
sentan nara rue sean objeto de esta solicitud de Patente
de Introduccibén, por DLEZ sfios, son los siguientes:

l.~ Un mecanismo de leva de superfieie de la clase
mencionada en la memoria, en el cual el seguidor de leva
estd provisto de, al menOS; dos elevaciones y depresiones,

senaradas asimétricomente alrededor de un circulo sobre

diche cara o superficie y una leve egtd proviste de un ni-~
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.mero igual de salientes que se extienden axialmente, sepa-

_rados, de modo similar, agimétricamente.

1, en el cual la extensidn angular de las eleveciones y

. . - » . #
2.~ Un mecanismo de acuerdo con la reivindicacion

o

“denresiones de las caras de leva y el seguldor de leve es,

para cada una de ellas, inferior a 90°,

3.~ Un nmecanismo de acuerdo con cuelguiera de las
reivindicaciones precedentes, en el cual el grado de asi-
metria de laselevaciones y depresiounes de cada uno de los
elementos seguidor de leva y levs eg del orden dado por
puntos similares en las elevaciones de la leve 0 del se-
guidor de leva que se encuentran sobre radios cue subilen-
den un dngulo de aproximadamente 150°.

4o~ Un mecanismo de acuerdo con cualguiera de las
_reivindicaciones precedentes, en el cual los dientes de
:la leva y los rebajos del seguidor de leva estén provis-
§'t:os de depresiones abruptas y elevaciones graduzles, si-
;milares a las proporcionadas por lag levas de carmcol.
V 5.~ Un mecanismo de acuerdo con cucleoniera de las
_reivindicacioneé precedentes, en el cual el seguidor de
leva estd provisto de una cara plana, en la cunl estdn dig
puestos asimétricamente rebajos arcueados, csda uno de cu~
yos rebajos tiene una depresidn abrupta y una elevacidn
igradual, mientras que la leva estd formada con un nimero
similar de salientes arguesdos, disnuestos, similarmente,
de modo asimétrico y cada uno de cuyos salientes tiene una
elovacién abrupta de extensidn similar a la depresién abrup
ta en un rebajo, las alturas de cuyos dientes son mayores
que las profundidades de los rebajos.

t

6.~ Un mecanismo de acuerdo con la reivindicacidn

- 344186

89,67




A %3]

10

.

5, ¥ cue tiene dos rebajos arqueados y dos salientes ar-

queados, cuyos rebajos arqueados se disponen asimétricameg

te o aproximedamente 150° ¥y cada uno de ellos tiene una

extensidn angular de aproximadamente 60° ¥y cuyos dos sa-

lientes arcueados se disponen Ge modo similar, asimétrica~

mente en un dngulo de aproximadamente 150° ¥ teniendo cada

uno de ellos una extensidn angular de aproximadamente 900.
7.~ Un mecanismo de leva de superficie.

Tal y como se ha descrito en la IMemoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los rines cue se han especificado.

Zsta lemoria consta de nueve hojas escritas a md-
guina por una sgola cara.

Madrig,

. L .

Alhorin/ @
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