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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios por
WDISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA ALIMENTACION
DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL",-a favor de le firma de
nacionalidad alemana ELBA-WERK, Ettlingen Baumaschinen~ und
Hebezeugfebrik, G.m.b.H., domiciliada en ETTLINGEN / BADEN
(Alemania), calle de Bahnhfstrasse, 17/19.

MEMORIA DESCRIPIIVA
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El invento se refiere a un dispositivo rascador de
cable para la alimentacidén de un distribuidor de cargas a gra-—
nel, en especial de materiales de construccidn, pare instela-
ciones de preparacidn de hormigdn, con almacenes de material
amontonado y dispuesto por sectores alrededor de un distribui-
dor central, y con un puente en forma aproximada a una L, que
por una parte, puede girar sobre el distribuidor y, por otra
es mdvil y se apoya fuera de los lugares de almacenaje de ma-

terial, puente en la que estdn montados un accionamiento de
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traslac1on, un accionamiento uel_rascador'de cable'con dos

tambores para un cable tractor, que enlaza en una caja ras-
cadora, un cable de retorno, una polea de reenvio, asi como
wos rodillos de guia.

Se conocen ya unos agparatos rascadores asi llamados,
con brazo saliente, en los que el operario gobierna el movi-
miento de una caja rascadora llevada en un soporte, desde un
lugar fijo, sin que ege operario tenga necesidad de pisar el
lugar de almacenaje de materiel. En estos dispositivos rasca-
dores de cable conocidos ya, el soporte estd esentado en el
distribuidor, de manera que puede girar y estd en equilibrio
indiferente, apoyandose por fuera del almacén de material por
medio de un soporte (Steckfuss) o de un rodillo. El lugar de
trabajo para el operario, con los aparatos necesarios de menio-
bra para el mando de las fases de trabajo de la caja recogedo—
ra a través de un torno de cable, se encuentras bien en el pun-
to de giro del saportes en el distribuidor, o en el final opues—
to, al pie del almacén de material donde el gsoporte sSe 2poya.
En estos dispositivos rascadores de cable conocidos, la caja
recogedora o rascadore estd colgada de un cable enlazado, com-
puesto de un cable tractor y de un cable de retorno, estando
guiado el cable de retorno a través de una polee de reenvio,
que estd anclada en el soporte fuera del almacén del material.

Al emplear los aparatos rascadores conocidos ya, en
les instalaciones de preparacidn, aparte del operario para el
mando del mezclador, se necesita oira personé més para el ser-
vicio del rascador o cogedor.

En cambio, el invento estd basado y tiene por misidn
el crear un dispositivo cogedor de cable para la alimentacidn
de un distribuidor pare instalaciones de preparacién de hormi-
gén; con carge a granel, en especial con materiales de cons-
trnccién, dispositivo que, desde un puesto de mando situado a
distancia, puede ser gobernado de manera enteramente automdti-

ca, s8in necesidad de otra persona, por el mismo operario que
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girve tambien a los restéé Zn!lsposa.'t:.vos de la :I.nstalacion
pare la preparaci6n de hormigon. Por lo demas, el presente in-
vento tiene por misidn el eliminer los inconvenientes de este
estado de la técnica.

Partiendo de un dispositivo rascador de cable, para
la alimentacidn de un distribuidor pare carga & granel ya co-
nocido, en especial para materiales de construceidn, para ins-
talaciones de preparacién de hormigén, con almacenes de mate—
rial dispuesto por sectores alrededor de un distribuidor cen-
tral, la misidn base del invento ha sido solucionada de manera
que los tambores del cable del accionamiento del rascador o co=-
gedor, en ambas posiciones fingles de su caja, gliren el uno
hacia el otro, para el tensado o para el destensado del cable
tractor, y de que en la via de movimiento de la caja rascadors
estén dispuestos unos medios de conexibn eldctricos para el
mando continuado de las varias fases de trabajo consecutivas
de dicha caja.

El dispositivo rascador del presente invento tiene
la ventaja de que tanto el tensado del lazo de cable, en la po-
sicidn més alta de la caja rascadora sobre el talud del almaw~
cén de material, como tambien el destensado, en la posicidn
més separada de la caja rascadora por encima del final del ta-
lud , al pie del almecén de material, se efectia exclusivamen-—
te en el mismo accionamiento, De ello resulta una fase de mo-
vimiento automidtico de las fases de trabsjo de la caja rasca-
dora, describiendo ésta, en el plano vertical, une trayectoria
triangular redondeada. Otra ventaja consiste en el hecho de que
el principio y fin de las diversas fases de movimiento pueden
ser determinados por un simple desplazamiento de los topes
(Seilbirnen) dispuestos sobre el cable tractor y el cable de
retorno. De esta manera, el tridngulo redondeado de movimien~
to de la caja rascadora, 0 sea su zona de trabajo, puede ser
modificado mediante pocas manipulaciones,

En un tipo preferente de fabricecidn del dispositivo
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ragscador de cable del presggke iglentc, el acclonamlento del
rascador estd hecho de tal manera que ambos tambores de cable,
debido al intercalamiento de un engransje planetario, estén
dispuestos en un eje comin de accionamiento, siendo asentedo
el tambor del cable tractor sobre el eje de accionamiento de
wna manera resistente al momento del giro, mientras que el
tambor del cable de retorno estd asentado de forma que pueds
girar libremente sobre el eje de accionamiento, pero pudiendo
ser wnidos mediante acoplamientos, bien indirectamente a tra-
vés del engranaje planetario, o bien directamente, con el eje
de accicnamiento. El engranaje planetaric se compone a propd-
sito, de un soporte con ruedes satélites asentadas de manera
gque puedan girar libremente sobre el eje de accionamiento, de
wna ruede solar unide por gravedad a través de un soporte del
momento de giro con el puente, y asentada sobre un ala axial
del soporte; la citads rueda solar estd provista de una corona
dentada exterior y de otra interior en el tembor del cable
tractor, engranando las ruedas satélites con la corona denta-
da exterior en la rueds solar, y con la corona dentada inte-~
rior, en sl tambor del cable tractor. Los acoplamientos en es-—
e tipo de fabricacidn se han hecho a propdsito a base de aco-
plemientos electro—magnéticos de discos multiples.

Los dispositivos de conexidn necesarios en este tipo
de fabricacidn preferente, se componen g propdsito de topes
(Seilbirnen) fijos en el cable tractor y en el cable de retor-
ﬁo, y de unos interruptores finales dispuestos en su trayecto-
ria., El impulso para el fin del tensado del enlazado de cable
lo day en este tipo de fabricacién, wn interruptor de retorno,
el cual esté dispuesto en la trayectoria de una pelanca de co=
nexidn sujeta del rodillo de inversidn, que pende elésticamenta

El tipo de fabricacidn antes descrito, con el engra-
naje planetario entre el tambor de cable tractor y el tambor
de ceble de retornc, tiene la ventaja de que puede ser elegi-

da una velocidad muy alta para el trabajo de la caja rascedorsa.
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En otro tipo de fabricacidn del dlsp081tivo Qbaeto
de la presente patente, el accionamiento del cable puede ser
constituido de tal maners que los tambores de los cables estén
dispuestos en wm eje comin de sccionemiento, estando el tembor
del cable tractor slojado en el eje de accionamiento de modo
resistente al momento de giro, mientras que el tambor del ca-
ble de retorno esté asentado de menera que pueda girar,.sobre
el eje de accionamiento -~ intercaldndosele un acoplamiento-,
pero pudiendo ser unido al eje de accionsmiento de una forms
registente al momento de giro. En este tipo de fabricacidn con
todo propdsito el tambor del cable de retorno estd wnido a wn
freno de arrsstre, con el fin de evitar un innecesario afloja-
miento del cable por el tiro del rascador (proceso de eleva-
cidn).

Los dos tipos de fabricacidn antes descritos de es—
te dispositivo del presente invento, tiensn en comin la venta-
ja de que se requiere sélo un motor de sccionemiento para los
dos tembores de los cables, con cuyo motor pueden efectuarse
todos los procesos de movimiento de la caja rascadoras, median=-
te wn relativo giro de los dos tambores. Pero al dar nés ampli-
tud & la ides de la invencidn, pueden obtenerse también dife-
rentes sentidos de giro o diferencias en el nimero de revolu~
ciones, gl asentar los dos tembores sobre los ejes de diferen—
tes motores de accionamiento.

En un tipo de fabricacidn con dos motores separados
de accionamiento, ambos tambores de los cables, estdn asenta~
dos sobre sus ejes de menera resistente al momento de giro, y
el tensado y el destensado del lazo del cable se efectia por
medio de une desconexidn temporel del motor de accionamiento.

En otro tipo de fabricacidn con dos motores separa-
dos de accionamiento, para los dos tambores de los cables, el
motor de accionamiento para el tambor del cable tractor esté
dispuesto a propdsito inmediatemente en el distribuidor, y en

el lugar que ocupa la polea de reenvio estsd dispuesto el otro
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el codo del puente. En este tipo de fabricacidn el motor de
accionamiento del tambor de cable de retorno, posee oportuna-—
mente una rueda libre y un freno de arrastre, con el fin de
evitar el que Be ocasione un innecesario aflojamiento del ca-
ble por el tiro del rascador (Schrappzug). Por otra parte, el
motor de accionamiento para el tembor del cable tractor posee
a propésito un menor nimero de revoluciones gue el motor de
accionamiento paras el tambor del cable de retorno, de suerte
que el primero, al retirarse la caja rascadora, actla como un
freno eléctrico, evitando asi tembien en esta fase de movimien-
t0 el que se origine un excesive aflojamiento del cable.

Los dos tltimos tipos de fabricacidn del dispositive
rascador de cable del presente invento descritos, con sus moto-
res de accionamiento separados pars ambos tambores de cable,
tienen la ventaja de que los tambores de cable pueden disponer—
se tembién el uno tras el otro en el puente, 0 - como en el Ul-
timo de los tipos descritos - incluso separados el uno del otro,
pudiendo ser alojado el tambor del cable de retorno, con su mo-
tor de acclonamiento, en el codo del puentes.

En otro tipo de fabricacidén con dos motores, los
tambores de los cables del accionamiento rascador estan asen-
tados, de manera resistente al momento de giro, sobre wn eje
comin de accionamiento, el cual es accionado por un motor, es~
tando la polea de reenvio dispuesta en el codo del puente, sus-
pendida de wn cable por un torno tensor, con motor de acciona-
miento independiente, en el codo del puente. El motor de accio-
namiento de este torno tensor, es convenientemente desconectado
gl final del recorrido tensor por un interruptor terminal, el
cual penetra en la trayectoria del tope (Seilbirne) fijo sobre
el cable tensor. EL mismo interruptor final posee a dicho fin
un relé de retardo, por medio del cual el motor de accionamien~
to pars el torno del cable es invertido aun durente el retorno,

volviendo a salir la polea de reenvio.
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180~ Otros detelles, caracteristicas y venfajas dél obje-
to del presente invento se desprenden de la descripcién que se
haré a continuecidn, as! como de las 1dminas pertinentes en

gue se representan varios tipos de fabricacidn del dispositivo

rascador de cable, de acuerdo con el invento, En lgs léminas

185 o= adjuntas, se representa:

Fige, n? 1,- Vigta lateral totel del dispositivo rascador de

) cables
Fig. n¢ 2.~ Un dispositivo rascador de cable, con un motor de
' accionemiento y un engranaje planetario montadoe en-

190 4= tre 1los tambores de los cables;

Figo n? 3.~ Un corte ampliado del dispositivo rascador de cable

. de acuerdo con la fig. 2, con el engranaje planeta-
rio parcialmente en corte;

Fig. n® 4.~ Otro dispositivo rascador de cable, con un motor de

195 ¢~ ’ accionamiento y con acoplamiento electro-magnético;
Fig. n2 5,- Un dispositivo rascador de cable, con dos motores
- de accionamiento separados, y con una polea de reen-

vio suspendida eldsticamente;

Fig. n? 6.~ Un dispositivo rascador de cable con dos motores de

200~ - accionamiento separados, sin reenvio del cable de

retorno;

Fig, n? 7.~ Un dispositivo rascador de cable, con un motor de
accionaniento y un motor pars la oompensacién del
cable,

205 g~ En la fig. 1, se representa en su totalidad, un dispo-
sitivo rascador, de acuerdo con el invento. Desde un distribui-
dor (1), con un mecanismo de disparo (2), para cargas a grenel
(3), y sujetadores (4) parae las paredes separadoras (no repre-
sentadas) que forman unos lugares de almacenado por sectores,

210~ un puente (5) cubre los almecenes de materiasl amontonado en di-
reccidn del distribuidor (1). El puente (5), por una parte, es-
t4 asentado con su ala horizontal (5a), sobre el distribuidor

(1) de manera que pueda girar, y por otra parte se apoya con
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material, por medio de una rueda portante (6). Inmediatamente
por encime de le rueda portante (6) estd dispuesto en el puen-—
te (5) un accionamiento de traslacién (7) eléctrico y acciona-
do a distencia. En el extremo opuesto y muy cerca del disiri-
buidor (1), se encuentra un accionamiento eléctrico de cable (8)
con unos tambores de los cables separados, y unos mecanismos .
de gu{a para los cables, todo ello montado en el puente (5),
pare un lazo de cable que se compone de un cable tractor (9),
un cable de retorno (10) y una caja rascadora o cogedora sus-
pendida (11)EL ceble de retorno (10), para la caja rascadora
(11), es conducido por medio de una polea de reenvio (12) que
estd alojada en el codo del puente (5) de forma de L. Por de-
bajo del ala (5a) dispuesto aproximadamente en la horizontal
del puente (5), se sujeta el cable de retorno (10) en los ro-
1los de gufa (13), con el fin de originar el menor aflojemien-
to posible del cable, cuando la caja rascadora (11) es alzada
por el talud (14) de la carga a granel (3).

El accionamiento del cable (8) representado en las
fig. 2 y 3, esté compuesto de un electro-motor (21), de un
acoplamiento (22) y de dos tembores para los cables (25, 26)
asentados entre dos caballetes de soporte (23), sobre un eje
de sccionamiento (24), estando colocado el cable tractor (9)
debajo, dispuesto'sobre el tambor (25), ¥ estando colocado el
cable de retorno (10) por encima sobre el tambor de cable (26)
con el fin de que el lazo de cable (9, 10) quede uniformemen~
te tensado sl tener el mismo sentido de giro y estando sincro-
nizado el nlmero de revoluciones de los tambores (25, 26).

En este tipo de fabricacidn (fig. 3) de accionamien-
%o de cable, el tembor (25), para el cable tractor (9), estd
sujeto mediente una chavetea de guia (27) en el eje de acciona-
miento (24), de manera resistente al momento de giro, mientras

que el tambor (26), para el cable de retorno (10) estd asenta-
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do en los rodamientos (2;§ de l;Ire giro, en el eje de accio=-
namiento (24), pero siendo posible su acoplamiento con el eje
de accionamiento (24), o bien indirectamente por medio de un
engranaje plenetario (29), y un acoplamiento electromagnétice
de discos miltiples (30), o directamente por otro acoplamien-—
to electro-magnético de discos miltiples (31), y un anillo de
acoplamiento (33), sujeto en el eje de accionamiento (24), por
medio de una chaveta de gula (32), de manera resistente al mo-
mento de giro,

El engranaje planetario (29), se compone de un sopor-
te (35), alojado en el eje de accionamiento (24), mediante los
rodamientos /34), para las ruedas satélites (36) que las engra-
na, de una parte con una corona dentada (37) en el tambor (25)
y de otra con una corona dentada (38) en una rueda solar (39).
Ia rueda solar (39), estd esentada mediante los rodemientos (40)
sobre el ala axisl del soporte (35), y estd unida a través de
un soporte del momento de giro (41), con el puente (5), o bien
con el caballete de soporte paré el accionamiento de cable (8).
El ala axisl del soporte (35), estd constituide en su extremo,
en el primsrio, para el aoplamiento electro-magnético de dis-
cos méltiples (30).

Con el tipo de fabricacidn del dispositivo rascador
o cogedor de cable antes descrito, de acuerdo con el invento,
ge hace posible la siguiente forma de trabajo:

En el tiro del rascador (proceso de elevacidn) repre-
gentado en la fig. 1, por lineas continuas, los dos tambores
(25, 26) son accionados directamente desde el eje de acciona-
miento (24), quiere decir que los acoplamientos de discos mil-
tiples (30, 31) del engranaje planetario (29) estan abiertos.
En cuento la caja rascadora (11), ha alcanzado en el talud (14)
su posicidn final méds alta en el distribuidor (1), por medio
de un tope (Seilbirne) (42) fijado en el cable tractor (9), es

accionado wn interruptor final (43), el cual desconecta e in=-
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to de discos miltiples, de suerte que el tambor (26), estd
acoplado indirectemente a través del engranaje planetario (29),
con el eje de accionamiento (24). Por ello, al comienzo dei
consiguiente tiro de retorno, el tambor (26), en relacidn con
la trensmisidn del engranaje plenetario (29), gira més aprisa
que el otro tambor (25), de mpdo que el lazo de cable (9, 10)
se ‘tensa, se vacia y eleve la caja rascadora (11). El tensado
del lazo de cable (9, 10) se termina en cuanto la polea de
reenvio (12), suspendida eldsticamente en un muelle de compen~
sacidn (44), scciona un interruptor de retorno (46) por medio
de una palance de mando (45). El interruptor de retorno (46),
conmuta los acoplamientos de discos miltiples (30, 31) de tal
menera que el acoplemiento de discos multiples (30), en el en-
granaje planetario (29), es abierto, y el otro (31) es cerrado
de modo que ambos tambores (25, 26) son accionados sincrénica-
mente por el eje de accionamiento (24). Luego la caja rascado=-
ra (11), representada por 1inea de trazoé en la fig. 1, como
suspendida en posicidn de retorno, - es retirada, hasta que el
tope (Seilbirne) (47), fijo en el cable de retorno (10), accio-
ne el interruptor final (48). A través de este interruptor fi-
nal (48), el motor de sccionemiento (21), es desconectado e
invertido mediante un relé de tiempo no representado en la fig.,
mientras que, al mismo tiempo, el mcoplamiento de discos mil=~
tiples (31) se suelta, de suerte qué el cable de retorno (10)
puede desenrollarse bajo el tiro ejercido por el peso de la ca-
ja rascadora (11"). Para ello, dicha caja rascadora 11", des-
cilende, de acueréo con la posicidn de bajada mostrada én la
fig. 1, por una 1inea punteada, y se asienta al final del talud
(14). E1 tiempo de bajads es graduable en el relé de tiempo
mencionado, el cusl conecta el motor de accionamiento (21), pa-
ra la siguiente fase de trabajo. Lias fases de trebajo se repl-

ten hasta que el dispositivo es demconectado en el puesto de
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mando para la totalided de la instalacidn, para la preparacién
del hormigdn o similares.

El dispositivo de cable mostrado en la fig. 4, estd
compuesto de un electro-motor (51), de wna trensmisidén por ca-
dena (52) y de dos tambores de cable (55, 56), asentados entre
los caballetes de soporte (53), sobre un eje de accionamiento
(54), estando colocado el cable tractor (9) por debajo del
tambor (55), y el cable de metorno (10) ﬁor encima, sobre el
tambor (56), con el fin de que el conjunto del cable (9, 10)
quede uniformemente tensado al tener el mismo sentido de giro y
estando sincronizado el nimero de revoluciones de los tambores
(55, 56).

En este tipo de fabricacidn, el tambor (55), estd alo-
jado en el eje de accionamiento (54), con la conveniente resis-
tencia al momento de giro, mientras que el tambor de cable (56)
mediante un acoplamiento electro-megnético de discos miltiples
(57), puede a voluntad ser conectado al eje de accionamiento
(54), o puede ser asentado libremente. Ademds, en el tambor
(56), estd previsto un freno de arrastre (58), graduable mecé~-
nicamente.

Con este tipo de fabricacidn del dispositive rascador
de cable, del presente invento, se hace posible la sigulente
forma de trabajo:

En el tiro rascador (Schrappzug) mostrado en la fig.
1, mediante 1{neas continuas, el tambor (55), es accionado di-
rectamente, miehtras que el otro tambor (56), se desenrolla li- -
bremente en el eje de accionamiento (54), evitindose el que se
origine un aflojamiento del cable mediante la colocacidn del
freno de arrastre (58). En cuanto la caja rascadora (11) dis-
puesta sobre el talud (14), ha alcenzado su posicién més alta
en el distribuidor (1), wn tope (Seilbirne) (59), fijo en el
cable tractor (9), acciona al interruptor final (60), el cual

por una parte, desconecta e invierte el motor de acclonamiento
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(51), pero por otra y al mismo tiempo, conecta el acoﬁiéﬁiento
de discos miltiples (57), conectando con ello posteriormente
el tambor (56) firmemente en el eje de accionamiento (54). Lue-
go, en el tiro de retorno mostrado en la fig. 1, por medio de
1{neas de trazos, la caja rascadora (11'), es retiradas en sus=
pensidn hasta que otro tope (Seilbirme) (61), fijo en el cable
de retorno (10), acciona un interruptor final (62), el cual,
por una parte, desconecta el motor de accionamiento (51), in-
virtiéndolo a través'de un relé de tiempo (no representado),
mientras que sl mismo tiempo suelta el acoplamiento de discos
miltiples (57), de suerte que el cable de retorno (10), se de-
senrolle béjo el tirb gjercido por el peso de la caja rascado-
ra {(11"), del tambor (56). El tiempo de bajada es graduable en
el felé mencionado, por el cual se inicia también la siguiente
fase de trabajo al conectar sl motor de accionamiento (51).

El dispositivo rascador de cable mostrado en la fig.
5, dispone de dos motores separados de accionamiento (71, 72),
con unos tambores (75, 76) asentados en los pivotes del eje
(73, 74) de manera'resistente apropiada al momento de giro, es-
tando colocado el cable tractor (9) por encima sobre el tambor
de cable (75), y el cable de retorno (10), debajo en el tembor
(76).

Con este tipo de fabricacidn del dispositivo recoge-
dor de cable, de acuerdo con el invento, se hace posible el si-
guiente modo de trabajo:

En el tiro del rascador (Schrappzug) que vemos en la
fig. 1, mediante uhas iineas continuas, ambos tambores de los
cables (75, 76), son accionados sincrdnicamente, el tambor (75)
enrollado al cable tractor (9), y desenrollado el cable de re-
torno (10), del otro tambor (76). En cuanto la caja rscogedora
(11), sobre el talud (14), ha alcanzado su posicidn més alta en
el distribuidor (1), un tope (Seilbirme) (77) fijo en el cable

tractor (9), acciona al interruptor final (78), el cual desco~
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necta ambos motores de accionamiento (71, 72) ¥ sdlo invieéfe
al mismo tiempo el motor de accionamiento (72). Debido al en-
rollado del cable de retorno (10), y al momento de giro rema-
nente del motor de accionamiento (71), el lazo de cable (9, 10)

es tensado, y la caja rascadora (11) se vacia. ELl proceso de

"tensado ha terminado cuando la polea de reenvio (12), suspen~

dide eldsticamente en un muelle de compensacidn (79), por me-
dio de una pelanca de mando (80), acciona al intérruptor de
retorno (81), el cual vuelve a conesctar el motor de accionamien-
to (71), con el sentido de giro que corresponde al tiro de re-
torno, Luego, la caja recogedora (11'), es retirada en suspen-
sidn, hasta que el tope (Seilbirne) (82), fijo en el cable de
retorno (10), acciona al interruptor final (83), el cual desco-
necta los dos motores de accionamiento (71, 72), e invierte al
motor de accionasmiento (72), con lo que la caja (11") bajae. El
interruptor final (83), - & través de un relé de tiémpo no ine
dicaedo - invierte tambied el otro motor de accionamiento (71),
y lo vuelve a conectar, con lo que, una vez posada en el talud
(14) la caja rascadora (11), se inicia una nueva fase de tra-
bajoe.

El dispositivo representado en la fig. 6, de acuerdo
con el invento, dispone también de dos motores de accionamiento
(91, 92), en cuyos pivotes del eje (93, 94), estén alojados,
un tambor (95) de manera resistente al momento de gire, y otro
tambor (96) estando intercalado un acoplamiento electro-magné-
tico de discos miltiples (97). Ademds, en el tambor (96), esta
previsto también para el cable de retorno (10), un freno mecé~
nico de arrastre (98). En este tipo de fabricacidn, el motor de
pccionamiento (92), para el cable de retormo (10), esté monta-
do en el codo del puente, de manera que la polea de reenvio
(12), y los rodilles de gufa (13), no son necesarios.

Con este tipo de fabricacidn del dispositivo rascador

de cable, de acuerdo con el invento, se hace posible el siguien
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te modo de trabajo:
En el tiro del rascador que observamos en la fig. 1,
medisnte 1lineas continuas, sdlo el motor de accionamiento (91)
4150~ estd conectado, mientras que el acoplamiento de discos milti-
ples (97) estd suelto, desenrolléndose del tambor (96), el ca-
ble de retorno (10), contra la resistencia del freno de arras-
tre (98), alll colocado. En cuanto la caja rascadora (11), si-
tuada en el talud (14), ha alcanzado su posicidn mds alta en el
" 420,= distribuidor (1), el tope (Seilbirne) (99), fijo en el cable
tractor (9), acciona un interruptor final (100), el cusl, por
una parte, desconecta e invierte al motor de accionamiento (91)
pero por otra y al mismo tiempo cierra el acoplemiento de dis=-
cos milltiples (97), y conecta el motor de accionamiento (92).
425 4= El ntmero de revoluciones del motor de accionamiento (92), es
algo mayor que &l del otro motor de accionamiento (91), de suer-
te que este Wltimo, forzosamente trabaja con un nimero de revo-
luciones sobre-sincronizado, actudndo asl de freno eléctrico.
Detido a esto, los cables tractor y de retormo (9, 10) se ten-
430.; san, con 1lo que la caja rascadora (11), se vacia y es retirade
en suspensidén, hasta que el tope (Seilbirme) (101), fijo en el
cable de retorno (10), acciona el interruptor final (102), el
cual desconecta el motor de accionamiento (92) y suelta el aco~
plemiento de discos miltiples (97), pero también y al mismo
4354~ tiempo desconectando e invirtiendo el motor de accionamiento
(91), a través de un relé de tiempo. Asf, debido al tiro de la
cajae rascadora (11"), el cable de retorno (10), puede desenro—
llarse del tambor (96), vy la caja (11") puede bajar, hasta que
vuelva a ser eleveda, por el motor de-accionamiento (91), en-
440,~ tretanto invertido. Con ello se inicia wna nueva fase de traba-
Jjoe
El accionaemiento del rascador de cable (8), visto en
la fig. 7, estd compuesto por un electro-motor (121), una trens-
misidn por cadena (122), y por dos tambores para los cables

445 o= - (125, 126), asentedos de menera resistente al momento de giro
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en un eje comin de accionamiento (124) y entre dos oaballefes
de soporte (123). El cable tractor (9), estd colocado por de-
bajo en el tambor de cable (125), y.el cable de retorno (10),
estd colocado por encima, sobre el tambor de cable (126). Asi,
el lazo del cable (9, 10) queda uniformemente tensado al tener
el mismo sentido de giro, los tambores de cable (125, 126), ¥
la caja rascadora (11), puede ser movida de una manere continua.

Con el dispositivo rascador arriba descrito, y repre-
sentado en las fig., 1 y 7, se hace posible el siguiente modo
de trabajo:

Con el tiro del rascador (proceso de elevacidn) mos-
trado mediante 1{neas continuas en la fig. 1, la polea de reen- ;
vio (12') ha salido, y los dos tambores del cable (125, 126) |
son accionados sinerénicamente por el motor de acclionamiento
(121). En cuanto la caja rascadora ha alcanéado en el talud
(14), su posicidn més alta en el distribuidor (1), el tope (Seil
birne) (127), fijo al cable tractor (9), acciona un interruptor
final (128), el cuzl, por una parte, desconecta e invierte con
escaso retardo el motor de accionamiento (121), pero por otra
y 2l mismo tiempo, conecta al motor de accionamiento (117), del
torne de tensidn (116), de modo que la polea de reenvio (12')
es retralida, y el lazo de cables (9, 10) es tensado. Con ello
la caja rascadora (11), se eleva y es vaciada. El tensado de
los lazos de cableé (9, 10) tiene lugar el principio del tiro
de retorno, mostrado en la fig. 1, por lfnea de trazos, y se
termina cuando el tope (Seilbirne) (129), fijo al cable trac-
tor (115), acciona al interruptor final (130), el cual desco-
necta el motor (117), invirtiéndole por medio de un relé de
tiempo (no representado). De esta manera, la caja rascadora (11)
es primeramente levantada durante el tiro de retorno, luego se
la recoge en suspensidn y, trasladéndose a la posicidn de baja-
da (11"), representada por linea de puntos y trazos, es bajada

otra vez sobre el talud (14). El motor de accionamiento (117),
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para el torno de tensidn (116), se desconecta autométiéaﬁen¥e

en cuanto la polea de reenvio (12!') ha vuelto a salir por COm=
pleto. EL tiro de retorno ha terminado, cualdo el tope (Seilbir-
ne) (131), fijo al cable de retorno (10), acciona al interrup-
tor final (132), el cual desconecta e invierte el motor de ac—
cionamiento para los tambores del cable (125, 126). Con ello

ge va iniciando una nueva fagse de trabajo.

Todas las caracterlsticas nuevas mencionadas en esta
descripeidn y representadas en el dibujo, son esenciales para el
invento, aun cuando no fueran reivindicadas expresamente en las
reivindicaciones de patente insertadas e continuacidn.

Descrito suficientemente el objeto de la patente de
invencidn éue nos ocupa, nos queda sefialar se trata de una de
las variadas formas de su realizacidn préctica, sin que sus mo-
dificacicnes de forme, tamafios, materiesles empleados, etc., des—
virtuen la esencialidad de su objeto.

N 0o T A

La descrita patente de invencidn recasrd, pues, sobre
las siguiehtes reivindicaciones:

18,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION Dﬁ DISTRIBUTDORES DE CARGAS A GRANEL", caracteri-
zado por estar constituido por un puente en forma<aproximada
de L, que, por una parte, puede girar sobre el digtribuider y,
por otra es mdvil y se apoya fuere del almacen de materiales,
puente en el que estén montados un accionamiento de traslacién,
un accionemiento para unos cables de traccidn v de retorno que
se engenchan y principian en ung caja rascadora, y en su caso,
una polea de reenvio y unos rodillos de gufa; el dispositivo
estd ademés caracterizado por el hecho de que los tambores del
cable de accionamiento, en ambas posiciones finales de la cajs
rascedora giran relacionados el uno hacia el otro, para el ten-
sado, 0 para el destensado del cable tractor, y del cable de re-
torno; por que en la trayectdria de la caja rascadora, sobre

el cabie tractor y el cable de retorno, estén fijos unos topes
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(Seilbirnen) y por que coé éséusltiZog de conexién eldctri-

ca inherentes estén dispuestos unos interruptores finales ¥y

unos interruptores de retorno, para el mando continuo de las
fases de trabajo automdticas y consecutivas de la caja rasca-
dora; en especial para materiales de construccidn de instalacio- .
nes de preparacién de hormigén, con elmacenes de material amon-
tonado y dispuesto a modo de talud por sectores alrededor de

un distribuidor central.

28 ,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANELY, segin la
reivindicacidn primera, caracterizado por elkecho'de que el ac-—
cionamiento arrastrador del cable con sus fambores, estén dis-
puestos inmedistamente en el distribuidor horizontal del puen-~
te, y de que la polea de reenvio para el cable de retorno estd
dispuesta en el codo del puente.

38,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CAELE PARA LA
ALIMENTACIGN DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL“, segin las
re1v1ndlcaclones primera y segunda, caracterizado por el hecho
de que dos de los tambores del cable, mediante intercalamiento
de un engranaje planetario, egtdn dispuestos en un eje comiin
de accionamientoﬁ estando asentados en éste eje, el tambor del
cable tractor de una forma resistente al momento de giro, y el
tambor del cable de retorno, que puede girar libremente, pero
pudiendo ser unidos mediante unos acoplamientos bien indirece
tamente & través de un engranaje planetario o bien directamen-
to con el eje de accionamiento.

48,~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin las
reivindicaciones primera a tercera, caraeterizado>por el hecho
de que un engranaje planetario se compone de un soporte con
ruedas satélites, esentadas de menera que puedan girar libre-
mente en el eje de accionamiento; de une rueda solar unida por
gravedad a través de un soporte de momento de giro con el puen-~

te y asentada sobre un ala axial del soporte, la citada rueda



5500-

5550~

5600—

5650

570c-

5750—

5800‘

- 18 - 3 4 4 ‘i ?5 S5S

golar esta provista de una corona dentads exterior, y de una
corona dentads interior, en el tambor del cable tractor, engra-—
nando las ruedas satélites con las citadas coronas dentadas.

58,="DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIEUIDORES DE CARGAS A GRANEL®, segin las
reivindicaciones primera a cuarta, caracterizado ﬁor el hecho
de que entre el ala axial del soporte para las ruedas satélites
y el tambor del cable de retorno, estd dispuesto un acoplamien-
to electro-megnético de discos miltipless

68,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA ILA
ATLIMENTACION Dﬁ DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL', segin las
reivindicaciones primera a quinta, caracterizado ﬁor el hecho,
de que entre el tambor del cable de reforno y un anillo de aco-
plamiento que va asentado en el eje de accionamiento, de manera
resistente al momento de giro, estd dispuesto otro acoplamien-
t0 electro-magnético de discos miltiples. .

78,="DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION Dﬁ DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin las
reivindicaciones primera a sexta, caracterizado pér el hecho de
que la polea de reenvio estd sujeta por medio de un muslle de
compensaoi6n, en el puente del dispositivo y dispone de una pa-
lanca de mando para el accionamiento de un interruptdr de reen-
vio.

82,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin leas
reivindicaciones primera a séptima, oaracterizado.por el hecho
de que en-el cable tractor y en el cable de retorno, delante y
detrés de la ceja rascadora se han fijado unos topes (Seilbirnen)
que actlan conjuntamentse con los interruptores finales dispues-
t08 en su trayectoria.

08,~-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTAGION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin las
reivindicaciones primera a segunda, caracterizado-por el hecho

de que los tambores del cable, estén dispuestos en un eje comin
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el eje de accionamiento de modo resistente al momento de giro,
y de que el tambor del cable de retornoresté agentado, a elec-
cién, pere que pueda girar libremente, haciendo resistencia al
momento de giro,ven el eje de accionamiento, intercaldndose un

acoplemiento.
102.,-"DISPOSITIVO RASCATOR O COGEDCR DE CABLE PARA LA

ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL', segin las
reivindicaciones, primera, seguﬁda ¥y novensa, caraéterizado por
el hecho de gue el tambor del cable de retorno dispone de un
freno de arrastre que actla de una manera mecénica.

118,.-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ATIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", de acuerdo
con las reivindicaciones primera y segunda, carac%erizado por
el hecho de que los tambores del cable estén dispuestos ton re-
gistencia al monmento de giro, en los ejes de accionamiente de
unos motores de accionamiento separados, y por gue la polea de
reenvio estd sujeta por medio de un muelle de compensacidn en
el codo del puente.

128, ~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segﬁn la
primera reivindicaoién, caracterizadoc por el heché de que el
motor de accionamiento estéd dispumesto con el tambor del cable
tractor inmediatamente en el distribuidor del ala horizontal
y porgue el motor de accionamiento estd dispuesto con el tambor
del cable de retorno en el codo del puente.

138,~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA TA
ATLIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin las
reivindicaciones primers y decimoseghnda, caractefizado por el
hecho de que el tambor del cable de retorno interceldndosele un
acoplamiento, estd asentado en el eje del motor, y por que esta
wnido a wn freno mecénico de arrastre.

148,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
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ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL',

reivindicaciones, primers, decimosegunda y decimo%ercera, carac~
terizado por el hecho de que el motor de accionamiento tiene

un menor numerc de revoluciones para el tambor del cable trac—
tor, que las que tiene para el tambor del cable de retorno.

158, =-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ATLIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin las
reivindicaciones primera y segunda, caraeterizadoﬂpor el hecho
de que el tambor del cable tractor y el tambor del cable de re-
torno, estén alojados con resistencia al momento de giro, exun
eje comin de accionamiento y por que la polea de reenvio dis-
puesta en el codo del puente en ambas posiciones finales de la
caja rascadora, estd suspendida de forma no estacionaria, bien
para el temsado o destensado del cable tractor y del aable de
retorno, respectivamente.

168 ,~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin las
reivindicaciones primers, segunda ¥y decimoquinta,rcaracterizadc
por el hecho de que la polea de reenvio estd suspendida de un
cable tensor colocado en un torno de tensidn, montado en el co-
do del puente con un motor independiente de acciocnamiento.

1%ﬂ.-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABELE PARA IA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL", segin la
reivindicaecidn decimosexta, caracterizasdo por el ﬁecho de que
sobre el cable tensor esté dispuesto un topo (Seilbirne), que
actis conjuntemente con un interruptor final dispuesto en su
trayectoria.

188, ~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA LA
ALIMENTACION DE DISTRIBUIDORES DE CARGAS A GRANEL".

Todo tal y conforme queds descrito, repfesentado y
reivindicados

Este memoris conste de veintiuna hojas mecanografla-
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das y foliadas por una sola de sus caras, con'benlendo un 1:0-

tal de seiscientas cuarenta y siete 1ineas.

MADRID A 16 de AGOST® DE 1967
P.A.
MANUEL DE ARPE.
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