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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios por
"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA ELEVAR CARGAS
A GRANEL", a favor de la firma de nacionelidad alemana ELBA-
WERK, Etflingen Baumaschinen~ wnd Hebezeugfabrik, G.m.bQH.;
domiciliada en ETTLINGEN / BADEN (Alemania), calle de Bahnhfs-
trasse, 17/19. '
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El invento se refiere a un dispositivo rascador o
cogedor de cable para la elevacidn de carga a granel, en espe-
cial de materiales de construccidn, y para la alimentacidn de
un distribuidor para instalaciones para la preparacién de hor-
migén, en las que los materiales suplementarios se concentran
en los lugares de almacenaje por sectores dispuestos alrededor
del distribuidor, siendo emontonados contra el mismo,

Se conoce ya un dispositivo rascador o cogedor de

cable consistente en un puente en forma de L, alojado en for-
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me giratoria sobre el distribuidor, iuente que, por una parte,

se apoye con su brazo mis lergo, que cubre los lugares (e alma-
cenaje, sobre el distribuidor, y por oitrz parte con su brazo
més corto, casi vertical, en el suelo; entre sus extremos se
mueve un recipiente rascador accionado por un cable. A4 través
de un mecanismo de traslacidn que se encuentra en el apoyoc ex-
tremo mis corto y que corre en el suelo por la periferia de

los lugares de almacenszje por sectorses, el puente puede ser mo-
vido desde un lugar de almgcenaje a otro, y los diversos mate-
riales suplementarios pueden ser amontonados contra el distri-
buidor. A través de los obturadores del mismo y debido a su
propia gfavedad, penetran luego en un recipiente de dosifica-
cidn en el cual se componen las porciones para una carga de ine-
gredientes, Los cables gue mueven el recipiente rascador, son
estirados por un torno accionadc por un operario, el cual, en
contraste con los dispositivos & mano antiguos, ya no entra en
los almacenes de los materiales suplementarios, sine que ya
sélo ha de gobernar los movimientos del torno de cable y del
mecanismo de traslacidn.

Es ademds conocido que se aloje sobre el distribui-
dor wn aparato rascador de brazo saliente pars lo cual el cable
es llevedo por un brazo libre. EL brazo saliente es graduable
para la sltura y estd conectadé = un chasis el cual estéd alo-
jado, de menera que puede ser girado, sobre un distribuidor y
que lleva una cabina en la cual se aloja el operario. Desde
egte su puestoc de mando mueve el brazo saliente por encima de
los diversos lugares (e slmacenaje de los materiales suplemen-
tarios, y gobierna el movimiento del recipiente rascador. En
todo caso, en eatos conocidos aparatos rascadores hace falta,
aparte del operario para el mando del mezclador, otra persona
que sirva el mando del rascador.’

En cambio, el invento estd basado y tiene por misidn
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elevacidn de la‘carga a granel, en especial de los materiales
de construceidn, para la alimentacién de un distribuidor para
instalaciones para la fabricacidn y preparacidn de hormigdn,
dispositivo que, desde un puesto de mando situado a distancia,
puede ser gobernado de manera enteramente automdtica, y asi
mismo controlado desde ese puesto de mando situado a distancia;
de tal suerte que una instalacidn pare la preparacién de hormi-
gén puede ser mentenida en funcionamiento y vigilade por un so-
lo operario, y esto desde su primera fase de trabasjo incluido
el acarreo de los materizles suplementarios, hasta su dltima
fase de trabajo y la entregae del hormigdn terminado.’

Segln el invento, este problema ha sido solucionado
de manera que un dispositivo tensor y conductor de cable para
le elevacidn de la carga a granel y pera la alimentacidn de un
digtribuidor pare instalaciones de preparacién de hormigén, S0~
bre dicho distribuidor estd adosado un brazo saliente, con uno
de sus extremos libres y de wn solo ledo, en un chasgis girato-
rio, y que para el accionemiento enteramente automdtico del re-
cipiente rascador, el cable tractor y el cable de retorno son
llevados en un lazo de cable independiente el uno del otro, por
encime de dos tambores separados pares cable, los cuales estén
dispuestos en un eje comtn, estén accionados por un motor y es-—
tén asentados en el chasis, siendo unido para ello el tambor de
cable receptor del cable tractor de una maners resistente a la
torsidn con el eje, y siendo libremente girable el tambor para
cable receptor del cable de retorno sobre el eje, perc pudiendo
ser wnido con el eje a través de un acoplamiento resistente al
momento de giro; siendo el libre movimiento del fambor pars ca-
ble de retornc susceptible de retardo por medio de un freno,
para @1 tensado del cable y paras el descenso del recipiente
ragcador, y siendo graduable a voluntad la zona de trabajo del

recipiente rascador, por medio de wn interruptor de husillo.
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el tambor del cable tractor, en la enirada del cable en el
chasis estén dispuestos dos cilindros protectores en posicidn
oblicua, a través de los cuales el cable es conducido a conti-
nuscién sobre un rodillo de guie, hacia una polea de reenvio,
que se encuentra en la parte posterior del chasis, y desde la
cual el cable llega finalmente al tambor del cable tractor,.
Entre la entradas del cable y la polea de reenvio, asi como
entre la polea de reenvio y el tambor del cable se encuentra,
por lo tanto, un trayecto de cable relativamente largo, garan-
tizdndose esi una segura conduccidn del cable, tembien en el
caso de srrangue oblicuo del recipiente rascador lleno y, por
lo tanto, un seguro enrollado del cable tractor, tambien a alte
velocidad del tembor del cable tractor. Para mayor seguridad,
en el chasis, entre la polea de reenvio y el tambor del cable
tractor, esta dispuesto en calidad de vigilante del cable, un
cabls balanc{n, en cuyo brazo basculante, de libre movilidad,
presiona un cilindro sobre el cable. Durante el funcionamiento,
en cuanto se origina demasiado aflojamiento del cable, el bra—
z0 basculante del vigilante del cable desciende més 2lld de wn
1inite admisible y acciona un interruptor el cual detiene el
accionamiento del tambore

El interruptor de husillo que sirve para el ajuste de
la zona de frabajo del recipiente rascador, se acciona por una
cadena a través de dos ruedas, wna de las cuales esté asentada
sobre el eje de accionamiento del tambor del cable, y la otrg
esté provista de un fusible contrae la sobrecarga, estando asen—
tada sobre el husillo del interruptor. Sobre el husillo se en-
cuentra una leva de distribucidn la cual se desplaza por el mo=-
vimiento del husillo, actuindo sobre unos interruptores termina
les dispuestos a ambos lados del husillo. Los interruptores
terminales pueden ser gradumdos desde fuera, con lo que son

gradusbles tambien los puntos de distribucidn para la inversidn
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del sentido de rotacidn del motor de accionesmiento, asi como

del acoplamiento en el tambor del cable de retorno, o ses,
‘toda la zona de trabajo del recipiente rascador.

El freno de arrastre y el freno de bajada para el
tambor del cable de retorno estdn enclavados en una unidad ¥y
getflan como frenos normeles de discos de presidn de muelle, &
través de un accionamiento por cadens sobre el tambor del ca-
ble de retorno, para lo cual, sobre este tambor estan dispues~
tas una rueda de cadena, y una segunda rueda de cadena sobre
un eje comin de ambos frenos. A través de los interruptores de
hugillo y en comexidn con el relé de tiempo en el circuito del
contactor, se efectlia tembién la conexidn del freno de arras-
tre, moviéndose libremente sobre el eje de accionamiento el
tambor del cable de retorno para el tensado del cable, durante
el proceso rascador, o bien se efectla la conexidn del freno
de bajada, en el descenso del recipiente vacio rascador, desde
su posici5n superior de re-conduceidn hacia el lugar de alma-
cenaje de la carge a granel.

En lugar de los frenos de discos de presién de muelle
puede estar dispuesto tambien un freno de bajada por liquido,

0 bien un freno de arrastre. Ese freno de arrastre se compone de
une bomba hidrdulica, o bien de un motor hidrdulico, de estran-
gulaciones graduables con vélvulas de retencidn, y de una vil-
vule de mando, la cual selectivamente conecta o bien el estran-
gulador de arrastre, o el estrangulador de bajeda, con el cir-
cuito del 1fquido, o la desconecta del circuito, efectuando de
esta manera y al igual que los frenos mecénicos, un manteni-
miento en rigido del csble de retorno, o un retarde del proceso
de bajada del recipiente vacidé rascador.

El freno hidrdulico, en wn tipo de fabricacidn sim-
plificado, puede estar hecho ‘también como freno monocircuito.
En una tuberis cireular se encuentra entonces ya sdlo una vél-

vule de regulacifn de la presién, que al mismo tiempo hace las
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veces de vilvula de retencidn de wma sola via, El acezzzggle-
vado por la bomba en la tuberia circular de acuerdo con el sen-
tido de elevacidn en cuestidn - origina una presidn de frenado,
0 bien - en caso de sentido inverso del giro de la bomba - pa-
sa libremente & trevés de la tuberfa circular sin originar pre-
sién de frenado. Al producirse una presidn de frenado, el mo-
vimiento del reciéiente rascador es retardado, en el otro caso
no es influenciado el movimiento del recipiente rascador.

Para el control a distancia de la posicién respectiva
del brazo saliente, y para el mando s distancia del proceso de
viraje del brazo saliente estd prevista wna indicacién a distan.
c¢la, la cual, a través de alambres trectores, establece una comy
nicacidn entre el eje giratorio del chasis rascador con el apa-
rato de mando, desde el cual el operario acciona y controla
todo el proéeso de trabajo de la instalacidn para la prepara-
cifn de hormigén. Al virar el chasis, y con ello el brazo sa-
liente del disposi%ivn rascador por encima de uno de los diver-
808 lugares de almacenaje por sectores de los materiales suple-
mentarios, los cables tractores, desde el eje giratorio del
chasis accionan un indicador, el cual refleja la posicidn del
brazo saliente en un tablero indicador en el puesto de mando
distante.

ELl dispositivo tensor y conductor de cable del pre—
sente invento ofrece la ventaja de que con un montaje sencillo
ge garantiza un funcionamiento auwtomético absolutamente seguro
del proceso de movimiento del recipiente rascador. Todas las
funciones inherentes son mandadas y controladas desde un pues-
to de mando situado a distancia. Ya ni siquiera es necesario
que el operario de la instalacidn para la preparacién de hor-
migén, de la cual el dispositivo rascador forma une parte, se
informe "in situ" acerca de la posicidn exacta del brazo sa-
lients ai cambiai éste desde un lugar a otro de almacenaje de

materiales suplementarios. Esta informscidn se transmite direc-
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tamente desde la corona giratoria del chasis al puésto de mnan-
do situado a distancia, donde puede ser comparada con un dia-
grama, alll existente acerca de la posicién de los diversos lu-
gares de almacenaje por sectores de 1los materiales suplementa-
rios.

Otras ventajas de importancia, en comparacién con
los dispositivos hasta ahora conocidos, estén basadas en el
hecho de que ambos tambores de cable son accionados desde un
solo motor, y que en cualquier momento es factible un reajuste
de la zona de trabajo del recipiente rascador por medio de
wna sencilla manipulaeién manual, en el que un aflojamiento del
cable durante el funcionamiento es précticamente imposgible, ¥
con el que los altos rendimientos de trabajo para los que has-
ta ahora se ha requerido una instalacidn rascadora radial, ser-
vida por un operario, se pueden obtener sin més y sin operario
adicional alguno.

Otros detalles, ventajas y caracter{sticas del in-
vento se describirdn a conbinuacidn, e la vista de ldminas que
representan un ejemplo de construccidn. Las léminas de dibujo
representans “

Figo n® 1.- Vista lateral total del dispositivo automdtico ras-
. cador de cable montado sobre un distribuidor;
Fig. n? 2.,- Planta del chasis del dispositivo automdtico rasca-
' dor de cable, de acuerdo con la fig. nf 1;
Fige n2 3.- La gufa del cable tractor en el chasis; de acuerdo
con la fig. ne 2;
Fig. n® 4.~ Detalle de la’figo n? 2, representando un freno
) hidrdulico; ’
Fig. n® 5.- Disposieién de un freno hidrdulico en el chasis,
de acuerdo con la fige. n% 2;
Fig., n® 6.- Vista lateral del freno ﬁidréulico, con tambor del
' " cable de retorno, de acuerdo con la fig. n® 5;

Pigo n? 7.~ Vista lateral del freno hidréulico, de acuérdo con

la fig., n? 6;
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Pigo n2 8.~ Vista posterior del’ freno hidrdulico, de acuerdo

con la fig. ne 7;

Fige n2 9,~ Vista desde aﬁajo del chasis, de acuerdo con la
_ Tigura n® 2, con el dispositivo indicador para la
posicidn del brazo saliente;
Fig. n? 10~ Corte por la linea X - X en la fig. n2 9;
Fig. n§ 11= Placa frontal del dispositivo indicadér, de acuer-
) do con la fig. n? 9.

ELl dispositivo rascador automdtico n® 1, del invento
estd montado sobre el distribuidor nf 2, el cual sirve como cig:
rre pogsterior de los lugares de almaéenaae por sectores de ma-
teriales suplementarios n? 3, y contra el cual son amontonados
los materiales suplementafios n? 4, El dispositivo rascador
nf 1, consiste esencialmente en'el chasis giratorio ne 5, del
bfazo saliente articulado al chasis n? 6, con terminai livre,
del amarre del brazo saliente n® 7 ’ dél recipiente rascador
ne 8, del cable tractor 9, del éable de retorno 10 y del apa-
réto de mando a distancia, asi como del indicador a distancia
11. En la fig. n? 3, se muestran tres posiciones del recipien-
te rascador 8, dﬁrante su proceso de movimiento que se efectia
por entero autqméticamente. En la posicidn I, el recipiente
rascador 8, eleva la carga a granel del almacén a la punta del
distribuidor. En la posicidn II, el recipiente vacio rascador,
guspendido por encima del glmacén de carga a granel, es condu-
cido de nuevo desde el distribuidor hacia la punta del brazo
saliente. En la posicion III, se efectla el descenso del reci-
piente rascador, desde la punta del brazo saliente hacia atras
sobre el almacén de la cargs a granel. El interruptor de segu~
ridad 12, estd dispuesto en el extremo del brazo saliente 6,
para su proteccién en caso de un fallo en el curso de movimien—
tos del citado recipiente. El chasis 5, por encima de la coro-
na girstoria 13, estd sujeto sobre el distribuidor 2. EL giro
del chasis 5 y, com ello, el viraje del brazo saliente 6, por

encima de los diversos lugares de materiales suplementarios,
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je 14. Aproximadamente por el centro del chasis 5, se encuentra
el motor de accionamiento 15, el cual, mediante transmigidn por
cadena 16, accions el eje 17, asentado en la parte anterior

del chasis. Sobre el eje 17, se encuentra, sdlidamente sujeto
para resistir a la torsidn, el tambor de cable 18, para la re-
cepcidn del cable tractor 9, que gira libremente pero por me-
dio del acoplamiento 19, ss puede wnir al eje 17, de manera
resistente a la torsidn, el tambor de cable 20, para la recep-
cidn del cable de retorno 10. Ia entrada del cable tractor 9,
en el chasis 5 se compone de los cilindros protectores 21, ca-
si verticales, y del rodillo-gufa 22, situado detrés. En la par=-
te posterior del chasis 5, estd dispuesta ademds una polea de
reenvio 23, sobre la cual es conducido tambien el cable tractor
9, Para mantener tensado el cable de retorno 10, durante el
proceso de elevacién, mientras que el tambor del cable de re-
torno 20 se mueve 1ibremenfe sobre el eje 17, estén dispuestos
el freno de arrastre 24 y el freno de bajada 25, para el fre-
nado del recipiente rascador durante el proceso de descenso.
Ambos frenos estdn enclavados en el eje comim 26, y actian a
través de la transmisidn por cadena 27, sobre el tambor del ce-
ble de retorno 20. Para el ajuste a la zona de trabajo del re~
cipiente rascador 8, estd ademfis dispuesto en el chasis 5, el
interruptor de husillo 28, Su husillo 29, con la leva de dis-
tribucidn 30, que se encuentra encima, es accionado por medio
de la transmisidn por cadena 31, por el eje de accionamiento 17.
A ambos lados del husillo 29, se encuentran unos interruptores
terminales 32, que fijan los puntos de mando para la inversidn
del sentido de la rotacidn del motor de accionamiento 15, asi
como del embrague 19.Los interruptores terminales 32, son gra-
duables desde fuera, por medio de las manivelas 33, con lo que
la zona de trabajo del recipiente rascador 8, es susceptible

de cambio., Ademfés, en el chasis 5, @e encuentra la cajé de dis=

tribucidn 34, que recoge las pilezas gque son necesarias para el
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En la fig. 3, se representa la gula del cable trac-

tor 9, dentro del chasis 5. A través de los cilindros protecto-
res 21, llega el cable tractor 9, a los rodillos de guia 22,
que se encuentra directamente detrds de los cilindros protec-—
tores; desde ahi llega a la polea de reenvio 23, y desde ahi
finalmente al tambor de cable 18, En el trayecto del cable en-
tre la polea de reenvio 23, y el tambor de cable 18, estd dis-
puesto el dispositivo vigilante del cable 35, cuyo cilindro 36
presiona sobre el cable tractor 9, con el peso de wn brazo bas-
culante libremente movible 37. En cuanto el brazo basculante 37,
beje més alléd de lo admisible, a causa de un aflojamiento ex-
cesivo del cable o por cualquier otro defecto, como por ejemplo
la rotura del cable, el interruptor 38 es accionado y para en-
tonces el motor de accionamiento 15. Los cilindros protectores
21, tembién en el caso de una subida oblicua del recipiente ras-
cador 8, lleno, aseguran una entrada exacta del cable tractor
9, en el chasis 5.

En la fig. 4, se representa como particularidad un
freno modificado de bajada y de arrastre, llevado a cabo a modo
de freno hidrdulico. El freno hidréulico se compone de la bom-
be hidrdulica 39, del estrangulador de bajada 40, del estran-
gulador de arrastre 41, de la vélvula de mendo 42, del eje co-
mén 26, y de la transmisién por cadena 27, pera la transmisidn
de la fuerza de frenado al tambor del cable de retorno 20,

Los dos estranguladores 40 y 41, contienen unas val-
vulas de retencidn pare la formacién de un circuite sin frena-
do durante el retorno del recipiente rascador. Durante el pro-
ceso de bajada del recipiente rascador, la columna de liquido
es elevada por la bomba hidrdulica 39, en direceidn a la "s",

y es bombeada pof el estrangulador de bajada 40, en el ci;cﬁi—
to hidrdulico, pare ello es cerrada la vdlvula de mando 42, y
puesto fuera de funcionamiento el estrangulador de arrastre 41.

El estrangulador de bajade 40, esté regulado para esto de tal



310.~ menera,que en momento dado por el freno hidrdulico 2 miaves de
la tranemisidn por cadena 27, corresponda a la velocidad desea~
da de bajade del recipiente rascador 8 ( fige 1, posicién II1).
Una vez terminado el proceso de bajada,.o sea al iniciarse'éi
proceso de elevacidn del recipienfe rascador 8 ( fig. 1, posi~

3154 cidn I), la vélvule de mando 42, es conectada a paso, y ol es-
tranguiador de arrastre 41, es incluido en el circuito hidréu~-
lico. El estrangulador de arrastre 41, se gradua-de tal menera
que, actuando conjuntamente con el estrangulador de bajada 40,
produzce un momento de frenado en el eje de la bomba 26, a tra-

320,~ vés de 1la transmisidn por cadena 27, en el tambor del cable de
retorno 20, para que se mantenga rigido el cable de retorno 10,
que se estd desenrollando libremente del tembor del cable de
retorno 20. Durante el retorno del recipiente rascador 8, (fig.
1, posieién II), estando de vacio, por encima del almacén de

325~ carga a granel, la columna de liquido es elevada por la bomba
39, en direccidn "R", y vuelve sin freno al circuito, con la
vilvula de mando 42 sbierta, a travéds de las vélvulas de reten-
cidn, ahora abiertas, que se encuentran en los egtranguladores
40 ¥ 41

330,~ En las fig. 5 = 8, est{ dispuesto el fremo hidréulico
en su versidn mejorada 60, para ir frenando el recipiente ras-
cador durante el proceso de bajade III, y para mantener tenso
el cable de retorno 10, durante el proceso de elevacién I, du-
rante el cual el tambor del ceble de retorno 20, se mueve li-

3354 bremente sobre el eje 17. La fuerza de frenado se transmite con
el scoplamiento 19, abierto, o sea con el tambor del cable de
retorno en marcha libre, a través de la rueda de cadena 61 del
freno hidrdulico, de la cadena 27 y de la rueda de cadena 62,
al tembor del cable de retorno 20, (fig. 6).

3404~ E1l freno hidrdulico se coﬁpone del recipiente de acei-
te 63; de la bomba 64, dispuesta en este recipiente; del tubo

de aspiracidn 65, que penetra en el depdsito del aceite; de la
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vélvula de regulascién de la presidn 67, de la conduccidn de re-
torno 68 que vuelve al depdsito de aceite; y &l montante 69,
Sobre el eje 70, de la bomba 64, estd montada la rueda de ca-
dena 61 (fig. 7) que estd unida a la rueda de cadena 62, en el
tambor del cable de retorno 20, por medio de la cadena 27.

En las fig. 9 - 11 se representa el mando a distancia,
0 bien el control a distancia de la posicidén en cada momento -
del brazo saliente 6, por encima de los diversos lugares de al-
macenaje, por sectores, de los materiales suplementarios 3. En
el eje giratorio 43, dsl chasis 5 se encuentra el disco del ca—
ble 44, desde el cual y a través del anillo fijo de ajuste 45,
un lazo cerrado de cable 46 - 47 conduce al aparato de mando
situado a distancia. Dentro del aparato de mando corre el lazo
de cable 46 - 47, sobre un disco giratorio 48. Cada giro del
chasis 5 y, con el brazo saliente 6, - giro efectuado a través
del mecanismo de viraje 14 y de la corona giratoria 13 =~ produ-
ce obligatoriamente tambien un giro del disco giratorio 48, en
el aparato de mando a distancia 11. En el disco frontal 49, del
aparato de mando a distancia 11, estdn indicados los lugares
de almacenaje 3, por sectores. Delante de esta indicacidn se
mueve, accionada por el disco giratorio 48, la manecille 50,
gue refleja la posicién regl del momento del brazo saliente 6.
El dnico gerario que memeje y vigila toda una instalacidn para
ls preperacidn de hormigén, incluyendo un dispositivo autométi-
co rascador de cable dispuesto en un luger cualquiera, por
ejemplo en una cabina 51, y desde la cual no tiene ninguna po-
sibilidad de ver los lugares de almacenaje de carga a granel 3,
estd en situscidn de poner el brazo saliente 6, en cualquier
posicién deseads, desde el eparato de mendo a distancia 11, a
través de los botones de mando 52, y de controlar la posicién
del brazo saliente mediante obzervacidn de la menecilla 50.

Fl dispositivo rascador automdtico de cable, del pre-
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sente invento, funciona como sigue:

Suponiendo gque el recipiente rascador 8, se encuentre
en la fase de elevacidn I, el motor de accionamiento 15, en su
correspondiente sentido de giro, acciona el tambor del cable
tractor 18, & través de la transmisidn por cadena 16 y el eje
17, arrastrando con ello el recipiente rascador 8, a través
del cable tractor 9, haciz el distribuidor 2. De esta manera,
el acoplamiento 19, estd desconectado, el tambdr del cable de
retorno 20, corre libremente en el ejes 17, pero por medio del
freno de arrastre 24, y a través de la transmisidn por cadena
27, es frenado de tal manera que el cable de retorno 10,.que
se estd desenrollando, guede tenso. En la posicidn superior de
trebajo del recipiente rascador 8, delante del distribuidor 2,
scciona la leva de distribucidn 30, del interruptor de husillo
28, impulsa la transmisidn por cadena 31 y al correspondiente
interruptor final 32, el cual detiene el motor de accionamiento -
15. Al mismo tiempo, se conecta el acoplamiento 19 y, & través
de un relé de tiempo dispuesto en la caja de distribucidn 34,
el motor de accionemiento 15, es conmutado en sentido opuesto
de giro. Con ello se inicia de nuevo la reconduccidn II del
recipiente rascador 8. El motor de accionamiento 15, sincroniza
ghors embos tambores de cable 18 y 20, a través de la transmi-
sidn por cadena 16 y el eje 17, desenrolldndose el ceble trac-
tor 9, del tambor 18, siendo reconducido el recipiente rascador
8, en la direccidn de la punta del brazo saliente, a trevés
del cable de retornc 10, que se estd enrollendo. Poco antes de
llegar el recipiente rascador 8, a la punta'del brazo saliente
6, la leva de husillo 30, acciona en el interruptor de husillo
28, al otro interruptor final correspondiente 32, el cual de-
tiene el motor de accionamiento 15. Un relé coordinado en la
caja de mando 34, desconecta al mismo tiempo el acoplamiento 19,
conecte el freno de bajada 25, y tiene lugar el proceso de ba-

jada III, el cual conduce de nuevo al recipiente cogedor 8, ya
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de la carge a granel 4. Al terminar el tiempo de un relé sito

en le caja de distribucidn 34, se termina el proceso de bajada,
el motor de accionamiento 15, es conmubtado al sentido de giro
primitivo, se desconectg el freno de bajada 25 y, con el si-~
guiente proceso I, de elevacidn del recipiente rascador 8,
empieza wna nueve fase de trabajo.

Al disponerse el freno hidrdulico en su versidn mejo-
rada, de acuerdo con les fige 5 a 8, el curso del funcionamien-
to se altera como sigue:

Suponiendo que el recipiente rascador 8, se encuentra
en la fase de elevacidn I, ol motor de accionamiento 15, en su
correspondiente sentido de giro, acciona al tambor del cable
tractor 18, a través de la transmisidn por cadena 16, y el eje
17, arrastrando al recipiente cogedor 8, a través del cable
tractor hacia el distribuidor 2. De este modo el acoplamiento
19, estéd desconectado, y el tambor del cable de retorno 20,
corre libremente en direccidn de la flecha 71, en el eje 17,
desenrolldndose el cable de retorno 10. Por el movimiento de
giro, uniforme y relativamente lento del tambor del cable de
retorno 20, la bomba 64, eleva une cantidad siempre igual de
aceite, sin gue se provogue una presién glta en la tuberias
de presidn 66. La fuerza de frenado que se transmite entonces
e través de la cadena 27, sobre el tambor del cable de retorno
20, es por consiguiente escasa y justamente suficiente para
mentener tenso el cable de retorno 10, que se estd desenrollan-
do. En la posicidn superior de elevacidn del recipiente rasca-
dor 8, delante del distribuidor 2, el motor de accionamiento 15
es conmutado, el acoplemiento 19, es conectado, el recipiente

\cogedor 8, es extraido del almacén de materiales suplementarios
4 y, en sentido opuesto del giro del tambor del cable de retor-
no 20, es conducido de nuevo por debsjo del brazo saliente 6,

hasta la punta del mismo, Con ello, también la bomba 64, es
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accionade en sentido opuesto, elevando el aceite a través de

Aﬁ
~ ",

le tuberia de retorno 68, el depdsito 63, por la vé;vula, aho~
ra libre, de regulacidn de la presién 67, y por la tuberia de
presién 66. De esta forma no puede originarse contra-presién ¥
no actie fuerza alguna de frenado sobre el tambor del cable de
retorno 20, Este estado de cosas vuelve a modificarse en cuan-
to el recipiente cojedor 8, llega & la punte del brazo salien-
te 6, en cuanto se detiene el motor de accionamiento 15y se
desconecta el acoplamiente 19. Entonces, empieza préacticemente
la caida libre del recipiente rascador 8, bajo la influencia de =
su fuerzs de gravedad., El nimero de revoluciones del tambor del
cable de retorno, 20 - que shora vuelve a correr en el sentido
de la flecha 71 - aumenta muy répidamente desde O, 1o miemo que
el nimero de revoluciones de la bomba 64, accionade a través

de la cadena 27 y la rueda de cadena 61, bomba que ghore con la
misme celeridad produce une alta contra-presidn en la tuberia
de presidn 66, retrasendo fuertemente la aceleracidn del tambor
del cable de retorno 20. El recipiente rascador 8, vacio, apro-
ximadamente en la posicién III representada en la fig. 1, retar-
da entonces su movimiento de caide y desciende ahora, desacele-
réndose continuamente, hasta el almacén de materiales suplemen-—
tarios. Al1ll se posa llanamente, guiado por el cable tractor 9,
que baja tambien, sin que pueda provocarse el peligro de vuel-
co, y al conectarse el motor de accionamiento 15, en su senti~
do de giro primitivo, vuelve a empezar el proceso de elevacidn
I y con ello, una nuevae fase de trabajo.

Al accionar el tornillo de ajuste 72, de la valvula
de regulacidn de presién 67, puede ser graduada su seccidn de
paso y, con ello, la contra-presidn de frenado, que puede ne-
cesitarse para el trayecto en que el recipiente rascador 8,
vacio tiene que recorrer desde la punta del brazo saliente 6,
hasta el suelo 3. Este accionamiento se requiere practicamente
una sols vez, o sea al montar la instalacidn.

Le totalidad del transcurso de movimiento del disposi
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tivo rascador de cable, objeto del invento, se ef;ctﬁa por en-—
tero autométicamente, con velocidades a elegir y con zonas de
trabajo intercambiables y sin gque se requiera un operaric es-
pecializado, sl como ocurria hasta shora.

Descrito suficientemente el objeto de la patente de
invencidn Que nos ocupa, nos gueda sefialar se trata de una de
las variadas formas de su reelizacidn préctiCa, gin que sus
modificaciones de forma, tamafios, materiales empleados, etc.,

desvirtuen la esencialidad de su objeto.

e gt e e e e e s
p————

Le descrita patente de invencidn recaerd, pues, so-
bre las siguientes reivindicaciones:

18,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A'GRANEL"; ceracterizado por'el hecho de que en el
distribuidor, se encuéﬁtra articulado un brazo saliente, con un
extremo libre unilateralmente articulado a un chasis giratorilo,
y por que el accionamiento enteramente automético del recipien-
te rascador, el cable tractor, asi como el cable de retorno,
son guiados, en un lazo de cable independiente el uno del otro,
a troavés de dos tambores de cable separados, los cuales estéan
dispuestos en un eje comﬁn, que es gccionado por un motor, ¥y
asentado en el chasis; estando unido de wna maners resistente
a la torsién, con dicho eje; y siendo libremente girable en el
eje el ‘tambor del cable, que recoge el cable de retorno, pero
sin embargo pudiendo ser unido a través de un acoplamiento, de
una manere resistente al momento de giro, con el eje citado ¥
por el libre movimiento del tambor del cable de retorno, para
el tensado del cable y para la bajada del recipiente rascador,
giendo retardable por medio de un freno mecénico” 0 bien por
un freno hidrdulico, puediendo ser graduable desde fuera y se-
gﬁn se desee la zona de trabajo del recipiente rascador, por
medio de un interruptor de husillo; aplicable en especial para

materiales de construccién y para la alimentacidn de un distri-
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buldor de instalaciones para la preparaci6n de hormigon, en
las que los mgteriales suplementarios estdn almacenados en lu-
gares de almacenaje divididos por sectores alrededor del dis-
tribuidor siendo amontonados contra el mismo.

28,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con la reivindicacién pri-
mera, caracterizado por el hecho de que ls gula del cable
tractor, dispuesta demtro de un chasis, se efectia a través de
dos cilindros protectores, que se encuentran en posicidn més o
menos vertical a la entrada del cable, a continuaeidn ¥ por
encima de un rodillo de gula, hacia una polea de reenvio, que
estd situada a distancia en la parte trasera del chasis, y
desde allf, sobre el tambor de.cable tractor, que estéd situado
en la parte delantera del chasis.

38,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con las reivindicaciones
primera y segunda, earécterizado por el hecho de que entre la
polea de reenvio y el tambor de cable tractor, estd dispuesto
un dispositivo vigilante de cable, el cual presiona sobre el
cable tractor por medio de un cilindro asentado en un brazo
basculente libremente movihle.

48 ,-"DISPOSITIVO RASCADCR O COGEDOR DE CAELE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con las reivindicaciones
primera & tercera, carécterizado por el hecho de gue por deba-
jo del brazo basculante, estd dispuesto un interruptor, el
cual es accionado por el brazo basculante cuando baje de una
forma inadmisible.

52,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con las reivindicaciones
primera a cuarta, caracterizado por el hecho de que para la
proteccidn del braezo saliente, estd dispuesto un interruptor
de seguridad en el extremo libre del mismo.

68,~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
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ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con todo lo anterlafmente
reivindidado, caracterizado por el hecho de que la leva de
distribucidn del interruptor de husillo, es accionada, a tra-
vds de una transmisidn por cadena resistente al momento de
giro, por el eje del tambor de cable, y de gue sus interrupto-
res finales, son gradusbles para la modificacidn de la zona de
trabajo del recipiente rascador, desde fuera del chasis.

78 ,-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con lo reivindicado, carac—
terizedo por el hecho de que el tambor del cable de retorno,
al correr libremente por su eje, es frenado por un freno de
arrastre y un freno de bajade, estando enclavados el uno en el
otro y retrasando la carrera libre del tambor de cable, a tra-
vés de un eje comfin y de una trensmisidn por cadena.

88,~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL', de acuerdo con la séptima reivindice-
cidn, carscterizado poi el hecho de que estd previsto un fre-
no hidrdulico, en el cusl une bomba o motor hidridulicos trans-
miten su energls de frenado, que es regulable a través de unos
estranguladores y originada por el curso del lfquido, a través
de una trensmisidn por cadena, sobre el tambor del cable de
retorno.

98 ,~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL"; de acuerdo con las reivindicaciones
séptima y octava, caraéterizado por el hecho de que el movi-
miento libre del tambor delrcable de retorno, se transmite, a
través de una rueda de cadena unida sl tambor, y & través de
uﬁa cadena, sobre otra rueda de cadena, la cual acclona a una
bomba hidriulica, dispuesta en el interior de un depdsito de
aceite, bomba que de acuerdo tfon el nﬁmero de revoluciones del
tambor del cable de retorno, en una tuberia de presidn de un
eirouito cerrado, origina una contra-presidn que frene la mar-
cha 1libre del tambor del cable de retorno a través de la trans-

« s F
migion por cadensg.
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108,.~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A.GRANEL", de acuerdo con la novena reivindica-
cidn, caracterizado pof el hecho de que el circuito cerrado
del freno hidrdulico, se detiene por medio de un tubo de aspi-
racién, que se encuentra en sl depdsito del aceite, por la
bomba, por uns tuberis a presidn, dispuesta a continuacidn con
vélvula de regulacidn de presidn; y por una tuberia de retor-
no, que devuelve el aceite a su depdsito.

112,.-"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con la novena y décima
reivindicaciones, caraéterizado por el hecho de que la vélvula
de regulacidn de presidn, estd constituida como vdlvula de re-
tencién de una sole via, garantizando el libre paso del aceile
a8l invertirse el sentido de giro de la bomba.

128 ,~"DISPOSITIVO RASCATOR O COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A.GRANEL", de acuerdo con todas las reivindica-
ciones anteriores, carécterizado por el hecho de gque para lo-
grar el mando a distancia y detener el control a distancia de
la posicién del brazo saliente, en el eje giratorio del chasis
gse dispone una polea para el cable, desde la cual un lazo ce-
rrado del cable le conduce a una placa giraetoria, que se en-
cuentra situada en un aparato de mando a distancia, siendo di-
che placa movible por medio del lazo de cable.

138,="DISPOSITIVO RASCADOR 0 COGEDOR DE CABLE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL", de acuerdo con la novena reivindica-
cidn, caracterizado pof el hecho de que una manecilla que se
encuentre dispuesta en la placa giratoria, se mueve delante
de un disco frontal, en el cual esta indicada la disposibién
de los lugares de almacenaje de los materiales suplementa -
rios.

148, ~"DISPOSITIVO RASCADOR O COGEDOR DE CAELE PARA
ELEVAR CARGAS A GRANEL'.

Todo tal y conforme queda descrito representado y
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reivindicado.

Esta memoria consta de veinte hojas, mecanografia-
das y foliadas por una sola de sus caras, conteniendo un to-

tal de seiscientas doce lineas.

MADRID A 16 DE AGOSTO DE 1967
P.A.
MANUEL DE ARPE,
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