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La invencidn concierne a un dispositivo de retencidn
del retroceso del hilo para los dispositivos dépilar llamados de
extremo abierto, destinado a sujetar el extremo del hilo en el
dispogitivo de hilar, |

Los dispositivos que trabajan segin un procedimiento
de hilado con un extremo llamzdo abierto, tienen todos de comin,
que entre lzs fibras que salen de un dispositivo de alimentacidn
¥y el hilo que de ello resulta - hilado no existe ninguna unidn
continua. Bl extremo de un hilo susceptible de ser extraido sin
interrupeidén por un mecaniemo extractor en el dispositivo de hila=
do de extrsmo abisrto, adguisre movimisnto giratorio continuo e~

diente un sistema mecdnico o neumdtico y produce la ligadura, bajo
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extraceidn ininterrumpida, de las fibras introdueidas-en el dig~-
positivo de hilar para la alimentacidn de éste, resultandn de

este trabajo la formacidn del hilo. Con esto se expresa la eviden-
cia de que para la presente invencidn es indiférsnie que las fi-
bras de alimentacién se introduzcen en una cdmara rotatoria, en
un embudo rotatorio cargado elasctrostidticamente (Patente francesa
1.442;699) 0 en cualquier otro gistema de superficie colectors,

0 bien que las fibras, en movimiento de avance nroducido por un
medio adecuado, se apliquen sobre el extremno de un hilo exento

de giro (DBP 1.062.153).

En todos estos dispositivos de hilar conocidos, séa des-
pués de una parada del dispositivo de hilar o bien después de una
roture del hilo, se presenta el problema de facilitar por medios
manuales la unidn del hilo con las fibras introducidas o de realizar
egta unién de un modo automdtico sin trabajo manual. Al pararse
el dispositivo de hilar o tambien en caso de rotura del hilo, el

extremo del hilo, que se necesita dentro del digpogitivo de hilar

s

nare capturar las fibras introducidas, es =macado del dispositivo.
Al reanudar la marcha del dispositivo de hiler, hay gque volver g
introducir primero el extremo dsl hilo en ¢l dispositivo, precise-
mente tanto que se establece un contacto con las fibras introduci-

das. Esta introduceidn del extremo del hilo practicads a mano es

451

complicada ¥ en el caso de méquinas hiladoras Jde varios husos se
produce una gran pérdida de tiempo, Se ha ensayado ya cisrtaments,
coger la extremidad del hilo que ha salida fuera del disposgitivo
de hilsr, por medio de un garfio despiazable verticalmente sobre
una corredera entre los rodillos extractores y ol tabo d2 sallds
del hilo y hacerlo refrOCeder,al tubo de salide de la cdmara de

hilar, en donde por guccidn se debe introducir el hilo nuevemente

’ . 3 . .
en la camara de hilar. De este modo puede juntarse hilando automd-
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ticamente; sin embargo para esto son necesarios otros elemsntos
adicionales, zspecialmente cusndo por tratarse de miguinas hila-
doras de varios husos se¢ debe verificar lg junta simultdnea del
hilo tanto en el caso de hallarse hilando todos los hwsos.como
cugndo se produce la rotura del hilo en un huso con indepgg@enoia
de otrog. Para oste retroceso del extremo del hilo en el disposi~
tivog de hilar se ha propuesto ademds, que el cilindro de la bobi-
nadore ¥ los cilindros extrachores estén fijamente acoplaﬁqs en—
tre sl por medio de un mecanismo de engranaje de cambio dé?ﬁélo—
cidad ¥ que entre un motor impulsor y el citado mecanismd defenﬁ
gronaje esté previgto un mecanismo de inversifn, que en el c¢aso de
rotura de un hilo dentro del tubo de salida se pueda accionar ne-
diante sl sensibilizador, de modo que el cilindro de la bobinadora
¥ los cilindros extractores giren en el sentido de un aparato pa-
ra producir la vrovisidn de hilo de retroceso en el tubo de sali-
da, con lo que este aparato alimentador queda insertado convenien=-
temente, tanto tiempo como ssz necesario para el extreno aei,hilo
roto permanezeca en el interior del tubo de salida, ¥y que con~loé
rodillos extractores estén previstos un aparato de medida y un con-
tacto mendado por éste, con lo que los rodillos extractores y el
rodillo de 1z bobinadora son nuevamente conecitedos para girar ha-
cia adelante despuds de haber girado un cisrto ndmero de revolu-
ciones en marcha hacia atrds determinado por el aparato de medida
(Patente austriaca publicada A3505/65 y Patente francesa 1.438.609),
Esta conocida instalacidn supone, que el extremo del
hilo roto se encuentra ain en el interior del tubo de salida, ¥y
precisamente en una longitud tal, gue el extremo contraido dsl
hilo por habarse tirado de é1 o vor haberse ensortijado, puede

ser absorbido de nuevo »or el mismo dispositivo de hilar. Sin em-
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bargo se ha comprobado, que despuds de pasar el dispositivo de
hilar y el disposgitivo extractor, el hilo tiene tendencia, a con-
gecuencia de su toreido, a ensortijarse conjuntamente y 2 saliar
fuera del tubo extrector, incluso cuando el hilo peruanece en el
tubo extractor, ocurre a veces, que por efscto del tiro del alre
u otras acciones exteriores el extremo suelto del hilo en el tubo
de salida del mismo es expulsado fuera de este mismo tubo. Tn
todos estos casos es necesario emplear otros medlos para lé:intro-
duceibn del hilo en el dispositive de hilar.

Independientemente del estilo y del modo de extraceidn
y de la respectiva alimentacidn de retroceso del extremo del hilo
y de los elementos gue para esto se utilicen con el fin de estable-
cer el contacto con las FTibras de alimentacidn introducides en el
dispositivo de hilar, la cuestidn que se propone la invencidn
consgigte en‘impedir que el extremo del hilo salga fuera del dispo-
sitivo de hilar, danto durante la parada del dispositivo de hilar,

como también sn el caso de producirse la rotura del hilo,

Seglin el objeto de la invencidn 1l propdsito antes cite-

do se consigue, porque entre la cdmara de hilar o b respectiva zona

de formacidn del hilo y el dispositivo de cxtraceidn del mismo es—

N
Y

(2N

diépuesto en el digpositivo de hilar un sujetador que retiene el
extremo del hilo. Por medio de este sujetador o1 hilo es retenido
en firme durante l= inierrupcién del trabajo de hilar y se impide
aue el hilo salga fuera del dispositivo de hilar. Por la instala-

cidn de este sujetador de retencidn del hilo resultan supdrfluos

‘los dispositivos de succidn o de aire comprimido utilizados para

retener el hilo durante la parade del dispositivo de hilar. Igual-
mente resulta ser innecesaria la introduccidn a mano o por otro
nedio especial de agarre para poner de nuevo on marche el disposi-

tivo de hilar. También para impedir que en caso de rotura del hilo
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durante el trabajo de hilar se produzea lo salids del hilo fuera

del dispositivo de hilar y hacer posible la operacidn de juniar

F~

nilando, 21 sujetador de retencidn del hilo estd unido an sis—

tema de mendo con un sensibilizador del hilo, por un lado, J por
otro lado con un dispositivo de climentacidén de reiroceso del hi-
lo. De este modo es posible también producir la retencidn automi-
tica del hilo y la pussta en marcha nuevamente del dispositivo de
hilar en el caso de producirse la rotura del hilo. o

Para conseguir la oportuna sujecién del hilo, c&ﬁyﬁene
cue el sensibilirzador esté antepuesto 2l sujetador del hiio;'Este
sensibilizador pusde ser realizado en diversos tipos. Gonfbrme con
el objeto de la invencidn puecde ser previsto un senbilizador que
cierrs y abra el sujetador del hilo en relacidén de dependencia con
la presidn sxistente en el dispositivo de hilar ¥ cuya consgtitucidn
sea andloge & la de un conmutador del tipo de presidn de membra-
na. Ademis puede estar previsto un sensibilizador de accionamiento
del sujetador del hilo que funcione en dependencia con la tensidn
del hilo mismo o un senbilizador gue haga centrar en funcién al sujeta~
dor del hilo, consisbhente en cl efecto de una célula fotoeldrtrica
que actla sobre una cdmara éptica en 2l caso de la fesaparicidn del
hilo.:

Conviens gue el sujetador del hilo esté dispussio en la
parte supsrior del tubo de salida del hilo. El sujetador en si mis-
mo puede estar constituldo en diversos modelos. Segin el objefo de
la invencidn una realizacidn ventajosa del sujetador del hilo con- .
alste en que el tubo de salidae del hilo presenta una parte elisti-
ca que pusde comprimirse conjuntamente sobre si misﬁa con aplica~
cién de energfa neumdtica, hidrdulica o electromagndtica, a través
de la cual el extremo del hilo puade ser sujetado. Ademis el sujeta-

dor del hilo nuzde constar ds una pieza de sujecién gue atraviesa
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al tubo de salida del hilo y se puede accionar en forma neumdti-
ca, electromagnética o mecanica. o

Una idee ampliada de la invencidn consiste en que. el su-
jetador del hilo =s accionado de tal modo, gue cuando se para el dispo
sitivo de alimentacidn y diepositivo extractor queda sujetgdq}al mig-
mo ‘tiempo el hilo que se sncuentra en el tubo -de salida del dispo-
sitivo de hilar o um poco después. Al comenzar de nuevo el-ﬁroceso
del hilado, el hilo sujeto sn el tubo de salida del mismo, ﬂejav
libre en dependencia con la puegta en marcha un diSPOSitivofdé ali-
mentacidn de retorno. Por sshe procedimiento es posible realizar
de modo automdtico le parada y la puesta en marcha del disgpositivo
de hilar, tanto para detener 21l proceso del hilado como pare el
caso de rotura del hilo, sin producir ningin defacto en dste.

* Tas demds pariticularidades del objeto de la invencidn se
describen & 1a vigta de log dibujos adjuntos.

Figura 1, expresa una camara de hilar rotatoria con el
dispositivo objeto de la invencidn.

Figuras 2 a 5 muestran diversas realizaciones del dispo~
sitivo de sujetar del objeto de la invencidn.

Figura 6 expresa el dispositivo del objeto de la inven=
¢idn en unidén con un dispositivo de hilar electrostético.

Figura 7, indica el dispositivo del objeto de la inven-
¢idn en unidn con un dispositivo de hilar de extremo abisrto con
uns cdmara de hilar inmdvil.

Pigura 8, musstra laz aplicacidn del dispositivo objeto
de la invencidn en un dispositivo de hilar neumdtico.

Figuras 9 a 11, expresan un dispositivo de sujecidn de
hilos en unidn con un sensibilizador y un dispositivo cde alimenta-

cidn de retorno.

Segin se representa en la figura 1, dentro de una caja
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immévil 1 estd montada una cdmara de hilar rotetiva 2, la cual es
elimentade por un tubo estaclonerio 51 guilador de las fibres. proce-
dentes de un dispositivo alimentador 5. Debido a la accidn de la
fuerza centrifuge los fibros se depositan en una canal coleetora
24 de la cdmere de hilar 2, en forma de un anillo R, por lo zue

lne fibres de rotacidn salen del anillo transformadas en =L hilo

date es oxtraldo a través del tubo estacionario de salida 6

53}
<

nor medio de un dispositivo sxtractor 3. S5i ahora se para 1a. cémars
de hilar 2, en las cimaras &e hilar conocidas el hilo se dnaprende
del anillo de fibras R y so contrae sobre si mismo por efgcﬁo de

la tonsidén pronis originada por la aceldn girstoria y en caso dado
por causas sxleriorss, como rozamientos o tiro de alre, en la for-
ma revresentada en la fisura 1, con la linea de trazos de referen<
cia ', de tal modo que la extremidad del hilo viene a quedar
fuera del dispositivo de hilar. En estas circunstancias es impo-
gible realizar de nuevoe la junte hilando. Incluso si alargando el
tubo de salide del hilo, el extremo de ézte queda aln en la extre-
midad superior del tubo de salida del hilo, la continuacidn del tra-
bajo de hilar es problemdtica sin la introduccidén del hilo en el
dizpositivo de hilar.

Pore retener el hilo en cada caso dentro del dispositivo
de hilar se ha previsto de acuerdo con el objeto de la invencidn
un sujetador 7 para el hilo entre la camara de hilar 2 y el dispo-
sitivo extractor del hilo 3, la cual retiene ¢l hilo P un poco des~
pués de abandonar éste la cdmara de hilar 2. Este sujetador del
hilo 7 se compone por ejemplo de una pieza de sujecidén 70 despla~
zable situada en nosicidn trenaversal coxn respecto al tubo de sa-

lida del hilo 6 en una corredera de guiza 7l. En la posicidn sxtre-

me izquierds se aprieta lo pieza de sujecidn 70 contra la pared

interior izquierda 60 del tubo de salilda déel hilo 6, por lo que
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tambien ol hilo P es apretado contra la pared interior 60 y queda su-
Jjeto. o

Bl accionamiento del sujetador del hilo 7 pusds vgrificar—
se por procedimiento neumético, por medio de electroimanes o también
por procedimiento mecénico mediente una transmisidn de variilgs,
que puedé ser accionada a2 meno o por un disco de curvas pafﬁiéula—
res para todos los lugeres del hilado al mismo tiempo o tampién
pers un lugar determinado. Si por ejemplo hay que parar el.q;spo-
sitivo de hilar, entonces, con la parada del dispositivo do slimen-
toeidn 5 y del digpositivo extractor 3, entra en accidn el sujeta-
dor del hilo 7 y'por lo tanto el hilo F es retenido en el tuho de
galida 6 aungue disminuya o llegue a faltar la tensidn del hilado.

La fuerza de compresidn necesaria »ara el sujetador 7
es producida sesin indica la figura 2 por el aire comprimido con-
ducido por ung tuberia, el cual es introducido en el espacio 74 de
la corredera de gula Tl existente detris de la pieza de sujecidn
70, de tal modo que la pisza de sujecidn 70 como un émbolo es
apretada hacia la izquierda contrs la pared interior 60. Ia posi-
cibn de retencidn de la pieza de sujecidn 70 se deteraina por un
resorte de retencidn T2.

Para aue la sujecidn del hilo F tenga lugar en el insten-
te preciso con independencia de verificar el servicio a mano, el
accionamiento del sujetador 7 puede ser realizado en combinaeidn. con
el interruptor para el dispositivo de alimeniacidn 5 y el disposi-
tivo extractor 3. En el digpositive de hilar representado en las
figuras 1 y 2 egtd colocado en la tapa 11 de la caja un conectador
de presidn 73 regulable para una presidén determinada, el cual actia
sobre una vilvula electromagnéti;a 76 situsda en la tuberia T5. El
mando de esta vilvula T6 =e realiza de tal modo, que en el caso de

producirse la calda de la depresidn en la cémaras de hilar 2 como
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consecucncia de la interrupcidn de la succidn 4 en la parada de
la ingtelaecidn, el aire comprimido para la corredsra de guifa 71
1lega libremente y la vieza de sujecidn 70 ge trasleda a la izquier-
da. Cusndo la depresidn en la cdmara de hilar 2 adguisre su va~
lor al ponerse sn morcha le instalacidn, por haberse estableci-
do nuevamente la succidn 4, el interruptor de presidn 73 desco-
neota de muevo la vdlvula elsctromagnética 76, y le pieza de su-
jeeidn 70 se desplaze otra vez hacia la derecha por la accidn del
resorte de retencidn 72 para adquirir la posicidn de reﬁbéoAque,
como indiea la figura 2, corresponde & la posicidn normai-dél
funcionamiento de la instalacidn de hilado. |

La figura 4 muestra el accionamiento electromagnético
Ge=l sujetador de hilo 7. Para csto el interruptor de presidn 73
cata conectado directamente con un electroimin 710. La pieza de
sujecidn T1l como armadura Ge este electroimdn 710, se mueve
en correspondencis con la inversidn de la polaridad o bien hacia
la igquierda en la posicidn de sujecidn o hacia la derscha nara de-
Jar libre el hilo T,

Bn vez de una pieza de sujecidn 70 o 711 del modelo de
dmbolo el sujetador del hilo puede estar también realizado de tal
modo, que ¢l tubo de salida del hilo presenta una parte eldstica
comprimible nor accicnamiento, neumdtica, hidréﬁlico o elactro-
magndtico. Asi estd por ejemplo introducido en el tubo de salida
61 un manguito flexible 700 (Figura 3), el cusl por l=z accidn del
aire comprimido conducido en el tubo 702 al espacio hueco 7Ol

de forma anular que lo rodea se extlende hacia el centro ¥ de

este modo produce la sujecidn del hilo F, como se representa en

la Figura 3 con la pared 700' de lineas de trazos. U#dispoaitivn
de sujeecidn de egta clase puede ser previsto para ser colocado

en un lugar cualquiera a lo largo del tubo de salida 61,
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Log sensibilizadores del hilo para el mando del suje-
tador del hilo pueden estar iguelmente constituidos en diversos
tipos, segin el criterio que se siga para indicar la interrup-
cidn del proceso del hilado, EL indicado interruptor de presidn
73 situado en la cdmera de hilar 2 funcionando con la diferencia
de presiones es apropiado particwlarmente para la interrupcién
del proceso del hilado por la parada del disposifivo de hilér.
En el caso de producirse la rotura del hilo la depresidn ge.la
camara de hilar no varia en circunstancias normales, porilﬁ;que
el hilo F puede escapar sin que se le sujete. Pero coma guiera
queVen.la interrupcidn del proceso de hilar cesa siemprenié ten~
sidn propia del hilado, los sensibilizadores de tensidn del hilo
son apropiados pera el mando del sujetador del hilo, tanto para la
parada del dispositivo de hilar como tembién pora el caso de ro-
tura del hilo.

La figura 5 muestra una realizacidn variadas del siste-

ma. de mando para la valvula electromagnéiica 76, que acciona tam-

bién la pieza de sujecidn T7O. En unz ranura 62 del tubo de salida
del hilo 6' encejz un senbilizador orientable 720, que en la con-
dicidn normal de %ensidn del hilo F adquisre 1o posicidn indica-
da en la figura 5 y que estd situada detris del hilo. Si la ten~
sidn del hilo disminuye a consececuencis de la roitura del nismo o
porgue cae la tensidn de éste en la cémara Ge hilar 2, el sensi-
bilizador 720 oscila y pasa a la posicidn represesntada en la fi-
gura 5 con linea de trazos, con lo gue la banders 722 situada en
la palanca 721 deja paso libre al rayo luminoso 723 procedente
del manantial de luz 724 y la célula fotoeléetrica 725 a través
de un aplificador 726 transmite una gefizl a la vélvula electro-

magnética 76, que deja libre el conducto de paso de zire comprimido



5

10.

15.

20.

25.

75 hacia el sujetador del hile 7 y el hilo F, como enies se ha
deserito, quede sujeto. En el retroceso hagiarlas cohdibiénes
normeles de la tensidén del hilo, el rayo luminoso 723 vielve
& ser interceptado por la banders 722, la sefial de la célula
fotoeléctrica 725 cesa y la vélvula electromagnética 76 ge
cierra de nuevo por el impulso reforzado de la célula fé%beléc-
trica y la accidn retenedora del hilo deje de efectuarse.

Pare volver a reelizer la junta hilando se hacéiretro-
ceder el hiloF un poco después de que la pieza de sujecién 70
haya recorrido su camino de retroceso para establecer ei contac-
to con las fibras de alimentacién introducidas en el dispositivo
de hiler. Egte retroceso del hilo se puede verificar fundamen-
talmente a mano en cada lugar del hilado. Es conveniente servir-
ge de algin dispositivo que permits realizar también la intrb-
duccidn en retroceso del hilo en todas les cémeras de hilaer si-
multéneamente. En le reelizacibn indicada en la figura 5 se ha
previsto una pieza doblade en arco 30, la cual en la posicion
normel durente el hilado produce la desviacidn del hilo F, antes
del dispositivo extractor 3, en forma de lazo para constituir una
regserva de hilo. Pare verifipar de nuevo la operacidn de juntar
hilando se desplaza el estribo 30 a la pogicidn 30! representada
por linee de trazos, con lo gue se produce une elimentacidn de -
retroceso en el dispositivo de hiler debido al acortemiento
del hilo por su nueva posicidn F'. AL mismo tiempo o inmedia~
temente antes el sensibilizedor 720 retrocede & su posicidn de
partida y el sujetador 7 se abre. Como quiera que el hilo F quedd
retenido por el sujetador 7 en el dispositivo de hilar, es su~

ficiente la devresidn existente en la cédmars de hilar 2, para 1le
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var el hilo T a que con su extremb entre en contacto con las
fibres de alimentacidn de la canal colectora 24. Pare esio es
indiferente que, o bien see el mismo dispositivo'de hilar el
creador de la referida depresién 0 que el dispositivo de: hilar
sea puesto en comunicacidén con su succionador.

Para que sea posible verificar un trabajo totalmente
abomético del dispositive de retencidn del hilo tanto en el
caso de producirse la rotura del mismo como también por la parada
del dispositivo de hilar, incluso la renovacidn de juntér‘hilan~
do, el sujetador del hilo segin el objeto de la invencién‘esté
uvnido, para ser mandado, con un sensibilizador por una bérte Ng
por otre parte con un dispositivo de alimentacidn del hilo.

En lag figures 9, 10 y 11 estd representado un ejempbo
de unidn de mando de esta clase. EL tubo de salide del hilo 611
de un dispositivo de hilaf de extremo abierto presenta en su
extrem;dad superior una ranura 64 para encajar una pieza de suje-
cidn 741 ¥y en su parte inferior una reapura 63 para un sensibili-
zador del hilo, por gjemplo un sensibilizador del hilo 750 de
slstema mecénico. En un estribo 31 se ha formado una reserva
de hilo para la alimentacidn de retroceso. Ia pieza de sujecidn
741 y el estribo 31, sobre el que transcurre el hilo F, son
conjuntamente orientables sobre un eje 32, de modo que se rrodu-
ce un movimiento del estribo 31 y taubién un movimiento de la
pieza de sujecidn T4l e inversameie. EL eje 32 estd unido por
medio del brazo de palanca 742 con un electroimén elevador
743, que presenta dos bobinas de arrollemientosdiferentes, por
lo que la palanfa 742 se moverd en uno o en otro sentido, geglin
cusl sea le bobina recorrida por la corriente eléctrica. En la
figura 9 se encuentren le piezs de sujecidn 741, el estribo 31

y el sensibilizador 750 en la posicién normal que ocupan duran-
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te el proceso del hiledo. Ten pronto como el sensibilizador
750 registra una interrupeibn en el proceso del hilado, por
ejemplo por oscilacidn & consecuencia de faltar el hilo B o por
una perturbacidn en el dispositivo de hilar, se cierra un con=-
tacto 751 y una de las bobines del electroimdn elevador T43 es
recorrida por la corriente, y precisamente por los conductores
753 y 752 de un manantial de corriente 754. L consecuexncia
que de esto resulta es que la palanca %42 es accibnada y"ia
pieza de sujecion 741 ( figura 10) sujeta el hilo F e iﬁéide

su selida fuera del dispositivo de hilar. Naturalmentg al mismo
tiempo, por contactos eléctricos no dibujados en sus detalles,

también debe quedar parado el dispositivo‘extractor 3. El suje~

~ tador T4l permenece cerrado fodo el tiempo necesario hasta gque

el pulsador de contacto 746 es accionado y en lugar del contacto
745 se clerra el contacto 744. Ahora la corriente eidctrica
recorre y actie sobre la segunda bobina del electroimdn eleva-
dor %43, vara que le palance T42 sea accionade en el sentido
contrario.

De este modo la pieza de sujecidn T4l deja libre el
hilo F y al mismo tiempo se produce, por el movimiento de retro-
ceso del estribo 31 (Figura 11) hasta la posicidn verticel,
une alimentacidn de retroceso del hilo F en el dispositi%o de
hilar, y pvor lo tanto dentro del dispositive de hilar tiene
lugar el contacto del extremo del hilo retenido,con las fibras
de alimentacibn. En este instante, por ejemplb con un conmutador
de fin de carrera para la palanca 742, se vuelve a poner tem-
bidn en funcionamiento el dispositivo extractor 3 y vuelve &
colocarse poco & poco en la posicidn de salida representada en

1o figura 9. Por supuesto, pueden existir también otras clases
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de oombinacionesvmecénicas, eléctricas o neumético~hidraunlicas
pera establecer la regulacidn entre el sujetador ;41, el sen-
sibilizador 750 y el dispositivo de slimentacién de retroceso
3L. El retroceso del hilo T se puede efectuar también mediahtbe
el giro inverso del dispositivo extractor 3. Ia invencidn no
depende de la clase y combinaciones de los dispositivos
gmpleados para este fin.

La invencidn tampoco es dependiente del tipo del dis=-
positivo de hilar de extremo abierto. ‘

En un dispositivo de hilar elsctrostdtico de exﬁremo
abierto segin la figure 6, la cinta de fibras S, desintegrada
en fibras, se extiende desde los rodillos de alimentacién 500
y 501 cargados con un potencial negativo a una zona 7 de agre-
gacidn en forma de "barbas de fibras" como consecuencia del cam~
po eléctrico creado por la superficie colectore 221 de las
fibras que presenta un potencial positivo, dentro de cuyo refe-
rido campo la zona de barbas de fibras 7' tiende hacia el rodi-
11lo inferior de alimentacidn 501l. El hilo F que asl se ha for-
mado recibe el torcido necesario por el transmisor de torsidn
220, por 1o que en el trabajo normel de le instalacidn se verifi-
ca un determinado prensedo sobre el hilo F debido & los ele-
nentos de conduceidn 203 situado en el transmisor de torsidn
220. El sensibilizador eldstico 735 de la tension del hilo
mantiene cerrado por lo tanto el conmutador 736 debido a una
tensidn existente en el hilo, as{ como también la armadura
731 del electroimén 730. En esta posicidn la parte 733 se ha
desplazado izuelmente a la derecha por intermedio de la barra

de unidn 737 y el sujetador, compueste de 733,733', se abre.
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Por desaparicidn de le tensién del hilo queda interrumpido el paso
de la corriente en la bobina del.electroimdn }32 por apasertura
del conmutador 736, la armadura 731 es empujada hacia la izquier-
da por la accidn del resorte 734 y el hilo F queda retenido
firmemente por el sujetador 733,733' que entonces se ha cerrado.
Fl gensibilizador del hilo 735 se puede también acclonar sl mismo
tiempo para otras combinaciones de funcionamiento, por ejemplo
parer el dispositivo de hiler, etc. lo que por lo demds no es
objeto de la invencidn.

Si sekrata de una cémere de hilar estacionaris 200 segin
la figure 7, que trabaje con un temlz £ijo 201 como superfieie
colectors de fibras, y el torcido se ha de verificar pof‘el congi-
guiente trensmisor de torsidn 202, se puede proceder comv sigue:

En el tubo de salida del hilo 600 estdn dispuesias &
derecha e izquierda, una por cada lsdo, las mirillas 661,:con las
que se puede comprobar por un rayo luminoso T23 procedente de un
foco de luz 724 la existencia del hilo F por procedimiento Boto-
electrico. Si falta un hilo e consecuencia de su rotura en la
zona de- lag fibras o en la cdmara de hilar 200, se produce en-
tonces la sujecidn por la grancaida de la intensidad de la co-
rriente del amplificador 726, suministrada por la celuls Rotoelée
trice %25, por consecuencie de la disminucidn de le intensidad
luminosa, mientrasg que por la interrupcién del paso de corriente,
la armaedure 731 del eleciroimén 730 se desplaza hacia la izquierda
por la tensidn del resorte 734 y los elementos de sujecidn
733,733" retienen el hilo.

El dispositivo del objeto de la invencién permite tem-
bién su aplicacidn con resultados satisfactorios, en los dispo-
sitivos de hilar de extremo abierto, en el caso de funcionamiento

neunético, como indica la figura 8,
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TIa céimara de hilar 210, en la que desemboca lateralmen-
te su tubo de alimentacidn 211, egtd unide exielmente & distan-
cia con une cémare de torsidn 212 dispueste a distancis, por un
tubo de salida del hilo 213. DLa caja 214 que envuelve distancia-
de la cédmara de hilar estd comunicada con una tuberia de succién
40 y termina por la parte superior en un cilindro receptor'zls
de la cémars de torsién 212.

Por encime y muy cerca del lugar de la embocadura 216
del tubo de alimentacidn 211 en la cémara de hilar 210 estén
previstag a derecha e izquierda dél tubo de salide 213 una .mirilla
por cada lado 217, pare dar paso 2 un rayo luminoso 723 proceden~
te de un manantial de luz 724 para constatar -por procedimiento
fotoeléotrico la existencie del hilo mbvil F. » w

Por debajo y muy cerca de la cémare de torsiéniziz esté
dispuesto un sujetador segin la figura 4, en el ;nterior del ci-
lindro 215, que es mandado por la célula fotoeléetrica 725.

Con el fin de que al volver & poner en marcha pueda in-
troducirse el hilo en la necesaria longitud dentro del cono de
hilar 210, puede ester previsio un dispositivo de alimentacidn
de retorno, por ejemplo segin las figuras 5 § 9, entre la camara,
de torsidn 212 y el dispositivo extractor 3.

Ta funcidn entre el dispositivo pera sujeter, el sensi-
bilizador y el dispositivo de alimentacidn de retroceso en el
caso de producirse la rotura del hilo o en la parada del disposi=-
4ivo de hilar es por lo demds como se ha descrito.

En todos losg ejemplos descritos se puede prevenir tam-
bién, que la sujecidn actie de mmnera permanente sobre el hilo de
modo suave, incluso durante el hilado y que el sujetador se abra
Unicamente para verificar la junta hilando y la respectiva alimen~

tacidn de retorno.
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-------- ~—NOTA

s £

Se reivindica como nuevo & de propia invencion:

1.~ Dispositivo vara la retencidn del hilo en dispo-
sitivos de hilaor de extremo abierto, caracterizado porgue enire
la cédmara de hilar o la respectiva zona de formacidn del hilo_y
el dispositivo extractor del hilo estd dispuesto un sujeta&drjdel
hilo para la retencidn del hilo en el dispositivo de nilar,

2i= Digpositivo segin la reivindicacidn 1, caracteri~
zado porqus el sujetador del hilo estd unido para. ser mandaﬁd
con un sengibilizador por un lado ¥ cdn un dispositivo de alimen-
tacidn de retorno del hilo nor otro lado. |

3¢~ Digpositivo segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el sensibilizador estd conectado en adelan-
t0 al sujetador del hilo,

4.~ Dispositivo segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque =l sensibilizador en dependencia con la pre-
sidén en el dispositivo de hilar abre y cierra el sujetador del
hilo. '

5.- Dispositivo segin les reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el sensibilizador estd contituido como un
conmutador de presidn de membrana.

6.~ Dispositivo segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque ol sensibilizador acciona el sujetador del
hilo en dependencia con la tensidn del hilo.

7.~ Dispositivo segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el sensibilizador que acciona el sujetador
del hilo se compone de una barrera luminosa correspondiente s la

ausencia del hilo, que actia sobre una célula fotoeléetrica.
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8:~ Dispositivo segin las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el sujetador del hilo estd dispuesto en la

parte superior del tubo de salida del hilo.

9.- Dispositivo segin las reivindicaciones anterio~
res, caracterizado porque el tubo de salida del hilo presenta
una parte eldstica comprimible, neumdtice~hidriulica-o electro-
nagnéticamente. |

10.- Dispositivo segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el sujetador del hilo se compone de una
pieza de sujecidén accionable de modo neumdtico, électroméggéti-
co 0 mecénico que empuja el tubo de salida del hilo.

11l.- Procedimiento para la retencidn del hilo en dis—
positivos de hilar de extremo abierto segin las reivindicécio—
nes anteriores,caracterizado porque en las paradas del disposi-~
tivo de alimentacidn y del dispositivo extractor del hilo, se
sujeta, a2l mismo tiempo o muy poco despuds, el hilo que se en~
cuentra en el tubo de szlida del dispositivo de hilar.

12.~ Procedinmiento segin la reivindicecidn 11, carac-
terizado vorque en la reveticidn del proceso de hilar, el hilo
sujeto gue se encuentra en el tubo de zalida del hilo es pues-
t0 en libertad en dependencia con la puesta en marcha de un dis-
positivo de alimentacidén de retroceso.

13.~ DISPOSITIVO Y PROCWDIMIENTO PARA LA RETENCION
DEL HILO =N DISPOSITIVOS DE HILAR DT EXTRENO ABIERTO,



.

-19 -

Tal como se describe y relvindica en la presente Memoria
Descriptiva que consta de diecinueve hojas escritas a méquina

por una sola cera y de sug corregpondientes dibujos.

Yadrid, 46 AGO. 1967

e
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