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=/=/ " PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS EXCAVADORAS"=/

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Es un deseo generalmente sentido con intensi - 
dad, el poder realizar excavaciones lateralmente, es de­
cir, al lado de la excavadora, por ejemplo, para excavar 
zanjas.

I Esto es especialmente cierto en el caso de los
excavadores a tractor mas y mas usados cada dia. Las má­
quinas excavadoras convencionales montan la zanja a hor-
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i cajadas teniendo el mecanismo excavador en la parte tra-
¡
sera o en la frontal del tractor. La máquina excavadora 

i de acuerdo con la presente invención, puede efectuar la 
excavación al lado del tractor y el tractor puede ser 
llevado a tal distancia de la zanja que se está excavandc 
que no hay riesgo alguno de deslizamiento dentro de la 
zanja incluso si los bordes son blandos.

El mecanisno excavador de la presente invenci& 
comprende un brazo giratorio, montado pivotante, en cuyo 

¡ extremo libre va montado un brazo excavador en forma pi- 
i votante, tambión. El citado brazo lleva un cucharón
0 similar. El mecanismo está caracterizado por los ras - 
gos expuestos en la adjunta reivindicación 1.

¡ La presente invención será ahora mas ampliamen
te ilustrada en conjunción con los dibujos acompasados, 
en los que

La figura 1 muestra una vista lateral de una 
realización de un excavador de acuerdo con la invención.

La figura 2 muestra el excavador de la figura
1 en acción. El mecanismo excavador está montado en la 

{ parte posterior del tractor.
El mecanismo excavador indicado, consta de un 

brazo 1, montado pivotantemente, para ser oscilado en 
los planos verticales. Lleva en su extremo libre un bra­
zo excavador -2-, el cual a su vez soporta un cucharón 
-3-. Dicho brazo -1- está montado sobre un poste -4-, 
que a su vez, está rotativamente montado sobre el trac- 

i tor T. La elevación del brazo giratorio es controlada 
por el cilindro hidráulico -5-. En el extremo libre del 

i brazo -1- hay un pasador -6-, paralelo al plano pivotan-_
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;e del brazo -1- y perpendicular al eje longitudinal del 
trazo. En los extremos salientes del pasador -6- está mon 
¡ado una articulación ahorquillado -7-. En el extremo ex­
terior de dicha articulación -7- está el brazo excavador 
-2-, pivotando en el pasador -8-. Los pasadores -6- y -8- 
ion perpendiculares entre si. De esta forma el brazo ex - 
¡avador -2- está cardanicamente conectado con el brazo 
-1-. El brazo excavador -2- es rotado alrededor del pasa- 
.orm8- por el cilindro hidráulico -9-, el cual, a su vez, 
stá cardanicamente conectado con el extremo superior li­
tro del brazo excavador -2-, via unión -10-. La articula- 
ión -7- gira alrededor del pasador -6-, accionado.por el 
ilindro hidráulico -11-.

El cucharon -3- está pivotantemente montado en 
1 extremo del brazo excavador -2-, alrededor del pasador 
12-, el cual, a su vez, está montado en una parte -13- 
ue sobresale lateralmente del brazo -2-. La parte poste- 
ior -14- de dicho cucharón es controlada por un cilindro 
.idraulico -15-, dispuesto dentro del brazo -2-. Mediante 
sta disposición el cucharón obtiene substancialmente ma- 
or poder de excavación que los cucharones de los excava- 
ores convencionales ordinarios, que están montados di - 
ectamente sobre el extremo del brazo excavador, siendo 
ontrolada la parte posterior del mismo por el cilindro 
15-, en dirección oblicua. Aán más, el cilindro -15- y 
u pistón están mejor protegidos por la disposición mos - 
rada, especialmente cuando se excavan pozos profundos, 
or ejemplo, para la fijación de cimentaciones de pilares.

El excavado de zanjas con ayuda de la máquina 
xcavadora de la invención se explicará ahora en conjun
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ción con la fig. 2. El brazo -1- ea girado hacia fuera 
hasta formar un ángulo recto con el eje longitudinal del 
tractor T y, entonces la articulación -7-? es igualmente 
girada por el cilindro -11-, hasta formar un ángulo recto 
con el brazo -1-, con lo cual, el brazo excavador -2- y 
el cucharón -3-) son dirigidos paralelamente al eje lon­
gitudinal del tractor T. Entonces, el brazo -1-, es baja­
do hasta un nivel que se considera suficiente para la prc 
fundidad de excavación, siendo girado el cucharón -3- por 
el cilindro -15- tan atrás, como posible.Cuando los dien­
tes del cucharón son introducidos en la tierra, el cucha­
rón -3- es girado por el cilindro -15-. Entonces, el bra­
zo -1-, es elevado de manera que eleve el cucharón -3- 
fuera de la excavación y girado horizontalmente a una es 
tación de descarga.

Con el fin de ajustar el brazo -1- en una posi- 
oión deseada, preferiblemente vertical, y mantenerlo en 
tal posición, es aconsejable disponer otro cilindro hi - 
draulico (no ilustrado en la figura ), entre la articu­
lación -7- y el brazo -2-.

Dentro del alcance de la invención otra arti - 
culación puede ser usada, desde luego, añadiéndola a la í 
culación -7-, por ejemplo, de manera que haga que el ex­
tremo exterior del brazo -1- quede articulado vertical - 
mente. Semejante pivote debería estar alojado cerca del 
punto sobre el cual está fijado el cilindro -11- al bra­
zo -1-. En tal caso, el brazo -1- podría ser girado ha - 
cia cualquier posición inclinada cuando la máquina exca­
vadora está siendo usada en la forma ilustrada en fig.2

Lá máquina excavadora no se limita, naturalmen
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te, al uso ilustrado arriba, sino que puede ser Asada 
para cualesquiera fines para los cuales las excavadoras 
son generalmente usadas.

N O T A
En esta Patente de Invención se reivindica:
1. - Perfeccionamientos en las máquinas excava­

doras dotadas de un mecanismo excavador consistente en ui 
brazo giratoriamente montado -1-, en cuyo extremo libre 
está giratoriamente montado un brazo excavador -2-, que
a su vez lleva un cucharón -3- o similar, caraoterizándo 
se dicho mecanismo por el hecho de que una articulación 
-Y- está montada sobre un pasador -6-, en el extremo li­
bre de dicho brazo -1-, y dicho brazo excavador -2-, a 
su vez está giratoriamente montado sobre un pasador -8- 
sobre dicha articulación -7-, dichos pasadores (-6-7-), 
forman un ángulo, preferiblemente un ángulo recto entre 
si, siendo dicha articulación giratoria de manera que ha 
ga al menos un ángulo recto con el dicho brazo -1-, sien 
do dicho cucharón -3- giratoriamente montado sobre el 
pasador -12- el cual, a su vez, está montado sobre la 
parte -13- que sobresale lateralmente del dicho brazo 
-2-, siendo controlada la parte posterior -14- de dicho 
cucharón -3- por medio de un cilindro hidráulico -15-, o 
semejante, montado en dicho brazo -2- y desplazable en 1¡ 
dirección del eje longitudinal del mismo, con lo que, el 
cucharón puede realizar el excavado sin ser movido por 
dicho brazo -1- o dicho brazo excavador -2-, que están 
adaptados para elevar dicho cucharón -3- solamente.

2. - Perfeccionamientos en las máquinas excava-



doras, de acuerdo con reivindicación 1, caracterizados 
porque un mecanismo de cilindro hidráulico -11- o seme­

jante, está fijado a dicho brazo -1-, estando dispuesto 
el pistón de dicho mecanismo para girar pivotantamente 
dicha articulación -7- alrededor de su pasador -6- con el. 
fin de ajustar la orientación de dicho cucharón -3-.

3.- " PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS EXCA­
VADORAS ", de conformidad en un todo en lo esencial y 
fines industriales a lo descrito en la precederte memoria 
descriptiva y gráficamente representada en los adjuntos 
planos para su mejor comprensión.

Esta memoria consta de SEIS hojas escritas ó 
mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

Madrid, 8A60.)967
Por autorización -la interesada.
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