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Bl presente invento concierne a un conjunto awtd-
nomo de traduccibén y de impresibn electromecdnica utiliza-
ble para un cddigo con cinco o n momentos gque puede ser

telemandado a partir de un conjunto de seleccidn cualguie-

‘ra con 5 o n momentos, y que puede telemandarlo. A este
.efecto, el conjunto de seleccién debe poder marcar eléc-

-tricemente los cinco o n momentos en funcién de la combi-

nacibén y marcar simulténeamente y para cada ciclo un con-

- junto de disparo. EL mando del conjunto de seleccién a par

tir del conjunto descrite se hace en las mismas condiciow

nes,

Este aparato encontrerd su empleo mas corriente

en telegrafia arritmica. Un selector emisor-receptor, que

posee la base de tiempos y los dispositivos de andlisis

apropiados para la emisidn y para la recepcidn, puede es-

“tarle asociado. En la recepcidn, este selector analizard
‘la combinacién recibida, mandard la puesta en su sitio de
‘la seleccién del traductor y su puesta en marcha. En la

emisién, el teclado del traductor materializa la combina-

cidn a emitir, acciona el selector que analiza esta combi-

inacién, la emite en linea y, eventualmente, manda la impre

gidén para control local.

Este empleo no es, sin embargo, limitativo, y el
aparato puede ser utilizzdo en otros dispositivos de tele-
mando,

Otro objeto es constituir el aparato de subconjun-
tos funcionales, que se montan y se regulan separadamente,
y cuya ensambladura sobre él conjunto general es fdcil, lo
zqv.e hace el entretenimiento y la reparacidén féciles y evi-

ta, por la posibilidad de cambio rdpido de subconjuntos

S T TTE




10

15

20

25

30

3 ¥

.

Ay iy Y
f*wbﬁ

TIEr

R ‘!6
a0 a8 .

_"'A"ull"u |":4,

normales, la inmovilizacidn mes o menos larga del aparato
para separacidn.

Estos subconjuntos funcionales estén concebidos
de tal manera que la adicién de un mimero limitado dé.éub-
conjuntos diferentes e intercambiables en el conjunto‘ge-
neral permite conseguir aparatos de la misma familia;iﬁe-
ro de utilizacidén diferente, que son el aparato de pﬁgina-
ciln, el aparato de cinta, el perforador gque imprime sobre
cinta y el teclado pexrforador que imprime sobre banda,

Esto permite aumentar la serie de fabricacidn y
tener los aparatos a menos precio, |

Entendiéndose que los subconjuntos que van a ser

descritos pueden ser utilizados separadamente en diferen-

.‘tes aparatos, estos subconjuntos han sido agrupados para

la facilidad de la exposicidén en un aparato que constitu-
ye una de las realizaciones posibles del invento.

En este aparato, la descodificacidn de la combi-
nacién se hace por 5 o n barras, las barras son colocadas
en su sitio, o bien por el sistema receptor, o bien por
el sistema emisor. Pueden formar un combinador plano, ©
circular, o de cualguier otra forma conveniente. El apara-
to descrito es de carro mévil y de cesta fija, con disposi
tivo de una comprobacidn plana por barras de codificacidén
permitiendo esta disposicién una couprobacidén simmltédnea

de todas las combinaciones. Por simple cambio.de la plati-
na superior de un aparato de paginacibén de carro mévil, se
puede conseguir un aparato de cinta, o un aparato reperfo-
rador que imprime sobre cinta. Ia cesta, el teclado, el

conjunto de seleccidén y la platine superior del reperfora-

dor impresor son comunes al teclado perforador que imprime

15.9.67 | ~3 - 3436?3
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en cinta.

Hay que sefialar de nuevo que los conjuntos -deseri
t0s8 pueden ser utilizados separadamente, en su totalidad
o en parte, en aparstos diferentesy y se verd claramente
que estos conjuntos son totalmente independientes y fdcil-
mente intercambiables.

En las figurss 1 a 3 de los dibujos anejos, se ha

representado esquemdticamente la organizacidn general del

aparato deserito.

Se encuentra aqui el conjunto de impresidn 1, el
postigo de percusién 2, la platina de mando de las funcio-
nes 3, el carro 4, el conjunto de seleccidén 5, el teclado
6, el grupo motorreductor 7. Estos subconjuntos, descritos

mds adelante, son ficilmente desmontables y regulables se-

‘paradamente.

Ios ditujos anejos representan ademis:

.Ihs figuras 4'a 7, el conjunto de impresidn,

lag figuras 8 y 9, el postigo de percusién,

lag figuras 10 a 12, loé mandos de las funciones
'de retorno de carro, avance y prohibicién de avance,

las figuras 13 y 14, el mando de la interlinea,

lag figuras 15 a 18, el mando de la inversidn
:le'bra-ci;t‘ra y de las ’funcior_les ane jas,
las figuras 19 a 21, el mando de la cinta,
lag figuras 22 y 23, el carro,
las figuras 24 a 26, el conjunto de seleccidn,
las figuras 27 a 29 , el dispositivo de elevacidn
de las palancas comprobadoras,

las figuras 30 a 32, el teclado,

las figuras 33 a 35, el grupo motorreductoxr.

;18.9.67 -4 3436 13
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Se describen a continuacidn los conjuntos parti-
culares que incluye el aparato dado a titulo de ejemplo.

1, Conjunto de impresién (figuras 4 a 7). E1 con-
junto comprende el segmento 21 con su guie de pemué'iSn'
22, su soporte de palanca portacaracteres 23 sostenid@ipor
dos riostras 24 y 25, las palancas portacaracteres 'b"a“lexs
como 26 y las palances comprobadoras tales como 27. Estas
palancas comprobadoras son atraidas por resortes 'taj.es
como 28 enganchados & una riostra 29 solidaria del 'rsreg»—
mento,

Ias palancas portacaracteres tales como 26 Figu~
ra 5) estdn montadas directamente por las palancas compro~
badoras tales como 27, arrastrades a su vez, eventualmente,
por el postigo de percusibén, gracias m su gancho de extre-
mo. Este participa en el aligeramiento general y permite
un rendimiento mecédnico mucho mejor. Ie disposicidén de las
piezas y un estudio de la percusidén y de la forma de la
palanca portacaracteres 26 han permitido suprimir el ani-
1llo de percusién del segmento 21, lo gue evitalos choques
y rebotes perjudiciales para el mecanismo, y amortigua el
ruido de percusidén ya disminuido por el mando directo y el
cuidado aportado a la definicidn del movimiento de la pa-

lanca portacaracteres.

Hay que sefialar que log resortes antagonistas ta-
les como 28 enganchados a la riostra 29 solidaria del seg-
mento hacen el conjunto de impresidn totalmente independien
te. Su -regulaéién puede efectuarse, pues, fécilﬁen‘be, fue-
ra del aparato en el cual puede ser montade o desmontado
sin desajuste ni regulacidén suplementaria, Puede moverse

igualmente sin canbiar la tensidn de log resortes tales

B 343613



10

15

20

25

como 28, lo que le permite trabajar de una menera idénti-
ca en las dos posiciones, alta y baja, correspondientes
a las letras y & las cifras. , |

En el segmento estdn montadas dos piezas 30 y 31
que permiten la fijacién del conjunto de oimpresién sobre

el aparato, Ios cojinetes 32 y 33 de estas piezas reéiﬁen

tornilios ejes 34 y 35 que los unen a dos palancas 36'y

37, que son solidarias de un eje 38 que atraviesa ei ape~
rato. o
Por su oscilecidn, este eje 38 define las dus po-
giciones de letra y de cifra, y manda por 37, 35y 33 7
sus simetricas 36, 34 y 32 la subida y la bajada del seg-

. mento, Por otra parte, las palancas comprobadoras tales

- como 27 se apoyan sobre un peine hacia el postigo de per-

cusidn. Ios resortes tales como 28, engachados a la rios-

ctra 29 solidaris del segmento, sontensados y tienen por

_accién hacer bascular la parte alta del segmento hacia

atrds, alrededor de los tornillos ejes 34 y 35. Esta ac-
cién aplica las dos piezas 30 y 31 sobre rodillos de apo-

yo 39 (y 40, su simétrico) llevados por dos ejes 41 (y 42,

- su simétrico). Ia fijecidn de estos ejes sobre el aparato

iesté descentrada, 1o que permite, por rotacién de estos

. ejes, una regulacién de delante a atrds, de la parte su-

. perior del segmento, que proporciona una percusidén dife-

" rente segin se tenga una o varias copias.

2. Postigo de percusién (figuras 8 y 9). En este

.aparato, el postigo de percusidn es de dos partes. El con—

§
[
:
H

i

junto comprende el eje 50 sobre el cual estdn fijas las

dos partes en cuestidn, y los dos cojinetes 51 y 52 de fi-

jeotén sobze el shoslo. 543613

£ 18.9.67 -6-
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Uns. pieza oscilante 53 unida solidariamente al
eje 50 y mandada por la leva de percusidén 54, por el jue-
g0 de las palancas 55, 56 y del rodillo 57. Este juegu de
palancaé se explica por que en esta realizacidn el motor
ha gido previsto en la parte trasera, es evidente que en
otra vealizacidn la pieza oscilante puede ser mandada §i-
rectamente por leva, negativamente, positivamente o eh,
los los dos sentidos.

En el ejemplo considerado, se ha elegido ei'man~
do negativo. En posicidn parada, el rodillo 57 estd en el
punto alto de la leva, y el resorte de percusidén 58 esta
tensado por la palanca 59 solidaria del eje 50. Una regu~-
lacidn de la tensidn del resorte estd previsia en 60. Al
comienzo del movimiento, es pues, el resorte 58 el que vae
a agegurar el desplazamiento de la pieza oscilante53. Es-
ta permite mendar las palancas comprobadoras de las fun-
eciones, por ejemplo, y de una manera general todas las
funciones que requieren potencia o precisién en el ciclo.

Todas estas funciones estdn agrupadas en un mis-
mo espacio, tan estrecho como sea posible, paraeae la pie
za oscilante 53 sea tan corta como,sea posible.

El postigo de percusiém propiamente dicho, 61,
no actie més gue sobre las palancas comprobadoras de las
combinaciones que dan lugar a'impresién, ya agrupadas por
la constitucién del conjunto de impresién. EL postigo 61
gira loco alrededor del eje 50, al cual estd unido por
los resortes 62 y 63 que los atraen sobre los topes 64 y
6% soiidarios del eje 50. Estos topes y estos resortes
pueden ser regulables para ajustar le percusién a su va-

lor eficaz y dejar & las palancas de percusidén una cierta

18.9.67 -7 - RLTA TR
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libertad.

3. Mando de las funciones (figuras 10 a 12). Ias
funciones estdn definidas en la base por las btarras de co-
dificacidn. ‘

a. Avance. El avance estd asegurado por una leva

70 (figura 12) que efectus una vuelta por ciclo. El mevi-

miento de esta leva por medio del rodillo 71, las palancas

72 ¥ 73, hace avanzar la rueda de tringuete 74 un diente

por ciclo. BEgta ruede de trinquete 74 es solidaria de una

‘rueda dentada 75 que engrana con la cremallera 76 del ca-

rT0 portapapel, de manera que una vuelta de leva corres-—
ponde a un avance de un paso del carro.

El carro estéd solicitado en todo momento por un
resorte antagonista no representado, y el movimiento de

la leva, es decir, el avance, tiene por efecto tensar este

‘regorte. Un contratringuete 77 asegura el mantenimiento de

1z rueda de trinquete en su posicidn durante los instantes

en gque la palanca 73 la libera, y por consiguiente, mantie

‘ne igualmente el carro al oponerse a la accidn del resor-

te.

En el caso presente, la leva de funcionamiento

positivo asegura el avance después de la percusidén. Es evi

dente que una leva diferente aseguraria el avance en un

punto determinado del cieclo y, en particular, antes de la

‘percusién si fuera necesario.

b). Prohibicién de avance. Ciertas combinaciones
gbien determinadas no deben dar luger a avance. las palan-
cas comprobadoras de estas combinaciones han sido agrupa-
:;das hacia la pieza oscilante 53, de que se ha tratado mfs

:arriba. Estas palancas comprobadoras tales como 78 (figura

;18'9'6_7 ' - 8- 343613
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11) caen en las muescas de las garras de codificacién cuan
do son seleccionadas. Aseguran su funcidén pere, ademds,

al caer sobre la espiga 79 de la palanca 80, hacen b&séur

lar esta palanca alrededor del eje 81, siendo manteniﬁa

la palanca 80 en contacto con ellas por el resorte 82;\41

bascular, se ve que el extremo 83 de la palanca 80, gﬁia-

do por el peine 84, viene a colocarse contra el extreﬁq

85 de la palanca-tringuete de avance 73, B

Este extremo incluye una rampa, de manera gue en
su movimiento, la palanca trinquete 73 sea separada del
dentado de la rueda de trinquete 74 ¥ que sea impedida(de
tomar un diente, es decir, de hacer avanzar el carro.. la
espiga 79 de la palanca 80 es tan largs como sea necesa-
rio para ser mandada por todas las palancas comprobadoras
tales como 78 de las combinaéionea que no dan luéar a avan
ce. ‘

¢. Retorno de carro. Se ha visito que el avance
del carro tensaba un resorte que asegura la traccidn de
egte carro en tiempo Util. Ia palanca comprobadora de la
combinacién de retorno de carro, 90 (figura 10) es traide
por su resorte 91 contra un tope 92. Puede arrastrar una
palanca 93 que gira alrededor de un eje 94 solidario del
bastidor,

Cuando la combinacién de retorno de carro es se-
leccionada por las barras de codificacidén, la palanca 90
cae en las muescas de estas barras, ¥y luego es arrastrada
por la pieza oscilente 53. En su movimiento hacia delante,
hace afectuar una rotacidn alrededor del eje 94 de la pa-
lanca 93 cuyo extremo 95 viene a apoyarse sobre el extremo

de una palanca 96 (figura 12). Ia palance 96 gira alrede-

19.9.67 : -9 - -{Azk's‘f
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‘dor del eje 97 del contratringuete 77. En su movimiento,

por accibén sobre la espiga 98 del contratringquete 77, se-

para este ultimo de la rueda de trinquete T4, por una par-

tey, ¥ por otra parte, por su espiga-trinquete 99, separs

lo palance 73 de la misma ruede de trinquete T4.

No estando ye mantenide la rueda de tringuete 74,

el resorbte del carro, tensado por el avance, entra en ac-

‘eibn y lleve el carro al extremo de linen. Ia espiga -de

trinquete 99, al descender, ha permitido el paso del.trin

‘quete 100 atraido por su resorte. El dispositivo de ocul-

tacidén de los dos trinquetes 73 y 77 es, pues, mentenido

en su sitio, a pesar del retorno a posicidén de parada de

éla palanca comprobadora 90, haste que el carro, al final

de su carrera de retorno, viene & tropezar sobre el extre-

mo 10l del trinquete 100, dejar libre el entrinquetado y

-permitir la vuelta a su sitio de la palanca 73 y del con-

_tratringuete 77. EL sistema ha vuelto a su posivién de fun

clonamiento para el avance. En caso de un nuevo retorno

de carro, cuendo el carro estd a tope en el comienzo de

.linea, estando el trinquete 100 oculto por el carro, el

‘movimiento de la palanca comprobadora 90 no tiene mds que

un efecto pasajero, puesto que no existe entringuetado po-

d. Fin de linea. Al final de linea, el carro vie-

‘ne a tope, y es preciso impedir el mando del avance, pues-

it0 que si no podria producirse deterioro. Al final de 1i-

¢

‘nea, el carro viene a actuar sobre la palanca 102 (figure

:12) que, al girar alrededor de su eje 103, viene a liberar

§1a palanca 73 apoydndose sobre la esgpiga 104 de ésta por

‘su extremo 105. El avance estd entonc

343613
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e. Disposicién general. Se observard que los dig
positivos propios para el avance, su prohibicién, el re-
torno de carro y el final de lines, estén montados sobre
una platina 106 fija sobre el bastidor por cuatro forni-
1los. Su montaje y su regulacién puede hacerse, pues, se-
paradamente, su colocacién en su sitio sobre zdcalo y‘éu
cambio son fdciles y répidos, una vez retirado el carro.
Fn el caso de los otros aperatos (de banda, perforado?;
impresor, teclado perforador impresor) sobre la misms f£i-
jacién, una platina propie para estos apafatos viene a fi-
jarse, utilizando los mismos mandos.

f, Interlinea (figuras 13 y 14). Ia interlinea
es de mando directo por la pieza ogcilante 53,

Ia palance comprobadora 110 (figura 13) de la com
binacién de interlinea es atrdida por su resorte 111 con-
tra el tope 92. Cuando la combinacidén de interlinea es
seleccionada por las barras de codificacidn, la palanca
comprobadora 110 cae en las muescas en linea de estas ba-
rras, y luego es arrastrada por la pieza oscilante 53. En
su movimiento hacis delante, arrastra la palanca solidaria
112, solidaria del eje 113 al que hace girar. El eje 113,
por el juego de las palancas 114 y 116, por un lado, 115
y 117, por el otro, hace descender y luego volver a subir
el postigo de interline 118, que estd fijo sobre el zdcalo
por los dos tornilloé ejes 119 y 120 en ojales.

En el carro portapapel mévil, el movimiento del
poatigo de inferlinea 118 es transmitido & una palanca 121,
El carro estd dispuesto de tal manera que el postigo de in
terlinea no le estorba en sus movimientos. Ia palanca 121

estd en el centro de la parte Wtil del carro, lo que hs

19.9.67 - 11 - 343613
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permitido disponer el postigo de interlinea en el eje del

: zécalo y facilitar su mando. Ia palanca 121 puede ser ata-

cada, pues, por el postigo de interlinea, cualquiera qu'é
sea la posicién del carro mévil en su carrera normal, Ia
palanca 121 es solidaria de un eje 122 montado sobre el
carro., En un extremo de este eje se encuentra la palunca
123, que por medio del tringuete 124 y de la rueda de trin

quete 125, arrastra el rodilleo del carro. Estando el pa-

~pel oprimido contra este rodillo, la rotacidn de éste a-

rragtra el papel y asegura su avance. Se ve, pues, que es-
te movimiento de demcenso del postigo de interlinea 118

ge traduce en una rotacién del rodillo del carro y un a-

‘vance del papel. Unos dispositivos cldsicos permiten hacer

girar la ruede de trinquete 125 una o dos muescas gque co~

rresponde a una o dos interlineas, y mantenerla ensu posi-

_cibn.

g. letra-cifra (figuras 15 a 17). Se ha visto mis

arriba (conjunto de impresidn, figuras 4 a 6) que el movi-

‘miento de subida y bajada del segmento 21 estaba mandado

por el eje 38. Este eje mismo estd mandado por las palan-

cas comprobadoras 130 de la combinacidén letra y 131 de la

combinacién cifra, de la manera siguiente:
Los extremos 132 y 133 de las palancas 130 y 131
‘estdn introducidas en los ojales diametralmente opuestos

de un sector 134 solidario del eje 38, Se ve que, en la

:posicién representada, cuando ls palanca comprobadora de

‘letra 130 va a ser seleccionada y & caer en las muescas

de las barras de codificacidn, su arratre por la pieza og-

;cialnte 53 tendrd por efecto tirar del sector 134 y posi- _

‘cionar el segmento 21 hacia arriba por rotacidén del eje

i19.9.67 - 12 - 343613
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38.

Se comprende fécilmente la misién de los ajales
del sector 134. Permite, por una parte, el movimientp del
sector y, por otra parte, el libre retorno de la pala#qé
que acabe de trabajar.

El posicionamiento del eje 38 y, pues, del sggheg
to 21, estd asegurado por un rodillo saltador 135 llevado
por una palance 136 solidaria del eje 38 y que tiene dos
posiciones sobre una palanca 137. BEsta palanca 137 eétﬁf
montada sobre el zdcalo y atraida por un resorte de posi-
cionamiento. Esta disposicidén es segura y poco ruidosé{'

h, Funciones anejas (figuras 17-18). Son las fun-
ciones de cifra J, cifra D, y-cualquier fucidn que untiliza
la eombinacidén de cifre. Estas funciones dan lugar a la
seleccidén de dos palancam: la palanca comprobadora habi-
tual, que manda la percusién, y una palanca de funcién tal
como 140, 141, 142, Estas estén montadas locas sobre un
drbol 38 de mando de la letra-cifra y atraldas hacia abajo
por su resorte tal como 143.

Se ve gue la palanca 136, que asegura el posicio-
namiento del eje 38, termina en una espiga 144. En posicidn
de letra, esta espiga levanta ligeramente las palancas 140
141 y 142, y les impidé.caer en las maescas de las barras
de codificaeidn, En posicién de cifra, por el conmtrario,
la espiga 144 estd netamente por debajo de lms palancas, y
éstas pueden caer cuando su combinacidn es seleccionada.
Al caer, cierran uno o varios contactos que mandan la fun=
cibén a asegurar.

J, Mando de cinta (figuras 19 a 21). El mando de

cinta estd asegurado por el postigo de percusién., Sobre un

19.9.67 -3 343613
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tubo 150 gque gira alrededor del eje 151 estén fijas las
palancas 152, 153, 154. Este conjunto es atraido por.dos
resortes tales como 155 de manera que el extremo 156'&5 
la palance 152 esté apoyado sobre el postigo de percusién.
Bste extremo ha recibido una forma conveniente, y el deg-

plazamiento del postigo en el momento de la percusidén ha-

.ce efectuar al conjunto un movimiento de oscilacién que,

por medio de los trinqﬁetes 157-158 que actuan sobre las

.Tuedas de tringuete 159~160, puede provocar la rotacidén
‘de las bobinas de cinta 161 o 162. No existe mis que in
“trinquete en engrane a la vez, efectudndose la inversién

de cinta de la manera siguientes

Upa palanca 163 solidaria del eje 151 viene a exa
ninar la cinta y comprobar el grado de llenado de la bo-
bina 161, por ejemplo. Esta palanca estd unida a otra pa~
Janca 164 por una horguilla de resorte 165, teniendo el
»conjunto dos posiciones de estabilidad. Cuando la bobina
estéd suficientemente llena, esta corresponde al limite de
una de las posiciones de egtabilidad, y el sistema -hascula
bruscameénte a la gegunda posicién. Bsta segunda posicidn
<eé tal que la palanca palpadora 163 es sgeparada de la bobi-
na y que un extremo de la palanca 164 viene a separar el
trinquete del deﬁfado de su rueda de trinquete, haciendo

el movimiento de oscilacién inoperante.
Por el lado de la bobina 162, le palanca comproba-
dora 170, andloga a 1la palanca comprobadora 163 estd loca

sobre el eje 150 e incluye un pifién 166, que estéd unido al

plﬂon idéntico 167 del tubo 150 por dos pifiones 168 y 169.

_Esta segunda palanca comprobadora 170 manda una palanca

analoga 164 por una horgquilla de resorte andloga a 165.

;19.967 - 14 - 3436?3
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disposicidn de los pifiones 166, 167, 168 y 169 es tal que,

cvando la palanca comprobadora 163 y el trinquete 157.por
el lado de la bobina 161 estdn aciuando la palanca cbmbfo-
vadore 170 esté en reposo y el tringuete 158 por el lado
de la bobina 162 esté impedido de entrar en contacto Eon
la rueda de trinquete 160, Es decir, que el conjunto’poi
el lado de la bobina 161 estd en primera posicidn estable
(figura 19) y el conjunto por el lado de la bobina 162 és—
t4 en segunda posicidén estable (figura 20). En el momento
en que uno de los conjuntos cambia y pasa de la primera

a la segunda posicidén estable, el segundo conjunto efec~
tua la maniobra inversa por el juego de mando de los pifio-
nes 166, 167, 168 y 169.

4, Carro (figuras 22 y 23). El carro estd reali-
zado de chapa soldada y une una gran ligereza con una gran
resistencia a las deformaciones, Ia reserva de papel ests
mentenida en un canal y el trayecto del papel estéd guiado
por este canal de tal manera que el riesgo de calda de
desechos de papel en la miquina sea minimo.

El carro estd soportado por dos guias cilindricas
180 y 181 ampliamente separadas, con objeto de darle un
buen asiento por medio de rodillos 182 (dnico), 183 y 184
185 y 186 que le aseguran una gran movilidad y que absor-
ben las reacciones de percusidn.

Ia cremallera 76 arrastrade por el pifién 75 se
encuentra sensiblemente en el eje de inercia del conjunto,
lo que es una disposicién preferible. Finalmente, el carro
constituye un conjunto fdcil de montar y desmontar, y que
puede ser regulado separadamente. Su concepcidén lo aligers

al méximo, lo que hace posible velocidades de funcionamien

2(-).9.67 . -15- 543613
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t0 relativamente elevadas,

5. Conjunto de seleccién (figaras a 26). Este
conjunto comprende tantas barras de codificacidén tales co-
mo 190, 191, 192, 193, 194 como nomentos hay en el cbdigo
empleado, pudiendo ocupar cade bara dos posiciones. Se re-
cuerda gque la finalidad de este conjunto es pasar de u.u

c6digo con cinco o n momentos, a su materializacién dada.,

Ia descodificacibén se consigue por la colocacién en su si-

tio, en una de las dos posicones posibles, de las cinco o
‘n barres convenientemente dentadas, 1o gque tiene por re-

gultado alinear una sola muesca de cada una de las ¢inco

0 n barras. Esta alineacidén permite la caida de la palanca

‘comprobadora correspondiente en el momento de la comproba-

cidn.

Ia realizacidn representada comprende una placa

:de peine 196 & la cual se unen todas las demas piezas, y

-que viene a fijarse sobre el zéca19 por cuatro tornillos

tales como 197. El peine de esta placa 196 sirve para
gli.iar las palasncas comprobadoras., Sobre eeta placa estdn
fijos dos ejes 198 y 199 sobre los cuasles se deslizan las

barras de codificacidén 190 a 194 convenientemente arrios-

4radas. Esta disposicidn asegura una buens concordancia

de las muescas de las barras de codificacién con el peine,
es decir, con las palancas comprobadoras. Esto ha permiti-
do aproximar las palancas comprobadoras, reduciendo la an-
chmra de las muescas de las barras, es decir, disminuir
slaL longitud y el peso de éstas.

: Peines suplementarios 200 y 201 guian las barras
ae codificacidn. Cada barra es atraida hacia la izquierda

por un resorbte tal como 202. En posicién parada, las barras
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estdn enganchadas a los trinquetes tales como 203 manda-
dos por electroimanes tales como 204 por medio de los
tirantes 205. E1 resorte que mantiene abierta la palets
del electroimén sirve iguaslmente para -maentener el trin-
quete 203 en posicidén entringuetads, Al comienzo del c:L—
clo, los electroimanes que corresponden a los momentos |
que han de ser marcados, son alimentados, lo que tiene
por efecto atraer su paleta, hacer pivotar los trinquetes
tales como 203 alrededor de su eje, desentrinquetar y li-
berar las barras de codificacidén correspondientes que son
atraidas entonces por su resorte. Ia codificacibn esta
efectuada. _

. Al final del ciclo, una leva de mando actia sobre
una palanca (no representada) que viene a levantar el ex-
tremo 206 del pdstigo 207. ALl girar sobre su eje 208, es-
te péstigo empuja las barras de codificacién que habian
sido liberadas y las engancha de nuevo & los trinquetes
tales como 203. Estos, en efecto, han sido relajados en
el curso del ciclo, no estando alimentados los electroima-
nes méds que el tiempo estrictamente necesario para el buen
funcionamiento del conjunto.

Ios electroimanes esten montados sobre una plati-
nae oque estd fija a la placa 196, Sobre esta platine se en-
cuentran lag tomas tales como 209 que aseguran la conexién
eléctrica con el aparato.

Se ve que este conjunté puéde nontarse y desmon-
tarse fdcilmente, y que es posible regularlo separadamen-
te.

Ia colocacidén en su sitio de las barras en funcién

de la combinacidn puede ser prevista de varias otras mane-

20‘.%.67 - 17 - 343@13
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ras no representadas:

Por mando directo en los dos sentidos por un elec

~troinvesor para cada barra, estando subordinado este.eléc~

tro a su vez al sistema de seleccidn receptor o emisor,
por atraccidn sistemdtica de las barras a wna po-

sicidn, mecénicamente por una leva o eventialmente de: modo

_eléetrico por un electroimdn. Ias barras atraidas por un

“resorte son luego liberadas en funeidn de 1la combinacidn,

efectuindose esta liberacidn por desenganche mecénico o

desenganche eléctrico, segin el dispositivo de retencidn,

¥y estando asegurada por el sistema de seleccién receptox

0 emigor.

Bn el ejemplo representado se utiliza una atrac-

"cidn mecdnica al final de ciclo, con enganche por trinque-

tes controlados por electros.

Una variante consistiris en el enganche directo

"sobre los electros por atraccidn magnética, estando asegu-

da la liberacidn por corte de la corriente, si son electros

:simples, o por impulso de corriente sin son electros pola-

rizados.

Igualmente, -la liberacidén de las barras, prevista
al comienzo del cielo, puede hacerse al final de ciclo o
en posicidn parada. Es posible incluso posicionar trinque-
ﬁes o conjuntos de retencidn, durante el ciclo, conjunta o

sucesivamente, haciéndose la seleccidn automdticamente en

, él momento de la atraccidén sistemdtica por enganche O nor

6. Dispositivo de comprobacidén y elevacidén de las
balaneas comprobadoras (figuras 27 a 29). En los aparatos
conocidos, el postigo de percusidn asegura dos funciones.

. En su posicidén de reposo, manticne levaniedes las

%20.9.67 - 18 - 343613
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palancas comprobadoras para permitir la dbiséébién en su
gitio de las barras de codificacidn.

En su carrera de trabajo, una parte de esta’éafrg
re permite la recaida de las palancas comprobadoras para

comprobacidén de la combinacidn y la otra parte sirve para

‘la percusién propiamente dicha por enganche y arrastre de

la palanca comprobadora seleccionada,

Con la finalidad de reducir la carrera del posfi—
&0, ¥ por consiguiente su velocidad y los chdgues que':é—
sultan de ello, estas funciones estin aseguradas en el a-
parato del invento por drganos distintos. o

E1l postigo de percusidén no tiene ya mds que su
funcidn propia que asegurar, es decir, tirar en el momento
deseado de la palance comprobadora seleccionada., Ie caida
de las palancas comprobadoras en el momento de la compro-
bacibn, su elevacién después de la percusidén y su manteni-
miento en posicidn alta hasta despuds de la seleccidn, es-
tdn aseguradas por un dispositivo particular de mando se-
parado,

En la disposicién representada en las figuras 27

a 29, un postigo 220 de elevacién de las palancas compro-

badoras estd dispuesto entre las barras de codificacidn
190 a 194 y el postigo de percusidn 61, asi como la pieza
oscilante 53. Es decir, que estd dispuesto debajo de todas
las palancas comprobadoras, tanto de aguellas propias de
la percusidén, tales como 27, como de aquellas propias de
las funciones, tales como 78, 90, 110, 130, 131, 140, 141,
142, ete,

Fate postigo, por los ejes 221 y 222, lag palancas
223 y 224, es solidario del eje 225 fijo al bastidor. Eate

20.5.6 - 343613
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eje, por el resorte 226, atrae constantemente el rodillo
227 de la palanca 228, que le es solidaria, contra unz le-
va de mendo 229 que efectua una revuelta por ciclo. ;

E1l funcionamiento es el siguiente:

En posicién parada, el postigo 220 estd en su po-
gicidn alta y levanta las palancas comprobadoras;para:sé-
perarlas de las barras de codificacidn. |

Al comienzo del ciclo, después de la colocaeién
en su sitio de las barras de codificacidén, la leva 229 li-
bera bruscamente el rodillo 227 y, estando atraido el con-
junto por el resorte 226, el postigo 220 vuelve a caer,
asi como las palancas comprobadoras. la palanca comprobado
Te seleccionada cae mis bajo que las otras y es inmediata-
mente arrastrada por el postigo de percusién 61 o a la pie
za oscilante 53.

' En el curso del ciclo, la leva 220 viene a actuar
gobre el rodillo 227, con objeto de hacer subir de nuevo
el postigo 220. Este vuelve a subir las palancas: comproba-
doras, las barras de codificacidn son liberadas y son atrai
das hacia sus posiciones de reposo por el postigo 207 (fi-
guras 25, 26). |
| Ia organizacién del ciclo es tal que la misma le-
va 229 manda el postigo 207, por la paleta 230 de la palan-
ca 223, viniendo a actuar esta paleta sobre el extremo 206
del postige 207 (figuras .25, 26).

i Una disposicidn preferida y no representada consig
te en entringuetar el conjunto eje 225-postigo 220 y palan-
cas 223, 224, 228 en la posicidén de parada. Esta posicidn

deja libermdas a las barras de codificecién previamente en-

éanchadas a su trinquete, ¥y mantienej.ﬂ alancas comproba-
:20-9067 ~ 20 - 436 13
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3
doras levantadas. Ia protuberancia de la leva 229 es en-
tonces rebasada y el rodillo 227 no estd ya entonces en
contacto con ella. Esta disposicién permite la descodi?i—
cacibn en posicidén parada., Bs decir que, en posicibn pa-
rede, antes de la puesta en marcha del drbol motor, es
posible poner en su sitio las barras de codificaciénlpoi
alimentacidn de los electros correspondientes, y luego:'
liberar el entrinquetado del postigo 220 que deja caexr
las palancas comprobadoras. Ia combinacién recibida es en~
tonces comprobada.y descodificada, antes de la puestaléﬁ
marcha del drbol motor. Es fédcil entonces impedir esta
puesta en marcha si es necesario, o poner en su sitio cual
quier dispositivo de prohibicidn deseado.

7.~ Teclado (figuras 30 a 32). El teclado repre-
sentado es un teclado de contactos y su disposicidén gene-
ral es bastante cldsica. Este teclado incluye cinco o n
barras de codificacidén tales como 240, que incluyen mies-
cas inclinadas, convenientemente dispuestas. Estas barras
estdn colocadas debajo de las teclas, tales como 241 ¥
perpendicularmente a ellas.

Se deslizan sobre dos ejes 242 y 243 fijos al
peine 244 que guia las teclas. Esta disposicidn asegura
una perfecta concordancia de las teclas y de las muescas
de las berras que les corresponden. Cada barra de codifi-
cacién incluye un eje aislado tal como 245 que viene a
apoyarse sobre la leva de un contacto de léminas tal como
246, Ia presidén de la 1dmina de contacto 246 sobre el eje
eiglado 245 asdgura a la barra 240 su retorno hacia la de-
recha, cuando no egtd solicitada por ninguna tecla. Esta

posicién extrema derecha corresponde a la posicidén de re-
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poso de las barras. E1l hecho de apoyar sobre una tecla tal

~como 241 hace desplazarse hacia la izquierda una o dos -

o n barras tales como 240, segin la combinacidny y cerrar-

" se otros tantos contactos tales como 246. Una sextalﬁarra

QM(OE+RL13Wnamﬂwste®@hmcmmﬁ&

ra que sea la tecle solicitada. Viene & cerrar un sexto

_contacto (o n + Ie) después del cierre de los uno o dos

o n contactos de codificacidén, y asegura asi el acciona-
niento del sistema registrador que es mandado por el te-
clado.

Hya que observar la organizacién de este teclado,

que hace del mismo un teclado de dimensiones tan reduci-

das como sea posible, en particular en altura, y su con~

o M . # -
cepcidn que asegure un montaje y un desmontaje fdciles,
asi como una regulacidn féecil.

Bate teclado forma también un subconjunto inde-

pendiente, regulable por separado y fdcilmente intercam-

biable.

Ios contactos de lédminas pueden ser sustituidos
por microcontactos de ruptura brusca o por cualquier dis-—
positivo que se juzgue necesario, con objeto de atacar, o
bien directamente los electroimanes de seleccidén, 0 bien
cualquier otro dispositivo intermedio de almacenaje de la
combinacién. Asimismo, no estd previsto enclavamiento del
teclado durante la emisidén de una combinacién, 1o que lo
iace totalmente independiente.

: 8. Grupo motorreductor (figuras 33 a 35). Se ha
indicado mfs arriba que el conjunto descrito puede teleman~
dar un conjunto de seleccidn o ser telemandado por é1.

En el caso del empleo en telegrafia arritmica, el

- - TP 343613
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conjunto de seleccibén comprenderi la base de tiempo y el
dispositivo de andlisis. Tembién, de una manera general,
la funcidén asegurada por el aparato deserito no neceéit&
una gran precisién en el tiempo. Su cielo, el ciclo de
traduceién, corresponde a aproximsdamente los dos teréiqs
del ciclo de base. |

Este proporcidn permite asegurar la traduccibén
y la impresién, y luego tener un tiempo de parada sufi--
ciente para paliar todas las variaciones debidas a las
tolerancias de funcionamiento antes del accionamiento &el
¢iclo siguiente.

Bl grupo motor no tiene, pues, necesidad de ter
ner una velocidad regulada, asegurando su velocidad y las
relaciones de pifién al ciclo de fraduccién un valor den-
tro de las tolerancias permitidas,

las figuras 33 a 35 muestran una realizacién del
grupo motor con grupo reductor incorporado. El grupo re-
ductor 250 con el drbol de traduccidn estd fijo por tres
tornillos sobre el zbcalo, gracias a las tres paitas de fi-
jacibén 251, 252 y 253. El motor estd fijo en voladizo so-
bre el grupo reductor, viniendo su placa lateral 254 a
apretar su estetor 255 contra éste.

Por el lado del reductor, el rotor 269 del motor
se termina (figura 35) en un tornillo sin fin 256 que, en
un cédrter estanco, arrastra una rueda 257 sobre el eje
del d4rbol de traduccién 258.

“E1 érbol de traduccidn asegura las funciones pro-
pias de la traduccidn y la impresibén, tal como el mando
del postigo de percusién por la leva 54, el avance por la

leva 70, de reposicién al menos de las barras de codifi-
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cacidn y de elevacidn de las palancas comprobadoras por
la leva 229.
En posicién parada, la rueda 257 arrastrada por

el motor gira alrededor del eje 258 que la atraviesa de

parte a parte. Este ¢je lleva a un lado las levas, al o%ro

el sistema de embrague que se va a describir.

Corrediza sobre el drbol 258 y solidaria de é1
en rotacidn, se encuentra una nuez 259, cuyas garras ééo
estdn enfrente de las garras 261 de las ruedas 257. Un
regorte 262 empuja a la nuez 259 sobre las ruedas 257,
Sobre el grupo reductor, una palanca 263 mantenida por
el trinquete 264 de un electroimdn de accionamiento 265,
detiene la nuez 259 en rotacidn por medio de su pico que

engancha un pico correspondiente de esta nuez y, por otra

parte, por su zapata 266, que estd en contacto con una
irampa lateral de la nuez 259, mantiene esta nuez alejada

‘de la rueda 257.

Cuendo el ciclo de traduccidén es disparado o ac-

‘cionado, el electroimén 265 atrae su paleta y desentrin-

‘queta su tringquete 264. Ia palanca 263 es atraida enton-

ces por su resorte 267 y tiene como doble efecto liberar

la nuez 259 en rotacién y en traslacién. Empujada por su

resorte 262, esta nuez viene a engranar con las garras

'261 de 1a rueda 257 y arrastra en rotacidn el &rbol 258 y
‘todas las levas. En el curso de la vuelta, una rampa ra-
dial llevada tembién por la nuez 259 viene a actuar sobre

iel rodillo 268 de la palanca 263 y a resmar el tringuete

264. Ia palanca 263 estd entonces en posicidén de parada.
Cuando la rampa lateral de le nuez 259 viene a atacar la

zopate 266 de la palance 263, esto tendrd por efecto apar-
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tar la nuez 259 de la rueda 257, desolidarizar las garraes

¥y la nuez 259 terminard su vuelta por inercia, paréndoge
gobre el pico de la palanca 263. |

Se ve que este conjunto motorreductor forma un
&rupo compacto, de peguefio volumen y de poco peso. Su fi-
jacidn mecéﬁica estd asegurade por tres tornillos y su |
unidn eléctrice por conectadores tales como 270,

Es fdcilmente desmontable para sustitucidn o ro-
gulacidn por separado, y su montaje y su regulacidn sobre

el conjunto son féciles.

-NOTA -~

Ios puntos de invencidén propia, pero no nueva,
establecida, preacticada ni divulgada en Espafie que se pre-~
gentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de -Introduccidén, por DIEZ afios, son los siguientes:

1.~ Un dispositivo eon;juntd auténomo de traduccién
y de impresidn electromagnética que puede ser telemandado
especialmente a partir de un conjunto de seleccion cualquie
ra con cinco o n momentos o telemandar a este Wltimo, es-
tando este conjunto constituido por subconjuntos funciona-
les independientes e intercambiables que se montan y se re-
gulan por separado, estando realizados estos subconjuntos
de tal manera que la combinacidn de un cierto nimero de

ellos permite conseguir aparatos de la misma familia, pero
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de utilizacién diferente, por ejemplo; aparatodepaginacidn
aparato de bande reperforador que imprime sobre banda y
teclado perforador que imprime sobre banda.
2.~ Un dispositivo segin la reivindicacién 1,
.caracterizado porque los subconjuntos comprenden especiml
mente: el dispositivo de impresidém, el postigo de pef&'«i—
sibn, los mandos de las funciones, el carro, el conjunto
de seleccidén, el teclado y el grupo.motorreductor.
3.~ Dispositivo conjunto suténomo de traduccidén
e impresidn electromagnética.
Tel y como se ha descrito en la Memorims que -an-'-
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y
con los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de veintiseis hojas escritas
a miquina por una sola cara.
Medrid,
P.A.
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