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PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios, baré Eépaﬁa y sus Paosesiones, se solici-
ta a faver de Don: Salvador SAEZ Urrea, ds nacionalidad Espa-

Moha, domiciliado en BENIAJAN (Murcia) por:"MAQUINA DE TRES

PUNTOS DE CONTACTO PARA CALIBRADD Y CLASIFICACION DE FRUTOS

DE FORMA ESFERICA U OVALADAY

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Nemoria trata de una maguina para calibrado de
frutos de forma esferica u ovalada a base de un sistema tripun
tual con B8l cual, ss posible clasificar dichaos frutos por sus
diferentes tamafios, de forma répida y precisa.

Esta méquina gs de gran aplicacién en las lincas de trans-
porte y clasificacidn de frutos de las fabricas de conservas
vagetales y en los almacenes de frutas, ya que permite la cla-
sificacidn por tamafios, sin empleo de mano de chra, consiguiég
dose un calibrado rapido y eficaz imposible de realizar eficaz-
mente por procedimiento manual

Ademis de las ventajas apuntadas, la disposicién de ésta
méquina, consigue un ahorro considerable de espacio, sabre todo
si se tiene en cuenta las exageradas dimensiones que poséen las
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maquinas existentes para realizar semejantes operaciones, La sim
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plicidad de sus mecanlsmos componentes y su pecﬁilér estructura
constructiva consiguen un conjunto libre de complicaciones y ¢
de averias en su normal funcionamiento, que se traduce, operati-
vamente, en una méquina qus funciona sin interrupciones en el
trabajo de calibrado y clasificado de frutos,

Constituye caracteristica fundamental del invento su disposi-
cidn monobloque, que agrupa en s{ mismo todos los elementos y
componentes necesarios para realizar su trabasjo, sin dependen-
cias extrafias que dificultan, entorpecen y pargqlizan a veces,
el rendimiento total de la instalacidn.

En esencia, la invencidn esté intégrada por un fuerte hasti-
dor de perfiles laminados sobre el hue van montados y agrupados
todos los elementos movilss .del sistema y que comprenden los pi-
fiones de arrastre de las cadenas portadores de los rodillos en-
cargados de efectuar el calibrado. |

Dichos rodillos se agrupan por parejas, uno cilfndrico y otro
acaﬁalado,'mediante'dos bielas de union acopladas en sus extra-
mos y que son prtadoras de los rodamientos a bolas en que van
montados laos ejes de los susodichos ciiindros.

La méquina va dotada de dos pistas'inclinadas, una a cada’'la-
do del sistema tractor, por las que.desliian sendas poleas mon-
tadas en cada extremo de los rddilloéhacanalados, astas pistas
son las que abligan a girar a estos rodillos héciéndo gque la
fruta se musva sobre‘ellos'hésta encontrér'su posicién'més con=-
veniente.

Cada ﬁareja de rodillos; cilindricos y acanalados, van pro-
vistos de una placa o deflector de proteccian que impide que la
fruta se introduzca entrd estos rodilles y todo sllo en unidn
del juego de bielas coﬁstituyen un conjunto girafatio sobre el

eje del.rodillo cilindrica pof el cual se une a las aletas de

las cadenas ds arrastrs,
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Los rodillos cilfndricos descansan sobre unas segundas pistas
situadas en plano mas bajo, las cuales lostobligan a giraf ha-
ciendo que la fruta se distribuya y poloqua correctamente.

E1 rodille cilfndrico y el rodillo acanalado, dotade de zo-
detes que dejan entra'sf una cierta separaci6n, determinan un
gistema que obliga a que la fruta, que discurre entre ambos, se.
apoys sobre la superficie dsl rodillo cilfndrico y sobr: dos de-..
las crestas de los rodetes del rodillo acanalado, de donde viene
la denominacion de calibrador de tres puntos de contacto.

Las pistas de deslizamiento de las poleas de los extremos de
los rodillos indistintamente pueden ser de superficie lisa, ds
cremallera o de cadena sinf{n, estando Unicamantse suppditada la
variacidon a la clase de fruto conque se trabajs.

La maguina tambisén posee varias cintas traﬁSportadoras gitua-
das en sentido transversal al de deslizamiento de los rodillos
callbradores, previstas para sacar al exterior de la méquina los
distintos calibres de frutos, El nimero de ellas varia de acuer-
do con los tamafos que se desden clasificar.,

Para una mejos comprensidn de cuanto antecede, se acompafian
hojas de planos en los gque se representan esqueméticamante lé
invencidn que a continuacidn y con rafersencia a los mismos di=-
bujos ss deséribe detalladaments,

La figura primera representa en alzado y vista longitudinal
la maquina calibradora tripuntal.

La segunda figura corresponde a un detalle sn planta del sis-
tema de parejas de rodillos calibradores.

La tercera figura muestra otro detalle en vista lateral del
tren de rodillos clasificadores, que completa la repraéentaci6n
gréfica del invento.

De acuerdo con las figuras que se adjuntan a titulo de ejemplo
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ilustrativo no limitative, la maquina que nos ocupa ssta consti-
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tuida por un bastidor de perfiles laminados -l- que ubica y
soporta el tren clasificador integrado por los pifiones de arrag‘
80 trg =2~ qus engfanan con las cadenas -3— portadoreas de los ro-
dillos calibradorés =4,5-,
Estos rodillos se agrupan por parejas, uno cilindrico ~5-
y el otro acanalado -4-~, merced a la biela de unidn =6- que los
une por ambos extremos y en las cuales van montados los roda-
g5 mientos que calan los ejes de dichos rodillos. Flanqueando mar-
ginalmente el sistema de rodillos, existen dos pistas incline~
das =7- por las que deslizan las poleas -8- acopladas en los ex-
tremos da los rodillos acanalades —-4- y cada pareja de rodillos
cilindrico y acanalado, poséen una placa defletora —9- que impi-
90 de que el fruto se introduzca entre lés rodillos de hacen pareja,
A su vez, los redillos cilindricos =5= apoyan por ambos ex=-
tremos en sendas pistas -1l- posicionadas en plano infserior a
las pistas inclinadas -7- que les obligan a girar para que la
fruta en sucesivas rotaciones se distribuya y coloque correcta-
95 mente.
flontadas transversalmente al santido de deslizamiento de los
rodillos, existen varias cintas transportadoras -10-, encarga-
das de sacar al exterior de la méquina gl fruto clasificado por
tamafios, el nimero de éstas cintas es uariabla.de acuerdo con
loao los calibres de frutas qus se desésn clasificar. Finalmente, la
méquina se completa con los grupos motores —12,13; de acciona-
miento del tren calibrador y de las cintas transportadoras trang
versales respectivamente.

Funcionamiento.~ Prodecente de cualquisr atra méquina 8 por

105 medio de transporte, llega la fruta que cae sobre los rodillos
y queda en la forma representada en las figuras 28 y 32, Los
rodillos que son arrastrados por las cadenas laterales -3-, van

girando en el sentido indicado por las flechas y la fruta da
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vueltas sntre sl rodillo cilfindrico de una pareja y el rodilla

acanalado de la pareja que la precede,Cuando la Separacién en—
tre estos rodillos aumenta, debido a la inclinacion de las pis-
tas en las que apoyan y deslizan laé poleas, pifiones o sengranes
de los extremos del rodillc acanalado, la fruta cuyo tamafio
coincide con esa abertura, cae sobre una de las cintas trans-
portadoras transversales -10- que estan debajo del dispositivo
calibrador y de aqui es transportada a un recipiente o a cual-
quier otra méquina para continuar su manipulacién. Conforme au-
menta la apertura de paso, el fruto cae, sucesivamente, de acuer
do con el mayor tamafic del mismo.

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de este in-
vanﬁo, as! como la manera de llevarlo a la préctica, se hacs
constar que sn el mismo podran ser variables los materiales,
formas, dimensiones y en general todos aguellos detalles acce-
sorios o secundarios que no-.alteren, cambien ni modifiquen la

esencialidad propuesta,

Los términos en que queda redactada esta Memoria son ciertos
y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose interpretar en
su sentido mas amplio y nunca en forma limitativas

La Patents de Invencidn que se solicita para Espafia y sus
Posesiones por veinte afios, segln legislacidn vigente, debera
recasr saobre “Méquina de tres puntos de contacto para calibra—
do y clasificécién de frutos de forma esférica u avalada" de
acuerdo con las caracter{sticas de las siguientes:

Reivindicaciones

12,- ldquina de tres puntos de contacto para calibrado y clasi-
ficacidon de frutos de forma esférica u ovalada, caracterizada
por comprander un fuerte bastidor de perfiles laminados sobre

el que van montados y agrupados todos los slementos moviles y

fijos gue integran sl sistema clasificador, constituidos por

una pluralidad de rodillos calibradores, agrupados por parejas,
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uno cilindrico y el otro acanalado a base de fodetes que de- ",
jan entre si una cierta saparacion, que se unen por ambos ex-
tremos a través de unas bislas portadoras de rodamientos so-
bre los que montan los sjes de los referidos cilindros, a.la
145 vez que dichas bielas estan solidarizadas a las cadenas de
accionamientn qus angranan con laérpiﬁones de arrastre del
sistema, complsetandoss la disposicidn de cada par de cilindros
con una placa protectora dedeflectora que impide que la fruta
se introduzca entre rodillos que- formen pareja, y' porque la
150 maquina estd dotada de dos pistas inclinadas, una a cada lado
del dispositivo tractor, por las que deslizan tantas poleas
como rodillos acanalados existan, caladas a los extremos. de
éstos, misntras que los rodilles cilindricos descansan, sus
extremos, sobre unas segqundas pistas situadas en plano infe-
155 rior que los obligan a girar haciendo que la fruta se distri-
buya y coloque correstaments, apoyado scbre la superficie dsl
rodillo cilindrico y sobre dos crestas de los rodetassdel ro-
dillo acanalado, lo cual conforma un sistema de contacto tri-
puntal entre el rodillo cilindrico de una pafaja y el rodillo
160 acanalado de la pareja que la precedae para calibrado de frutos
los cuales, buando coincida la abertura o separacidn de rodi-
llos con su tamafio, cden sobre una de las varias cintas trans—
portadoras que situadas transversalmente al sentido de marcha
de los rodillos calibradores astén dispuestas en planc mas ba-
165 jo, para sacar al exterior los frutos clasificados por tamafios,
en union de los grupds_motoras de accionamiento del tren cali-

brador y del tren transportador del fruto ya clasificado,

g,~ MAQUINA DE TRES PUNTOS DE CONTACTO PARA CALIBRADD Y CLASI-
FICACION DE FRUTOS DE FDRMA ESFERICA U OVALADA,

170 Segtn queda sustancialmenta descrita vy reivindicada en esta

flemoria que consta de siete hojas numeradas y mecanografiadas
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por una sola de sus caras, a las gue se acompafian tres hojas
. ! ’ s - .’
de planos para una mejor y mas facil comprension.

fMadrid 9§ g JUL. 1961
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