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La invencibn se refiere a los tornos elevado-
res del género de los que tienen al menos un taumbor de
enrollamiento de un wmedio de tracciéh, eatando dicho
tambor accionado por un mecanismo de impulsibn cuyo 4r-
bol motor puede girar en un sentido y en el olro; y se
refiere mds particularmente, puesto gue es en csfe caso
en ¢l cue su aplicacibén parece que debe presentar el ma-—
yor intorés, pero no exclusivamente, entre estos tornos
elevadores, a los destinados a izar cargas en obras, 88—

pecialmente los destinados a izar cargas en gelerias in-

. clinades (ascendentes) que van a dar a un frente de ata-

_gue, 0 en pozos verticales, 0 a 1o largo de naredes ver—

" ficales.

Tiene por fin, sobre todo, hacer los citedos

- tornos elevadores tales que respondan mejor gue hasta
“ahora a los diversos deseos de la préctica, ospecialmen-
te en lo gue se refilere a su seguridad de funcionsmien~

{0 y su entretenimien-.o.

Consiste, principaluente y al wmismo tiempo que
en equipar log tornos elevadores del género en cuostidn
con un dispositivo de frenado interpuesto entre el arbol
motor ¥ un &rbol receptor que mueve en rotacibén el tam-

bor, siendo dicho dispositivo de frenadc capaz de permi-

tir la elevacibn de la cargs cuando el drbol motor gira

en un sentido,_de mantener la carga cuando el &rvol motor
estd detenido y de controlar el descenso de la carga cuah-
do el 4&rbol motor gira cn el otro sentido -, en hacer pre-
gsentar a dicho dispositivo de fronado,

un plato motor solidario en rotucibén del &rbol

motor y vrovisto de un saliente anuler transversal,
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un plato receptor coaxial al plato moior, soli-
dario en rotacibén del drbol receptor 7 provisto de un
saliente anuiar transverssal,
un plato intermedio coaxial a los platos motor
5 v receptor y cue se¢ extiende radialmente nars poder coo-
perar con losslientes amulares respectivos de cada uno
de los dog citados vlatos motor y receptor, estando oste
plato intermedio montzado cn el interior de un anille fi-
jo con interposicidn de un sistema de rueda libre que
10 serinite la rotacidn del plztoe intermedio en sl sentido
correspondiente al sentido de rotacibén del Arbol rotor
cue provoeca la elevacibn de la carga y cue impide la ro-
tacibdn del plato intermedic en el sentido correspondiénte

2]l sentido de rotucibn de Arbol motor que provoes el des-

)

i5 denso de la carga,
vy umos medios de unibn mecdnica en trazslaciébn
entre los dos wlatos motor ¥y receptor dispuestes de mancra

gue cuzndo el &rbol wobor gira en el sentido que provoca

]

la elevacidn de la carga, estos dGos platos motor v re-
20 ceyltor se aproximan uno a otre pare apretar el pluto in-
termeaio enitre sug sallientes anglarcs resp.ctivos, vy cuan~

d¢o el drbol motor gira en el sentido gue provoca el des—

censo de la cargn, estos dos nlatos motor y wvecepbor se
alejan une de otro pars liberar el plato intermedio.

25 Conziste, dejada anarie esta disposicidn prin-
cipal, eun otras clzsrlas dispogiciones cue se utilizan de
sreferencia al mismo ficupo ¥y de las que se trotard mds
exnlicitamenic a continuaciln.

Se dirige nis pariticulirmcnte @ un cierito modo

30 de aslicacién (aguédl npor el cual se la aplica a loz tornos
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elevadores destinados a isar cargss en cbras, cspecial-
mnente los destinados a izar cargas en galerias inclina~
das (ascendentes) aue van a dar a un-frenﬁe de atague,

o en pozos verticales, o a lo largo de parcdes verticales)
asi como a cieritos modos de realizacidn de las citadss
disposiciones; y ce dirige mds particulermente ain, y es-

to a titulo de productos indusitriules nuevos, & los Tor-

" nos elevadores del género en cuestidn cue suponen aplica-

- ¢ibn de cstaz misuas dispopiciones, a los elemsntos se-~

" peciales apropiados a su establecimienio y a los conjun-

tos o inmstalacioncs (fijos o mbéviles) equipados con ssume-

. Jentes tormos.

Y la misma podrd, de cualuuler manera, Se€1 me-

jor comprendida con la ayuda del complemento de descrip-

gcién cue sigue, asi como de los dibuwjos adjuntos, cuyos

- complemento y dibujos se dan, por supuesto, sobre todo

a titulo de indicacilm.
Ia figura 1 de estos di ujos muestra, por un

corte longitudinal con paribes en vista exterior, un tor-

1o elevador esiablecido de acuerdo con un pPrimer moco

de realizacibn de la invencidn.

La figure 2 representa, a mayor escalws ¥ por

un corte transversal, un torno elevador establecido de

“acuerdo con otro modo de realizacidén de la invencidn.

La figura 3, finalmente, ouestra una vizta se-

iptn la flecha IIT de la figure 2 y con partes arrancadas.

§

3egtn la invencidn, y més especialmente segin
aquél de sus modos de aplicacidn, asi como segin a.uéllos

de los modos de realizacidn de us diversas paries a los

‘que parece que procede conceder prefermncla, gue se pro-
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ponen, por ejemplo, estavlecer un torno elevador degtina-
do o izar cargzas en ovraz, por ejeunlo incluso destina-

do & izar cargzs en galerias inclinadas (asecndeates) que

L

van a2 dar a un fremte de ataque, o en pozos vertlcales,

0 a lo larzo de wmarsies vertlcales, sSe proccde coms sigue

(o]
oy
~

¢ uonera analoga.
e hece comvrender a cste turno elevador, éém4o
se umestra en lo figura 1, un tambor de enrollamiento 1
sobre ¢l cual se enrolle un medio de traccibn 2, ventajo-
sarente constituldo vexr un cable, estando dicho tambor
1 accionade nor un mecanismo de impusidn 3 cuyo 4rbol
wolor 4 suede sirar en uvn seato ¢ en el otro.

s
L

Sewejante torno elevador estd entonces equipa-—

]

do con un disnositivo de frenado 5 interpussio entre el
drbol wotor 4 ¥y un Arbol recentor 6 cus uveve en rotacilfn
el nmotor 1, siendo dicho dispositivo de frenado 5 capaz,
de wermiivr la elevacibn de la carga cuando 21 4rbol mo-

tor 4 gl

ire en un gentido,
de mantener la carg. cuando el 4rbol motor 4
i detenido,

¥ de controlir cl des la carga cuando

O
C N
i3
Uz
o
ol
(o}

princinal de Lo dnveancidn, se hace comsmrender al disnogi-
Tivo do freaalo 5,

un plifo wobter 7 soli.ario en rotacidn del dr-
hel motor 4y nrovisto de un salicnie plano anular U per-
nendiculzr al &xrdbol motor 4,

un plato recentor © coaxial al plato motor 7T,

solidario en rotacibn del Lrbol wecenior ¢ y provisto de

343341
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de un saliente plano anulor 10 perpendicular al 4rbol

| recentor &,

un plato intermedio 11 coaxial a los flatos

Cwotor T ¥ ecepiro 9 ¥ cue pe extiende rodislmente nary

-voder couperar con 1oz salicuics anulares respechivos

&rbol motor 4 que nrovoca el dewcenso de 1o carguy

.8 ¥y 10 de cada uno de los dos citados platos mobor 7 v

‘receptor 9, estando cste plato interszedio montudo en el

“interior de un anillo fijo 12 con interuvosicién de un sis-

tema de rueda libire que neruite la rotezcidn del nleto ine-

terwmedio 11 en ¢l sentido corrés pondiente al sentido lb

rotacibn del Arbol wotor 4 que provoca lu elevacibn de

la carga y que impide la rotacibn del plato intormedio 11

en el sentido correspondienie al sentido de robacidn dol

~c

vy medios de unibn meclnica cn traslscidn entre
loz doz platos motor 7 y receotor 9 disvuestos de maners

que cuando el 4rbol motor 4 gira en ol sentido cue provo-

ce la elevacibn de la carga, cstos dos plabos wotor 7 v

receptor 9 se aproximan uno o otfo pars apretar el nlato

interuedio 11 entre sus salientcs amulares ¢ y 10 respec—
tivos, y cuando el &rbol motor 4 gira en el scatido que
wrovoca ¢l descenso de la Culgu, estos doz platos motor

7 ¥ recentor 9 se alejen unc de oiro nura liverer el nla-
o dntermedio.

A tal ofcecto, sc nucde ventajosamenie recuvrrir
al modo de realizacibni ilusirado on la figura 1 7 sestn
iel cugl,

el plato motur 7 estd monmtado solidario en trang

1a016n sobre el 4rbol wotor 4, del que es solidario en

343341
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v el plato recerior 9 estd montade libre en trag

-

lacidn sobre ¢l Jrbol regeptor 6, del que es zolidario
en rotacidn, nars lo cual diciio plato recentor 9 pucde
srescntar unag cstrias heubros 13 que cooperan con unas

eztrias wachos 14 disvucsitas sobre el eitado 4rbol recen-

5
Sor O,

n estas condiciones, los medios do unidn uecd-
nica on traslacibén entre los dos platog motor 7 y recep-
tor ¢ pteden ventujosamenie cstar constituido: wor un

10 eonjunto de vornillo ¥ tuerca de rosca helicoidal reali-
zado haclendo ccunrender,

al nlato motor 7 una nrolon acibn axial 15
cuye extremo lleva una rosca wacho nelicoidal 1o,

y &l nloto recentor 9 un 4dnima axial 17 ea la

15 cual zotd oraciicada una rosca helicoidal hewbra 1o apro-
ninda wora cooperar con aichs rosca macho helicoijal 16,

sicndo el nugo de estas roscas macho 16 y hem-

bre 18 tal cue, cgando el Arbol motor 4 sira en el sen-—
tido gue vrovoca la elevacidn de la cargs, el lato recep-

20 tor 9 oo aproxiuma al ploto moter 7, y cuando el 4drbol no-
tor 4 gira en el zentido que provoca el descenso de la
arga, el nlato rsceptor 9 se aleja del plato motor 7.

Pero ze podria tambilén, sexin un modo de reali-
wacibn coulvalente ¥y no reprosentado,

25 montar el nlode aotor libre en fra aciln so-
vre el &4obol motor, del cue es soli ario en rotacidm,
yoacnier el nloto recentor solidario e lras-
lacidn sobre el Lrbol recowntor, del uvue ss 30li.ario en
TOTaCiin,
30U cotando enbonces los medlos de uvnibn meednica

343341
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cen traglacidn entre estos dos plaoton motor y recepbor cong

-

vor un conjunto de tornillo y tuerca de rosca

tituidos

|4

helicoidal andlogo al que acabe de describirse y cuyo

" paso eghal que, cuando el Arbol mobor gira ea el sentido

aue provoca la elevacidn de la curgs, el plato motor se
aproxima al plato recentor, y, cuando el 4rbol motor gi-

f

ra en el sentod que provoca el descenso de la carga, el

“plato motor se aleja del »nlato recepbor.

Aungue se a »ogible conformarse con proceder

cono acaba de decirse, parece que nroccde dar orcfersn-

o

¢is o otro modo de realizceibn de la invencibn que nre-
genta un cicrio ndnero de ventajas, especialmente lia ce
tenecr un volumen extremadanmente reducido.

Bote modo de reclizacibn estd ilustirodo en
las figuras 2 ¥ 3, en las cualez los miswmos numeros de

referencia desilgnsn los miswmas plezas cue en la figurs 1.

3e ha supesto en relacibn con este molio de rea—

lizgeibn cuc el mecanismo de impulsidn 3 estabs constitul-
do por un movor nehmético {(por ejemplo del tipo de¢ robtor
de repulsidn cue engrana con un rotor motor) slimentado
por una valvule de macho 18 de tres poslciones, a saber,
una nosicibn de "elevacidén", una posiciém de "detencidn”,
y una posicibén de "descenso', pudiendo csibar previstos
ventajosamente maedios pzra que 1z palanca de mando 20 de
gsta vilvulas de wmechos 19, palanca de mando gue 7Tuede
ser belemandada por .n dispositivo de cable o cadena por
ejemplo, sea autondticanente devuelta = la posicidn de
tdetencidn® desnuds de cads wanlobra.

Bn estas condiciones al 4rbol motor 4 ez eunton-

ces de preferenciz un drbol hueco gue lleva el plato mo-

.. 343341
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tor T cyya neriferis s dentada y coopera con un wifibn
de imrulsibn 21 llevado por el Arvcl de calida del mobor
newndtico.

s3te frbol hucco estd entonces manienido, wor
intermedio de manguitos 22, sobre el drbel reccuvbor 6,
en el extreno del cual estd enchavetado un casquillo 23
hecho golidario en rotueibn del plato receptor S vor cs-
trias machos 24, practicadas en dicho casquillo 23, T Qe
trizs hembras 25, oracticadas en dicho pluto recentor ¢.

se pueden prever ventajosamente, al nivel de
los salientes snulares & y 1C respectivos de los platos
wetor 7 y recentor 9, uvuos forros anulares 8g y 10a.

No se he aicho nade haste shora del sisloma de
rueda libre interpuesto entre el plato intermedio 11 y el
nitlo £ijo 12, excenio que cste sistema de rueda libre
Gebla,

permitir lu rotaeiln del plato imbermedic 11 en
el sentido corresmondiente al sentido de rotacibn del &r-—
bol motor 4 que orovoca lo elevacidn de la carsa,

e impedir la rotacibn del pluto intermedio 11
en el sentido correspondiente al senitido de rotecifn del
drvol notor 4 que provoes el descenszo de la cargd.

Aungue se pueda proceder de miltiples maneras
para realizar sste sistoma de rueda libre, parece que
srocede conceder oreferencia al modo de realizacidn ilus-
trodo en losg figuras 2 7 3, ¥ seglin el cual csie sistens
es del Tipo de rodillos de auto-acufismiento.

asf pués se disncnen, sobre el contormo del pla-

te intermedio 11, al menos tres raupss plancs 26, regular—

343341
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Entre coda raupa 26 y la cara interna del ani-
1lo fijo 12 se dispone un rodillo 27, de eje paralelo
2l eje del nlato intermedio 11, y mantenido, del lado ha-
cia el cual se desea imvedir la rotacidn de dicho nlato
intermedio 11, por al menos un, o de preferencia dog,
espigas 28 colocados radislmente en dicho plato interie—
dio 11.

sn estas condiciones, el plato intermedio 11
girard en el anillo fijo 12 en &l sentido para sl cual
las espigas 28 pueden empujer sus rodillos 27. Por el
contrario; en el sentido opuecsto, los rodillos 27 semén
acuflados entre su rampa plana 26 y la cara interna del
anillo fijo 12, impidiendo as{ toda rotzcibn del plato
intermedio 1l.

3e va & explicar shora someramenie, haclendo
referencia a la figura 1, el funcionamiento de un torno
elevador establecidodde acuerdo con la reivindicacibn.

Blevacidn de la carsa:

estando el cable 2 enrollado sobfe el tzmbor
como se muestra en la figura 1, la elevacidén de la car-
ga se efectia si el drbol receplor & gira en el sentido
indicado vpor la flecha Fl.

Bn estas condiciones el 4rbol moter 4 deberd
girar en el sentido indicado por la flecha Fz, v la accibn
de la rosca macho 16 sobre la rosca hembra 10 aproximaera,
el plato receptor 9 al pleto motor 7. '

®1 plato intermedio 11 serd entonces apretado
entre los citados platos motor 7 y receptor 9.

Como el sistewma de rueda libre peraite la rote-

cibn del plato intermedio 11 en el sentido indicado vor

034334
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las flechas Fl y £, el novimiento del Arbol motor 4 =e
transnitird al érbgl receplor 6 y el cable 2 se enrolla-
ré{ sobre el bawbor 1.

Manteniniento de 1o carga:

el arbol motor 4 estard entonces detenido y
el 4rbol receptor 6 tendrd tendencia a girar en el sen-
tido indicado por la flecha F3.

Ia aceibn de la rosca hembra 18 sobre la ros-
ca macho 16 aproximard el plato receptor 9 al platc no-
tor 7.

£1 plato intermedio 11 serd entonces apretado
entre los dos cifados platos motor 7 y racepior 9.

Cowo el sistema de rueda libre impide lao roia-
cibn del plato intermedio 11 en el sentido indicado nor
la flecha F3, el 4rbol receplor 6 estard blogueado.

Descenso de lz carga:

el &rbol motor 4 debers girer en el sentido
indicado por la flechs F4 v la accidn de la rosca macho
16 sobre la rosca hembra 18 alejard el plato receptor 9
del nlato motor 7.

sgtado el nlato intermedio 11 desacoplado de
los platos wotor 7 y receptor 9, el 4rbol recepior 6 gi-
ra en el scntido indicado por lu flecha F3 bajo la ac-
cibn de la carga, ¥ ssto a una velocidad de rotacibn
supcrior a la del &rbol motor 4.

Ia accibn de la rosca heumbra 18 sobre la roseca
macho 16 aproximard entonccs el plato receptor 9 al pla-
to motor 7, y el pleto lutermedio 11 serd apretado entre
los dos citados vlatos motor 7 y receptor 9.

Como el gistema de rueda libre impide la rota-

343341
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cién del plato intermedio 11 en el sentido indiccdo por
t la flecha Py, el drbol receptor & estard bloqueado y
;permaneceré as{ hasta que el plato intermedio 11 sea de
‘ nuevo desacoplado de los platos motor 7 y reccepbor 9,
5 i como se ha dicho enteriormente.
| Bl descenso de la carga se hace pucs tebrica-
:men%e, "a galpes", pero en la préctica, por una debormi~
‘nacidn juiciosa del paso de la rosca macho y hembra, por
un dimensionado apropiado de los platos motor y receptor
10 ¥y por una eleccibn conveniente del sistema de rueda li-
bre, este dascenso se efectlia de una wmenera priciicansu-
te continua.
Como consecuencia de lo cual, y cualgqulcra gue
sea el modo de realizacién adoptado, se dispone de un mr
15 no elevador destinado a izar cargas en elras, ¢ en pPoOzoOs
verticales, 0 a lo largo de paredes verticales, cuyo fun-
cionario es muy éeguro ¥ cuyo entretenimiento es consi-
derablemente reducido.
Como es evidente y como resulta ya de lo gue
20 preceds, la invencidn no se limita en menera alguna a aguel
de sus modos de aplicacibn, ni a aguéllos de los modozs de
realizacidn de sus diversas vartes, que han sido mis es -
pecialmente indicados; la misme absrca por el contrario,
todas sus variantes.
25 La presente solicitud cue corresponde a la pre-
sentada en Franciz el 26 de Julio de 1966, bajo el ndm.
70.986, se acoge a los beneficios del articulo 51 del

vigente EZstatuio sobre Propledad indusirial.

343341
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Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para gue scean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencibn, en Bspaiia, por VEIATS afios, son los

5 siguientes:

l.~ Un torno elevador que comprende al mehos
un tambor de enrollamiento de un medio de traccién,rac—
cionzdo vor un mecanismo de impulsibén cuyo 4rbol motor
puede girar en un sentide y en el otro, estando dicho tor

10 no clevador equipado con un dispositivo de Lrenado inier-
puesto entre el 4rbol motor y un 4rbol receptor que,mue—
ve en rotacibn el tawbor, sicendo dicho dispositivo de fre
nado capaz de nermitir la elevacidn de la carga cuando
el &rbol motor gira en un sentido, de mantener la carga

15 cuzndo el Arbol motor estéd detenido, y de con .rolar cl
descenso de la carga cuando el 4rbol wotlor gira en el
otro sentldo, caracterizado por el hecho de que el dispo-
sitivo de frenado tiene un plato motor goliderio en ro-
taceibn del drbol motor y provisto de un saliente amnular

20 tronsversal, un plato receptor coaxial al plato motor,
solidario en rotacibn del Arbol recentor y provisto de
un saliente anular transversal, un plato intermedio coa~
xlal a log platos motor y receptor y gue se extiends ra-
diglmente pars noder coopersr con los salientes anuilares

25 respectivos de cada uno de los dog citados platos motor
vy recentor, cstendo este plato intermedio montzdo cn el

interior de un anillo fijo con interpogicibén de un sis-

343341
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tema de rueda libre que permite la rotacidn ael nplato

intermedio en el sentido correspondiente al sentido de

- rotacilbn del Arbol wotor que provoea la elevacifn de la

. carga, ¥y que impide la rotacibm del plato intermedioc en

“ el sontido correspondiente al sentido de rotacibén del

~4rvol wotor que provoca el descenso de la carga, y wedios

de unibn mecdnica en traslacidn entre los dos platos mo-

tor y receptor dispuestos de manera que cuando el &rbol

“motor gira en el sentido que provoca la elevacidn de la

carga, estos dos platos motor y receptor se aproximan uno

a otro paras zprebar el plato intermedio entre sus salien
tes anulares respectivos, y cuando el 4rbol motor Sirs

en el sentido gue proveoca el descenso de la carga, estos

~dos platos motor y receptor se alejan uno de otro para

liberar el plato intermecdio.
2.» Un torno elevador segun la reivindicacidn

1, caracterizado por =l hecho de que el plato motor csté

‘montado solidario en traslacibn sobre el &rbol motor del

gue es solidario en rotacidn, el plato receptor estd mon~
tado libre en traslacibn sobfe el &rbol receptor del que
es solidario en rotacibn, estondo los medios de unibn

mecénica en traslscidn entre estos dos platos motor y re-

ceptor constitufdos por un conjunto de tornillo y fuerca

de rosca helicoidal cuyo paso es tal que, cuando el 4rbol
motor gira en el sentido que provoca la elevacidn de la
carge, el plato receptor se aproxima al plato motor, Yy,
cuando el Arbol motor gira en el sentido que provoca el
descenso de la cargsa, el nlato refeptor se alejs del pla=-
to motor.

3.~ Un torno elevador sesin la reivindicacidn

.. 343341
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1, caracterizado por el hecho de que el vnlsto motor estd
oy q 2

montado libre en traslecidén sobre el 4rvol motor del que
es solidario en rotacidn, y el plato receptor esitd monta-
do solidario en traslacibn sobre el 4rbol recevtor del
gue es soli.ario en rotacibn, estcndo log medios de unibdn
en treslacidén entre estos dog nlatos motor y rcecotor cons
tituldos por un cominio de tornillo y tucrea de roscé
helicoidal cuyo paso es tal gque, cuando el 4drbol motbr
gira en ¢l sentido que provoca la elevacibn de la carga,
el plato motor se aproxiua al plato receptor, y, cuando
¢l &rbol wotor gira en el sentido que provoca el descen—
so de la carga, el nlalo motor se aleja del plato recep—
tor.

4.= Un torno clevador segin ls reiviandicacibn
2, caracterizado por el hecho de qgue el 4rbol motor es
un &rbol hueco que lleva el plato motor cuya periferia
esté dentada y coonpers con un pifién de impulsibn lleva-
do pox ¢l 4rbol de salida del motor del mecanismo de im-
wulsidn,
5.~ Un torno eleveder segin la reiﬁindicacién
4, ceracterizado wor el hocho de que el &rbdl motor es
mantenido, por intermedio de mansuitos, sobre cl Lrbol
recanuor en el extremo del cual ostd enchavatado un cas-
guillo heecho solidario del »nlato recevntor por estiias
machog, wracticodas ea dicho easquillo, y estriac hciubras
practic.das en dicho slato recentor.

v.- Lo torno clevader seuin lo reivindicueién

4, caracterizado por ¢l hecho de que uncs forros anula-
rd

reg estan vrevisvos gl nivel de los saliosntes anulares

reancetivos de loz platos motcr ) reccpior.

343341
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7.~ Un torno elevador segin la .reivindicocidn
1, caracterizado por ¢l hecho de que. el sistema de rue-
da libre es del tipo de rodillos de auto-acuflamiento.

8.- Un torno elevador segin la reivindicacidn
T, caracterizado por el hecho de que el conborno del pla-

4,

to intermedio vicne ol mencd tres rampas plancs reguler-

- mente vepuritidaes, cstando dispucsie ua rodillo de eje

paralelo al eje del plato intermedio entre cads reampa ¥
la cara interna del anillo fijo, ostando dicho rodilln

mantonido, del lado hacla ¢l cual se desca lmpedir la 1o

tacibn de dicho plato intermedio, por al ucnos una 23ni-
ga colocada radialmente en dicho plato intermedio.

9.- Un torno elevador.

Tgl ¥ como se ha descrito en la slemoria gue
antecede, representado en log dibujos que ge acounzilan
v con los fines que se han especificado.

Esfa ilemoria consta de dieciseis hojas escri-

tas a miguina por una sola cara.

49 SE5. 1965
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