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PATENTE DE INVENCION
por 20 aflos

& favor de Don José ARTAS FORTUNY
de nacionalldad espafiola
regsidente en Lérida, calle Hermanos Gonzalez Moreno, letra E
pors:

nECANTSMO PARA AURMENTAR LA POTENCIA DE MOTORES

STN VARTACION DE SUS REVOLUCIONES".

MEMORIA DESCRIPIIVA

ez%e de Invencidn se refiere a un ori-
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les se otflene aplloanéo o1 ﬁr{fFﬁP%Q y‘de—la palanca, segin
la cual la pdténcla dptéwﬁgfg¥ﬁb ppr, ¢ el braZOJes ;gual a otra po-
tencia por el suyo. Con dos bfazos éésiéualb§);la;poxenc1a del
brazo pequeiio aumenta en proporcmon a la longitud del grande. Si
la potencia de entrada es, por gjemplo, de 1/4 de CV y las lon-
gitudes de los brazos pequefio y largo son de 10 a 1 respectiva-
mente, desarrollando la formla fisica de la palanca se obtiene

que P x I = p x 1 y por tanto p= 1/4 x 10 : 1 =2 1/2, es decir,
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que dando entrada en el mecanismo a una potencia de 1/4 CV,V;%
potencia de salida serd de 2 1/2 GV con lo que se ha conseguido
un considerable aumento que lo hace, como puede comprenderse,
sumemente Gtil.

Bgste resultado se ha obtenido utilizando una solae pe-
lanca. Si se colocan varias de ellas en serie, como es el obje-
to de la invencidn, la potencia avmentars progresivamente ya
que la de salida de la primera palanca gerd la de entrada en la
siguiente y ésta a su vez y de acuerdo con la longitud de su
brazo dard origen al aumento consiguiente de potencia, aplicada
como potencia de entrada a la tercera. De esta menera y desarro-
1lando debidamente la simple férmula de la palanca, a base de
los mismos valores que anteriormente se han dado a los brazos,
con una potencia inicial de 1/4 de caballo de vapor, la poten—
cia de salida del sistema de palancas en serie serd une canti-
dad proporcional a ftal prineipio ¥ por consiguiente todo eilo
revigte una gran importancia.

Ademés la presente invencidn subsana el inconveniente
que debido a la velocidad constante de los motores, es decir,
su determinado numero de revoluciones, no permite el aumento de
su potencia sin veriar tales revoluclones. Como es sabido al
aumentar la potencia en un motor el numero de revoluciones dis-
minuye proporcionalmente. Interesa, por congiguiente, que estas
revoluciones permanezcan constentes y ello se consigue mediante
dos ejes independientes cuyos ejes tebricos son coincidentes, a
los cuales se umen a los extremos opuestos y libres, brazos ade-
cuados unidos a su vez entre si por una pieza wévil rigida pero
en forma loca, de mesnera que al hacer girar un brazo motor de
palanca debido a la rotacidn propia del eje motor, arrastre a

la grande para obligarla a describir el mismo trayecto cireular
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y a la misma velocidad y en consecuencia, el otro eje indépen—
diente de salida.

Para una mejor comprensién de la invencidn se acompe-
fiana tres hojas de dibujos en los que:

Fig. 1 es una vista lateral de un motor al que se aco-
pla el mecanismo sumentador de su potencia, mediante el oportuno
juego de palancasg;

Pig. 2, es una vista frontal del conjunto del mecanis-

mo de brazos de palanca, correspondiente a la ejecucidn de la

figure 1;

Fig. 3, es une vista esquemdtica de la rotacidn del
citado mecanismo y;

Fig. 4, es una vista esquemética de un ejemplo de
aplicacidn y funcionemiento de la invencidn.

En las figuras se ha representado por (1) el motor
generador de potencia a cuyo eje (2) se le aplica eventualmen-
te un pifién de trasmisidn (3) que engrana con un segundo (4)
unido & su respectivo eje (5). En tal eje (5) se obtiene, 16gi-
camente, las mismas revoluciones si los pifiones (3-4) son del
mismo didmetro y, al mismo tiempo, la misma potencia. Unido fi-
jamente a dicho eje (5) existe un brazo de palanca (6) que tras-
mite la rotacidén a un pivote (7) que posee debidamente inserts-
do pero en formas loca, una pleza transmisora (8) que por su
otro exiremo ve insertada a un segundo pivote (9) que estd uni-
do & un brazo (10) de mayor dimensidn que el (6) el cual va cha-
vetado al eje final (11) de salide de potencia. Estos brazos
(6) y (10) presenten entre si un éngulo conveniente ) y sus
extremidades respectivas unidas a los ejes citados (5) y (11)
deben necesariamente coincidir en sus ejes tedricos.

Te constante concordancia del numero de revoluciones
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entre el eje motor (5) y el eje de salida (1l) puede verse cla-
ramente en la Fig. 2 y mas especialmente en la 3, en las que

se han disefiado, a titulo de ejemplo, una ejecucidén primaria en
la que se aprecisn los brazos de palenca y pieza loca que los
une asi como el movimiento circular que describen en su funcio-
namiento. Asi, cuando el eje motor (5) hace girar a la palanca
(6) y esta, a su vez, a la (10) por intermedio de la pieza (8),
se transmite el mismo numero de revolucionses al eje de salida
(11) pero obteniéndose necesariemente el sumento de potencia de-
seado. En dicha figura 3 se ha disefiado tembién en lines de pun-
tos, una posicidn cualquiera dentro del recorrido que describe
el mecanismo en su funcionamiento. Entre (6) y (10) se muestra
mn éngulo (%) que debe forzosamente existir para la perfecta
wtilizacidn del conjunto.

En la Fig. 4 se ha representado una ejecucidén pricti-
ca de la invencidn en la que se ha sefialado por (12) la bateria
de excitacidn que alimenta al inductor del motop (1) previo pa-
so de la corriente por un interruptor indicado pér (13). Bl in-
dicado motor generador (1) funciona 2 un determinado nimero de
revoluciones que transmite a un eje (5) que se halla conectado
con el mecanismo de la invencidn e instalado dentro de la caja
(14), el cual produce el aumento de potencia al ofro eje de sa-
lide (11) que conserva segin se ha explicado, el mismo nimero de
revoluciones. Dicho eje de salida transmite su potencia a un
dinamo (15) que genera una determineda corriente que circula
por un oportuno circuito (16) y que se utilizza para lo que con-
venga. Una parte de su intensidad puede ser apta para la alimen-
tacidn del inductor del motor generador (1) gracias a una opor-
tuna derivacién (17) que conecte con el interruptor (13) antes

sefialado.
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Serdn independientes todos los materiales, formas y
dimensiones empleados en la fabricacidn de los componentes de
la invencidn asi como todos cuantos detalles no alteren, cambien
o modifiquen la esencia de la invencidn.
N O ¢ A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de
Invencidn:

18.-Mecanismo para aumentar la potencia de motores sin
vaeriacidn de sus revoluciones, que se ceracteriza esencialmente
por prever un sistema de brazos de palanca en serie de distin-
tas longitudes, los cuales se hallan unidos entre si en escalera
o en triangulo, segin el nimero de sus componentes mediente pie-
zag de carédcter mdvil sujetas en forma loca a unos pivotes uni-
dos a aquellos brazos, previendo que tanto el eje modr como el
eje de salida del mecanismo ses perfectamente independientes pe~
ro orientados en un mismo eje tedrico.

28 ,~Mecanismo para aumentar la potencia de motores sin
variacidn de sus revoluciones, segin la reivindicacidn anterior,
que se caracieriza por el hecho de estar aplicado a un motor ge—
nerador de una potencia determinada que actia sobre los corres—
pondientes organos de trensmisidn y de ellos al conjunto de bra-
zos de palanca en serie de modo gue éstos aumentan la potencia
al eje de salida debido a la ley de la palanca sin aumentar el
numero de revoluciones.

& ,~lecanismo pars aumentar la potencia de motores sin
variacion de sus revoluciones, segin las reivindicaciones ante~
riores, que se caracteriza por el hecho de que la o las piezas
méviles de unidén que transmiten el movimiento a los brazos de

palance obligen a girarles al wnisono sin ocasionar, por consi-
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guiente, variscidn de velocidad o revoluciones entre el ejé o~
for vy el eje de salida. )

8 ,~Mecanismo para sumentar la potencia de motores sin
vériadién de sus revoluciones, segin las reivindicaciones ante-
riores, que se caracteriza por el hecho de estar constituido,
en una ejecucidén primaria por un brazo de palanca que debidamen~-
te chavetado al eje motor presenta por su otra extremidad un pi-
vote que unido de formae loca a un brazo transmisor o pieza névil
que por su otro-extremo estd insertado a un segundo pivote, el
cual se halla unido a un brazo de palanca de mayor dimensidn que
el mencionado y que va chavetado, a su vez, al eje final de sa-
1ide de potencia, brazos que presentan entre si un énguld conve-
niente, pero con sus extremidades respéctivas unidas a log ejes
coincidentes con sus ejes tedricos, constituyendo asi el conjun-
$0, un triangulo del cual uno de sus vertices es el eje tedrico
de los reales.

58 ,~MECANISHO PARA AUMERTAR L4 POTENCIA DE NMOTORES
SIN VARTIACION DE SUS REVOLUCIONES.

Sean cuales fueren las circunstbancias que concurran
con la esencialidad propia de la misma.

Consta la uresente liemoria descriptiva de seis péginas
foliadas y mecanografiadas por una sola cara y va acompefiada de
tres hojas de dibujos aclarativos.

Madrid, 13 Julio 1967
PI A.

. VOLART PRNS
D, B,



DOSE AQAS FORTUNY

u

I e et

e —— ] A==
= ]
SN S AN -:«tts

oo
+ v ?V

!i 7
Escala variable /

w/% &5;




D JOSE ARIMS FOLTUNY

Mt e 1T o 7967
A4,

Escala variable




7z

. ro
Zosy gy gty

JlgrileA vleds3]

7> %,

L T

L]

g.u eloy

(seloH ¢)

£/

|| S e — _
£ = +
z B
A
[ 1
- +

\

L

AR 2L @O SPIDY FIOLS T



D.TOLE ARIHAS FORTLNY

I

\

16

4
|
vV

|

lle

I+
LEL LTI

Escala variable

14




14

Nt & 1 &7t B £55 52
o4

¥




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



