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MEMORTA DESCRIPTIVA

Le presentc invencldn se refiere a los vibradores de
flexidn y los osciladores elzctromecanicos que comprenden
en combingeidn tales vibradores y medios pars itransformar
los movimientos vibratorios de log vibradores en movimien—
tos circulgres unidireccionales y preferentemente unifor-
mes, 0 inversamente, Tales osciladores hallan una aplica-~
¢idn particularmente interesante en el campo de la medidsa
del tiempo, barticularmente como dispositivos de arrsstre
de gparatos para medids de tiempo, por ctira parte, los vi-
bradores de flexidn pueden ser utilizados, de una maneras

clésica, como gencradores de sefiales ritmices, - - — - - =

El diapasdén constituye el ejemplo clisico de vibrado-
res de este tipo y, a nariir de este dispositivo como base,
se¢ han propuesto numerosas variantes que tienden a reali-

FEIE ™ o wm w e w ee we e e e M e e e e % e e e ew v e e e -

- por una parte, le disminucidn o la supresidn de las

reacciones mecdnicas del vibrador sobre su soporte; - - -

- por otra parte, la supresidn de los efectos de la
sravedad, de izl wanera que el vibrador pueda funcionar en
cualquier posicidn, no representanto un cambio de posicidn

]

ninguna perturbacidén de funcionamientoe — — = = = = = = =

L4 . F)
Segun un prirer gspecto de la invencidn, se ha propues
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to una nueva estructura de vibrador de flexidn que permite

curplir perfectemente las Gos conGiciones precitadas, - -

149 precisamente, la presente invencidn se refiere a
vn vibrador de flexidn gque comprende por lo wenos un Con-
Junto en cruz Ge cuatro ramas flexibles igusles dispuestas
alrededor de un centro, con un nismo plenc, ern dos direccip
nes perpendiculares, ziendo el conjunto, en su ceniro, so-
liGario de un soporte fijo, y unos medios de conservacidn
de lgs vibrageciones que gplican a los extremos de lag ramas
de cada uno de los pares de ramas, que tengan la misma di-
reccidn, unas fuerzas oscilantes de la mismg mgsnitud, di-
rizidas perpendiculermente al plano del conjunto vy, para

calda par de ramas, de genbtido opuesto. = = = = = = = = =~ =

Gracias g wna estructura de este tipo, la resultante
de las fuerzas de reaccidn mecdnica aplieada al soporte se

halla constantemente Mla, = =~ = = = = = o -~ - - - -

En ung variante, el vibrador puede presentar varios
conjuntos de cuatro rames, resularmente repartidos glrede=-
dor de un mismo centro, pudiendo el vibrador as{ presen-
tar ocho ranag angulsrnmente sepéra&as por dngulos de 459,

doce ramas angularmente separadas por dnsulos de 3C2,ctc. .

E1 vibrador elemental de dos pares de romas estd ven~
tajosanente constituido por dos ldminas Tlexibles dispues—
tas en cruz griega; estas lininas pueden ser ventajosamen
e ungs léminas metdlicas o ldminas de cuarzo. En una va-
rignte preferida, estdn realizadas en Elinvar, o en otra

aleacidn suficientemcnte flexible de coeficicnte de dila-
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tacion y de elasticidad muy bajos, de tal manera que se ha-

1la practicamente eliminada la influencis de las variscio-

nes de temperatura sobre el vibrgdor. = = = - = = = = = « <

Los medios de conservacidn de les vibraciones compren-
5e den preferentemente unas magas imantadas, dispuesias en el
extremo de las ramas del vibrador y que pueden cooperar por
una parte, con wos bobinados eldéctricos "captadores™ en
los cuzles el movimiento vibratorio de las masass imantadas
produce una sefial eléetrica inducida, de la frecuencis de
1b, la vibracidn, y, por otra parte, unos bobinados "motores"
que, recorridos por las corrientes eléctricas motrices ac-
than o distancia sobre las mencionadas mesas imantadas. Pre
ferentemente, cada bobinado "captador" estd asociado a wn
bobingdo "motor", siendo el hobinado motor alimentado en co
15, rriente céntinua, a partir de un pequefio acumulador o pila,
por medio de un trasistor cuyo disparc estd mandado por la
corriente inducida en el bobinado "captador", segin un mon-
taje conocido en si misno, ¥ deserito por primera vez en la

patente francesa 1l.090.564, a nombre del solicitente. - -« -

20. Segln otro aspecto de la presente invencidn, se refiere
a un sistema motor que comprende, en combinacidn, un vibra-
dor del tipo citado, medios de conservacién de las oscilacip
nes del vibrador, del tipo precitado, y que comprende parti-
cularmente masas imantatas repartidas en los extremos de las

254 ramas del vibrador, y un rotor que puede girar alrededor de
un eje perpendicular al plano del vibrador y que pasa por el

centro de este Gltimo, presentando este rotor un cierto nime
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ro de polos magnéticos, provocando el movimiento de las ma
sas imgntadas situadas en los extremos de las ramas del vi
brador la rotaseidn de dicho rotor. Ventajosamente , log po-
los del rotor estén regularmente repartidos a lo largo de
su periferia, siendo el nlmero de polos iguel al doble de
un némero impar. Prefercntemente, estdn previstos medios
para facilitar el arranque del rotor y no permite su rota-

cidén mds que en un s0lo sentido. = = = = = = = = « = = - -

La descripcidn siguiente y los planos anexos, dados
sobre todo a titulo de ejemplos no limitativos, harin com-

prender mejor como la invencion puede realizarse, = = = =
In los planos aneXos 2 = = = = = = = = = = = = = - -

- lg figura 1 representa en perspectiva un vibrador

del tipo elemental de cuatro ramas, segin la invencidn; - -

- la figura 2 representa, en seccidn axial, un oscila-
dor que presenta wn vibrador del tipo citado y medios de

conservacidn de las vibraciones; = = = = = = = = = = = = -

~ la figura 3 representa esquematicamente, en vista

por encima, el conjunto oseilador de le figura 2§ - = - -

- lg Tigurz 4 representaz, en una vista endloga a la de
la figura 3, un oscilador segin la invencién, en una varian

te de realizgcidn; = = = = - - - - = = e m e

-~ las Tiguras 5 y 6 representan, en viste parcial, el

oscilador Ge la figura 2, en dos variantes de realizacidn;

- lg figura 7 representa, en una vista aniloga a la de
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la figura 2, un oscilador segin la invencidn, en otro modo

de reglizacifny = = = = = = = & = m . .- m - - -

- las fisuras 8, 9 y 10 representsn esquendticamente
en seccidn axial, segin la linea X0Y de la figura 8a, un
sistema motor que comprende un oscilador segin la inven~
cidén y un rotor arrasirado sin contacto por el oscilador,
representando la figura 8 el sistema en reposo y las figu~
ras 9y 10 en dos’ fases extremas de funcionamiento, repre-
sentando la figura 8a esquemdticomente un sistema de este

tipo en viste por Gebajo) = = = = = = - - - - - - - -

- las figuras 11 y 12 representan esquendbicamente en
vista por debajo y en seccidn axial respectivamente un sis
tema motor completo, sezln la invencidn, para el arrasitre

de lasg agujas de Ut ¥elojs - = = = = = = = = @ = = = -« -

En todas las figurss, han cido wtilizadas las mismas

referencigge = =~ = = = = - -— - - R A

El vibrador representado en la figura 1 esta constitul
do por dos laminas flexibles L, ¥ Iy, de igual longitud,
dispuestas en cruz, en un mismo plano, a ung y otra partes
de un soporte central 8, alredelor de un eje central gg

perpendicular al plano comin de las Gos laminas I, ¥ Lz. -

Pare fijar ideas, se supondrd, en todo lo que sigue,
que el plano de las dos laminas es un plano horizontel,
siendo el eje gg un eje vertical, pero debe entenderse que
se sitla aqui en un caso particular, no necesario, ¥ Unicg

mente para clgrificar la terminologia utilizedp, = - = = -
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Ias lémines L, ¥ L, definen un conjunto de cuatro ramas
coplanarias que pueden ser distintas la ung de la otra, es-
tando fijadas al soporte S por cualquier medio apropieado,
perticularmente por soldadura, remachado, atornilledo; las
1émings L1 Y L2 pueden igualmente estar cortadas en una so-
la pieza; finalmente, el soporte S puede formar parte inte-

grante de una ldming o de lag 08s = = — = = = = = = = « =~

Las ldminas L, y L, son de un material floxible, eléo—
tico, por ejemplo de un metal como el acerc y, prefercntemen
te, de un mebal que tenga un bajo coeficiente de dilatacidn
y sobre todo un mdédulo de elasticidad que permanezca cons-
tante en una amplia gama de teuperaturas, particularmente

Para llevar y mantener un vibrador de este tipo a su
estado de vibracidén sostenido, se aplican a los extremos de
las léminas I, y L, fucrzas oscilantes F, ¥y Ty, respectiva~
mente, parelelas al eje aa, que itcngan siempre el mismo va-
lor instantdneo, siendo las fuerszas Py P, de sentido o-
puesto. Con un nodo %zl de conservacidn, la resultante de
las fuerzas de reaccidn enczjada por el soporte debido a la
vibracién de las léminas Ly v L, se halla constantenente ny
la, lo que representa una de lzs grandes ventajas de la es—

tructura del vibrador sesin la invencidn, = = = « ~ - - -

Lebe destacarce que seria ipual para todos los vibrado-
res que presentaran, rogularunente dispuestos alrededor de un
eje central y de un soporde central, varios conjuntos en

cruz del tipo represcnigdo en lg Tisuwrg 1. Bstos vibradores
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de ocho, doce, diecisels ramas, .orman, Gesde luego, parte

de lg presente invencidn, - « = ~ = = = - - . e e -

Las figuras 2 ¥ 3 representan un oscilafor que presen-
te un vibrador del tipo Gemerito en la Tijura 1 ¥ medios e-

lectromgznéticos de conservacidn, sin coniacto material, de

sus oscllaciones, = = = = = ~ - - - i e R

En los extremos de las ldminas Ly ¥ Dy del vibrador de
este oscilador, estan dispuestas neses imantadas Aq ¥ Ao.
En el nodo de realizacidn de las figuras 2 y 3, estas masas
imgntadas se presentan como pequcfios paralelepipedos alargg
dos, constituidos por ejemplo por ferrita, dizpuestos por-
pendicularmente a las liminas a las cuales estdn asociados,
imzntados horisontzles, paralelsmente a ellas, teniendo las
masas Aq sus direcciones de imanbacidén vueltas hacia el ex—
Yerior del oscilador, teniendo las masas A2 sus direcciones

de imsutacidn vueltas hacia el interior del oscilador, —~ -

Una bobina de seccidn cuadrzda, Bob, esté dispuesta ho-
rizontaluente debajo de las léminas L1 vy L2, ostando asi es-
tas espiras enfrenie de las caras verticales de las mases Aq
¥ Ay, de las que no estén separalas mis que por un pequsfio
intervalo periférico. De una manera en si conocida la bobing
Bob estd compuesta por dos arrollemientos superpuestos o yux
tapuestos, a sabor un arrollemiento "ecaptador" y un arrolla-
miento "motor". Bl arrollamiento motor csts slimentado por
una pile eléctrica P, por medio de un transistor Tr que es
asimismo mendado por las sefiales eléctricas salidas del arro

llaniento capbador, sienlde un wonigje de este +tipo en ai wig



56

10.

15.

20,

25,

-9 -

342799

mo ya conocido, particularmente por la patente francess

1,090,564 a nombre del solicitante., En el montaje represen
tado, el condensador ¢ es un condensador de desacoplado de
los dos arrollamientos, dispuesto entre la base y el emi-

gor Gel trangistor Try = = = = = = = w = w - - - - o e

Bl funcionamiento de un oscilador de este tipo es fa-
cil de comprender: las direcciones de imantacién de los i-
manes A1 ¥y A, son perpendiculares a las espiras aciives
homélogas de la bobina Bob, siendo estos imanes desplaza-
dos en vibracidn en una direccidn asimismo perpendicular g
la direccidn general de las espiras en las diferentes zonas
de la bobina enfrentindose a los imanes Ay y Ay. En estas
condiciones, las vibraciones de los imanes montados en los
extremos de las léminas L1 ¥y Lo producen en el arrollamien
to captador una corriente inducida que dispara el transis-
tor que deja entonces pasar por el arrollamiento motor un
impulso de corriente que ejerce sobre los imenes una accidn
a Gistancia garantizando la conservacidén de las vibracio-
nes de las léminas Ly ¥ L,. Tel fenémeno se produce a cada
vibracidn (ciclo oscilatorio) de los extremos de las lémi-
nas L, 7 Ly,e As{ que es féeil comprender, debido a que, por
una parte, los imanes A, se hallan en posicidn alta mien-
tras que los imanes A, se hallan en pogicidn baja e inver-
samente y que, por otra parte, las direcciones de imanta-
cidén respectivas de los imanes Ay y de los imanes Ay estan
dirigidas en sentidos opuestos con respecto al centro de la
bobina Bob, log fendmenos de intersccién entre los imanes
y los conductores de los dos arrollamientos de la bobina, a
nivel de cada extremo de la lémina, tienen efectos que se g

cumulan: hay adicidn de las corrientes inducidas en el arrg
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llamiento captador, y la nisma corriente motriz que reco-

rre el arrollamiento motor produce sobre los imanes Ay A2,
respectivamentie, efectos de sentido opuesto, para mantener
el conjunto del vibrador en las condiciones de vibracidn

5 mantenida precedentemente definidasS, = =~ = = = = = = = = =

La figura 4 representa, en ung vista analoga a la de
la figura 3, una variante de realizacidn del oscilador se-
gin la invencidén, Segln esta veriante, la bobina Bob, con
dos arrollamientos, es de forma circular, teniendo los i-

10, manes A1, A2 asimismo la forma de sectores circulares deli
mitados por superficies cilindricas de revolucidn alrede-
dor del eje ga del vibrador y de la bobina, por planos ra
dieles que pasan por este eje ¥y por unos planos horizonta-
les. El funcionsmiento de un oscilador de este tipo es con

15, forme al que ha sido descrito gnteriormente, = — = = — - =

Las figuras 5 y 6 representan variantes de realiza-
cidn en las cuales la influencia de los imanes A (ya sea
A1 0 bien Az) sobre la bobina Bob se hglla reforzada gra—

cias g las modglidades particulares, = = = = = = = = =« =

20, En el wodo de realizacidn de la figura 5, en el extre
mo de cada laming I, (ya sea la L1 o bien L2) la masa iman
+taBa A se halla montada por medio de una pieza de hierro
dulce de seccidn en U, M, el imdn A y la bobina Bob se ha-
1llan dispuestos en un mismo plano horizontal de cierre de

25, la U; la pieza ii constituye un circuito magnético que cana
liza el campo del imdn A en un circuito cerrado que’cortan

los conductores activos de la bobina Bob (ver las flechas).
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La figurs 6 se refiere a otra variante que comprende

los mismos elementos, con lg finica diferencig de que el i-
man A se halla desdoblado en dos porciones montadas sobre

M y que encuagdran los conductores activos de la bobing Bob,

La figura 7 representa, en una visbte andlogs a la de
lp figura 2, un oscilgdor que comprende un vibrador del ti-
po precitado en el cual, en los extremos de las léminas L,
v La, estdn montadas uwnas barras imentadas verticalmente
que sirven de ndcleos aesplazables que coopergn con las bo
binas cilindricas Bob1 ) Bob2 (en la Tigura 7 solamente

de lg

las dos bobinas Bob, que cooperan con las barras B

1 1
lanine L1 son visibles). Con dicho sistema, se pueden uti-
lizar bobinas Bob1 y Bob2 que posean c¢gda una un arrolla-
niento captador y un arrollamiento motor, estando los
arrollgmientos motores y cagptadores, respectivamente, de
las cugtro bobinas, preferentemente montados en gerie,
siendo la conservacidn de las oscilgciones del vibrador

por ejemplo y prefercntomente gsegurada por un montaje
transistorizado analogo al que ha sido deserito y represen—

t200 en la figura 2. = = = = @ @ - . - - - - - - —-—— - -

Les figuras 8, 8a y 9 y 10 ilusiran esquematicamente
un sistema motor que presents un oscilador sezlin la inven-
eidn, en el cual las oscilaciones del vibrador son trans-
forugdas en un movimiento de rotacidn uniforme sin contac-
to material. Siendo la fig. Sa, tal como se ha dicho, una
vista por debajo del sistema motor, las figuras 8, 9 y 10

son cortes sxiales segin la lineg de corte de 0¥, = -~ - =
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A los extremos respectivos de las ldmines Iq y Lp, que

vibran al régimen expuesto anteriormente, se asocian unos
polos magnéticos P1, P2, respectivamente; tales polos son
por ejemplo creados por eXpansiones polares de las piezas
tales como las piezas M, precedentemente definidas, En el
eje aa del sistena, se halla montado un rotor R. Este rotor
estd por ejemplo constituldo por una rueda plana, de peque-
fio espesor, de material ferromaznético, que comprende, re-
gularmente repartidos en su pveriferia, unos polos P, sepa-
rados por ungs muesces €; se¢ llamard a contimuacidn "paso
polar® lg distancia angular que separs dos polos P, medids
con réspecto el ceatro de la rueda o del rotor. De forma
general, el nimero Ge polos P es izusl al doble do un nime-

TO 1opare = = = = = = = = = = - - - - . - .. e -

Ia figure 8 representa un sistena motor precedentemen-
te definido, cuando ¢l vibrador se halls en reposo, las fi-
guras 9 y 10 representen el estodo del sistema cuando tiene
lugar le vibracién del vibraGor, en Gos seniios diferentes,
cuando (fig. 9) los polos Py de Iy se elejan de los polos P
¢e R, simulténeamente, los polos P, de L, se acercan, De
ello resvlta que la accidn de los polos P2 es predominante
sobre el de los polos Py, y, por ello, se ﬁransﬁite un par
motor o la rueda R, esta rueda, a partir de uns posicidn i-
nicial para la cual presentscka unags eniallas 8 a los poloé‘
P (fig. 8a) gira un wedio paso polar pars presentar o los
polos P2 sus pales P sigulendo innedistamente sobre suv pe~
riferia, lgs cntallas ¢ orecedeniemente presentzdas.’ Sugndo

tiene lugar la semivibrgcidn sisuiente deol vibrador (fig. 10),
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los polos P1 gse acercan a lg rueda, wientras que los polos

P, se alejan de la misma. De ello resulta, de la misma mane-
ra que anteriormente, que la rueda R jire de nuevo un medio
baso polar, en el miswo sentilo. A cada vibracidén conpleta
del vibrador, hay pucs en definitiva, una rotacidén de un pg

S0 POLAY, = m o o v e e e ke e e o e e e e = — e

a5 Liguras 11 y 12 representzn un conjunto de arras-
tre de las agujas de un reloj o anédloge ecuipado de un sis-
tena moter segin la inveneidn., Este conjunto cemprende un
oscilador del tipo conforme o las figuras 4 y 5, una rueda
X montade solidaria de un eje de rotacidén r que coincide
con el eje ag del oscilador, y del tipo representado en la
Tigura 8a, Los poles P1 vy Pp se presenien como unas expan-
siones de ung pleza ', de hierro dulece, asociada 2 la pie-
za I precedentemente definida en la fisura &; los polos P
se presenign como unas eXpauslones radiales de lg rueds 1,
separadas por unas entallas g y, igualmente, los polos Pq ¥
P, de formas y dimensicnes homélogas a las de los polos P
cono resaltes radiales zirados hacia el interior del osci-
lator, en direccidn del eje ag. Ios diferentes drgenos del
conjunto se hallan en unag caja B, en el interior de la cuagl
unas piezas fijas, tales como =4 ¥ 8, sirven de soportes a
los diferentes Srganos fijos o mdéviles; se puede destacer
que el soporte S del vibrador csta wontado en el centro de
la plezg 849 el eje r que pasa sin contacto por un mandri-

lado central del Soporte S, = = = = = =~ = . - - - - - - -

21 sistena motor de un conjunto de este tipo funciona

de la manera Gescrita a propdsito de las figuras 8, 9 y 10,
- Vd
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el eje r del sistema motor que se halla finalmente arras-

trado en un movimicento de rotacidn uniforme, a la veloci-
dad de un paso polar por periodo de oscilacidén del vibra-
dor, Como ge ha representado, el movimiento del arbol r

provoca, por medic de trenes de engranajes tales como 31,
E2, EB’ el movimicnto de las diferentes azujas 11, 12, I3

del conjunto de indicacidn horarig, = — = = = = = = = = =

Las ventajas del vibrador segln la invencidn han sido
va expuestas anteriormente: supresidén de las reacciones so
br? el soporte, posibilidad de funciongmiento en todas las
posiciones; la frecuencia de vibracidn de un vibrador de
este tipo puede estar por ejemplo comprendida entre 10 y
1000 Hz. Siendo olimentados los oscilagdores que couprenden
un vibrador de este +tipo, por una fuente de corriente con-
tinva, con un consumo muy pequefio, que presenta una gran
autononia de funcionemiento, Los sistemas motores segin la
invencidn presentan, con regpecto a los sistemas clésicos,
vn gumento neiable del par motor producido, a igusl poten-
ciz eléctrica consunida. Presentan, ademds, la ventaja de
funcionar sin contacto mecanico, ¥y pues sin desgaste, y
sin ruido, aunque los gistemas motores diferentes de estos
que han sido descritos puedan ser realizados asociando, a
un oscilador seztn lg invencidn, medios mecénicos que trang
formen las oscilaciones de los extrenos de las ramas del
vibrador del oscilador en movimientc uniforme, particular-

mente un movimiento de roftacidn UNITOYME, ==~ = = = = = =

4

Por otra parte, medios conocidos en si mismos pueden
ser utilizados para mejorar el funcionamiento de los siste-

mas motores segin la invencidn. En particular, se puede re-
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més o uenos excéntricas con respecto al vibrador, o por
acciones magnéticas, Medios que faciliten el autoarranque
vy la rotacidn unidireccional del rotor de los sistemas mo-
tores pueden ser empleasdos: se puede, por ejemplo, dar a
los polos B, P1, Pz, 0 a las entallas que lo separan una
forra disimétrica; se puede tambidn utilizar un drgano me-
canico Gel tipo trinquete para no permitir la rotacién del

rotor mas que en un solo sentido, -~ = = = = = = - - - - -

Pinglmente, el rotor R puede presentar unas zonas pe-
riféricas imantadas, particularmente nars constituir sus

90108_1?_.--------—------------...-......_..

Desde luego, la presente invencidn no estd linitada a
los modos de realizacién descritos, sino que se extiende,
vor el contrario, a toles las variantes conforme a su esen

0igliGad, = = = = = = = = = = = . ———m— - — - -
H o ® A

Se declaran Ge novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberania, las siguientes: - — - -

REIVIHNOICACIONSES

1.~ Perfeccionamientos en log sistemas motores por vi-
bracidn, caracterizados por la provisidén Ge un vibrador de
flexidn que presenta por lo menos un conjuuto en cruz de
cugtro ramaes flexibles iguales dispuestas alrededor de un
centro, en un mismo plano, en dos direcciones perpendiculg-

res, siendo el conjunto, en su centro, solidario de un so-
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porte fijo, y unos medios de conservacidn de lgs vibracio-
nes que aplican o los extremos de las ramas de cada uno de
los pares de ramas que tengan la mismag direccidn unas fuer—
zgs oscilgntes de la misma magnitud, dirigidas perpendicu-
larmente al plano del conjunio, ¥, para cads par de ramas,

de sentido OPULSTD, = = = = = = = = & - . - - .- - - - -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicgeidn 1, ca-
racterizados porque cads conjunto en cruz es un conjunto

meté]_icg‘.._......-......._...._.....__...-.....__.__......

3.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivin-

dicaciones anteriores, caracterizados porque cada conjunto

.en cruz esta realizado en un material flexible y que tenga

los coeficientes de dilatacidn y elasticidad muy bajos. —

4.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque cada conjunto

en cruz esté constituido por dos léminas superpuestas. - —

5.= Perfeccionsmientos segiin cualquiera de lgs reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque cada conjunto

en cruz forma parte integrente de su soporie, = = = = = = =

6.~ Perfeccionemientos segin cualguiers de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque cada conjunto

en cruz estd constituide por dos ldminas de cugrzoe = = = =
- D

T.~ Perfeccionamientos segin cualquiers de las reivin-
dicaciones gnteriores, caracterizadosg porque los medios de
z
conservacién de les vibraciones comprenden ungs masas iman-

tades, dispuestas en el extremo de lgs ramas del vibrador y
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que cooperan con unos bobinados eléctricog. = = = = = = = =

8.~ Perfeccionemientos segin cualquiers de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porgue cada masa iman
tada coopera, por unz parite, con un bobinado eléctrico “cap-
tador" en el cual el movimiento vibratorio de la masa iman-
tada produce una seiial eléctrica induecide de la frecuencia

de la vibracidn y, por olra parte, con un bobinsdo "motor"

‘recorrido por una corriente motriz que sctia a distancia

sobre la masa imontela, = = = = «w = @ = = = = = - - - = = -

S.- Perfeccionamientos segin cualquicra de las reivin-
dicaciones aenteriores, caracterizados porque cada bobinado
captador estd asociado, ¥ preferentenente yuxtapuesto al
bobinado motor correspondiente, siendo el bobinado motor a-
linentado en corriente continug, a partir de una fuente e-
léctrica continua de baja tensidn, por medio de un transis-
tor cuyo disparo estd mandado nor la corriente inducida en

cl bobinado captaldor. = = = = = = = = .- —-————— - -

10.- Perfeccionanientos segin cuslquiera de las roi-
vindicaciones anteriores, carscterizados porque las masas
estan imantadas paralelamente a las ramas del vibrador,
con una imantacion dirigida liacia el centro del vibrador
para las masas de un par de ramas opuestas, y ung imanta-
cidn vuelta hacia el oxterior del vibrador pera las masas
del otro per de ramas opuestas, constituyendo el conjunto
de los bobinados una bobina fnica de arrollamiento capta—

dor y Ge arrollazicnbo notor superpuestos o yuxtapuestos.

1l.- Perfeccionanientos segin cualquiera de las rei-

vinilcaciones gntericres, carscterizados porque las masas
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imantadas estén constituides por pequefios paralelepipedos
perpeniliculgres a las ramas del vibrador, ciendo dicha bo-

bina de geccidn cuodrada, = = = = = = = - . - o - - - -

12,~ Perfeccionamientos segin cualguiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizados porque las masas
imantedas tienen la forma ¢e scctores circulares, teniendo

dicha bobina, coaxial 2l vibrador, una forma circular homd

13.~ Perfeccionamienbos sesin cualcuicra de las rei-
vindicaclones anteriores, caracierizadcs porque lss nasas
imantadac estén imantadas perpendicularmente al nlano del
vibrador, estandc lag maszgs imantadas de wn nzr de ramas
opuestas imantadas en un sentido, y cstondo las masas iman
tades del otro par de ranas opuestas imantadas en el otro
sentido, las masas imantadas cooperan gz la nenera de mi-

cleos desplazables en unos bobinados cldctricog, — = = = =

14.~ Perfeccionomientos en los sistemas motores por
vibraeidn, caracterizados porgue pars el arrasitrs de las
agujas de un aperato de medida de tiempc, el vibrador pre-
senta cada masa moznética asociada g una pieza de material
Terromagnetico, particularmente hierro Gulce, que compren-
de unas expansiones polares, y coopera con un rotor monta-
do en un eje del vivrador y que presenta, en su periferia,
wn cierto nimerc Ge polos masznéiicos o Terronasnéticos
que cooperan con dichas expangiones polares, de tal nanera
que, esjande el vibrador en vibracidn, el rotor se halla

arrastredo sin ceantacto materisl, - — = -~ = = = « « - -
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15.- Perfeccionanientos segun la reivindicacidn 14,

cargeterizados porque el rotor es una rueda de material
ferronasnético que presenta unos poles radisles regular-
mente repartidos a lo largse de su periferie, separados

por entallags, — -~ = = = = = = = =« = v = =~ = I

16,~ Perfeccionanientos sezin las reivindicaciones 14
6 15, caracterizados porque el nimero de polos de la rueda

e3 un miltiplo de un nlnero impare = = = = = = = -———-

17.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 14
a 16, caracterizados porque las expansiones polares v/o
los polos del rotor presentan una disimetria que favorece

el autoarranque y la rotecidn unidireccional del motor, -

18.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 14
a 17, caracterizados porgue el rotor eg solidario de un e-—
leunento de eje que atraviesa sin contacto un nendrilado

practicado en el centro del soporte del vibrador, = - - -

19.~ "PERFSCCICIALIEITOS EN I03 SISIMIAS HOTCRES POR
VIBRACIOII".-———-—-—- ——————— - e e e e e e

Dodo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
scnte memoria que constg de diecinueve hojas, foliadas y
mecanogralfiadas por une sola de sus caras, y de tres ldmi-

nas Ge dibujos que la ilustran.

BARCELONA, 27 JUN 1867
P. A. M. CURELL SUNGOL
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