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Memotia descriptiva
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para solicitar PATENDS DU INVIHCION por 20 afios

a nombre de SOCLELL ANONY.E ANDRE CITROEN

entidad /deswoclonalidadk francesa

con domicilio en 117 a 167, Quai André Citro¥n, Parls, Fran-

cia.

por: WUN DISPOSIPIVO DE IRVURSION DSL SsNLIDO DiE ROTACION
UEL ARBOL D8 SALIDA by UN JOTOR DESPROVISTO uw CAJA
D8 VELOCIDADES UE isLACIOH UE MARCHA APRAS" (Clese
Internacional F16h #024)
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La invencidn se refiere a los motores térmicos '
equipados con un compresor de sobrealimentacidn con impul
sidn diferencial. Cuando estos motores estdn provistos de
una caja de velocidades mecanica que tiene al menos una .
relacidn de transmisién en marcha adelante y una relaciéé
de transmisidn en marcha atrés, la inversidn del scntidoé
de rotacidn del 4rbol motor se hace sin dificultades, co-
i
no es conocido. ;

Ia invencidn tiende a hacer posible esta inver-
gidn del sentido de rotacidn del drbol de salida en un mo
tor del §ipo definido antes, sin que sea necesario utili-
zar una caja de velocidades de relacidn de transmisidn en
marcha atras.

Segﬁn el procediniento de la invencién, para ob
tener la inversidn buscada, se desacopla el érbol del mo-
tor del portasatélites del tren diferencial de impulsidn
del compresor, se frena el movimiento de rotacidn de di-
cho portasatélites y se acopla la rueda dentada plancha-
ria al drbol del motor.

Ia invencidn se refierc tambidn a un dispositi~
vo que permita la realizacidn préctica del procedimiento
anterior y que se compone, en combinacidn, de un nrimey
medio de aconlamiento y de¢ desacoplamicnto interpucsto eg
tre ol drbel del motor y el portasatélites del trén dife-
rencial de impulsién del compresor, de un sesumndo medio
de acoplamiento y de desacoplemiento, cn un sentido de rgo
tacidn al menos, del drbol del motor ¥ de la rucda denta—
da planetaria de dicho trén diferencial, y de un Or:afio

. . . ’ )
de frenado asociado al portasatélitcs de este mismo trén

difercncial. 3 l} 2 7 @- ?
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Ia invencidn se oomprenderé mejor sracias a lag
descripeidn dada a continuacidn dnicemente a titulo de .
ejemnlo, a lo largo de la cual aparecerdn caracteristicaé
secundarias asi como las ventajas de lo inveneidn. Sin en
barso, antes de desceribir una realizacidn de la invenciéé
tomada por ejémplo, se describird brevemente la constitué

i
cidn de la impulsidn diferencial cldsica del compresor !

de sobrealimentacidn de un motor tal como se conoce has—?
ta el presente. Se hard referencia al dibujo adjunto en
el cual:

- la figura 1 es una representacidn esquemdti-
ca de un modo de impulsidn diferencial clasica del compre
sor de sobrealimentacidn de un motor;

~ la Tigura 2 es una representacidn esquématica
de un diépositivo de inversidn de acuerdo con la inven-
cidén incorporado a la impulsidn diferencial del compresor
de sobrealimentacidén de un motor.

En la Tigura 1, el 4rbol de salida 1 de un mo-
tor (no representado) estd aconlado permanentemente al
portasatelites 2 de una transmisidn diferencial que es,
en este ejemplo, sin valor limitativo, un trén especicloi
dal, Los satélites 3 engranan a la vez con una corcna den
tada interiormente 4, montada sobre un drbol de salida 5{
v con una rueda dentada planetaria 6. Esta estd libre ené

)
|

rotacidn sobre el 4rbol 1 y hace cuerpo con una segunda
1
rueda dentada 7 que ensrana con un pifién 8. Egte Qltimo %
estd montado sobre el Arbol de un compresor 9. Con este
montaje cldsico la inversidn del sentido de rotacién del
drbol 5 no es posible mis que por medio de una caja de
velocidades (no representada) colocada después de la co-

rona dentada 4, que comprende al menos una relacidn de

342741
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transmisidn en marcha adelante y una relacidn de transmiQ
sidn de marcha atris.

Ia figura 2 representa una transmision diferaﬁ
cial andloga a la de la figura 1 y a la que esia incorpo-

»

rado un dispositivo de acuerdo con la invencion. ;

Se han designado las mismas piezag por las mis;
mas referencias. ;

El 4rbol 1 del motor estd unido al portasatéli-
tes 2 por un medio de acoplamiento y desacoplamiento de-
signado por la referencia general 10 y constituido en es-
te caso por una rueda de garras desplazable axialmente so
bre el drbel 1.

El portasatélites 2 es solidario de un disco
que, durante su rotacién, se desplaza entre las mordagzas
de un dispositivo de fremado 12. Se notard que se podria
adoptar aqui cualguier otro medio de frenado conocido ca~
paz de actuar, a voluntad, sobre el portasatélites 2.

Ia pareja de las ruedas dentadas 6-7 estd unida
al dérbol 1 por un medio de acoplamientozy desacoplaniento

al menos en un sentido de rotacidn. Este medio puede ser,

como se ha representado, una rueda libre 13 que permite

& las ruedas 6-7 girar mds de prisa cue el drbol 1 pero
i que se comporta coro un acoplamiento posiftivo cuando el
" érbol 1 tiende a girar mds deprisa que las ruedas 6-7. Eg
" te mismo medio podria tambidn ser una segunda rueda de g8

" rras que seria desplazads en el momento degeado.

Gracias al dispositivo de la invencidn, se puede

» - - > ’
obtener la inversidn del sentido de rodacidn del drbel 5

sin que éste estd equlpado con una caja de velocidades;

al mismo tiempo, se continfla impulsando en el sentido nor

342741
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" miento de rotacidn del diseco 11, ¥y por consiguiente del

portasatélites 2, con la ayuda del freno 12, En este mo-

‘ cidn descrita y representada, sino que cubre todas lag mo;

mal de marcha el compresor 9.

Para llegar o este resultado, se desacopla el

4rbol 1 del motor del portasatélites 2 del trén epicicloi-

dal desplazendo la rueda de garras 10, se frena el movi=

mento, el drbol 1, que continfe siendo movido en rotacidn’
por el motor, gira mds deprisa que las ruedas dentadas 6-7
y, como se ha dicho mds arriba, mueve positivamente estas

{ltimas en el mismo sentido de rotacidn. Como el portasa-
télites 2 estd inmovilizado por el freno 12, los pifiones

3 giran alrededor de sus ejes inmovilizados de manera que

la corona dentada 4 y, por consiguiente el drbol 5, giran
en sentido inverso del sentido inicial de rotacidn.

B compresor 9 no es movido por la transmisidn
diferencial sino directamente por la rueda dentada 7 y el
pifién 8. Esto no presenta inconvenientes graves en todos
los casos en que la marcha no se utiliza mds que momenta-
ncamente, come en los vehiculos autombviles por ejemplo.

Eg evidente que pueden aportarse diferentes va-
riantes a la forma de las plezas y a sus disposiciones re

lativas; la invencidn no estd pués limitada a la realiza-:
|

1
|
dificaciones o equivalencias que no salgan de su marco ni:
de su espiritu. §
: i
La presente solicitud que corresponde a la pre-z

" gentada en Francia con Techa 21 de Julio de 1.966 bajo el§
|

~ niimero 70358 se acoge a los beneficios del articulo 51 del

vigente Estatuto de la Propiedad Industrial

342741
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Los puntos de invencibn propia y nueva que se

presentan para que gean objéto de esta solicitud de Pge

.tente de Invencidbn en Dspafia, por VEINTE afios, son los

gligulentes:

le.= Un dispositivo de inversibn del sentido
de rotacibn del Arbol de salide de un motor desprovisto

de caja de velocidades de relacidn de marcha atris yequi-

‘pado con un coupresor de sobrealimentacibn de impulsidn

diferencial, caracterizado porque se compone en combina-
cibn de un primer medio de acoplamiento y desacoplamiento
entre el 4rbol del motor y el noriasatélites del trén d&i-
ferencial de impuleibn del compresor, de un segundo medio
de acoplamiento y de desaconlamiento, en un sentido de
rotacibn al wenos, del Arbol del motor'y de la rueda den-—
Atada planctaria de dicho itrén diferencial, y de un brga-
no de frenado asociado al portasaitélites de este mismo
trén diferencial. |

2.~ Un dispositivo segin la reivindicacibn 1,
en el cwal 8l portasatélites es solidario de un disco @e
ge desplaza en rotacidn entre las mordazas de un disposi-
tivoe de frenado.

3.~ Un disvositivo seglin las reivindicaciones
16 2, en el cual al primer medio de acoplamiento y de de~:
sacoplamiento es una rucda de garras.

4.- Un dispositivo segdn las reivindicaciones '

1, 2 6 3, en el cual el segundo medio de acoplamiento ¥

o . 942741
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de desacoplamienio c¢s una rueda de garras.

5.~ Un disvositivo segin las reivindicaciones
1l a4, en el cual la relacibn entre la velocidad de ro-
tacibn de la rueda planetaria del trén diferencial y la
del 4rbol motor ey superior a la unidad y el segundo me-
dio de zcoplamiento y de desacoplamiento es una rueda
libre.

6.~ Un dispositivo de inversidn del sentido de
rotacién del 4rbol de salida de un motor desprovisto de
caja de velocidades de relacién de marcha atris.

Jal y como se ha descrito en la lemoria gue
anteccde, reprcsentado en los dibujos que se acompatian
y para los fines gue se han especificado.

Beta Hemoria consta de siete hojas escritas a
mdquina por una sola cura.

27 Ju. B

ladrid,

P.A.
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