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La presente invencidn se refiere a une mdquina ovilla-
dore y se caracteriza por un nuevo dispositivo mediante el
cual los ovillos terminados son extrafdos aubtomdticamente
de su pda y descargados sobre una cinta transportadora,
efectudndose durante esta operacidén de extraccién el corte
del hilo que se extiende entre el cuerpo del ovillo y la
aleta ovilladora, as{ como el aprisionamiento de la porcién
de hilo que sobresale de la aleta ovillador#. En el comienzo
del siguiente proceso de ovillar, el cabo de hilo es extraido
de dicho aprisionamiento después de que la aleta ovilladora
haya efectuado de dos a tres revoluciones.

Le. mdquina ovilladora segin la presente invencién tiene
pues cuatro caracteristicas esenciales:

primero, el dispositivo extractor de ovillos,

segundo, el dispositivo cortador y sprisionador del

hile,

tercero, el dispositivo de expansién y encogimiento

de las pdas de arrollamiento, y

cuarto, la cinta transportadora para los ovillos des—

cargados por los extractores.

Lo finalidad esencial de la invencidn consiste pues
en proporcionar‘un dispositivo extractor que coja los
ovillos, 1&5 extraiga, los lleve hacia arriba y los deje
caer sobre la cinta transportadora, Lar mfquina ovilledora
en si, & la que se aplica la presente invencién para hacerla
més rentable y aumentar su capacided de produccifn, es una
miquina de tipo convencional, en la que una plurdlidad de

342639

-2 -



10

15

20

25

aletas ovilladoras, dispuestas una al lado de otre, con-
ducen el hilo a la respectiva pda de arrollamiento. La
aleta ovilladora efectda un movimiento circular alrededor
de la parte superior de la pla de arroilamiento, y el huso
de la pda de arrollamiento, situado en sentido esencial-
mente transversal con respecto al eje de giro de la aletes
ovilladora, efectda un movimiento pendular de aproximada~—
mente 45° alrededor de un punto determinado de giro, Los
puntos de giro de todas las pdas de arrollamiento se hallan
situados sobre un eje horizontal que corta el eje de giro
de la aleta ovilladora aproximadamente em el punto en el
que se halla situado el centro de la circumnferencia sobre
le que se mueve el extremo de la aleta ovilladora.

La mdquina ovilladofa tiene un motor de accionamiento
pare el accionamiento de la alete ovilladora y del huso,
asi{ como para imprimir el movimiento pendular al banco de
husos, Este banco estd constitufdo por el soporte horizon-
tal que-se extiende a todo lo largo de la mdquina y sobre
el cual estén apoyados los husos, Un segundo motor acciona
el dispositivo automdtico de extraccién y descargae de los
ovillos, Un tercer accionamiento auxiliar acciona el dis—
positivo cortador y sujetador del hilo., Este accionamiento b
auxiliar puede ser preferentemente también un motor eléc~
trico. Un cuarto motor gobierna mediante cada vez un ndmero
determinado de revoluciones la expansién y el encogimiento
de las pdas de arrollamiento. Durante el proceso de ovillar,
la pda de arrollamiento constituye una jaule de fgma seme-
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jante a un elipsoide de revolucién. Al extraer el ovillo,
el didmetro del cuerpo constitufde por dicha jeula es dis-
minuido, Esta variacidn de didmetro es efectuada por el
citado cuarto motor eléectrico.

La invencién se describe a continuaciédn mds detallada-
mente con relacién a los dibujos adjuntos, en los cuales
se ilustre, & titulo de ejemplo no limitativo, una forma
de realizacién en combinacién con une méquina ovilladora
convencional del +‘ipo arriba expuesto. En dichos dibujos:

Le Fig. 1 es una vista parcial frontal de la mdquina
mostrando el dispositivo extractor de los ovillos en posi-
cién de extraccidn;

la Fig. 1e es una vista parcial andloga a lo de la
Fig. 1 pero mostrando el dispositivo extractor de los
ovillos en posicién de desprendimiento de éstos;

la Fig. 2 ilustra una seccién transversal de la mdqui-
na segin la lfnea II-II de la Fig. 1;

la Tig, 2a es una vista parcial, en seccién, que
ilustra la pda de arrollamiento de didmetro variable en
posicién encogida (pequefio difmetro);

la Fig. 2b es una vista parcial, en seccién, andloga
a la de la Fig. 2a, pero ilustrando la pda de arrollamiento
en posicién expandide (gran didmetro);

la Fig. 2¢ ilustr; ung seccidn transversal de la
méquine segin la lfnea IIc-IIc de la Tig. 1aj

’

ls Pig, 3 represente un detalle de la Fig. 1,en
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la Fig. 3¢ representa un detalle de la Fig, 1a, en
seccidén segin la lfnea IIIc-IIIc;

las Figs. 4 y 42 son vistes parciales del dispositivo
extractor de los ovillos en dos posiciones de trabajo
diferentes;

la Fig. 5 es una viste parcial del dispositivo corta-
dor y sujetador del hilo;

la Pig. 5& ilusire un corte de este dispositivo segin
la 1fnea Va-Va de la Fig. 5; y

la Fig. 5b represente 1la disposicién de la cuchilla
cortadora en el dispositivo segidn la Fig. 5.

Le mdéquina ovilladora a la que se refiere el ejemplo,
corresponde a le realizacién descrita en la Patente alemana
N2 1,124,408, Comprende esta mdquina un pie de banceda 1 y
paredes laterales 2, una de las cuales es visible en las
Figs. 2 y 2c, El soporte 3 que enlaza las paredes laterales
2 sirve de apoyo a las cajas 4 de las aletas ovilladoras
que se hallan repartidas uniformemente a todo lo largo de
la mdquina., En cada una de las cajas 4 estdn dispuestos
una aleta ovilladora 4a y los engranajes que establecen la
conexién giratoria de dicha aleta con un 4rbol de acciona-
miento 104 que se extiende & todo lo largo de la mdquina
(Figs. 1 y 2). Dicho 4rbol es accionado a su vez por el
motor eléctrico de accionamiento de la mdquina, no repre~
sentado en el dibujo. En un larguero porte-husos 5 que se
extiende a todo lo largo de la méquine estén fijadas las

cajas 6 que contienen los cojinetes y los engranajes de
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accionamiento de los husos 7 (Figs. 2a y 2b), estableciendo
dichos engranajes la conexidén giratoria de los husos con
el ya citado motor de accionamiento de la méquina, El
larguero porta-husos 5 estd apoyado por ambos extremos
en sendos brazos (no representados) dispuestos giratoria-
mente en las paredes laterales 2 de la méquina alrededor
del eje 8. Mediante un accionamiento de menivele o excén-
trica (no representado) el larguero porta-husos 5 es some-
tido a un movimiento oscilante en un €ngulo de aproximada-
mente 45°, Este movimiento oscilante es efectuado igual-
mente por el motor de accionamiento de la mdquina. Los
brazos o palancas que sostienen el larguero porta-husos 5
y los medios que le imprimen el movimiento oscilante, asi
como los medios de accionemiento de los husos 7, son conow
cidos, Sobre cada huso 7 estd dispuesta une pdia de arrolla-
miento 9, el didmetro de la cual puede variarse mediante
desplazamiento axial, a lo largo del huso 7, de su aro
guiador inferior 9a, aumentando dicho didmetro por despla-
zamiento hacia arriba del referido aro 9a. En la posicién
de mdximo didmetro (Fig. 2b) se arrolla el hilo sobre la
pda para formar el ovillo. Para extraer el cuerpo de hilo,
es decir el ovillo terminado, se hace disminuir el didmetro
de la pda mediante desplazamiento hacia abajo del aro %a
(Pig. 2a). El ovillo 10 puede entonces extraerse fdcilmente
sin deteriorarlo.

Tl aro 9a estd unido con un casquillo 7a axialmente

desplazable sobre el huso 7 pero no giratorio con respecto
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a éste, Dicho casquillo sobrepasa el extremo inferior del
huso 7 y estd cerrado en su extremo inferior mediante un
tapén Ta'. Contra este tapén se apoya un muelle helicoidal
Tc alojado en el interior del casquillo y que por su extremo
superior se apoye contra el extremo inferior del huso 7, de
modo que el casquillo 7a queda mantenido por la presién de
dicho muelle en su posicién extreme inferior con respecto
al huso. El movimiento axial del casquillo Ta con respecto
al huso 7 quede limitado por las ranuras 7d practicades

en el casquillo y atravesades por el pasador Tf dispuesto
en el huso 7. La parte inferior del casquillo Ta estéd
alojede axialmente desplazable, pero no giratoriamente,

en el casquillo de soporte Tg que va guiado por los coji-
netes 6a y 6b (Fig. 2b). Eslos cojinetes estdn dispuestos
en la caja 6. Sobre el casquillo de soporte Tg estd fijada
une rueda helicoidal Th, accionada por otre rueda heli-
coidal 7i, Este dltima rueda helicoidal estd fijada sobre
el drbol Tk de accionamiento de los husos, que se extiende
e todo lo largo de la méguina y que es accionado de manera
conocida por el motor de accionamiento de la méquina.

En el larguero porta~husos 5 estd apoyado un drbol 58
que se extiende ‘también a todo lo largo de la mdquina. Sobre
este 4drbol estd fijado en la zona de cade huso 7 un disco
excéntrico 59 dimensionado de modo que en une de sus posi-
ciones (Pig. 2a) permite el descenso del casquillo Ta del
huso haste el punto mds bejo, con 1o que el didmetro de la

pda de arrollamiento 9 gqueda disminuido al mfnimo. Mediante
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giro en 180°% del 4rbol porta~excéntricas 58, el casquillo

Ta es llevado & su posicién superior ilustrada en el Fig. 2b,
en la que la pda de arrollamiento 9 tiene su mdximo dif-
metro.

Bl accionamiento del 4rbol porta~excénlbricas 58 se
efectda mediante un motor eléctrico propio.

El dispositivo extractor y descargador de los ovillos
comprende dos carriles en U 11, fijados en las paredes
laterales de la mdquina y que sirven de gufas para el carro.
Estos carriles en U 11 se extienden esencialmente en lfnea
recta formando un 4dngulo agudo con la vertical y por su
extremo libre superior estdn arqueados hacia adelante en
90°, Bl dispositivo extractor y descargador de los ovillos
guiado por estos dos carriles en U 11 y constitufdo por
un carro, comprende dos barras horizontales, una superior
12 v uns inferior 13, Estas dos barras estdn firmemente
unidas entre si{ por ambos extremos mediante respectivos
travesafios 14, Cada uno de los extremos de dichas dos
barras llevs dispuesto un rodillo libremente giratorio,

15 y 15', respectivamente, de modo que el carro puede ser
desplazado hacia arriba y abajo en los citados carriles
guiadores 11, En su posicién mds baje, ilustrada en ls
Fig., 2, el plano del carro, al igual que sus carriles
guiadores, forme un dngulo agudo con la vertical. Lste
éngulo corresponde al dngulo al que es girado el banco de

husos cuando deban ser extrafdes los ovillos 10, conforme

puede apreciarse en la Fig. 2, 3 4 2 6 3 9
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La Fig, 2c¢c muestra la posicién mds elevada del carro.
En esta posicién, la barre horizontal inferior 13 se halla
todavia con sus rodilles 15' en le parte rectilines de los
carriles guiadores 11. La barra horizontal superior 12 ha
seguido con sus rodillos 15 la porcidn superior arqueada
en dngulo recto de los carriles guiadores 11, con lo que
el plano del carro ha quedado colocado en la vertical. Esta
posicién es aquella en la que los ovillos 10, cogidos y
extrafdos por el carro, se dejan caer sobre la cinta trans-
portadora 65 que se halla situada por debajo.

En el carro transportador estd previsto para cada
puesto de ovillar un dispositivo extractor 16, Estos dis-
positivos estén dispuestos en la barra horizontal inferior
13 del carro. Una tercera barra horizontal 17, guiada en
sus dos extremos por los dos citados travesafios 14, puede
desplazarse hacia arriba y abajo en el plano del carro,
habiendo sido designada en la Fig. 1 la gufa del lado iz-
quierdo con 17a, El desplazamiento de la barra 17 en el
plano &;terminado por las barras 12 y 13 del carro queda
limitado hecia arriba por sendos aros ajustables 18 dispues-
tos sobre los dos ﬁr&vesaﬁos o barras de conexién 14. En
ambos extremos de la barra 17 portadors de los dispositives
de extraccidén 16 estdn fijadas sendas abrazaderas 19 que
con el extremo libre 119a de su porcién inferior 119 sobre-
salen del plano del carro (Figs., 2 y 2¢). En la parte su-
perior de cada abrazadera sobresale una nariz 19d, en la

gue se halla fijado un cable de traccién 20, representado
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en las Figs. 1, 1a y 2 por una linea de punto y raya. Estos
cables 20 en los extiremos derecho e izquierdo del carro
estdn arrollados sobre sendos tambores 21 fijados sobre
un 4rbol 22 que es accionado, cuando el carro debe ser
desplazado, por un motor eléetrico del carro no representa-
do. Cuando el carro se halla en la posicidén mds baja
(Figs. 1 y 2) y debe ser ascendido, se hace girar al 4rbol
22, y con é1 a los dos tambores 21, en el sentido de la
flecha X (Fig. 2). Los dos cables 20 arrastran entonces
a la barra horizontal 17 hacia arriba & lo largo de los
travesafios 14,que le sirven de carriles guiadores, hasta
que haga tope con los aros 18, a partir de cuyo momento es
arrastrado hacia arriba todo el carro 12, 13, 14, 17 hasta
la posicidén més elevada ilustrada en las Figs. 1a y 2c.
Para la mejor comprensién de la invencién se describen
g continuscidén en detalle los dispositivos extractores 16
8 base de las Figs. 4 y 4a. Istos dispositivos extractores,
como queda dicho, estdn asociados & la barra horizontal
inferior 13 del carro desplazable. A tal fin estd dispuesta
sobre dicha barra 13 una abrazadera 24 para cada dispositi-
vo extractor, asegurade mediante un tornillo 25. La rama
inferior de la sbrazadera sobresale hacia adelante del
planc del c#rro y en su extremo libre lleva dispuesto un
casquillo de cojinete 26 en el gque se halla slojado el
dispositivo extractor de modo que su eje central se extiende
en 4ngulo recto con respecto & la barra 13 del carro des-

plazable y paralelamente al plano de éste. El dispositivo
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extractor comprende unas barras dentadas 27, tres de las
cuales estdn agrupadas alrededor del eje central del dis-
positivo y se extienden en sentido paralelo a este eje.
Cade barre dentads 27 lleve asociado un brazo extractor 28
orientado en el mismo sentido., Los tres brazos extractores
28 estdn fijados por medio de tornillos 29 en un disco 30.
Este disco se halla unido firmemente con un tubo 31, guiado
axislmente desplazable en el casquillo de cojinete 26 de

la ebrazadera 24, En el tubo 31 estd alojado el perno 33,
portador de las barras dentadas 27 y asegurado contra rota-
cién y desplazamiento axial con respecto al casquillo de
cojinete 26 mediante un pasador 32, Al objeto de que el
desplazamiento axial del tubo 31 no quede impedido por el
citado perno 33, estén previstas en dicho tubo dos ranuras
longitudinales 31a y 31d, a través de las cuales pasa el
pesador. de sujecibén 32 que establece la firme conmexién
entre el perno 33 y el casquillo de cojinete 26. El extremo
inferior del perno 33 portador de las barras dentadas 27
sobresale hacia abajo del disco 30 y sostiene mediante dos
tuercas 34 y 35 un disco circular 36, Este disco penetra
en una ranure 27a de cada barra dentads 27, de modo que

las barras dentadas 27 quedan firmemente acopladas en sen=—
tido axial con el perno 33, pero pueden ser desplazadas en
sentido transversal sobre el disco 36. Cads barra dentads
estd dotada de dos ranuras 27d que se extienden en dngulo
de 45° con el sentido longitudinael de dichas barras y en
cada una de cuyas ranuras penetra un pasador 28a, Estos
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pasadores estdn fijados en los brazos extractores 28. Cuando
el disco 30 se desplaza hacia arriba con los brazos extrac-
tores 28 en 61 fijados desde su posiciéﬁ més baje con rela-
cién o la barra horizontal 13 del carro (Fig., 4) a la posi-
cidn superior segin Fig., 4a, con lo que el tubo 31 se des-
plaza hacia arriba sobre el perno estacionario 33, los
pasadores 28a de los brazos extractores 28 se deslizan
hacia arriba en las ranurss 27d de las barras dentadas 27

y desplazan a estas barras radialmente hacis afuera hasta
que, conforme puede apreciarse en le Fig. 4a, su dentado
queda lateralmente cubierto por los brazos extractores 28.
En el extremo superior del tubo 31 portador de los brazos
extractores 28 estd alojado un muelle helicoidal 37. Este
muelle se apoya por arriba contra el tapén 38 que cierra
dicho tubo, y por abajo contra el extremo superior del
perno 33 portador de las barras dentades 27 y que se halla
firmemente unido con‘la barra horizontal 13 del carro. El
muelle helicoidal 37 hace que el tubo 31, y con é1 los
brazos extractores 28, queden mantenidos en su posicién

mis elevada con respecto al perno 33, conforme muestra le
Fig. 4a, Cuando por desplazamiento de la barra horizontal
17 se produce una disminucién de la separacién entre esta
barra y 1a‘design&da con 13, el tubo 31 es empujado hacia
abajo, hasta la posicién de la Fig, 4, Ello es provocado
por las abrazaderas 119, dispuestas sobre la barra mévil 17
del carro y una de las cuales estd asociada a cada disposi-

tivo extractor de modo que con su exiremo libre 119a se
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apoyan sobre la cabeza del respectivo tapén 38 gue cierra
el extremo superior del tubo 31.

En la posicién de las barras dentadas 27 ilustrada en
la Fig, 4 y en la que dichas barras se hallan desplazadas
radialmente hacia adentro, el tubo 31 portador de los
brazos extractores 28 se halla en su posicién mds baja,
sometido a la accibén del muelle 37, habiéndose llegado a
esta posicién por descenso de la barra horizontal 17 del
carro, & lo largo de las barras guiadoras 14, & su posicidén

néds baje con respecto a la barra horizontal 13 del carro.

Es necesario, segin se describird més adelante, asegurar

esta posicién de las barras dentadas y, por tento, tembién
la posicién de la barra 17 con respecto & la barra 13,
contra la presién de los muelles 37 de todos los disposi-
tivos extractores 16. Ello se logre mediante una palance an-
gular 39, asocieda & cade extremo de le barra mévil 17.

Cada una de las palancas angulares 39 estd articulada a

la barrae 17 en 40 (Fig. 3) v es straida contra esta barra

¥, por tanto, también contra la barra 13, mediante un

muelle helicoidel 41. La palanca es ten larga y estd reali-
zada de modo que en posicién cerrada del dispositivo extrac-—
tor 16, es decir, en la posicidn en que las barras dentadas
estén desplezadas haciea adentro segdn la Fig. 4, su extremo
doblado 39a viene a quedar c¢olocado por debajo de la barra
13 del carro cuando la barre mévil 17 ocupa su posicidén mds
préxime a la barra 13 (Pig, 3). Cada palanca 39 lleva dis-
puesto un rodillo 42 en su extremo., Durante el desplaze-
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miento del carro mévil hacia arriba, dichos rodillos 42

se deslizan inmediatemente antes del <%érmino de dicho
movimiento sobre sendas levas 43 configuradas de modo que
las palancas son giradas fuera de su posicién de retencién
por debajo de la barra 13, liberdndose as{ la conexién
entre las barras 17 y 13 y permitiendo que los cables 20
puedan actuar y arrastrar a la barra 17 hacia arriba inde=-
pendientemente del carro 13, 12, 14, de suerte que los
muelles 37 abren el dispositivo extracitor hasta ashora
cerrado, colocando sus elementos en la posicién ilustrada.
en la Fig. 4a. E1l extremo libre del gencho 39s de la palan~
ca angular 39 se apoys contra la superficie frontal de la
barra 13, de modo que en el siguiente movimiento descen-
dente del carro mévil, el rodillo 42 de la palance angular
puede pasar libremente por encima de la leva 43,

De acuerdo con otra caracteristica de la invencidn,
cada huso de ovillar dispuesto en el banco de husos 5 lleva
asociado un dispositivo cortador y sujetador de hilo., Este
dispositivo, conforme puede apreciarse en la Fig. 5, com-
prende un érgano de sujecidén del hilo, 44, constituido por
dos brazos 44a y 44d. Cade uno de estos brazos tiene en
su extremo libre un entrante 44x, con el cual es cogido el
hilo 45. Este drgano estd dispuesto giratoriamente en un
perno 46, el que a su vez puede ser desplazado en una gufa
A7 aproximadamente en el sentido longitudinal del 6rgano 44,
separdndose del respectivo huso o acercdndose a él, La gufs
AT estd fijede mediante tornillos 48 en el larguero porta-~
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husos 5. El brazo delantero 44g del sujetador de hilo 44
estd ardiculado con el exitremo libre de una palanca 49,
Las palancas 49 de todos los dispositivos sujetadores de
hilo 44 estdn fijadas en un 4rbol 50 que, extendiéndose a
todo lo largo de la mdquina, estd soportado giratoriamente,
pero axialmente no desplazable, por dos cojinetes 51 fijados
en el larguero porta-husos 5. Mediante giro del 4rbol 50,
lo que da lugar al giro de todas las palances 49, el suje-
tador de hilo 44 es girado alrededor de su perno 46 y
sometido al propio tiempo a un movimiento de vaivén sobre
la, gufa 47. En esta gula estd dispuesto el portaw~cuchilla
52 constitufdo por la pared 52a y el aprisionador 524 de
le cuchilla. Entre dicha pared 52a y el aprisionador 524
de la cuchilla se mueve el extremo posterior libre de dos
brazos; dotado del entrante 44x, del sujetador de hilo.
Entre la pared 52& y el aprisionador 52d de la cuchilla
estd fijada ésta, constituide por una hoja de afeitar 54,
median%é un tornillo 53, El filo cortante de la hoja 54
se halla situado por debajo del canto superior de la pared
528 v por encima del canto superior del aprisionador 52d.
El desplazamiento del sujetador de hilo 44 se efectila,
como queda dicho ya, mediante giro del 4rbol 50 soportado
por el larguero porta-husos, para lo cual estd fijado en
uno de los extremos de dicho érbol una palanca 55 de un
solo brazo, en la que ataca un cable Bowden 56, gobermado
por un electroimén de doble efecto 57 (Fig, 2). Mediante

conexién del electroimdn, los sujetadores de hilo 44 son-
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desplazados contra las aletas ovilladoras 4a y éstas,
sometidas a giro lento, ven colocando los hilos en los
entrantes 44x de los citedos sujetadores de hilo. Al

volver a accionar el electroimdn, los sujebadores de hilo
44 son separados de las aletas ovilladoras y desplazados
hacia adelante y abajo, de modo que el hilo cogido 45

(Fig, 5a) es arrastrado entre los dos brazos 44a y 444

por encima del filo cortante de la cuchilla 54 y es corw
tado. El hilo procedente del ovillo es aprisionado entre

el brazo 44d y el Grgano aprisionador 52d de la cuchilla,

en tanto que la porcién de hilo procedente de la aleta
ovilladora es retenide entre el brazo 442 y la pared 52a
del porta-cuchilla hasta que en el comienzo del siguiente
proceso de ovillar sea extraida de su posicién de aprisiona-
miento, La pared 52a estd recubierta interiormente por

una capa de una materia plédstica para mejor retener el hilo,

El accionamiento del dispositivo cortador por medio
del electroimdn es gobernado por interruptores de fin de
carrera. Le conexién eléctrica estd realizade de modo que
durante el proceso de ovillar no puede ponerse en funciona-
miente el dispositivo cortador,

L1l funcionemiento del dispositive descrito es como
a continuacién se expone:

Cuando los ovillos estdn completamente arrollados
(Fig. 2 abajo), se pone en funcionamiento el dispositivo
cortador como queda descrito mds arriba, y el hilo que
se encuenira entre el ovillo y la aleta ovillador§;es cor-

34263
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tado y aprisionado, Después es accionado el carro mévil

12, 13, 14 mediante el mencionado motor de accionamiento
del carro, es decir, desplazado hacia abajo desde la posi~
cidn ilustrade en la TFig., 2¢ a la de la Fig. 2. Al alcanzar
el carro la posiciém més baja, la barra inferior 13 queda
retenida por un tope 60 (Figs. 1 y 1a), en tanto que la
barra 17, mévil con respecto al carro, continua desplazdn-
dose hacia abajo por éu propio peso (Fig. 1 abajo) y origine
el cierre del dispositivo extractor (Fig. 4). Ceda uno de
los dispositivos extractores coge con los dientes de sus
barras dentadas 27 un oville, Al propio tiempo, la palanca
39 mantiene asegurada la separacién entre las dos barras

17 y 13 v, por tanto, cerrados los dispositivos extractores,
Simulténeamente es accionado por la barra 17 un interruptor
61 de fin de cerrera (Fig. 1) que gobierna el motor de
accionamiento del carro mévil, haciendo ascender a éste,

Un poco antes de alcanzar la posicién superior (Fig. 2¢),

el rodillo 42 de la palanca 39 se desliza sobre la leva 43
(Pig. 3e¢), lo que da lugar a la liberacién de la retencién
entre las barras 17 y 13, continuando la barra 17 su
movimiento ascendente, arrastrada por el cable 20, hasta
los aros 18, Los muelles helicoidales 37 de los dispositivos
extractores desplazan el tubo 31 hacia arriba conjuntamente
con los brazos extractores 28 y abren dichos dispositivos
por desplazamiento radial hacia afuera de las barras den~
tadas 27, segin queda representado en la Fig, 4a; Con ello
quedan los ovillos libres y caen hacia abajo sobre la cinta
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transportadora 65, la que transporte los ovillos recogidos
hacia un extremo de la miquina., Al alcanzar el carro mévil
su posicién final superior, el larguero porta-husos 5 des-
conecta el mobtor de accionamiento del carro por medio del

interruptor de fin de carrera 66 (Fig. 1). Los dispositivos

extractores permanecen durante el siguiente proceso de

ovillar, que en este momento se inicia, en su posicién
superior ilustrada en la Fig. 2¢,
N o T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como le manera de ponerlo en prdctica, se hace cons-
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su
principio fundamental, puede quedar sometido a variacio-
nes de detalle, siendo lo esencial y por lo que Se soli-
cita Patente de Introduccién, por diez afios, lo que queda
resumido en las sipuientes reivindicaciones:

12,~ Mdquina ovilladore con dispositivo extractor
automdtico de los ovillos, caracterizada por un carro
constituido por tres barras horizontales que se extien—
den a todo lo large de la méquina y de lasg cuales la
inferior y la superior estdn enlazadas entre si mediante
travesafios perpendiculares a ellas, formando en conjunto
un recténgﬁlo rigido que por medio de dos rodillos en
cada lado es susceptible de ser desplazado hacia arriba
y abajo en respectivos carriles guiadores fijados en la
bancads de la mdquina y que se extienden en sentido rec—

til{neo hacia atrds en un dngulo agudo y que por su ex-
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tremo libre superior estdn arqueados hacia adelante, dis~
positivos extractores de ovillos en ndmero correspondien~
te al de cabezas ovilladoras, fijados en la barra hori-
zontal inferior del carro y provistos de érganos sujeta-
dores de ovillos a modo de tenazas, gobernables mediante
sendas barras desplazables axialmente con respecto al
armazén de su respectivo dispositive extractor, en el

eje de simetrfa de éste, coincidiendo este eje de sime-
tria en la posicién de extraccién con el eje del respec-—
tivo huso del ovillo y extendiéndose el mismo en sentido
paralelo a la porcién rectilirnea de los carriles guiado-
res del carro, y estando guiada la tercera barra horizon-
tal del carro en los citados travesafios de manera que
puede deslizarse hacia arriba y hacia abajo hasta una
separacifn determineda de la barra inferior y estendo
previsto para cada dispositive extractor una nariz que
termina por encima de la respectiva barra, de modo que

al disminuir la separacién de esta barra con respecto &
la barra inferior mediante desplazamiento hacia abajo

de las barras sustentadoras de los dispositivos extracto-
res, los citados rganos sujetadores a modo de tenazas
son cerrados por dichas narices, en tanto que al aumentar
la separacién mencionada son abiertos mediante un acumu=-
lador de fuerza dispuesto en el dispositivo extractor,

y porque el cable del tambor desplazador del carro hacia
arriba y hacia abajo estd fijado en la barra desplazable
en el cerro y efectudndose el desplazamiento de la barra,

342639

-19 -



10

15

20

25

iN. 1967

g
Dihy weEz eYs |

en el extremo inferior del recorrido del carro, hacia la
posicién de separacién minima de la barra inferior, una
vez retenido el carro y continuer su giro el tambor, me-
diante el peso propio de la barra, y en la posicién su-
perior del carro mediente retencidén del movimiento de
éste hacia arriba y continuacién del giro del tambor has-
te alcanzer la separacién médxime necesaria para la aper-
ture de los 6rganos sujetedores a modo de tenazas del
dispositivo extractor, y porque el giro invertible del
tambor dispuesto sobre el 4rbol apoyado en el extremo
superior de los bastidores de la mdquine, necesario para
el movimiento hacia arriba y hacia abajo del carro, es
producido mediante un motor eléctrico de polaridad inver—
tible, efectudndose la inversién de la polaridad en la
pos;cién més baja de la barra mediante un interruptor de
finel de carrera y en la posicidén mds alta mediante un
interruptor de final de carrera gobernado por la barra
para el cambio de polaridad y desconexién.

28,~ Mdquina ovilladﬂra segin la reivindicacidén 1%,
caracterizada porque la separacién minime de la barra
desplazable en el carro con respecto a la barra inferior
quedse mantenida en el extremo inferior del recorrido del
carro mediante una palanca angular arbticulada & la barra
mévil y que por medio de un muelle de traccién es colo-
cada en la posicién de retencidén en la que un brazo, que
en su extremo libre se extiende aproximadamente en senti-

do perpendicular al plano del carro, viene a quedar si-
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tuado por debajo de la barra inferior, en tanto que en

el extremo superior del recorrido del carro, dicha palan-
ca, por medio de un rodillo asociado & ella, entra en
contacto con un plano inclinado dispuesto en uno de los
carriles guiadores del carro ¥ que, haciendo girar e la
citaeda palanca, la saca de su posicién de retencién.

3%,- M4quina ovilladora segin la reivindicacién 1%,
caracterizadsa porque los dispositives extractores com-
prenden un pexrno fijado por medio de una abrazadera en la
berrs inferior del carro y que en su extremo libre infe-
rior lleva dispuestas unas barras dentadas, que actdan
a manera de tenazas, radialmente desplazebles merced a
que estdn dotadas de ranuras, inclinadas con respecto al
eje central del dispositivo extractor, en las que encejan
pasadores fijados en un brazo extractor asociado a cada
barra dentade y extendiéndose estos brazos extractores
en sentido paralelo al eje central, desde un disco unido
a ellos haste algo por debajo del extremo inferior de
las barras dentadas, estando fijado dicho disco axialmen-
te desplazable, pero de manere no giratoria, mediante un
tubo dispuesto sobre el perno mencionadoe y que, sobrepasan-—
do el extremo del perno, puede desplazarse hacia abajo,
por efecto de un muelle pretensado, en una medida tal
que las barras dentadas salgan de su posicidn encogida,
de sujecién del ovillo, hacia afuera a la posicidén en la
que no sujetan al ovillo, dejdndolo libre.

42,_ Mdquina ovilladora segin la reivindicacién 1%,
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caractberizade porque los carriles guiadores del carro
presentan en su parte superior una porcidn final arquea-—
da hacia adelante que empieza a una separacién tal del
extremo superior gue en la posicién de médxime. subida
del carro quede desplazada su barra superior hacia adew
lante en una medida tal que el carro venge a adopiar una
posicidn vertical y los dispositivos extractores en 81
fijados queden situados verticalmente por encima de una
cinta transportadora que se extiende & lo largo de toda
la méquina.

52,~ Mdquina ovilladora segin las reivindicaciones
{2 y 42, caracterizada por la combinacién con una pda de
didmetro variable sobre cada huso, de un dispositivo
sujetador y cortador del hilo asociado a cada cabeza
ovilladore y fijado sobre el banco de husos o coordinado
por medios electromagnético~mecdnicos con los desplaza~
mientos del carro de manera tal que en la operacién de
cambio de posicién del banco de husos que sigue al pro-
ceso de ovillar y en la que dicho banco de husos es lle-
vado a una posicidn en la que los ejes de los husos se
extienden en sentido paralelo al desplazamiento rectilfi-
neo del carro, las aletas de oviller se hallan dirigidas
verticalmente hacia abajo y empieza el movimiento descen-
dente del carro, el didmetro de las plas de arrollamien-
to es disminuido, el hilo procedente de la bobina de su-
ministro es cortado en cada cabeza ovilladora y aprisio-
nado, y después de extrafdos los ovillos de las pdas,

342639
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éstas son expandidas & su didmetro normal, el dispositivo
cortador de hilo es retornado a su posicién de partida
y es reanudado el proceso de ovillar,

62,- MAQUINA OVILLADORA CON DISPOSITIVO EXTRACTOR
AUTOMATICO DE LOS OVILLOS,
tal y como queda descerito y reivindicado en la presente
memoria que conste de veintitres hojas mecanografiadas
por unea sola cara y de ocho léminas de dibujos.

BARCELONA, 20 de Junio de 1967.

CROON & LUCKE

MASCHINENFABRIK GMBH,
P'P.
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