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El invento se refiere a los cargadores o alimen
tadores para armas de fuego automdiicas de la clase de
aquellas que incluyen dos rotores dentados apropiados pa
g cooperar, respectivamente, con dos cintas de cartuchos
distintos, estando previstos medios para acoplar wno u
otro de estos rotores a un dispositivo de arrastre comdn
ventajosamente accionado por el retroceso de uvna parte mé
vil del arma, de manera que estd Ultima disponga de una
doble alimentacidn y pueda ser asi alimentada con ayuda
de una u otra de dichas cintas que pueden estar formadas
entonces por municiones de naturalezessdiferentes, por
ejemplo explosivas para una de las cintas ¥ perforantes
rare la otra cinta,.

Tiene por finalidad, sobre todo, hacer tales di
chos cargadores, que respondan nejor que hasta ahora g las
diversas necesidades de la préctica, especialmente en lo
que concierne a su sencillez y su seguridad de funciona-
miento.

Consiste principalmente - y al mismo tiempo que
en hacer incluir a los cargadores de la clase en cuestién
dos rotores dentados tubulares apropiados para dirigir las
cintas de cartuchos correspondientes, respectivamente, ha
cia dos puestos de extraccidn a partir’ de uno u otro de
los cuales los cartuchos extraidos son impulsados a un pa-
so de alimentacidén comin que termina en el arma, efectudn-
dose la puesta en rotacidén de uno u otro de dichos roto-
res dentados a partir de wn dispositive de arrastre comin
rnovido, a cada disparo de un cartucho, por el retroceso
de una pieza maciza del arma, incluso por el retroceso del

conjunto de dicha arms con relacidén a una cuna estaciona~
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ria -, en recurrir, para asegurar la puesta en rotacidn
de uno u otro de los rotores dentados tubulares del car-
gador a partir del dispositivo de arrastre comﬁn, a dos
barras de torsidn (macizas o huecas) alojadas, respecti-
vamente, en los dos rotores dentados tubulares citados
¥ acopladas entre si de maneras positiva y permanente, por
dos de sus extremos situados a un mismo lado del aparato,
de manera que constituyen un elemento de transmisidn con
capacidad de torsidn global superior a la de cada barra
de torsidn (capacidad global que es doble de la de cada
barra de torsidn en el caso en que las dos barras de
torsibn son idénticas), estando previstos medios de acom
plamiento de un tipo de inversidn pazra, por una parte,
acoplar angularmente a dicho dispositivo de arrasire co-
min uno u otro de los extremos libres de dicho elemento
de transmisidn ¥, por otra parte, acoplar angularmente

el extremo libre todavia disponible del elemento de
transmisidn en cuestién al rotor dentado tubular en el
cual estéd alojada la barra de torsidn = la cual pertene—
ce dicho extremo libre todavia disponible, estando previge
tos ventajosamente medios de tope para limentar el despla-

zamiento angular de cada rotor dentado a2 un paso a cada

‘dispsro hecho.

El invento consiste, dejando aparte esta disposi-
cidn principal, en otras ciertas disposiciones que se uti-
lizen de preferencia al mismo tiempo, pero que podrian
ser aplicadas, llegado el caso, independientemente, y de
las que se tratard mas explicitamente después, especial-~

mente,

. . . r . .
en una segunda disposicion que consiste en dispo-

5. 942525
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ner los cargadores de la clase en cuestidn de tal manera
que la penetracidn de las dos cintas de cartucho:. se efec-
tle en la parte superior del cargador, que la eliminacidn
de los eslabones vacios tenga lugar lateralmente a wno y
otro lado de dicho cargsdor y, de preferencis, hacia shae
Jo, ¥ que los cartuchos liberadecs de sug eslabones sean
impulsados hacia un paso de salida central situado en la
parte inferior de dicho cargador;

¥y en una tercera disposicidn que consiste - y al
mismo tiempo que en hacer incluir a los cargadores de la
clase en cuestidn dos puestos distintos de extraccidn de
los cartuchos adscritos respectivamente, a las dos cintas
de cartuchos que terminan en el cargador, comunicando eg-
tos dos puestos de extraccidn, cada uwno, por un pasillo
individual de guia de los certuchos, con un paso de sali-
da comim por el cual pasan los cartuchos extraidos de su
cinta antes de penetrar en el arma a alimentar -, en hacer
ineluir, a cada uno de estos pasillos de gula, por lo me-
nos una palanca mévil susceptible de pasar, contra la ac-
cién de medios antagonistas, y bajo el efecto del empu je
de un cartucho que pasa por el pasillo considerado que
se supone en servicio, de una primera posicidn extrema pa-
ra la cual obstruia dicho pasillo, a una'segunda posicidn
extrema para la cual permite el paso de dichocartucho, per—
maneciendo entonces la palanca mdévil que se encuentra en
el otro pzsillo (no en servicio ) en su primera posicidn
extrema para la cval obliga por tope a los cartuchos pro-
cedentes del pasillo en serivicio a penetrar en el paso de
salida de los cartuchos comin a los dos pasillos,

El inventoc persigue mas particularmente ciertos
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modos de aplicacidn, asi como ciertos modos de‘fealizap
cién de dichas disposiciones; y persigue masparticularmen
te todavia, y esto a titulo de productos industrisles
nuevos, los cargadores de la clase en cuestidn que supo-
5 nen aplicacidn de estas micmas disposiciones, asi como los
elementos especiales apropiados para su establecimiento,
¥y las zrmas automdticas equipadas para recibir tales care-
gadores,
Y podra ser, de todos modos, bien comprendido, con
10 ayuda del complemento de descripeidn que sigue, asi como
de los dibujos anejos, cuyos complemento y dibujos estan
dados, naturalmente, sobre todo a titulo de indicacibn,
La figura 1 de estos dibujos representa, en vista
de costado y con partes cortadas verticalmente, un cerga-
15 dor con doble alimentacidn establecido conforme 2l in-
vento.
Ia figura 2 es un corte transversal segin II-II
de la figura 3 de este cargador.
La figura 3 es un corte horizontal segin III-IIT
20 de la figura 1 de dicho cargador.
La figura 4 es un corte transversal segin IV-IV
de la figura 3, del cargador en cuestidn.
La figura 5 representa este cargador, en las mis-
mas condiciones que en la figura 3, pero de menera mas
25 esquemética, ¥y en la situacidn en que se encuentra cuan-
do asegura la alimentacidn del arma con la otra cinta de
cartuchos,
La figura 6 es un corte transversal del cargador
segun VI-VI de la figura 3.
30 La figura 7 es un corte transversal del cargador
4
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segin VII-VII de la figura 3.

La figura 8 es una vista agrandada ¥y en corte
de un detalle de la figura 7.

La figura 9, finalmente, es un corte transversal
del cargador segun IX-IX de la figura 3.

Segin el invento, y mas especialmente seginaguél
de sus modos de aplicacidn, asi como segin aguellos modos
de realizacién de sus diversas partes, a log cuvales pare-
ce que hay que atribuir la preferencia, pues se praponen,
por ejemplo, establecer un cargador con dos rotores dén-
tados que han de permitir alimentar de municiones, con
ayuda de una u otra de dos cinitas distintas Bl ¥y B2 de
cartuchos reunidas por eslabones M (ventajosamente, pero
no obligatoriamente cintas Bl y B2 formadas, respectiva-
mente, de cartuchos de naturaleszas diferentes, por ejem-
plo explosivos, por 1o que respecta a los cartuchos que
forman la banda Bl, ¥y con proyectil perforante, por lo que
respecta a los cartuchos que forman la cints 32)’ un arma
de fuego automitica que incluye una parte maciza que re-
trocede a cada disparo de un cartucho contra la sccidn
de medios antagonistas, pudiendo constituir dicha arma
de fuego propiamente dicha, por ejemplo, todavia, la par-
te maciza en cuestidn y retroceder ennsu conjunto, a cada
disparo de un cartucho, con relacidn a wn goporte o cuna
fija S con interposicién de un elemento sldstico (no mog-
trado) que amortigua el retroceso del arma con relacidn
a dicho soporte y que asegura el retdérno en baterfa de di-
cha arma, se procede como sigue o de manera anéloga;

Se constituye este cargador de manera que sea

accionado, a cada disparo de wn cartucho, por el retroceso

-342526
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de una pieza maciza del arma. A este efecto, se podré,
ventajosamente, y como se supondrd en adelante, en el ca-
50 considerado en que el conjunto del arma, incluido su
cafiln 1 y la caja de culata 2 prolongan dicho cafidn hacis
atrds, retrocede a cada disparo de un cartucho con rela-
cibn al soporte fijo S, montar el cérter 3 del cargador
corredizo sobre el canto superior de la caja de culata

2 del arma y unir dicho cérter al soporte S, por ejemplo
por medio de un organo de retencidn 4, de maners que el
conjunto del cargador permanezgca estacionario durante el
disparo, siendo aprovechado el movimiento relativo del con
junto del arma con relacidn al cargador, durante carreras
de retroceso de dicha arma, para accionar dicho cargador,
por ejemplo por la accidn de una leva 5 llevada por la
caja de culata 2 sobre un dispositivo de arrastre que per-
tenece al cargador y del cual se +tratard mas explicitamen
te después,

isi las cosas, y como se muestra en las figuras
1 a 6, se hace incluir al cargador dos rotores dentados
tublileres 6 y ; que se extlenden paralelamente al plano
de simetria longitudinal del arma y dispuestos siméfrica—
mente a uno y otro lado de dicho planc de simetria longi-
tudinal, incluyendo dichos rotores 6 y 7, respectivamente
un cierto ntmero de ruedas dentadas, por ejemplo tres rue-
das dentadas cada uno, designadas por la referencia 6
por lo que respecta al rotor 6, y por la referencia 7
en 1o que respscta al rotor T.

Se dispone entonces, de preferencia, el cargador,
conforme a una disposicidn particular del invento ilustra-
da en la figura 2, de tel manera que las dos cinbas de car-
2% £ 29 £Z QS

-7 =



B

tuchos Bl ¥ 32 penetren en el cargador por la paite su-i
perior de éste por dos pasos de introducecidn 8 separados
bor un deflector 9 y que la eliminacidn de los eslabones
vacios tenza lugar lateralmente ¥, de preferencia, hacia

5 abajo, a wno y otro lado de dicho cargador, gracias a ca-
nales de evacvacién 10, y ademds que los cartuchos libe~
rados de sus eslabones sean impulsados hacia un pasillo
de salida 11 situado en la zona central de la parte infe-
rior del cargador y delimitado por paredes laterales que

10 penetran en el interior de 1la caja de culata 2 del armas

con objeto de guiar los cartuchos extraidos de sus esla-
bones hasta una posicidn de introduccién para la cual re-
posan sobre los labios de introduceidn 11a del pasillo
114

15 _ Conviene, en este punto de la exposicidn, sefia-
lar que, para un cargador de esta clase, se tiene interés
n prever, como se supondré después, un elemento de trans—
misidn eldstico entre el dispositivo de arrastre del car-
gador y los rotores dentados 6 ¥y 7 de dicho cargador, per-—

20 mitiendo tal elemento eldstico almacenar la energia tomada
del retroceso del arma durante la breve carrera de retro-
ceso de dicha arma y restituir esta energia a los rotores
dentados 6 y 7 durante un lapso de tiempo mas largo,

A este efecto, y conforme g 1a disposicidén prin~

25 cipal del invento,

Sé recurre, para constituir tal elemento de trans
misién eldstico, a dos barras de torsidn 12 y 13, (elara-
mente visibles en 1a figura 3) alojadas, respectivamente,
en los rotores dentados tubulares 6 y ; ¥y que se extien-

30 den sustancialmente en tods la longitud del cargador,
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se acoplan estas dos berras de torsidn 12 y
13 de manera positiva y permanente por dos de sus extre-
mos 12a y 13a situadcs a un mismo lado del cargador, con
objeto de constituir un elemento de transmisidén eldstico
cuya capacidad de torsidn global sea doble de la de cada
una de las barras de torsidn 12 y 13, suponiendo dichas
barras de torsidn idénticas, pudiendo ser realizado el
acoplamiento positivo de que se acaba de tratar, por ejem-
plo, enchavetando angularmente, respectivamente sobre los
extremos 12a y 13a de las varras de torsibm 12 y 13, dos
pifiones idénticos 14 y 15 acoplados por wn pifidn interme-
dio 16,

¥y se completa este conjunto por medios de aco-
plamiento de un tipo de inversidn capaces, por una parte,
de acoplar angularmente al dispositivo de arrastre del car
gador uno u otro de los extremos libres 12b y 13b de las
barras de torsidn 12 ¥y 13 yy por otra parte, de ocoplar
angularmente el extremo libre(13b o 12b) todavie disponi-
ble de dichas barras de torsidn al rotor dentado tubular
(; o 6) en el cual estd alojada la barra de torsidn (13 o
12) a la cual pertenece dicho extremo libre todavia dis—
ponible (13b o 12b).

En lo que concierne entonces al dispositivo de
arrastre del cargador (dispositivo que ha de ser accionado
vor la leva 5 durante el retroceso del arma), se constitu=
ye teniendo en cuenia el hecho de que la cinta de cartuchos
en servicio debe avanzar un paso completo por disparo efec
tuado.

A este efecto, se procede ventajosamente para

que este dispositivo de arrasire asegure el accionamiento

-9 - 3%’226
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de vh elemento giratorio 17 (visible en las figuras 3 y
4) arrastrado en rotacibn a cada dispare bajo el efecto
del retroceso del arma en un &ngulo igual o un poco su-
perior & un paso, es decir, a 2N/n (siendo n el niimero
de dientes de cada una de las ruedas de los rotores den—
tados), por lo cual, por ejemplo y como se muestra en las
figuras 1 y 4, se hace inclulr esencialmente a dicho dig-
positivo de arrastre,

un rodillo de apoyo 18 situado sobre la trayec-
toria de retroceso de la leva 5 ¥y un rodillo 19 situado
enfrente del precedente y llevado por un pulsador 20 mon-
tado corredizo en el cérter del cargador contrs la ac-—
cibn de un resorte antagonista 21, imponiendo la inserciln
de la leva 5 entre dichos rodillos 18 ¥y 19 al pulsador 20
un desplazamiento de un cisrto sentido (hacia arriba en
el caso considerado), mientras que la retirada de dicha
leva permite un desplazamiento de sentido inverso de di~-
cho pulsador bajo la accién del resorte 21,

¥y un balancin 22 con dos sectores dentados 23
Y 24, wno de cuyos sectores dentados 23 esté engranado
con una cremallera 25 llevada por el pulsgdor 20 y cuyo
otro sector dentado 24 impone entonce® un movimiento osz
cilante el elemento giratorio 17 que puede estar consti-
tuldo entonces por un pifidn (designado por la referencia
17 ) engranado con dicho sector dentado 24,

Con wn dispositivo de arrastre as{ constituido,
se debe prever entonces, entre el pifidn oscilante 17 que
constituye la entrada del mecanismo de mando, y los roto-~
res dentados 6 y 7 a mandar, un sistema de transmisién que

comprende, enire otros elementos, las barras de torsibn
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12 v 13, as{ como los medios de acoplamiento de un +ipo
de inversién, de los cuales ya se ha tratado a propdsito
de la disposicidm principal del inventos

De preferencia, y come ge supondré después, se
constituye dicho sistema de transmisidn de tal manera que
exista, entre el pifidn de mando 17 y los rotores dentados
6 y 7, una holgure angular (denominada en adelante holgu-
ra X) que corresponde sclamente a una fracecidn de un paso
completo de uwno u otro de dichos rotores, tendiendo esta
holgura a ser mantenida por las barras de torsibn 12 7 13«
De esta manera, si en el curso de un impulso motor genera-
do por el pifidn oscilante 17, el rotor dentado que se
encuentra en servicio no gira suficientemente bajo el em~
puje transmitido por las barras de torsidn 12 y 13, dicho
pifién 17 reabsorbe la holgura X para asegurar finalmente
w arrastre en roitacidn imperativo por tope de dicho ro-
tor demtado,

Habida cuenta de 1o que acaba de ser dicho, se
podrd recurrir ventajosamente, para constituir el sistema
de transmisidn que ha de permitir acoplar a voluntad el
pifibn de mando oscilante 17 = uno u otro de los rotores
dentados 6 y 7, al modo de realizacidn ilustrado por los
dibujos,y, especialmente, por la figura 3, modo de reali-
zacidn segim el cual se procede como sigue.

Se prevé, entre cada rotor dentado 6 o 7 y la
barra de torsidén correspondiente 12 o 13, una pieza inter-
media tubular (25 para el rotor 6, y 26 para el rotor 7T)
sobre la cual el rotor correspondiente es montado libre

P 4
en rotacion.

Se acopla positivamente, por ejemplo por siste-—

(342526
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mas de canales, por el lado del cargador donde estd situa-
do el pifién oscilante de mando 17, el extremo 12b de la
barra de torsidn 12 al extremo corresvondiente de la pie—
za intermedia 25 y el extremo 13b de la barra de torsidn
13 al extremo correspondiente de la pieza intermedia 26,
estando acoplados los otros extremos de dichas plezas
intermedias 25 y 26, respectivamente, a los cubos de los
pifiones de acoplamiento 14 y 15 de las barras de torsidn
por medio de enchavetados 27 y 28 que presentan, frente

a la pieza intermedia correspondiente 25 o 26, la holgura
angular X de que se ha tratado anteriormente y que estd
destinada a permitir el funcionamiento previsto parafdi-
chas barras de torsidn (holgura X visible en la figura
6)

El pifibn de mando oscilante 17 estd montado
entonces libre en rotacidn ¥y corredizo sobre la pileza
intermedia tubular 25 y lleva, a un lado, un dentado irpé
versible 29 apropiado para cooperar con un dentado corres
pondiente previsto en el flanco de una rueda dentada 30
igualmente montada libre en rotacidn sobre dicha pieza
intermedia 25, estando solicitado el equipo corredizo
constituido por el pifidn 1; vy el dentado irreversible 29
axialmente hacia la rueda dentada 30 por un resorite 31,

TLa rueda dentada 30 estd constantemente engra-
nada con wna ruveda dentada similar 32 montada libre en
rotacidn sobre la pieza intermedia tubular 26 que corres-—
ponde al rotor dentado 7o

Se debe completar entonces tal sistema de trans
misién por lo medios de acoplaniento de un +tipo de inver—
sifn de que se ha tratado a propdsito de la disposicibn

342526
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principaldel invento, debiendo permitir dichos nedios

de acopbamiento hacer arrustrar por el pifidn de mando os-
cilante 17, o bien el rotor dentadoe 6, o bien el rotor
dentado 7.

Se puede recurrir entonces ventajosanente, para
congtituir estos medios de acoplamiento, al modo de rea-
lizacion que ilustra la figura 3, modo de realizaciln se-
gin el cual,

se monta sobre la nieza intermedia tubular 25

un manguito corredizo 33 hecho solidario en rotacidn de

dicha pieza intermedia, por ejemplo por una chaveta, lle-
vando dicho nmanguito en sus extremos dos dentados de ago~
rre 33a y 33b susceptibles de venir a engranar, el denta-
do 33a, con un dentado correspondiente previsto ern el
flanco opuesto de la rueda dentada 30, y el dentado 33b,
con un dentado correspondiente previsto a este efecto en
el canto opuesto del rotor dentado 6, '

se monta sobre la pileza intermedia tubular 26
un menguito corredizo 34 hecho solicario en rotacidn de
dicha pieza intermedia, por ejemplo por una chaveta, lle-
vando dicho manguito en sus extremos dos denvados de aga-—
rre 34a y 34b susceptibles de venir a engranar, el dente—
dc 34a, con un dentado correspondiente previcto en el
flanco opuesto de la rueda dentada 32, y el dentado 34b,
con un dentado corresnondiente previsto a este efecto en
el canto opuesto del rotor dentado 7,

y se prevén nedios de mando de un tipo de inver-
sidn, constituldos, por ejemplo, por un balancin 35 accio-
nable por una palanca 36, para imponer deslizamientos

de sentidos inversos a los manguitos de agarre 33 y 34,
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estando dispuestos estos medios de talvmanera que permi-
ten engranar simultdneamente, o bien el dentado 33a del
manguito 33 con la rueda dentada 30 y el dentado 34b del
nanguito 34 con el rotor 7 (caso de la figura 3, o bien
el dentado 33b del mahguito 33 con el rotor 6 y el denta-
do 34a del rmanguito 34 con la rueda dentada 32 (caso de
la figura 5),

En el primer caso, ilustrado en la figura 3, el
sistema de traensmisidn asegura el arrasire en rotacidn
del rotor dentado 7, debido a que la rueds dentada 30
arrastra en rotacidn el manguito 33 que arrastra a su vesz
la pieza intermedia 25, solicitando esta Ultima en rota-
cidn la barra de torsidn 12 por su extremo 12b, transmi-
tiéndose esta solicitacidn, por los pifiones 14, 16 y 15,
al extremo 132 de la barra de torsidn 13 y luego, por
medio del manguito de sgarre 34, al rotor dentado 7 que
se encuentra asi arrastrado eldsticamente en rotacidn
por medio de las dos barras de torsiln 12 y 13 en estado
de tensidn previa de torsién, haciéndose el arrastre impe
rativo en caso de absorcidén de la holgura angular X de
que se ha tratado anteriormente.

In el segundo caso, ilustrado en la figura 5
el sistema de transmisidn asegura el srrastre en rotacidn
del rotor dentado 6 debido a que la rueda dentada 30 arras
tra en rotacidn la rueda dentada 32 que arrastra a su vez
el manguito dé agarre 34 y la pieza intermedia 26, sobre
la cual estd enchavetado dicho mangulito, arrastrando di-
cha pieza intermedia en rotacidn la barra de torsidn 13
por su extremo 13b, y luego, por medio de los pifiones
15, 16 y 14, la barra de torsidn 12 (por su extremo 12a)

342526
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gque arrastra a su vez la pieza intermedia 25, y luego,
por nmedio del mangulito de agarre 33} el rotor dentado 6,
produciéndose este arrastre, como en el caso precedente,
de menera eldstica 0, por el contrario, imperativamente
en caso de absorcidn de la holgura X.

Asi, tanto en un caso como en otro, las dos ba-
rras de torsibn 12 y 13 introducen sus capacidades de tor-
sidn respectivas acumuladas en el mando del rotor denta-
do que se propone arragtrar en rotacidn,.

Se completa entonces ventajosamente tal carga—
dor de doble alimentacidn recurriendo a una disposicidn
complementaria del invento que ilustren las figuras 2 y
6, disposicin segin la cual se hace incluir a cada uno
de los pasillos de guia gue reunen los puestos de exirac-
cibn de los cartuchos de las cintas By y B, con el paso
de salida comfm 11, por lo menos una palenca movil 37a o
37b susceptible de pasar, contra la accidn de medios an-
tagonistas tales como, por ejemplo, un resorte 38a o 38b
que trabajan a la compresidn y bajo el efecto de empuje
ejercido por un cartucho que pasa por el pasillo censide—
rado que se supone en servicio, de wna posicién extrema
baja, para la cual obstruia dicho pasillo, a una posicidn
extrema alta, para la cual permite el paso de dicho car-
tucho, permaneciendo entonces la palanca névil (370 o
37a)que se encuentra en el otro pasillo (pasillo no en
serivico) en su posicidn extrema baja para la cual obliga
por topera los cartuchos procedentes del pasillo en ser-
vicio a penetrar en el paso de salida 11.

Se han representado en la figura 2 las palancas

37a y 37b en sus posiciones bajas, efectudndose la alimen
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tacidn por la cinta de cartuchos de la izquierda Bl’ a la;
cual estéd adscrito el pasillo de guia provisto de la palqg
ca 3}a. El cartucho Bg que acaba de ser extraido de su es-
labdn, reposa sobre une gufa fija 3a o 3b solidaria del
cérter del cargador y, cuando dicho cartucho sea solici-
tado hacia el paso de salida 11 por el rotor 6, oblizars

a la palanca 3fa a elevarse contra la aceidd del resorie
382 (posicidn mostrada en trazo mixto en 1a figuras 2) y
permitird asf el avence del cartucho considerado, que ven-
drd a ocupar la posicidn B}, en la vertical del paso de
salida 11, posicidn para la cual es empujado, por una par-
te, hacia dicho paso de salida 11 por la palanca 3I7a vuel-
ta a posicidn baja bajo la accibn del resorte 38a y, por
otra parte, obligado a penetrar en dicho paso de salida

11 por tope contra la palanca 37b mantenida en posicidn
baja por el resorte 38b,

Naturalmente, cuando el arma estd alimentada por
le banda de cartuchos de la derecha BZ’ es la palanca 37a
la que permanece en posicidn baja, moviéndose la palanca
37b alternativamente entre su posicidn baja y su posicidn
alta (figura 6). 7

Por lo demés, habrd interds en dotar a un carga-
dor establecido como se acaba de decir de un sistems de
parada automdtica que interrumpe el disparo cuando una de
las cintas B1 0 32 se agota, en cuyo caso se procede, de
preferencia, para que la maniobra de un solo y mismo brga-
no 39 permita provocar simultdneamente el accionamiento
de los manguitos de agarre 33 y 34, y el rearmado de dicho
sistema de parada automdtica.

Es asi, por ejemplo, como el sistema de parada
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automitica puede incluvir, como se muestra en la figura 6,
dos palpadores 40a y 40b sometidos a la accidn de un re-
sorte 41 que tiende a hacerlos pivotar hacia arriba, esian
do dichos palpadores impedidos de pivotar por la presencia
de los cartuchos que llegan al puesto de extraceidn corres
pondiente (caso del palpador de la izquierda 40z en la fi-
gura 6) y siendo apropiado cada palpador, cuando pivota
hacia zrriba (caso del palpador de la derecha 40b en la
figura 6) para provocar, por medio de un basculador (42s
0 42b) enchavetado sobre el eje del palpador correspondien
te, la basculacidn de una palanca de detencidn del Ultimo
disparo 43 que deja escapar entonces la palanca 44 del sis
tema de gatillo (palancas 43 y 44 visibles en la figura
1), neutralizando asi el sistema de gatillo. L1 $irador
cesa entonces de actuar sobre dicho sigtema de gatillo ¥y
la palanca 44 recupera su posicidn normal (representadoc en
trazo continuo en la figura 1),

En estas condiciones, se comstituye el drgano
de mando ﬁnicor39 por una nmanilla que acciona,

por una parte, por medio de un eje 45 y de una

horquilla 46, la palanca 36 de mando de los menguitos de

agarre 33 y 34,

¥, por otraparte, una leva 47 capaz de impulsar
el bascuwlador 42a o 42b anteriormente arrastrado por el
movimiento de basculacidn del pelpador 40a o 40b corres—
pondiente a la cinta de cartuchos agotada, teniendo por
efecto esta impulsidn de dicho basculador permitir el retor-
no de la palanca de detencidn del Ultimo disparo a su posi-
cidn iniecial bajo la accibn de un resorte antagonista 48,

Asi, la sola maniobra de lamenilla 39 permite

342526
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provoecar la inversidn necesaria de los manguitos de aga- -
rre 33y 34 y el rearmado del sistema de detencidn aufo-
mética.

Finalmente, se puede completar ventajosamente
un cargador de doble alimentacidn constituido como se
acaba de decir por medios apropiados, para limitar a
cada disparo efectuado, la rotacidn del rotor dentado en
servicio a un paso (es decir, a un dngulo de 2 M/n, sien-
do n el nimero de dientes de cada una de las ruedas de
dicho rotor dentado) con el fin de ester seguro, de que
después de cada disparo efectuado, los dentados opuestos
de los dos dispositivos de agarre se encontrarin efecti-
vamente en una posicidn que permita el encaje de dichos
dentados. En otros términos, los medios en cuestidn estdn
destinados a garantizar lag posibilidad, en cualesquiera
circunstancias, de hacer-funcionar sin dificultad los me-~
dios de acoplamiento del tipo de inversidn que han de per
mitir proceder a la puesta en servicio del rotor dentado
que era anteriormente inoperante.

Para fijar las ideas, se supondrd que el carga~-
dor de doble alimentacidn estd destinado a equipar un ar-
ma automitica con culata abierta de la clase de aquellas
para las cuales, cuando la culata estd cerrada, el primer
cartucho a introducir reposa sobre el canto superior de
la culata 49 del arma (caso de la figura ;) mientras que,
cuando la culata estd ablerta, es decir, en la posicibn
trasera en que se encuentra retenida pror el disparador,
cuando el tirador interrumpe el disparo, el primer cartu-

cho introducido reposa sobre los labios 11a del pasillo

de salida 11, encontrdndose entoncezlzg §§a29éacia
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’ se IS
atras de dicho pasillo de salida y dispuesta, durante su

carrera de retorno hacia delante, a coger dicho primer
cartucho a introducir pare asegurar efectivamente su ine—
troduccidn en la cdmara de cartucho del arma (caso de la
Tigura 9).

Paratel tipo de arma, se tendrid interés en esta—
blecer los medios destinados a limitar el avance de los
rotores a un paso a cada disparo efectuado, de tal maners
que dichos medios sean activos, tanto en elcaso en que la
culata 49 estd cerrada, como en aquél en que esta se en~
cuentra abierta.

A este efecto, parece mas sencillo dividir estos
medios en dos grupos de medios elementales que intervienen,
el primero, cuando la culata 49 estd en posicidn cerrada
(caso de la figura 7) y, el segundo, cuando dicha culata
estéd en posicibn abierta (caso de la figura 9).

En 1o que concierne entonces, en primer lugar,
al primer grupo de medios elementales, se constituye venw
tajosamente, conforme al modo de realizacidn gue ilustran
las figuras 7 y 8:

Asociando a una de las ruedas 6a, Ta de cada
rotor dentado un tope ocultable 50a, 50b, suscepiible de
pasar de una posicidn activa (para la cual forma tope para
un diente de estz rueda dentada del rotor considerado que
acaba de terminar una carrera angular de un paso) a una
posicidn neutra (pars la cual permite el avance de dicho
diente, es decir, una nueva carrera angular del rotor en
cuestidn):

somentiendo lostopes ocultables 50a y 50b rela-

tivos a los dos rotores deniados a la accidn de medios
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entagonistas, que pueden estar constituidos poEmﬁn resor~.
te comln 51, que tiende constantemente a solicitar dichos:
topes ocultables hacia su posicidn activas

haciendo mandar los topes ocultables 50z y 50b,
respectivamente, por dos palancas 37c y 374 andlogas a las
palancas 37a y 37b, de que se ha tratado anteriormente, y
que llevan cada una una leva de mando (52a para ls palan-
ca 37c y 52b para la palanca 37d) apropiada para cooperar
con el tope ocultable 50a o 50b correspondiente para hacer
pasar dicho tope de su posicidn activa a su posicidn neu-
tra, contra la accidn del resorte antagonista 51, cuando
la palanca 37c¢ o 374 considerada pasa de su posicidn para
la cual permitia el paso de los cartuchos al pasillo de
gula correspondiente (posicidn de la palanca 37c en la
figura 7), a su posicidn para la cual obstruye dicho pasi-
1lo de guia (posicidn de la palanca 37d en 1a figura 7);

y constituyendo, de preferencia, cada tope ocul-
table 50a, 50b, por un trinquete montado oscilante alrede—
dor de un eje 53a 0 53b ¥ que incluye, hacia su extremo,
une parte libre lateral "d" que permite el paso de los
dientes de la rueda dentada 6a o Ta, dientes que tropiezan
entonces contra la base de esta parte libre lateral cuvando
el trinquete estd en posiciln activa (como resulta clara
mente visible para el trinquete 50a en 1g figura 7, y a ma-
yor escala, en la figura 8), mientras que los dientes en
cuestibn pueden avanzar en rotacién cuando el trinquete
estd en posicidn neutra (caso del trinquete 50b en la fi-
gura 7).,

El funcionamiento de tales medios que limitan g
un paso los avances angulares sucesivos de las ruedas del

342526
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rofor dentade en servicio (ruedas 6a en el caso de la fi-
gura 7) es entonces el siguiente, estando la culata 49 en
posicidn cerrada: cuando la palanca 37c¢ ha sido levanta-
da por el paso de un cartucho II, blogueado a su vez por
el cartucho siguiente I que reposa sobre el canto superior
de la culata 49, la leva de mando 52a de esta palanca 37c¢
libera el tringuete 50a correspondiente que viene entone
ces a ocupar, bajo la accidn del resorie 51, su posicidn
activa para la cual se encuentra sobre lg trayectoria de
un diente D de la rueda dentada 6a que impide asi tempow
ralmente el avance de dicha rueda dentada, cuyo avance es~
¥4 asi bien limitado a wn paso; enseguida que dicho car-
tucho II haya avanzado (a consecuencia del rearmado de la
culata 49 y del descenso del primer cartucho a disparar
sobre los labios 11a del pagsillo de salida 11), la palan-
ca 37c se bajard ¥y su leva de mando 52a obligard al trin~
quete 50a a venir a ocupar, contra la accidn del resorte
antagonista 51, su posicidn neutra, para la cual permiti-
T4 un nuevo avance angular de la rueda dentada 6a, nuevo
avance angular que se encontrarsd limitado igualmente a un
paso, debido a la elevacibn de la palanca 37c¢ provocada
por el paso del cartucho conducido por este nuevo avance
angular, cartucho que se enconﬁraré, al final de paso,
blogueado temporalmente por la culats 49 en posicidbn de
clerre.

En cuanto al segundo grupo de medios elementales
de limitacidn a wn paso del avance angular de los rotores
dentados, medios que han de intervenir cuando el disparo
es detenido con la culata 49 en posicién abierta, se recu-

rre ventajosamente, para constituirles, al modo de realizge
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cién ilustrado en las figuras 3 ¥ 9, v segin el cual:

Se hace llevar por la rarte superior del cirter
3 del cargador y en la vertical del pasillo de salida 11,
un pulsador 54 susceptible de deslizarse verticalmente |
en un bastidor de guia 55 entre una posicidn extrems alta
¥ una posicidn extrema baja, posiciones extremas alta Yy
baja cuyas situaciones estdn determinadas de preferencia
por dos topes laterales 56a ¥ 56b, dispuestos al mismo ni-
vel y con los cuales viene a cooperar uno u otro de dos
resaltos externos situados, respectivamente, en los dos
extremos de dicho pulsador 54, estando sometido este Ulti-
mo a la accién de wn resorte antagonista 57 que los solici-
ta hacia su posicidn extrems baja ilustrada en trazo con-
tinuo en la figura G;

se articulan en el extremo inferior del pulsador
54, respectivamente, alrededor de ejes 56a y 58b, dos to=
pes pivotantes 59%a y 59b cuyos extremos libres estén situa~
dos, respectivamente, enfrente de las desembocaduras de losg
dos pasillos de gula que terminan en el pasillo de salida
comin 113

y se someten los topes pivotantes 59s ¥ 59 a la
accidn de medios antagonistas que tienden a hacerlos pasar
de una posiciln activa (ilustrada en trazos continuos en
la figura 9) para la cual dichos topes - obstruyen, por su
extremo libre, la desembocadura del pasillo de guia corres
pondiente, a una posicidn neutra (ilustrada en trazo mixto
en la figura 9) para la cual dichos topes se encuentran par
cialmente ocultos hacia arriba, formando asi levas margina-
les en las desembocaduras de los dos pasillos de guia, eS-

tando consiituidos ventajosamente dichos medios antagonis—
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tas por un resorte 60 (de fuerza menor gue el resorte
57) alojado en la parte central del pulsador 54 y que se
apoya sobre un véstago pulsador 61 apropiado para coope-
rar con talones 62a y 62b llevados, respectivamente, por
los topes pivotantes 59a y 59b.

El funcionamiento de tales medios de limitacidn
& un paso, a cada disparo efectuado, de la carrera angular
de los rotores dentados, es entonces el sizuiente, supo-
niéndose que el arma estd en la situacidn en gue su cula-
ta 49 estd en posicidn abierta (posicidn ilustrada en la
figura 9).

El cartucho B§ que reposa sobre los labios 1la
del pasillo de salida 11 estd dispuesto para ser introdu-
cido en el arma durante la préxima carrera hacia delante
de la culata 49; en esta situacidn, el pulsador 54 ocupa
una posicidn préxima a su posicidn extrema baja para la
cual estaria en apoyo sobre los topes laterales 56a y 56b
y los dos topes pivotantes 59a y 59b estdn apoyados por
sus ‘talones, bajo la accidn del resorte 57 {cuyo efecto
pasa por medio de los ejes 58a y 58b) y contra la accibn
de su resorte antagonista 60, contra el cartucho B; que
precede al cartucho B? en el pasillo de salida 11, estan-
do obligados, por consiguiente, dichos topes pivotantes,
a permanccer temporalmente en su posicidén activa para la
cual obstruyen las desembocaduras de los dos pasillos
de guia que terminam en dicho pasillo de salida 11; tan

2

pronto como el cartucho B1 tomado por la culata 49, el

cartucho B;, bajo la accidn de la presidn generada por el
resorte 60, se degplaza en el pasillo de salida 11 en di-

reccidn de la posicidn representada en trazo mixto en la
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figura 9, para la cual reﬁosaré sobre el canto superior
de la culata 49; este desplazamiento del cartucho B} va
acompafiado de una liberacidn de los talones 62a ¥y 62b de
los topes pivotantes 59a y 59b que, bajo la aceidn de su
resorte antagonista 60, vienen a ocupar las posiciones
ocultas (mostradas en trazo mixto en la figura 9) para
las cuales dejan libres las desembocaduras de los dos pa-
sillos de gula, formando a la vez levas marginales en los
bordes superiores de estas desembocaduras; a partir de es
ta situacidn, el primer cartucho B? conducido por el ro-
tor dentado en servicio, tropezard contra el plano ineli-~
nado presentado por el tope pivotante 59a o 59b correspon
diente en posicidn oculta y, por un efecto de leva, di-
cho cartucho B? obligaréd al pﬁisador 54 & subir contra la
eccidn de su resorte antagonista 5; hasta el instante en
gue el cartucho B}V(que reposaba sobre el canto puperior
de la culata 49) descienda a posiciln de introduceidn so-
bre los labios 11a del pasillo de salida 11; este movi-
mlento de descenso del cartucho B} permite un movimiento
de descenso concomitante del cartucha=B$ que liberard asi
el tope pivotante 59a o 59b correspondiente, permitiendo
asi que el pulsador 54 vuelva a ocupar su p03101on extre-
ma baja bajo la accibn de su resorte antagonista 57 el
conjunto del sistema se vuelve a encontrar entonces en su
situacidn inicial ilustrada en trazo continuo en la figu-
ra 9, bloqueando los topes pivotantes 59a y 59b la desem-
bocadura de los pasillos de guia e inmovilizando; pues,
temporalmente, los dos rotores dentados por medio de los
cartuchos que se encueniran en dichos pasillos de guia;

L4
asl, la carrera angular de los rotores dentados se encuentra
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bien limitada a un paso a cada disparo efectuado.

Hay que gelfialar que los dispositivos limitadores
de carrera de rotacidn de que se acaba de tratar desempe-
flarén su misién, no solo durante el disparo, sino también

. n . « 7
durante las maniobras de introduccion de las bandas, ma-

~piobras que implican que se haga girar los rotores, por
1

!
ejemplo, actuando sobre cuerpos con seis caras previstos

sobre los cubos de los piiiones 14 o 15 o sobre las piezas
intermedias tubulares 25 y 26,

Ademds, dichos dispositivos limitadores alejan
todo riesgo de ocupacidn del pasillo de salida 11.

- Como consecuencia de esto, y cualguiera que sea
el modo de realizacidn adoptado, se dispone de un carga-
dor con doble alimentacibn, cuyo funcionamientoly ventajas,
especlalmente de gencillez y de compacidad, resultan de
modo suficientemente claro de la descripeidn que acaba
de hacerse, para gue sea indtil emtrar a este respecto
en ninguna explicacidn complementaria.

Como es evidente y como ya resulta de 1o que
precede, el invento no se limita en absoluto a aquél de
sus modos de aplicacidn, asi como tampoco a aguellos modos
de realizacibén de sus diversas partes que han sido mas esg-
pecialmente indicados; abarca, por el contrario, todas las
variantes.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en Luxemburgo con fecha 1 de Julio de 1966, bajo
el N2 51,456 y 23 de Febrero de 1967, bajo el K2 53.051,
se acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente EHs-

tatuto sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean Objeto de esta solicitud de Paten~
te de Invencidn en Espatia, por VEINTE afios, son los si-
guientes:

1o~ Un dispositivo alimentador con rotores den-
tados pare arma de fuego automftica con doble alimenta~
cidn por bandas de cartuchos, que incluye dos rotores den-
tados tubulares apropiados para conducir las cintas de
cartuchos correspondientes, respectivapente, hacia dos
Puestos de extraccibdn a partir de uno u otro de los cua-
les los cartuchos extraidos son impulsados a un paso de
alimentacidn comin que termina en el arma, efectudndose
la puesta en rotacibn de wmo u otro de dichos rotores den-
tados a partir de wm dispositivo de arrastre comin movido,
a cada disparo de un cartucho, por el retroceso de una
pieza maciza del arma (incluso por el retroceso del con-
junto de dicha arma con relacibn a una cung estacionaria),
caracterizado por el hecho gde gue la puesta en rotacibn
de uno u otro de los rotores dentados tubulares del Carga-—
dor a partir del dispositivo de arrastre comin estd asegu—
rada por medio de dos barras de torsidn macizas o huecas,
alojadas, respectivgmente, en dichos dos rotores dentados
tubulares y acopladas entre s{ de manera positiva y permae-
nente, por'dos‘de sus extremos situados a un mismo lado
del aparato, con objeto de constituir un elemento de trans-
migidn con capacidad de torsidn global superior a la de

cada barra de torsibdn (capacidad global que es doble de
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1 IRTEIES

la de cada barra de torsidn em el caso en que las dos
barras de torsidn son idénticas), estando previstos
unedlos de acoplamiento de un tipo de inversidn LLara, por
una parte, acoplar angvlarmente a dicho digvositivo de
arrastre comin uno u otro de los extremnos libres de di-
cho elemento de transmisidn ¥y por oire parte, acoplar
angularmente el extremo libre +4odavia disponible del ele-
mento de transmisidn en cuestién al rotor dentsdo tubue
lar en el cual es$d alojada la barra de torsida a la cual
pertencce dicho extremo libre todavia disponible.

2.~ Un dispositivo alimentudor segim la reivin
dicacibn 1, caracterizado por el recho de que sus dos
barras de torsibn se extienden sugtancialmente en toda
la longitud del alimeniador.

3o~ Un dispositivo alimentedor segin lz reivin-
dicacidn 1, carszcterizado por el hecho de gue el acopla-
miento positivo y permanente de dos extremcs Ge 1-g ba-
rras de torsidén de dicho alimentador, situadas 2 un nismo
lado del aparato, se realiza con ayuda de dog pifiones idég
ticos, enchavetzdos, respectivaniente, sobre los exirenos
en cuestidn, y acoplados por un pifidn intermedio.,

4.-Un dispositivo alimentador segln lz reivindica-

cibn 1, caracterizado por el hecho de que el dispositivo
de arrastre comim de los dos roteres dentgdos de dicho
alimentador estd constituido por wn pifién de mando accio—
nado por un dispositivo cinemdiico apropiado para trans-
formar el movimiento rectilineo alternativo (retroceso ¥y
retorno hacia delante)de une pieza maciza del arma (inclu~
so del conjunto de dicha arwa) en un movimiento oscilante
de dicho pifidn de mendo, estando acoplado este pifidn a los

- 342526
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rotores dentados a mandar por un sistema de transnisidn
que comprende, entre otros elementos, dichas barras de
torsién, asi como dichos nedios de acoplamiento de un
tipo de inversidn.

5.~ Un dispositivo alimentador segin la reivin-
dicacidn 4, carapterizado por el hecho de que dicho sis-
tema de transmisidn estd dispuesto de tal manera gue exig-
te, entre el pifidn de mando oscilente que constituye la
entrada del mecanismo de mando del glimentador ¥y los ro-
tores dentados a arrastrar, una holgura angular corres—
pondiente a wma fracecidn solamente de un paso completo
de uno w otro de dichos rotores, tendiendo esta holgura
a ser mantenida por las barras de torsidn del alimentador.

6.~ Un dispositivo alimentador segin la reivin—
dicacidn 5, caracterizado por el hecho de gue dicho sis-
tema de transmisidn incluye: por une perte, entre cada
rotor dentado y la barra de torsidn correspondiente, una
pieza intermedia tubular sobre la cual el rotor correspon-
diente esta montado libre en rotacidn, por otra parte, me-
dios de acoplamiento (por ejemplo con canales) apropiados
para acoplar positivemente, por el lado del alimentador
en que estd situado el pifibn oscilante de mando, el extre-
mo libre de una de las barras de torsiln al extremo cow
rrespondiente de la pieza intermedia interesada v el ex~
tremo libre de la otra barra de torsidn al extremo corres-
vondiente de la otra pieza intermedia, estando acoplados
los otros extremos de dichas piezas intermedias, respec-
tivamente, a los cubos de los pifiones de acoplamiento de

las barras de torsidn por medio de enchavetados que presen

tan, frente a la pieza intermedis corfzozigtz éicha

- 28 -
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holgura angular, por otra parte, un montaje libre en ro-
tacidn y eh deslizamiento del pifidn de mando oscilante
sobre la pieza intermedia tubular situada del lado de di-
cho pifién de mando, llevando este Ultimo a un lado un den-
tado irreversible apropiado pora cooperar ccen un dentado
correspondiente previsto en el flanco de una primera rue-
da dentada igualmente moniada libre en rotacibn sobre di-
cha pleza intermedia, estando el equipo corredizo consti-
tuldo por el pifibn de mando y el dentado irreversible so-
licitado axilalmente hacia la rueda dentada por un resorte,
por otra parte, una segunda rueda dentada constantemente
engranada con la primera rueda dentada y montada libre en
rotacidn sobre la otra pieza intermedia tubuwlar, nor otra
parte, un primer manguito de agarre montado corredizo
gobre una de las plezas intermedias tubular y hecho soli~
dario en rotacidn de dicha pieza intermedia, llevando di-
cho manguito en sus extremos dos dentados de agarre sus~
ceptibles de venir a engranar, uno, con un dentado corres
pondiente previsto en el flanco opuesto de la primera
rueda dentada, y el otro, con un dentado correspondiente
previsto en el canto opuesto del rotor dentado correspon-
diente, por otra parte, un segundo manguito de agarre mon-
tado corredizo sobre la otra pieza intermedia tubular y
hecho solidario en rotacidn de dicha pieza intermedia, ile
vando dicho manguito en sus extremos dos dentados de agaw
rre susceptibles de venir a engranar, uno, con un dentado
correspondiente previsto en el flanco opuesto de la se-
gunde rueda dentada, y el otro, con un dentado correspon-
diente previsto en el canto opuesto del rotor dentado co=-

rrespondiente, y, por oira parte, finalmente, medios de
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mando de un tipo de inversidn, constituidos,por ejemplo,i
por un balancin accionable por una palanca, para imponer
deslizamientos de sentidos inversos a los manguitos de
agarre, estando dispuestos estos medios de mando de +al
manera que permiten engranar simulténeamente, 0 bien el
dentado del primer manguito con la primera rueds dentads
¥y el dentado del segundo manguito con el rotor correspon=
diente, o bien el dentado del primer manguito con el ro-
tor correspondiente y el dentado del segundo manguito con
la segunda rueda dentada.

Te~ Un dispositivo alimentador segin la reivin-
dicaeidn 1, caracterizado por el hecho de que cada uno
de los pasillos de gula, que reunen los puestos de extrac
cién de los cartuchos de las cintas de mumicidn al paso
de salida comin, incluye por 1o menos una palanca mdvil
susceptible de pasar, contra la accidn de medios antago-
nistas que trabajan a la compresibn y béjo el efecto del
enpuje ejercido por un cartucho gue pasa por el rasillo
considerado gque se supone en servicio, de una posicién
extrema baja, para la cual obstrufa dicho pasillo, a uma
posicibn extrema alta para la cual permite el paso de di-
cho cartucho, permaneciendo la palanca mévil que se en-
cuentra en el otro pasillo (pasillo no en servicio) en-
tonces en su posicidn extrems baja, para la cual obliga
por tope a los cartuchos procedentes del pasillo en ser-
vicio a penetrar en el paso de salida comin,

8o~ Un dispositivo alimentador segin la reivin~
dicacién 1, provisto de un sistema de detencidn automiti-
ca que Interrumpe el disparo cvando una de las cintas lle-

ga a agotarse, caracterizado por el hecho de que incluye
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un érgano de mendo Unico gue permite provocar simulténea-
mente el accionamiento de los medios de acoplamiento del
tipo de inversién y el rearmado de dicho sistema de deten—
cidn automdtica.

9.- Un dispositivo alimentador segin las reivin-
dicaciones 6 y 8, cuyo sistema de detencifn automdtica
incluye dos palpadores sometidos a la acecidn de un resorte
ﬁue tiende a hacerlos pivotar hacia arriba, estando dichos
palpadores imposibilitados de pivotar por la presencia de
los cartuchos que llegan al puesto de extraccidn correspon
diente y siendo apropiado cada palpador, cuando pivota ha-
cia arriba, para provocar, por medio de un basculador en-
chavetado sobre el eje del palpador correspondiente, la
basculacidén de una palanca de detencidn del tltimo dispa-
ro que deja escapar entonces la palanca del sistema de
gatillo, neutralizando asi el sistema de gatillo, carac-
terizado por el hecho de que el drgano de mando nico esté
constituido por wna manilla que acciona, por una parte,
por medio de un eje y de una horquilla, la palanca de nan-
do de los manguitos de agarre, y, por otra parte, una leva
capaz de impulsar el basculador anteriormente arrastrado
por el movimiento de basculacidén del palpador correspon=—
diente a la cinta de cartuchos agotada, teniendo por efec-
to esta impulsién de dicho basculador permitir el retorno
de la palance de detencibn del 1ltimo disparo a su posi-
cibn inicial bajo la accidn de un resorte antagonista.

10.- Un dispositivo alimentador segun la reivin-
dicacidn 1, caracterizado por el hecho de que la penetra-
cibn de las dos cintas de cartuchos se efectla en la parte
superior del alimentador por dos pasos de introduccidn,

542526
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por que la eliminacidn de los eslabones vacios se efec
tha lateralmente a umno ¥y otro lado de dicho alimentador
¥, de preferencia, hacia abajo, por dos canales de eva-
cuacién, ¥y por que el paso de salida comin hacia el cual
son impulsados los cartuchos liberados de sus eslabones
estd situado en la parte inferior de dicho alimentador.

11o~ Un dispositivo alimentador segin la rei-
vindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que estd com
Pletado por medios apropiados para limitar, a cada dispa-
ro efectuado, la rotacidn del rotor dentado en servicio
a un paso (es decir, a un dngulo de 2H /n, siendo n el
nimero de dientes de cada una de las ruedas de dicho ro-
tor dentado).

12.~ Un dispositivo alimentador con doble ali-
mentacidn, segin la reivindicacidn 11, destinado a equi-
par un arma automitica con culata abierta de la clase
de aguellas para las cuales, cuando la culsta estd cerra-
da, el primer cartucho a introducir reposg sobre el canto
superior de la culata del arma, mientras que cusndo lg
culeta estd abierta, es decir, en la posicidn trasera en
que se encuentra retenida por el disparador cuando el ti-
rador interrumpe el disparo, el primer cartucho a intro-
ducir reposa sobre labios previstos en el extremo del pa-
sillo de salida del alimentador, encontrindose entonces
1la culata hacia atrds de dicho pasillo de salida y dispues
ta, durante su carrera de retorno hacia delante, a coger
dicho primer cartucho a introducir, para asegurar efecti-
vamente su introduccidn en la cdmars de cartucho del arma,
caracterizado por el hecho de que los medios destinados g
limitar el avance de los rotores s un paso a cada disparo

34252
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efectuado, estan dispuestos de tal maners que C¢iclios ne-
dios seanuefectivos teuso en el cLno wu gue la culats eg-
t4 cerradn como en aquél en que ésta estd abicria.

13.- Un dicpositivo alimentador segdn lz relvin-
dicacidn 12, caracterizado por el hecho de gue dichos me-
dios estan divididos en Gos grupos de medios elementales
que intervienen, el primero, cuando la culata estd en po-
sicién cerrada y, el segundo, cuando dicha culata estd en
posicidn abierta.

14e= Un dispositivo alimentador segin la reivin-
dicacidn 13, caracterizado por el hecho de que, con vistas
a constitulr dicho primer grupo de medios elementales,
una de las ruedas de cada rotor dentado estd sometida a
la accidn de un tope ocultable susceptible de pasar de una
posicidn activa (para la cual Fforma tope para un diente
de esta rueda dentada del rotor considerado gue acaba de
terminar una carrera angular de un paso), a una posicién
neutra (pera la cual permite el avance de dicho diente,
es decir, una nueve carrera angular del rotor en cuestidn);
los topes ocultables relativos a los dos rotores dentados
estdn sometidos a la accidn de medios antagonistas que
tienden constantemente a solicitar dicho topes ocultables
hacia su posicidn activa; y los topes ocultables estdn nan
dados, respectivanente, por dos palancas que llevan, cada
una, una leva de mando apropiada pare cooperar con el to-
pe ocultable correspondiente para hacer pasar dicho tope
de su posicibn activa a su posicién neutra, contra la ac-
cidn de los medios antagonistas, cvando la palanca consi-
derada pasa de su posicidn para la cual permitia el paso

de los cartuchos al pasillo de guia, correspondiente a su
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posicidn para la cual obstruye dicho pasillos de guia.
15.~ Un dispositivo alimentador segin la rei-

vindicacidn 14, caracterizado por el hecho de que cada
‘tope ocultable estd constituido por un trinquete montado
oscilante alrededor de wun eje y que ineluye, hacia su

xtremo, wna parte libre lateral que permite el paso de
los dientes de la rueda dentada correspondiente, dientes
que tropiezan entonces contra la base de esta parite libre
lateral, cuando el tringuete estd en posicidn activa, mien
tras que los dientes en cuestidn pueden avanzar en rota—
cién cuando el trinquete estd en posicidn neutra.

16.~ Un dispositivo alimentador segim la reivin

dicacidn 13, caragterizado por el hecho de que, con vistas
a constituir dicho segundo grupo de medlos elementales,
la parte superior del cédrter del cargador lleva, en la
vertical del pasillo de salida, un pulsador susceptible

de deslizarse verticalmente en un bastidor de guia entre
una posicidn extrema alta ¥y una posicidn extrema baja,
posiciones extremas alta y baja cuyas situaciones estdn
determingdas, de preferencia, por doéntopes laterales
dispuestos al mismo nivel y con 1los cuales viene a coope-
rar uno u otro de dos resaltos externos situados, respec—

tivamente, en los dos extremos de dicho pulsador, estan-
do sometido este Ultimo a la acciln de un resorte antago—
nista que los solicita hacia su posicidn extrema baja;
el extremo inferior del pulsador lleva dos ejes, sobre los
cuales estdn articulados, respectivamente, dos topes pi-
votantes, cuyos extremos libres estén situados, respec~—
tivamente, enfrente de las desembocaduras de los dos pa-

sillos de guia que terminan en el pasillo de salida comin.
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y los topes pivotantes estdn sometidos a la accidn de
medios antagonistas que tienden a hacerlos pasar de una
posicidn activa para la cual dichos topes obstruyen, por
su extremo libre, la desembocadura del pasillo de gula
5 correspondiente, a una posicidn neutra para la cual dichos
topes se encuentran parcialmente ocultos hacia arriba,
formando asi levas marginales en las desembocaduras de
los dos pasillos de gula, estando constituidos ventajosa-
mente dichos medios antagonistas por un resorte alojado
10 en la parte central del pulsador y que se apoyan sobre
un vistago pulsador apropiado pvara cooperar con talones
llevados, respectivamente, por los topes pivotantes.
17o- Un dispositivo alimentador con rotores den
tados para arma de fuego automdtica,
15 Tal y come se ha deserito en la lMemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaiian
y con los fines gue se han especificado,
La preszente Memoria consta de freinta y cinco

hojas escritas a mdquina por una sola. cara.

20 & gen 6w
Hadrid, e i S

PQAQ

17-T7-67 - 35 =
BDG/



Aar
@.M ~ e & P5E50 o
hmli mmh- Z & 172 L/ mmh | L
QHN. @""rulll lﬂla-lll e T :

i

ﬁlml“.ww..‘l 5% .w = |

V4% @— ”
— i
e :
3 .
QNN == @MN% B &
7L _A...n
/.
Fd

9¢G¢v¢




e ot

e, %

=y
6 O)—=

.
NN, 7

T N
f ?6/ G2\

=/A 1},
{ ! 'I E
& 1y 24

\\773




342526




he ol o _’I“"!' K
Al ad L

-




BREVETS AERC~[ZICANTLULL Jeas  ITL/IIX

342526




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



