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p a t e n t e  D E  I  E Y E !í C I  O II 

por VEINTE anos

cuyo p r iv i le g io  se s o l i c i t a  p a ra  España, 
sus t e r r i t o r i o s  y p lazas  de so b e ra n ía , a 
fav o r de :

TROBE, S.Ao

e n tid ad  de n ac io n a lid ad  españo la , domici­
l i a d a  en Esplugas de D lobregat (Barcelona) 
Avda. José  Antonio, núnu 104, r e l a t i v a  a :

'•MEJORAS EN DOS MECANISMOS DE TRACCION PA­
RA APARATOS AUTOMATICOS AUMENTADORES DEI 
NUMERO DE AGUJAS EN TRICOTOSAS RECTILI­
NEAS"
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MEJORIA DESCRIPTIVA

l a  p re sen te  in ven ción  se r e f i e r e  a  unas m ejoras en lo s  
mecanismos de tr a c c ió n  p a ra  ap ara to s  autom áticos aumentado- 
re s  d e l  numero de agu jas en  t r ic o to s a s  r e c t i l í n e a s ,  en la s  
que es f a c t i b l e  v a r ia r  a vo lun tad  l a  anchura de l a  p ie z a  de 
género de punto durante  e l  curso de su  fa b r ic a c ió n , por am­
bas o po r una s o la  de la s  fo n tu ra s  de l a  máquina, s i n  p re c i  
s a r  d e te n e r la  a l  t r a t a r  de aumentar e l  número de agujas en 
s i tu a c ió n  a c t iv a .  - - - - - - - - -  ----  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

10o En lo s  mecanismos de l a  r e f e r id a  ín d o le  ya  conocidos,
lo s  dedos b a sc u la n te s  encargados sim ultáneam ente de e fe c ­
tu a r  tope con la s  agu jas y de p o n erla s  en s i tu a c ió n  de t r a ­
b a jo , son a tra íd o s  por unos con trapesos que ocupan una p o si 
c ión  co lgan te  en e l  b a s t id o r  de l a  máquina. E s ta  so lu c ió n  

150 c o n s tru c t iv a  o frece  d iv e rso s  in co n v en ien te s , t a le s  como un
balanceo  m olesto sobre  todo cuando se t r a t e  de tr a n s p o r ta r  
l a  máquina, a s í  como un aspecto  poco fa v o ra b le . ------------------

P a ra  so lv e n ta r  d ichos in co n v en ien te s , han sido  ideadas 
la s  p re se n te s  m ejoras, la s  cu a les  se r e f i e r e n  a mecanismos 

20o en que e l  número de agu jas en juego duran te  la s  operaciones
de t i s a j e  es aumentado por l a  in te rv e n c ió n  de unos dedos 
b a sc u la n te s  que, variando su  p o s ic ió n  a  lo  la rg o  de l a  co­
rre sp o n d ien te  fo n tu ra  según medios conocidos, determ ina l a
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p u e sta  en a c tiv o  de la s  agu jas p re c is a s  en  cada caso , cuyos 
dedos e s tá n  montados en forma d e s liz a n te  sobre sendas b a r ra s  
o s c ila n te s  y p a ra le la s  a la s  fo n tu ra s , cada una de la s  cua­
le s  e s tá  d iv id id a  tran sv e rsa lm en te  en dos m itades, siendo ac 
t iv a d a  cada m itad por medio de una pa lanca  y un t i r a n t e  que, 
a  su  vez, lo s  de un mismo extrem o, son ob je to  de empuje o 
tr a c c ió n  a l  s e r  actuado un pu lsado r o.e mando, teniendo lu g a r 
l a  c i ta d a  a c tiv a c ió n  de la s  agujas por e l  empuje d ire c to  o 
in d ire c to  que lo s  dedos b a sc u la n te s  e je rc e n  c o n tra  e l  e x tre ­
mo p o s te r io r  de la s  mismas, de manera que e s to s  dedos.son  ob 
je to  de a r r a s t r e  l a t e r a l ,  paca quedar ap licad o s c o n tra  la s  a 
gu jas en p o s ic ió n  in o p e ra n te , c a ra c te r iz a d a s  por e l  hecho de 
que lo s  so p o rte s  p a ra  lo s  dedos b a sc u la n te s  son ob je to  de 
a r r a s t r e  o p e ra tiv o  desde e l  cen tro  de l a  maquina h a c ia  sus 
extrem os, por medio de un mecanismo t r a c to r  p ro v is to  de un 
t i r a n t e  que e je rc e  t r a c c ió n  e l á s t i c a  desde un d is p o s itiv o  re  
cogedor por en ro llad o  montado en cada uno de dichos e x tre ­
mos.

E l d is p o s it iv o  de tr a c c ió n  e l á s t i c a  p a ra  lo s  dedos b a s­
c u la n te s , según una r e a l iz a c ió n ,  c o n s is te  en un t i r a n t e  ace­
rado que tien d e  a m antenerse ex tend ido , t a l  como un f l e j e  o 
alam bre, que es colocado en a rro lla m ie n to  en un e je  a lo jado  
con l i b r e  g iro  en una c a ja  f i j a  a l  e fe c to , de modo que dicho 
t i r a n t e  tien d e  a m antenerse expansionado den tro  de l a  c a ja  y 
comunica una a tra c c ió n  sobre e l  dedo a l  que se h a l l a  un ido .

Según o t r a  r e a l iz a c ió n ,  e l  re fe r id o  d is p o s it iv o  co n sis­
te  en un cable  bobinado en un c a r re te  m óvil montado en un e -  
je  f i j o ,  estando d isp u esto  un r e s o r te  que re la c io n a  e l  e je
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oon e l  c a r r e te  a l  e fe c to  de comunicar a  e s te  ú ltim o una 
ten d en c ia  a l  g iro  que cause e l  en ro llad o  d e l  cal)le y l a  
co n sig u ien te  a tra c c ió n  d e l  dedo unido a  dicho c a l l e .  --------

O tros o b je to s  y c a r a c te r í s t i c a s  de l a  in ven ción  se i -  
r á n  dando a  conocer en d e ta l le  a lo  la rg o  de l a  d e sc rip ­
c ió n  que s ig u e , haciendo r e f e re n c ia  a lo s  d ib u jo s  i l u s t r a ­
t iv o s  que l a  acompañan. En lo s  d ib u jo s : - - - - - - - - -

F ig u ra  1 , r e p re s e n ta , en a isado  f r o n ta l ,  una máquina 
t r i c o to s a  r e c t i l í n e a  p r o v is ta  de mecanismos p a ra  aumento 
de agu jas en a c tiv o  según l a  in v en ció n . - - - - - - - - -

F ig u ra  2, r e p re s e n ta , en v i s t a  f r o n ta l ,  con su p re s ió n  
de su  ta p a , una c a ja  que a lb e rg a  un t i r a n t e  acerado p a ra  a 
tr a c c ió n  d e l dedo b a sc u la n te . --------------------------------- ---------

F ig u ra  3 , re p re s e n ta , en p e rsp e c tiv a , e l  e je  m óvil de 
l a  c a ja  de l a  f ig u r a  a n t e r i o r . ---- ---------------------- ------ ---------

F ig u ra  4, re p re s e n ta , según una se c c ió n  d ia m e tra l, un 
d is p o s it iv o  de cab le  a r ro l la d o  en un c a r re te  m óvil, p a ra  a 
t r a c c ió n  d e l  dedo b a sc u la n te . - - - - - - - - - - - - - -

F ig u ra  5, re p re s e n ta  e l  d is p o s it iv o  de l a  f ig u r a  an te  
r i o r  según una v i s t a  f r o n t a l .  - - - - - - - - - - - - - -

Una máquina t r i c o to s a  r e c t i l í n e a  d e l tip o  a  que se a -  
lu d e , c o n sta  de una bancada 1 montada sobre b a s tid o re s  2, 
que so s tie n e  dos fo n tu ra s  p a r a le la s  con sus agujas y e l  ca 
r ro  m óvil 3 p ro v is to  de le v a s  p a ra  e l  gobierno de a q u e lla s  
en la s  operac iones de t i s a j e .  --------------------------------------------25
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Una g u ía  4 so s tie n e  unas b a rra s  conductoras 5 7 6 do ta­

das de so p o rte s  a i s l a n te s ,  además de s e r v i r  de apoyo p a ra  
la s  cabezas d e l c e r ro jo . Cada una de la s  c ita d a s  b a r ra s  e s ­
t á  p a r t id a  por e l  c e n tro , permaneciendo separadas ambas m ita  
des, deslizando  sobre e l l a s  un con tac to  de r o d i l lo  7 monta­
do en un so p o rte  8 unido a uno de lo s  b razos 9 s o l id a r io s  a l  
carro  3 p a ra  mando d e l mismo. Dichos brazos 9 poseen una em­
puñadura 10, p ro v is ta  una de e l l a s  de un bo tón  pu lsador 11 
con con tac to  e lé c t r ic o  conectado con e l  r o d i l lo  7 . --------------

P ara le lam ente  a  cada to n tu n a  se h a l la n  dos medias ba­
r r a s  12 p o rtad o ras  de unas c o rred e ra s  13 con dedo b ascu lan te  
14 destinado  a a c t iv a r  la s  agu jas que deben s e r  p u estas  eií 
p o s ic ió n  de tra b a jo  para aumentar e l  número de e l l a s  en e s t a  
cond ic ión , la s  medias b a r ra s  12 son o s c i la n te s ,  p a ra  lo  
cu.al e s tá n  unidas a unas palancas 15 que a tra v é s  de unas va 
r i l l a s  16 se re la c io n a n  con unos e lec tro im anes 17. ----  --------

Las c o rred e ra s  13 p o rtad o re s  de lo s  dedos 14 actúan  co­
mo topes l a t e r a l e s  c o n tra  la s  agujas en su  extremo in f e r io r ,  
m ien tras dichos dedos la s  empujan por l a  p a r te  p o s te r io r  a l  
e n tr a r  en a c t iv o . Las c o rred e ra s  13 e s tá n  unidas a un t i r a n ­
te  o alambre acerado 18, e l  cu a l p e n e tra  en una c a ja  19 f i j a  
da en un b a s tid o r  2, a cuyo e fe c to  posee un a lo jam ien to  con 
e je  c e n t r a l  movible 20. E ste  e je  posee una e n ta l l a  21 en l a  
que se s u je ta  e l  coi-respondiente extremo d e l  t i r a n t e  o alam­
b re  18, P ara  f a c i l i t a r  su  d es lizam ien to , e l  t i r a n t e  18 apoya 
en una p o lea  220 ---- ------ ---------------- -  -------------------------------  -

E l a n te r io r  d is p o s itiv o  p a ra  a r r a s t r e  d e l dedo bascu lan  
t e ,  func ion a  de l a  s ig u ie n te  manera. Teniendo en cuen ta  que
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e l  t i r a n t e  o alambre 18 tie n d e  a  ex tenderse  por su  e l a s t i ­
c id ad , e je rc e  una acc ió n  de expansión den tro  de l a  c a ja  19» 
o sea  que se  a p l ic a  c o n tra  e l  contorno de su a lo jam ien to  y , 
por lo  ta n to  a c o r ta  su  p a r te  e x te rn a , lo  c u a l s i g n i f i c a  u -  
na  a tra c c ió n  p a ra  l a  c o rre d e ra  13 que se m antiene haciendo 
tope en la s  a g u ja s . - - - - - - -  ----

Según o t r a  v e rs ió n  c o n s tru c t iv a , un cab le  22 unido por 
un extremo a l a  c o rre d e ra  13, se e n r o l la  por l a  p a r te  con­
t r a r i a  en un c a r re te  23 montado con l i b r e  g iro  en un e je  24 
f i j o  a l  b a s t id o r  2. Un r e s o r te  e s p i r a l  25 t ie n e  sus e x tr e ­
mos re te n id o s  en e l  e je  24 y en un te tó n  26 s o l id a r io  a l  ca 
r r e t e  23. En e s te  caso , e l  r e s o r te  25 comunica a l  c a r re te  
23 una te n d e n c ia  a l  g iro  según e l  se n tid o  de a rro lla m ie n to  
d e l cab le  22, por lo  que e s te  se h a l l a  sometido a una ac­
c ió n  p a ra  a r r a s t r e  de l a  c o rre d e ra  1 3 . ---- --------- --------- ------

O tras so lu c io n es  análogas con p r e v is ib le s  p a ra  a lcan ­
zar ig u a le s  e fe c to s ,  por lo  que se h a l la n  den tro  de l a  esen. 
c ia  a  que se r e f i e r e  l a  i n v e n c ió n .------------------------------------- .

^D escritas convenientem ente la s  c a r a c te r í s t i c a s  de l a  
mencionada in ven ción , se hace c o n s ta r  que en l a  misma po­
d rán  in tro d u c ir s e  cuan tas v a r ia n te s  de d e ta l le  l a  ex p erien ­
c ia  pueda a c o n se ja r , siem pre que con e l lo  no se m odifique 
l a  e se n c ia lid a d  de l a  misma que es l a  que se resume y con­
c r e ta  en la s  re iv in d ic a c io n e s  que s ig u en . - -  ----  _ _ _ _ _

U O I A

Se d e c la ra n  de novedad y p ropiedad  p a ra  España, sus te
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r r i t o r i o s  y p lazas  fie so b e ra n ía , la s  s ig u ie n te s :  — 

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .  -  líe jo ra s  en lo s  mecanismos de t r a c c ió n  p a ra  apara­
to s  autom áticos aumentadores d e l número de agu jas en t r i c o ­
to sas  r e c t i l í n e a s ,  d e l t ip o  en que e l  número de agujas en 
juego durante  la s  operaciones de t i s a j e  es aumentado por l a  
in te rv e n c ió n  de unos dedos b a sc u la n te s  que, variando su po­
s ic ió n  a lo  la rg o  de l a  co rrespo nd ien te  fo n tu ra  según medios 
conocidos, determ ina l a  p u esta  en a c tiv o  de la s  agujas p re c i 
sas en cada caso , cuyos dedos e s tá n  montados en forma d e s l i ­
zante sobre sendas b a r ra s  o s c ila n te s  y p a ra le la s  a la s  fo n -  
tu ra s ,  cada una de la s  cua les  e s tá  d iv id id a  transversa lm en­
te  en dos m itades, siendo a c tiv a d a  cada m itad por medio de 
una pa lanca  y un t i r a n te  que, a su  vez, lo s  de un mismo ex­
trem o, son ob je to  de empuje o tra c c ió n  a l  s e r  actuado un pu l 
sador de mando, teniendo lu g a r l a  c i ta d a  a c tiv a c ió n  de la s  
agu jas por e l  empuje d ire c to  o in d ire c to  que lo s  dedos b a s­
c u la n te s  e je rc e n  c o n tra  e l  extremo p o s te r io r  de la s  mismas, 
de manera que e s to s  dedos son ob je to  de a r r a s t r e  l a t e r a l ,  pa 
r a  quedar en funciones de tope l a t e r a l  c o n tra  la s  ag u jas , 
c a ra c te r iz a d a s  por e l  hecho de que lo s  so p o rte s  p a ra  lo s  de­
dos b a sc u la n te s  son o b je to  de a r r a s t r e  o p e ra tiv o  desde e l  
cen tro  de l a  máquina h a c ia  sus extrem os, por medio de un me­
canismo t r a c to r  p ro v is to  de un t i r a n t e  que e je rc e  t r a c c ió n  e 
l á s t i c a  desde un d is p o s itiv o  recogedor por en ro llad o  montado 
en cada uno de d ichos extrem os. - - - - - - - - - - -  ----  -

2 . -  M ejoras en lo s  mecanismos de t r a c c ió n  p ara  apara­
to s  autom áticos aumentadores d e l número de agujas en t r ic o to
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sa s  r e c t i l í n e a s ,  según l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  c a ra c te  
r iz a d a s  por e l  hecno de que e l  d is p o s it iv o  de t r a c c ió n  e— 
l a s t i c a  p a ra  lo s  dedos b a sc u la n te s , c o n s is te  en un t i r a n t e  
acerado que tien d e  a m antenerse ex ten d id o , t a l  como un f i e  
je  o alam bre, que es colocado en a rro lla m ie n to  a lred ed o r 
de un e je  de l i b r e  g iro  a lo jad o  en una c a ja  f i j a ,  de modo 
que dicho t i r a n t e  se  expansiona den tro  de l a  c a ja , desarro  
lian d o  é l  mayor diám etro p o s ib le , lo  cu a l comunica una a -  
t r a c c io n  sobre e l  dedo unido por e l  extremo opuesto . -  -  -

3 .  ™ íae jo rao  en lo s  mecanismos de t r a c c ió n  p a ra  apara—
to s  au tom áticos aumentadores d e l  numero de agu jas en t r i c o ­
to sa s  r e c t i l í n e a s ,  según l a  re iv in d ic a c ió n  p rim era , carac— 
te rizac ias  por e l  hecho de que e l  d is p o s it iv o  de tr a c c ió n  e— 
l á s t i c a  p a ra  lo s  dedos b a sc u la n te s , c o n s is te  en un cable  bo 
binado en  un c a r re te  m óvil montado en un e je  f i j o ,  estando  
d isp u esto  un r e s o r te  e s p i r a l  que re la c io n a  e l  c ita d o  e je  
con un punto d e l  c a r r e te ,  de modo que dicho r e s o r te  tien d e  
a  comunicar a l  c a r re te  un g iro  en e l  sen tid o  de a rro lla m ie n  
to  d e l  c a b le , lo  c u a l, se traduce  en una a tra c c ió n  d e l  dedo 
b a sc u la n te  unido por e l  o tro  extremo d e l c a b le . ___________

4 . -  "MEJORAS Eíl IOS MECANISMOS DE TRACCION PARA APARA­
TOS AUTOMATICOS AUMENTADORES DEL NUMERO DE AGUJAS EN TRICO­
TOSAS RECTILINEAS". ----------------------------------------------------------------

Todo e l lo  conforme se  d e sc rib e  y r e iv in d ic a  en l a  p re ­
se n te  memoria que c o n sta  de nueve h o ja s , fo l ia d a s  y mecano­
g ra f ia d a s  por una s o la  de sus c a ra s , y  de íí lám inas de d i
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