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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

que se acompaña a la  so lic itu d  de 

UNA P A M E S  DE INVENCIÓN

a favor de Don Jacin to  MORENO H errero, de nacionalidad es­
pañola, re sid en te  en BARCELONA, c /  M allorca núm, 586,

por

"MÁQUINA PARA COMPAOIACIÓN Y PAVIMENTACIÓN DE SUPERPICIES"

La presente invención se r e f ie re  a una máquina es­
pecialmente diseñada para la  re a liz ac ió n  de pavimentos, re a ­
lisando  de manera autom ática e l  extendido do la s  masas que 
lian de formar e l pavimento, la  coinpacción-de la s  mismas en 
lo s  casos en que e l  mismo pavimento lia de se r continuo o por 
e l contrario- e l rejuntado y posicionado de p iezas elementa­
le s  p refabricadas iiid ra iílicas , cerámicas, te r ra z o s , mármoles 
y o tros que lian de asen ta rse  sobre bases r e s is te n te s  y f in a l  
mente e l  pulido de term inación d e 'la s  su p e rfic ie s .

La esenciálidad  de la  máquina que se preconiza, . 
consiste  en un grupo compacto suscep tib le  de d es liza rse  en 
autodesplazamiento sobre c a rr ile s -g u ía s  de n iv e l, comportan-



do un grupo motor encargado conjuntamente de r e a l iz a r  lo s 
desplazam ientos, a c tiv a r  un pisón de eompactación que ocupa 

15 la  p a rte  in fe r io r  del conjunto y unos discos de p u l ir  p re ­
v is to s  en la  misnia p arte  in fe r io r ,  a la  ves que la  misma má­
quina dispone de unos juegos de r a s t r i l l o s  iibicados en sus 
f re n te s  y que mediante lo s  adecuados mecanismos de acciona­
miento de regu lación  se encargan de la  oportuna d is tr ib u c ió n  

20 de la s  masas aportadas.
Bn la  máquina que queda sucintamente d e s c r i ta , e l  

. movimiento de'desplazam iento se logra mediante una tra n s fo r ­
mación y reducción del movimiento proporcionado por e l motor 
p r in c ip a l y a trav és  de un mecanismo de to r n i l lo  s in  f in ,  de 

25 manera que e l  desplazamiento es suficientem ente len to  para 
que la  labo r d e l pisón sea perfectam ente e f ic a z . E ste mismo 
p isó n , de gran masa, es desplazado a lternativam ente por efe£ 
to  de apoyo de unos ro d i l lo s  incorporados en su b astid o r so­
bre levas m ú ltip les p re v is ta s  en ruedas caladas sobre e l  á r -  

30 bol de sa lid a  del motor y cuyo árbo l acciona, a tra v é s  de
juegos de piñón y corona cónicos, o tros árbo les elem entales 
que en la  p a rte  in fe r io r  atacan sobre lo s  correspondientes 
discos de p u l i r ,  siendo su scep tib les estos mecanismos de que 
dar desactivados para e l  funcionamiento de la  máquina en l a -  

35 bores elem entales.
Para la  mejor comprensión de cuanto a n te ce d e ,'se  

acompañan unas hojas de dibujos en lo s  que se rep resen ta  es­
quemáticamente l a  máquina que a continuación y con re fe ren c ia  
a lo s  mismos, se describe detalladam ente.

40 En dichos d ibujos :
l a  f ig u ra  1§, es una v is ta  en p lan ta  de la  máquina 

a la  que, para la  mejor ap reciación , se represen ta  s in  la  cu­
b ie r ta  superio r y con seccionados convencionales.



l a  f ig u ra  2&, es una v is ta  de alzado f ro n ta l ,  sec- 
45 cionada a lo  largo  de uno de lo s  e jes secundarios del meca­

nismo.
la  f ig u ra  3a , muestra la  misma máquina en alzado 

la te r a l  con sección según lín e a  I I I - I I I  de la  f ig u ra  1§.
la  f ig u ra  43, es o tra  v is ta  de alzado l a t e r a l ,  con 

50 sección en este  caso a lo  largo  del plano indicado con la  
lín e a  I7-IV en la  f ig u ra  13.

Según queda representado en lo s  d ibu jos, e l  motor 
( l )  presenta su árbo l (2) prolongado en sus dos extremos, 
para r e c ib ir  primeramente la s  coronas cónicas (3) que en- 

55 granan en lo s  piñones (4) de la  misma n a tu ra leza , lo s cuales, 
a trav és  del árbo l adecuado, imparten movimiento a la  po lea , 
(5) que a su ves y mediante la  correa (6 ) , preferentem ente 
de tip o  trapezo id a l transm ite un movimiento de g iro  a la s  po 
le a s  (7) que transm iten  es te  g iro  a lo s  discos in fe r io re s  de 

60 p u lir  (ó) a trav és de lo s  correspondientes árbo les (9) y de 
manera que e l  movimiento de estos discos es sincronizado con 
la  puesta en marcha del motor ( l ) .  E l mismo motor y en la s  
extremidades del árbo l (2 ) , p resenta unos f ile te a d o s  de to ­
n i l lo  s in  f in  (10) en lo s  que se calan la s  rueda-s de d ien tes 

65 inclinados ( l l )  que transm iten e l  movimiento de g iro  a lo s 
árbo les secundarios y cruzados (12) que, en puntos interm e­
d ios, comportan unas coronas de levas (13) para e l f in  que 
más adelante se in d ica , a la  vez que se rematan en la s  ruedas 
(14) que apoyan sobre lo s  c a r r i le s  de n iv e l (15) dotados de 

70 una pestaña de guía (16) y en tre  cuyo ancho se es tab lece , en 
e l fre n te  de la  máquina, un ju e g o .ra s tr i l lo s  (17) que efec­
tu ará  la  p e rfec ta  d is tr ib u c ió n  de la s  m asas.aportadas que, 
en e l  endurecimiento o fraguado, han de c o n s t i tu ir  e l  p iso 
y para lo  cual previamente se compactan .mediante la  acción
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del p isón (l8 ) de acción de trab a jo  refo rzada por la  expan­
sión e lá s t ic a  de lo s  re so r te s  (19) envolventes de sus guías 
y que tienden  a oponerse a la  acción de elevación proporcio, 
nada por la s  levas (13) a l  ac tu ar sobre lo s  ro d il lo s  (20) 
so lid arizado s en la  carcasa (24) del p isón y alo jada y pro­
teg ida por la  carcasa general de la  máquina (25) en cuya 
p arte  superio r emergen centralm ente la s  extremidades ro sca­
das de la s  guias (21) del p isón, para la  recepción e x te rio r  
de lo s  vo lan tes de co n tro l de elevación (22), a la  vez que 
en la  p a rte  fron ta l- y en la  misma función respecto  a l  r a s ­
t r i l l o  (17), ex is te  o tro  mecanismo de elevación (23) para 
reg u la r y d esac tiv ar lo s  r a s t r i l l o s  (17).

D escrita  suficientem ente la  n a tu ra leza  y alcance 
de l a  invención, a s í  como la  manera en que la  sisma puede 
se r llevada  a la  p rá c tic a , se hace constar que en su r e a l i ­
zación podrán se r v a riab les  lo s  m ate ria le s , formas y dimen­
siones, y en gen era l, cualquier o tro  d e ta l le  accesorio  o se 
cundario, siempre que e l lo  no a l te r e ,  cambie o modifique la  
esencia lidad  propuesta»

lo s  términos en que queda redactada es ta  Memoria, 
son c ie r to s  y f i e l  r e f le jo  del objeto  propuesto , debiéndose 
tomar con ca rá c te r  amplio y nunca en forma lim ita tiv a»

E l inventor se reserva  e l  derecho de obtención de 
lo s  oportunos C ertificados de Adición complementarios por 
aq u e llas mejoras o perfeccionam ientos que en lo  sucesivo pu­
d iera  aconsejar la  p rá c tic a .100
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l a  PATSETTS D3 IHV3H0IÓH que se s o l ic i t a ,  deberá r e ­
caer, precisam ente, sobre la s  p a rticu la rid ad es  c a r a c te r í s t i ­
cas de la s  s ig u ien tes re iv ind icaciones:

1§.~ Maquina para compactación y pavimentación de 
su p e rfic ie s , c a r a c t e r i z a d a  por comprender me­
dios de d is tr ib u c ió n  de la s  masas aportadas para la  formación 
de lo s  pavimentos, medios de apisonado de la  misma para su 
p e rfec ta  compactación y en su caso para e l  arrejun tado  y a l i ­
sado de pequeñas p iezas elem entales, que en conjunto forman 
e l  pavimento, y medios de pulido para la  su p e rfic ie  del pa­
vimento formado, co n stitu id o s por una se r ie  de discos g ira ­
to r io s  estab lecidos en la  p arte  in te r io r  del conjunto en e l  
que se previene un motor único que actúa lo s  d ife ren te s  me­
canismos in teg ran tes  y proporciona e l autoavance de la  má­
quina <.

2 - .-  Maquina para compactación y pavimentación de 
su p e rf ic ie s , según la  re iv in d icac ió n  l 3, ca rac terizad a  porque 
lo s medios de d is tr ib u c ió n  de la s  masas aportadas están  fo r ­
mados por unos r a s t r i l l o s  p rev is to s  en e l fre n te  de la  máqui 
na y graduables en a l tu ra  mediante mecanismo de accionamien-. 
to  manual desde la  p arte  superior del b as tid o r de la  misma, 
lo s  euales permiten la  elevación de lo s  r a s t r i l l o s  hasta  la  
separación adecuada para la  inac tivac ión  de su fUnCiOnamien-
tOo

3 3 c -  máquina para compactación y pavimentación de 
su p e rfic ie s , según re iv in d icac ió n  l 3, ca racterizada porque 
e l árbo l motor, emergente en ambos lados del mismo, comporta 
en medias extensiones unas coronas cónicas que engranan unos



130 piñones de la  misma na tu ra leza  que se soportan en la  tapa 
superior de la  cu b ie rta  de la  máquina recib iendo sup erio r­
mente sendas poleas acanaladas que mediante transm isión ad£ 
cuada transm iten  movimiento de g iro  a o tra s  poleas caladas 
en la s  extremidades superio res de unos árbo les que por la  

135 p a rte  in fe r io r  de la  máquina reciben  a lo s  discos de p u l i r .
4§. -  iüáquina para compactación y pavimentación de 

su p e rf ic ie s , según re iv in d icac ió n  1§, ca rac te rizad a  porque 
la s  extremidades del árbo l motor se presen tan  ta l la d a s  en 
h u s illo  de to rn i l lo  s in  f in  que transm ite  movimiento a rueda 

140 dentada de d ien tes inc linados caladas en e je s  cruzados que 
en sus extremos disponen de ruedas que f a c i l i t a n  e l  despla­
zamiento de la  maquina por encajado de la s  mismas en p es ta ­
ñas p erten ec ien tes a c a r r i le s  de guia y  n iv e l .

5 -  0 -  inquina para compactación y  pavimentación de 
145 su p e rf ic ie s , según re iv in d icac io n es 1§ y  4®, carac terizada

porque lo s  e je s  cruzados disponen en medias extensiones de 
unas ruedas de levas en la s  que apoyan librem ente unos ro d i­
l lo s  incorporados a l  b as tid o r del cuerpo del pisón a l  que 
elevan a lternativam ente para provocar su p o s te r io r  y rítm ica  

150 caída que se ayuda de la  tensión  e lá s t ic a  de re so r te s  envol­
ventes de la s  guías de es te  mismo cuerpo, y cuyas guias se 
prolongan en mecanismos roscados que asoman superiormente a 
la  cu b ie rta  del conjunto para r e c ib ir  lo s  oportunos volantes 
que- en actuación  manual regulan la  a l tu ra  de impacto en e le -  

155 vacion suscep tib le  de prolongarse hasta  l a  r e t ira d a  del con­
junto del pisón fuera de la  acción de lo s  cuerpos de leva 
que proporcionan e l movimiento.

6 -  . -  "MÍQUIKA PARA C0HPAC1ACIÓH Y PAYIIÍÍEITIACIÓI PE 
SUPERFICIES11.

lodo según queda expuesto en l a  presente Hemoria,



• -  7 -

que consta de s ie te  hojas fo liad as  y mecanografiadas por 
una sola cara , y dos ho jas de dibujos que con la  misma se 
acompañan.

M/LEHID, 28 de Junio de 1.967.
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J A C I N T O  M O R E N O  H E R R E R O -

F1G . 1 .

ESCALA V A R I A B L E .



HOJA i" ( 2  HOJAS).





J A C I N T O  MORENO HERRERO,

ESCALA VARI ABLE.
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