MEMORIA DESCRIPIIVA
que se'acompaﬁa a la solicitud de

UNA PATENTE IE INVENCICH

a favor de Don Jacinto HORBNG Herrero, de nacionalidad es-

pafiola, residente en BARCELONA, ¢/ Kallorca nﬁm. 586,
por

"LQUINA PARA CONPACTACION Y PAVIMENTACION DE SUFERFICIES!

. . 2’ » -
La presente invencion ge refiere a una méqulna es—

’,

‘pecilalmente dlisefiada para la reallizacion de pavimentos, rea-
. " a o
lizando de monera awnbtonatica el exteondido de las magas que
03 " K]
han de formar el pavimenio, la compaccion- de las mismas en

. . '4
los casos en cue el mismo pavimento ha de ser continuo o por

AW |

el contrario el rejuntado y posicionado de plezas elementa-
les prefabricades hidratlicas, ceramicas, terrazos, marmoles
¥ otros que han de asentarse sobre bases resistentes y final
nente el pulido de terminacion deilas supefficies.

10 : La esencialidad de la méﬁuina que se preconiza,
congiste en un grupo compacto susceptible de deslizarse en

')(]()F‘ : autodesplazaniento sobre carriles—guias de nivel, compoftan—

QUALITY
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do un grupo motor encargado eongvntamen e de rcalizar los
. « 7
desplazanientos, activar un plson de compactacion gue ocupa

la parte inferior del conjunto y unos discos de pulir pre-

. . . . . 4
vistos en la misma parte inferior, a la vez que la misma me-

quine dispone de unos juegos de rastrillos ubicados en sus
frentes y que mediante los adecuados mecanismos de acciona-

. . 7 - ~ . .
miento de regulacion se encargen de la oportuna distribucion

‘e las masas aportadas.

En la miquine que queda sucintamente descrita, el
movimiento de’desplazamiento se logra mediante una transfor-
4 « 7 N B g T . - - . Je
racion y reduccion del movimiento proporcionado por el motor
prinecipal y a través de un mecanismo de tornillo sin fin, de
manera que el desplazamiento es suficientemente lento para
) i " . ’ . .
que la labor del pison sea perfectamente eficaz. Bete mismo

o

plson 'q gran masa, es desplazado alternstivamente por efec
%0 de apoyo de unos rodillos incorporados en su baghtidor so-
bre levasrmﬁltiples previstas en ruedas caladas sobre el dr-
bol de sallda del motor y cuyo afbol 3001ona, a través de
juegos de plnon ¥ corona conlcop, otros arboles elementales
que en la parte inferior atacan sobre los correspondicntes
discos de pulir, siendo susceptibles estbs mecanismos de que
dar desactivados para el funcionamienfo dé la maquina en la~
bores elementales;

Para la mejor comprension de cuanto antecede, se
acompanan unas hojas de dibujos en los que se representa es-
quematlcamente la maquina que a continuacidn j y con referencia
& los mismos, e describe detalladamente.

En dichos dibujos :

La figura 12, es una vista en planta de la méquina

. . 7 .
a la que, para la mejor apreciacion, se representa gin la cu-

bierta superior y con seccionados convencionales.
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Ia figzura 22, es una vista de alzado frontal,lsec—

cionada a lo largo de uno de los ejes secundarios del meca-
nismo.

. . . )
Ia figura 32, muestra la misma maquina en alzado

lateral con seccidn segin linea ITI-III de la figura 1&.

Ia figura 42, es otra vista de alzado lateral, con

seccion en este caso a 1o largo del plano indicado con la
1inea IV-IV en la figura 12,

Segun queda representado en los dibujos, el motor
(1) presenta su arbol (2) prolongado en sus dos extremos,
para recibir priﬁeramente las coronas conicas (3) que en-—
granan en los pifiones (4) de la misma naturaieéa,rlos cuales,
a través del drbvol adecuado, impartén movimiento a la polea,
(5) que a su vez y mediante la correa (6), preferentemente
de tipo trapezoidal transmite un movimiento de giro a las po
leas (7) cue transmiten este giro a los discos inferiores de
pulir (¢) a travée de los correspondientes arboles (9) v de
manera que el movimiento de estos discos es sincronizado con
la puesta en marcha del motor (1). E1 mismo motor ¥ en las
extremidades del 4rbol (2), presenta unos fileteados de tr-
nillo gin fin (10) en los gque se calan las rueda-g de dientes
inclinados (11) gue trahsmiten el movimiento de.giro a log
drboles secundarios y cruzados (12) que, en puntos interme-
dios, comportan unas coronas de levas (13) para el fin que
mésajelante se indica, a la vez que se rematan en las ruedas
(14) que apoyan sobre los carriles de nivel (15) dotados de
una pestafia de gula (16) y entre cuyo ancho se establece, en
el frente de la miguina, un juego rastrillos (17) que efec-
tuaré la perfecta distribucidn de lag masas.aportadas que,
en el endurécimiento 0 fraguado, han de'bonstituir el piso

¥ para lo cual previamente se compactan mediante la accidn
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del pisén (18) de accidn de trabvajo reforgzada por la expan-
sidn eldstica de los resortes (19) envolventes de sus sufas
¥ que tienden a oponerse a la accidn de elovacién proporeio
nada por las levas (13) al actuar sobre los rodillos (20)
solidarizados en la carcasa (241 del pisdn ¥y alojada y pro-
ﬁegida por la carcasa generai de la méquina (25) eh cuya
parté superior emergen centralmente las extremidades rosca-
das de las guias (21) del pisdn, para la recepcidn exterior
de los volantes de control de elevacidn (22), a la vez que
en la parte fronta1 y en la misma funcidn respecto al ras-
trillo (17), existe otro mecanismo de elevacidn (23) para
regular y desactivar los rastrillos (17).

' Descrita suficientemente la naturaleza y alcance
de la invenqién, asi como la manere én gue la nmisma puede
ser llevads a la prééﬁica, se hace constar que en su reali-
zachon podran ser variables los materiales, formas y dimen-
siones, y en general, cualquier otro detalle accesorio o se
cundario, siempre que ello no altere, cambie o modifique la
esencialidad propuesta. '

Los términos en due queda redactada esﬁaVMemorié;
son ciertos y fiel reflejo del objeto propuesto, debiéndose
tomer con cardcter amplio y nunca en forma limitativaé

El inventor se reserva el derecho de obbtencidn dé
los oportunos Certificados de Adicidn complementarios nor
aquellas me joras o perfeccionamientos gque en 1o éucesivo pu?

. . ’ .
diera aconsejar la practica.
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Ta PATENTE DB INVEHCIOW que se solicita, debera re-
caer, precisamente, sobre las particularidades caracteristi-~
cas de las sigulentes reivindicaclones:

Y4 . 4 . 4
lé,- Iagquina para compactacion y pavimentacion de
superficies, cara cter i za da por comprender me-
dios de distribucidn de las masas aportadas para la formacion
de los pavimentos, medios de apisonado de la misma para su
el c' 0 ) 3
perfecta compactacion ¥ en su caso para el arrejuntzdo y ali-
sado de pequefias piezas elementales, que en conjunto forman
el pavimento, ¥ medios de pulido para la superficie del pa-
vimento formado, constituidos por una serie de discos gira-
torios establecidos en la parie interior del conjunto en el
. . ’ R
que se previene un motor unico que actua los diferentes me-
caniemos integrantes y proporciona el autoavance de la mi-
quina .
28 ,~ Naquina para compactacidn y pavimentacidn de
Aa ’ I . 2 £ . .
superficies, segun la reivindicacion 12, caracterizada porque
los medios de distribucidn de las masas aportadas estén for-
mados por unos rastrillos previstos en el frente de la méqui
na y sraduables en altura mediante mecanismo de accionamien-—.
to mamual desde la parte superior del bagtidor de la misma,
los cuales permiten la elevacion Ge los rasirillos hasta la
.’ - - . . . . .
ceparacion adecuada para la imetivacion de su funcionamien—
$0.
2.- Méquina para compactacion y pavimentacidn de
P ) [ . e a .
superficiles, segun reivindicaclon 1%, caracterizada porque
’_ . .
el arbol motor, emergente en ambos laodos del mismo, comporta

en medias extensiones unas coronas conicas que engranan unos
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pifiones de le misma naturaleza que se sopor%an en la tapa
superior d&e la cublerta de la'méquina recibiendo superior-
mente sendas poleas acanaladas que mediante transmisidn adg
cuada transmiten movimiento de giro a otras voleas caladas
en lasg extremidades'superiores de unos arboles que por la
parte inferior de la méquina reéiben a los discos de pulir.
g,- Méquina para compactacion ¥y pavimentacidn de
superficies, segun reivindicacidn 12, caracterizada porque
las extremidades del arbol motor se presentan talladas en

husillo de tornillo sin fin que transmite movimiento a rueda

dentada de dlentes inclinados caladas en ejes cruzados que

en sus extremos disponen de ruedas que Ffacilitan el despla-—
zamiento de la méquina por enczjado de las mismas en pesta-
fias pertenecientes a carriles de guia ¥y nivel.

g,~ Eéqpina para compactacidn vy pavimentacion de
superfiéies, segﬁn reivindicaciones 12 y 48, caracterizada
porque los ejes cruzados disponen en medias extensiones de
una s ruedas'de levas en las que apoyan librementec unos rodi-
llos incorporados al tastidor del cuerpo del pisdn al gque
elevan alternatiyamente bara provocar su posterior y ritmica
cafda que se ayuda de 1la tensidn elgstica de resortes envol-
ventes de las gﬁias de este mismo cuerpo, y cuyas guias §e
DProlongan en mecanismos roscados que asoman superiormente a

la cublerta del conjunto para recibir los oportunos volantes

. 7 . .
‘que- en actuacion manual regulan la albura de impacto en cle-

vacion susceptible de prolongarse hasta la rebtirada del con-

junto del pisén fuera de la accidn de los cuerpos de leva

. que proporcionan el movimiento.

62.- "MAQUINA PARA COMPACTACION Y PAVIMELTACION DE
SUPERFICIES®, |

. 4 - - .
Todo segun queda expuesto en la presentbe llemorig,
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que consta de siete hojas folladas y mecanografiadas por
una sola cara, y dog hojas de dibujos que con la misma se

acompaiian.

MADRID, 28 de Junio de 1.967.

o

>



.hm% N R

\.U.\\\Dm.\“\

-

‘314VIdVA ¥1VIs13

N
T
\

ANSSRANSNSY
:ES&[

e

B

of

pr"r

/ﬁ 3

NS\
=7

\ /m\,\,.
) .
- WWWN/. \\\\\ -

i\

T

s/

%
L2707

AN LN

AR WY SRS

ATAN NN A A ., AL RARLRRRLNE

ARSI IIS LI ALY

AL/ IS IS SIS IS IIIIIIIIIIN D

7777

7 —-

IIL N\

.?481 mv 51

0d3dY3IH ONIAOW OL NIV




JACINTQ MORENO HERRERO.

F1G. 1
_ /f !._._ yi'4
| /i i e,
: L /5 23
| _ L
v / /3 | \ //\gr;__ 10 /
G ' 4
g < 7 AU /
\ (Z‘n‘-]:\i £ --//\
I ; IHE3
| ||+ /6 |
) A

- @ =
_,/4\ R \4 N 2
s > ,
f; N ; P - 7 l‘;“/\; : T
7 AN,

ESCALA VARIABLE.




noda 12 (2 Hodas)

) 'A |- — IIT

—
Ll Ll L
'! /5
{0 12 /3 ! 7:
é’%«b\ (/’ - \:-: — \-\ j—/ i
W, v
g 5 6 yZ4
T A ’
1 3 Ny I
7 4 l
¥
< L 28 JUN. 1967

Madrid ‘ /}




S - - - - - - - - = == 3TEVIdVA VIVIST
| 12 . E.\l\\b%& m 'N.'\ Z Z “l\ yava 27 77 \0‘ Z \lu‘V\ Iﬁ/
S / / g N
*.%%,WJ A / N / m b
S mﬁ Y - ‘W ‘ &N _/ / &l
s e et % I | PR R I
=== =X
. . [~ N 4 v ZZ Z
\ zgzaN~ € N ezbza
4 7797 T
re T 7R 7 777 R,
\ 431 K /
[ ' <
,V D4
m | PO \\\\\\\\f\\\\ s L2 (ISP IS \\\_ S L L _
] T 3 \
|JJ\L4V/MV X LW ALY T TTIX \ar//I zu..m /
2z \f\ 2 “N \ g/
N ”Nv,\\ % ] m \un\
£/ NE ’ 77\ g/
(7= V7 2N
N m.\\ &/ m\\,m N
o N R YEARY &/ "\\ \ 704
RSSIISRETN \ 2 ,\, Wamwmmmmu
777777777 ,\ 7777772 7ARNT 777777, \,\ VOO T OP IO T
oz 78 G i
7
LR, gc
] i ,
-y mf Z mw 514 Z o . e =
) AT 22 L7777 777 = \PZZZ 2T 777777 :__“ 9/
m 74 &/ @ | &/ 7 =] \
ar’ ¥ S 0z \
Z o< . £ ﬂ w \J \ el 1 \

2 Z L L Ll VPV 77 POVIN
nialiatalioiniod 7777/ s /Y 9IS I \n.uulnlnx-ﬁ/ . .
\@ Rl - £ 7227 Z B
Z Jm N | B
.Am<ﬁ.01 mv mm VPOH AT AIH ONIJOW OLNIDVYV




JACINTO MORENO HERRERO,

—

FIG. 2

NLLLL L L L L LTI L L L L

Ll LL Ll

%

~
™~

AN / ( /0 \
3 ] 25 A )‘
20 \

Eﬁ Q\ i
- 7 S
NN 77 -l
NN /3 N\ |

ESS & g PRt

16 — | o777 77777 777 T T Al =~
)
/5 7 Fla 3
2272
y
YOI NI PPV, ’////////1///////4
ESTESTNSTY : %
20 A2 19 Y 2/
N ¢ /]
\E 74
/3 \ %
W9 7
/8 \ / 2
N N / = /m
A} % J
1 //////////i S SN L
: 8

ESCALA VARIABLE.

o}
m Z
— XL A
7 —EER
77727777777 777777 § -
% %rm ]
5 .o —
N N L
A
L/ ——
N
N 3 /
/ /4
y
/ /
)
: I?ﬁ/ 277777 A A AT T A
+ [)




woda 22 (2 HOJAS)

5
- _—_—_—_—_7%/"' 7
K S 4
//F\ \\C LI ZZZZZ 777777 '/\</ 77 VAT A
: %
____\ 3 g - 20 jd§é
) z il : 2
" i - -1.-’ . < - : X,
< /8 /3 9 /L
A k\ /6
= II’/////////////////s(///////?ﬂ ml
| G 3 7 o &
i 25
P77 777 777N %;/////7////////
2/ /%\ 20
YA wé
E% \ /3
9 \
/ N 24
‘ﬁ\\\\\\\m;z“‘\/ N
i

P)
AL 7777777, 77777777772

=g
a4

/

5

24

XA
5L 4

W
/

2

LY

LLL L L Ll L VAN A AT A

______H_% /
[] A
o - 7 .
| e wm R /; 2 8 JU;Ql 1967
/ ‘/[/ : 4
A—— /
f :
/ ¢
y
— —
_LII‘Y ///// jI/////)"/




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



