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El presente invento está relaciónalo con apara­
tos que están destinados en particular a la limpieza de las

i
superficies de pared interiores de un recipiente y especial 
mente con aparatos de limpieza de depósitos que utilizan 
corrientes de chorro de presión elevada de un liquido de 
¡limpieza o .lavado y hacen chocar dichas corriente de cho - 
rro contra las superficies interiores del recipientes

Es conocida en la técnica la utilización de diver­
sas máquinas de limpieza de depósitos que sirven para lavar 
todo el interior del depósito asegurando una distribución j 
sustancialmente uniforme. Aunque estas máquinas de lavado ¡ 
de depósito son satisfactorias, son deficientes porque hay 
muchos tipos de depósitos en los que la suciedad no está 
distribuida regularmente. Así, el resultado es que en ta­
les depósitos cuando se utilizan tipos convencionales y
conocidos de máauinas de limpieza de depósitos, la duracióiíi
del tiempo en que son pulverizados o lavados es una función

* !del tiempo necesario para limpiar la parte del interior del 
depósito donde hay la mayor concentración de suciedad. Las 
zonas que se limpian más fácilmente son lavadas en exceso,¡ 
dando lugar a un desperdicio de tiempo y de fluido de lava­
do que aumenta materialmente el costo de la limpieza del j 
interior del depósito. Además, entre otras desventajas d(! 
bidas a lavado excesivo, está la de que la velocidad de co­
rrosión se aumenta materialmente.
! En depósitos donde tiene lugar sedimentación, ta-
!
les como en buques cisternas, petroleros, depósitos de tra­
tamientos ysimilares, los fondos de los depósitos son muy 
frecuentemente la parte más difícil de limpiar del depósito 
a causa de las acumulaciones de sedimentos difícilmente se-

¡ 342364
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parables. Así, con el fin de limpiar satisfactoriamente ;i !
{ los fondos de los depósitos, las máquinas de limpieza de .
} depósitos convencionales tienen que ser utilizadas duran-;
: te periodos de tiempo apreciablemente más largos de lo que 
! es necesario para limpiar los mamparos y las partes inferió 
I res de las cubiertas. Por ejemplo, en un depósito que 
tenga una configuración de cubo, aproximadamente 5/6 del : 
fluido de limpieza son dirigidos hacia los lados y la par­
te superior del depósito y solamente l/6 del fluido de lim­
pieza es dirigido hacia el fondo del depósito donde es ne­
cesario el lavado máximo,

El presente aparato, mediante su circulación 
j direccional controlada, se concentrará sobre aquellas so-'i
¡ñas de los depósitos donde es necesaria la máxima canti- 
, dad de lavado y solamente será utilizado sobre aquellas
i zonas menos sucias de los depósitos hasta el prado nece-
i sario para limpiar de manera efectiva y eficaz estas zo- 
¡nas menos sucias. Según se ha indicado, ósto dará lugar 
: a grandes ahorros en el fluido de limpieza necesario, re- 
! ducirá el tiempo necesario para limpiar completamente el 
i interior de un depósito y reducirá la corrosión.

El aparato del presente invento puede ser com- i 
prendido fácilmente haciendo referencia a los dibujos, en i 
los que: !

La Figura 1 es una vista esquemática en alzado ! 
lateral del aparato con partes arrancadas y omitidas cara 
mayor claridad;

!
La figura 2 es una vista frontal a una escala ' 

mayor tomada por las líneas 2-2 de la Figura 1, estando ¡ 
mostradas las boquillas en una posición en líneas llenas i
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y en la posición desplazada en líneas de puntos y tra­
zos;

La Figura 3 es una sección por la línea quebra­
da 3-3 de la figura 2, con partes arrancadas en alzado; y 

La Figura 4 es una sección fragmentaria por las 
¡líneas 4-4 de la Figura 3.
i Haciendo referencia a la Figura 1, el número 10
¡representa el aparato en general y comprende un cárter de
engranajes 11 y un cárter de rodete 12, una unidad de aco-j
.plamiento 14, un alojamiento 16 para un mecanismo articu-}

!
lado oscilante cuyo alojamiento está fijado a la cara delatn 
tera del cárter de rodete y un collarín estacionario 17. j
Según se representa, solamente a efectos de descripción, !

¡
el aparato de lavado de depósitos está montado suspendí en-; 
do el alojamiento para que el alojamiento gire en tomo 
,a un eje geomátrico vertical mientras las boquillas, so­
portadas por el alojamiento, giran u oscilan parcialmente 
en torno a un eje geométrico horizontal. Sin embargo, i 
debe comprenderse que en funcionamiento, el eje geométri­
co longitudinal del alojamiento puede ser girado o sitúa-} 
do en cualquier grado fuera del la vertical, u orientado i 
en cualquier posición con respecto a ella, como una función 
entre otros factores, de las configuraciones geométricas 
- del interior del depósito y del grado o intensidad de la­
rvado deseado sobre diferentes zonas dentro del recipiente 
Los ejes geométricos de oscilación de las boquillas están 
en el mismo plano, cuyo plano es perpendicular al eje 
¡geométrico de rotación del alojamiento. Estos ejes geo-
meétricos de las oscilaciones de las boquillas están desplá-
'zados del eje geométrico de rotación del alojamiento y los
! i
tres ejes geométricos pueden estar situados en cualquier312364i
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posición u orientación para funcionamiento eficaz.
Se introduce fluido de limpieza a travós del tu­

bo o conducto de entrada 18, cuyo fluido pasa por los ¡ 
álabes 20 que están fijados rígidamente al interior del ! 
cárter de rodete 12. El fluido de limpieza pasa entonces ¡ 
por álabes 24 haciéndoles girar. Los álabes 24 están fi- ! 
jados rígidamente a un eje vertical 22 suspendido. Un tor­
nillo sin fin 26 está fijado rígidamente al extremo inferior 
del eje 22. Aunque el eje 22 está representado como un : 
elemento sencillo, puede comprender una sección superior ! 
y una sección inferior, enchavetadas entre sí de manera que 
se permita la separación del cárter de engranajes 11 in- ! 
ferior del cárter de rodete 12. Los álabes 24 están conté- 
oídos dentro de una cámara 25 del cárter del rodete. El ¡ 
tornillo sin fin 26 engrana con una corona 28. Así, un

¡

Huido que circule hace girar los álabes 24, los cuales, j 
a su vez, hacen girar la corona 28. Unido de forma fija ' 
a la corona 28 hay un primer eje transversal 3C horizontal 
sobre un extremo del cual está fijado un piñón 32, El 
)iüón 32 engrana con, y acciona, la rueda dentada 34, que . 
sstá montada sobre un segundo eje transversal 36 horizon­
tal. El eje 36 tiene montados sobre su extremo izquier-i

!
to un piñón 37 y sobre su extremo derecho una rueda denta-j 
La cónica 38. El piñón 37, fijado al eje 36 que gira con 
¡1, engrana con, y acciona, la rueda dentada 39, cuya rue-i 
La dentada es un medio de accionamiento para hacer oscilar 
.as boquillas, lo cual se verá más claramente en las Fi­
aras 2 y 4, y será descrito más adelante.

La rueda dentada cónica 38 engrana con, y accio- 
¡a, la rueda dentada cónica 40, la cual, a su vez, hace j

342364
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j girar al eje vertical 42, cuyo eje está apoyado dentro de i 
j una parte ensanchada de las paredes laterales del cárter j 
. del rodete 12 y de la unidad de acoplamiento 14. El ex- ¡
tremo superior del eje vertical 42, lleva un piñón 44 que:

{ engrana con una rueda dentada anular 46 cuya rueda denta-
¡ da anular está unida de manera fija a la unidad de colla-i
: rín 17 estacionaria. Así, los álabes. giratorios 24 ha-
: cen girar el eje 22. La rotación del eje 22 hace girar
' el tomillo sin fin 26 el cual hace girar la corona 28,
I la cual hace girar el eje 30. El eje 30 hace girar el pi­
ñón 32, el cual hace girar la rueda dentada 34, la cual, í 
a su vez, hace girar el segundo eje transversal 36. El j 

í eje 36 hace girar las ruedas dentadas cónicas 38 y 40, ha- 
j ciendo girar de este modo al eje vertical 42 y al piñón 
¡ dentado 44, haciendo que todo el aparato 10 gire en t o m o  
 ̂a su eje geométrico vertical sobre el cojinete 48. La no i
roña dentada 46 está unida rígidamente al collarín esta- ¡

' cionario 17 y el piñón 44 se desplaza alrededor de él pro!
!

duciendo la rotación del alojamiento. ¡
El agua, después de pasar por los álabes 24, i 

'pasa al interior de la cámara 25 que está definida por el!
i I
i fondo 50, la pared anular 52, y la cara delantera 56. Un¡
 ̂saliente 23 se extiende hacia arriba desde la pared de fon 
do 5C de la cámara 25 y actúa como una superficie de apoyó 
para el eje vertical 22. El agua, pasa a través del áni- 

¡ ma axial 74 y a  través del conjunto de boquilla 60 y es
I , , ,i descargada según será descrito mas adelante. El conjunto 
¡ de rama 66 comunica entre la cámara 25 y el conjunto de 
¡boquilla. El manguito 72 tiene una parte maciza anular 
78. El número 82 designa una rama colgante en ángulo342364
23. 6.67 6
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recto del conjunto de boquilla 6C, mientras se muestra el¡ 
paso 84 como el conducto de la boquilla 86. El alojamien- 
to 16 tiene una placa de cierre 103 y pernos 104 y patas ! 
105 destinadas a fijar el alojamiento al cárter del rode­
te 12. Se muestra el extremo de un eje cuadrado 120, cuyo 
funcionamiento será descrito más adelante en combinación 
con el balancín 142 A.

Se hace referencia específicamente al cárter ¡
j

del rodete 12, (Figura 3), que tiene una pared de fondo I
50, una pared lateral anular 52, una cara delantera 54 y '!
una parte grande ahuecada 56. Estos elementos 50, 52 y  ̂
56 definen la superficie de la cámara 25. Un saliente ¡ 
23 se extiende hacia arriba desde la pared de fondo 50 y ! 
actúa como una superficie de apoyo para el eje vertical ¡ 
22. El aparato comprende dos conjuntos de boquilla o s - ! 
cilantes, indicados en general por 60. La pared anular ! 
52 del cárter del rodete tiene ánimas, o aberturas 62, que 
reciben una derivación 66 unida a ellas de un alojamiento! 
en forma de T indicado como 64. Se comprenderá que ambas' 
boquillas izquierda y derecha son iguales, a excepción del 
funcionamiento hacia la izquierda y hacia la derecha pero! 
sólamente será descrita una. El paso 68 del conjunto ¡
de rama 66 comunica con la cámara 25. La otra rama del 
alojamiento 64 en forma de T, está indicada en 70, la cuail

t
actúa como mi apoyo para el manguito basculante hueco 
72.

El ánima axial 74 de 72 tiene una abertura ar-i 
queada 76 que coincide con el paso 68 de 66. Se verá mási 
claramente esta abertura 76 en la Figura 4 . La posición : 
angular del manguito hueco 72 y de la abertura arqueada ¡

^.3
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¡76 con relación al paso 68 es la de la misma posición de 
¡línaas llenas de la boquilla derecha mostrada en la Fi gü­
ira 2. Cuando la boquilla derecha mostrada en la Figura 
'2 es girada en el sentido contrario a las agujas del reloj 
idesde su posición de líneas llenas hasta la posición de 
¡punto y trazo, el manguito 72 girará en sentido contrario
¡a las agujas del reloj la misma distancia angular que la
¡¡boquilla de manera que la ranura arqueada 76 esta siempre
¡en coincidencia con el paso 68 para permitir el paso de
j
¡fluido a su través. Aunque se representa una abertura ar­
queada 76, debe comprenderse que pueden utilizarse otros 
medios equivalentes, tales como un conjunto de manguito 
perforado ranurado, haciendo así intercambiables las bo-
¡quillas derecha e izquierda.
¡ Esto puede verse más claramente en la Figura 3,
en la que el extremo delantero del manguito 72 tiene una 
parte maciza anular 78 y una espiga reducida 80, integral 
con y 78. La espiga 80 está enchavetada de manera ajustad 
ble al brazo oscilante que será descrito después. El extre
mo delantero del manguito 72 tiene una rama colgante en án-j- 
gulo recto, a la cual está fijada la boquilla 86. (Véase¡ 

ía Figura 1). La rama 82 tiene un paso 84 (continuación 
de 74) que comunica con el paso de la boquilla 86, no re­
presentado.
¡ Segdn se vé más particularmente en la Figura 3,
si extremo trasero del manguito 72 está cerrado en 88. Por 
consiguiente, el líquido desde la cámara 25 vá a través del
caso 68 del alojamiento 64 de forma de T a través de la ra-
! !nura arqueada 76 del manguito 72, desnués a través de los !

I
^asos 74 y 84 del manguito 72, y al exterior a través de lá

342364
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punta de la boquilla 86.
Visto en la Figura 3, el manguito 72 tiene una ! 

pestaña 73 en su extremo delantero. Un casquillo 94 está! 
colocado entre la pestaña 73 y la cara delantera del alo-! 
jamiento 64. En el extremo trasero del alojamiento 64 está
colocado otro casquillo 94. El extremo trasero 88 del ! 
manguito 72 está rsocado en 90 en donde está roscada una 
tuerca 92 para sujetar dos casquillos 94, uno entre las ;
pestaña 73 y el extremo delantero del alojamiento 64 y el!

¡

otro entre la tuerca 92 y el extremo trasero del alojamien
}

to 64. Un tornillo de sujeción 93 fija la tuerca a la par­
te roscada del manguito 72. Por consiguiente, puede verse 
fácilmente que el manguito 72 puede bascular dentro de la i 
superficie de apoyo del alojamiento 64 y de los casquilloq 
94. i

--Haciendo referencia más particularmente a las ' 
Figuras 2 y 3, se hará referencia ahora al mecanismo de 
oscilación de la boquilla. El alojamiento 16 del mecanis­
mo tiene pafedes laterales 100, una pared trasera 102 y una 
placa de cierre 103 fijada a las paredes laterales median­
te pernos 104. La pared trasera 102 tiene patas 105 a ; 
travós de las cuales los pernos 106 montan el alojamiento 
a la cara delantera 54 del cárter del rodete. La pared 
trasera 102 tiene también aberturas 108 a través de las 
cuales está apoyada la parte anular 78 del manguito 72.

Haciendo referencia particularmente a la Figura 
3, la cara delantera 54 del alojamiento del rodete 12 tie­
ne un rebaje anular 114 para alojar la rueda dentada de 
accionamiento 39. La rueda dentada 39 está soportada por

¡
m  cubo 116 entre arandelas abiertas 117 y fijada a él j

24. 6.67 9
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¡ mediante la chaveta 118. El cubo 116 tiene una abertu- 
¡ ra cuadrada 119 para recibir un eje cuadrado 120. El 
eje 120 tiene una parte anular 122 en la parte trasera y 

: está apoyado en el cojinete 124 y el cojinete está situa- 
i do dentro de la parte 56 del cárter de rodete 12. El ex-
¡ tremo delantero del eje cuadrado 120 lleva una arandela
i;y una tuerca 126.
' El piñón 37 (Figura 2) es girado por el fluido
. de limpieza por medio del tren de engranajes previamente 
! descrito y acciona la rueda dentada 39 y el cubo 116 el 
cual, a su vez accionará de manera continua el eje cuadra-' 
do 120. Sobre el eje 120 están montadas dos manivelas o 

:excéntricas indicadas como 130 y 130A. La manivela 130,
I según se vé en la Figura 2, hará oscilar la boquilla iz - 
i quierda y la manivela 130A hará oscilar la boquilla dere- 
,cha. Se comprenderá que la manivela izquierda y la mani­
vela derecha son idénticas funcionando en direcciones opue 
tas. Por consiguientes, se hará referencia sólamente a 
:la manivela izquierda y la manivela derecha que tiene pie 
¡zas semejantes tendrá números similares. El conjunto 
de manivela comprende un muñón 130 de manivela y unaoopla- 
!miento de manivela 136. El muñón 130 de manivela tiene una
í
'abertura cuadrada 134 para alojar el eje cuadrado 120 y 
una parte de pestaña 132. La cantidad de movimiento a can 
isa de la excentricidad está indicada en el lado izquierdo 
de la Figura 2 desde la posición de línea llena a la posi­
ción de punto y trazo. El muñón 130 se mueve dentro de un 
rebajo complementario 138 del acoplamiento 136.

La abertura cuadrada 134 está distanciada del ceh 
tro 131 del muñón 130 una distancia para determinar la

¡24.676 ^ 10
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ì
I carrera de oscilación* Esta distancia está indicada me-¡ 
Idiante un círculo primitivo P.C. Así, alterando esta dis- j 
tancia, puede alterarse en el grado deseado la amplitud de¡ 
la oscilación. Una amplitud de oscilación preferida es 
aproximadamente desde 45s a 603. El extremo final del
acoplamiento 136 aloja una espiga de pivote 140 que le co­
necta al brazo oscilante 142. El brazo oscilante 142 tie­
ne un tornillo de ajuste 144 para fijarlo al extremo 80 del
manguito 72. La Figura 2 muestra la distancia angular de ¡ 
oscilación máxima y mínima desde una posición vertical j 
¡hasta una posición angular. Aunque la Figura 2 muestra la 
¡boquilla oscilando desde una posición vertical hasta un 
¡número de grados desplazada de la vertical, debe compren­
derse que aflojando y ajustando el tornillo de ajuste 144 i 
{ ! 
¡la oscilación de las boquillas puede ser desde un número ¡
}  ̂ i
jde grados X  desplazado de la vertical hasta un número de ¡
¡grados X 4 yS desplazado de la vertical. Las boquillas 
¡pueden ser ajustadas así para oscilar entre looS según se i 
¡muestra en la Figura 2 hasta 180S - ya etc.
¡ El presente aparato se adapta particularmente '
¡para obtener la pauta de lavado deseada que dará los resul- 
¡tados mas beneficiosos^ La perfección de la pauta puede !
ser determinada generalmente mediante el número de dientes!
emp&eados en el accionamiento de rueda dentada 39 de la bo¡- 
quilla y el elemento de corona dentada 46 estacionaria .
Si los dientes están muy próximos en general la pauta será 
más fina. Una pauta muy deseable es aquella en la que el 
número de dientes del accionamiento de corona dentada de ¡ 
la boquilla es 63 y el número de dientes de la rueda den- i 
tada anular estacionaria es 64. La pauta es determinadaj

t

- ll -24.6.67
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;generalmente al tener un número de dientes diferente en 
jestos elementos respectivos. La diferencia del número 
_ de dientes puede variar desde uno a cinco o diez o más . 
¡Generalmente, se pretiere que el número de dientes del
¡accionamiento de rueda dentada de la boquilla varié de des
¡

¡de alrededor de 40 a 120 y que el número de dientes de co- 
'A'ona dentada 46 estacionaría varié en el margen desde al­
rededor de 120 a 40.

Así, el presente invento está relacionado con 
¡un aparato de lavado de depósitos en el pueden lavarse y 
limpiarse una zona o zonas selecionadas dentro del depósi­
to mediante el ajuste de las boquillas del aparato según
¡se ha descrito. El presente aparato ahorrará tiempo, fluí
¡
¡do y calor y eliminará fácilmente los residuos del fondo 
'al mantener agitados los fondos de forma que los depósitos 
más pesados puedan ser bombeados fácilmente hacia el ex­
terior. El presente aparato mantiene los residuos separa! 
dos de los fondos y así asegura también una limpieza mejor! 
y m3ás rápida de los fondos de los depósitos que cuando soñ 
limpieados mediante métodos convencionales. El presente
aparato concentrará las corrientes sobre las partes sele-
¡
bcionadas del depósito, tales como las partes de fondo, y 
asegurará una circulación máxima de fluido sobre ellas. 
Cambien cuando se requiere atención especial sobre otras zo
ñas de dentro del depósito, tales como detrás de miembros{
estructurales y similares, el presente lavador direccional 
puede ser utilizado para limpiar solamente la zona que re­
quiere atención. También, mediante la orientación adecúa-' 
la, puede hacerse que las boquillas laven solamente el ladc! 
inferior de la cubierta y similares y puede ser ajustado

342364
24. 6.67 12



pasa a través de dicho conjunto al interior de un compar-¡

10

15

20

25

30

Pimiento dentro de dicho cárter de rodete; un primer eje i¡
vertical dispuesto concéntricamente dentro de dicho conjun
to y que se extiende a su través, teniendo dicho primer j}
eje en su extremo superior álabes fijados a él dentro de 
!dicha unidad de acoplamiento y estando caracterizado ade- 
;más por tener un tornillo sin fin unido a él en su extre­
mo inferior dentro de dicho cárter de engranajes; medios 
:para hacer pasar fluido a través de dicho primer conduc- 
¡to por dichos álabes haciendo de este modo que gire dicho 
primer eje; una corona que engrana con dicho tornillo sin 
fin haciendo de este modo que dicha corona gira cuando gi-4 
ra dicho tornillo sin fin, estando montada dicha corona 
cobre un primer eje transversal que es perpendicular a di­
cho primer eje vertical y en un plano desplazado; un pri­
mer pifíén fijado a un extremo de dicho primer eje transvei
sal y que engrana con un accionamiento de rueda dentada mJn

j
tado sobre un segundo eje transversal que está caracteriza- 
,do por tener en uno de sus extremos un segundo pinón y en j 
el otro do sus extremos una primera rueda dentada cónica, ¡
engranando dicha primera rueda dentada cónica con una se-:

i
gunda rueda dentada cónica, cuyo eje geométrico de rota- j
ción es perpendicular al eje geométrico de rotación de [

)
dicha primera rueda dentada cónica, estando rígidamente uni 
da dicha segunda rueda dentada cónica a un segundo eje ver 
;ti cal paralelo a dicho primer eje vertical; estando carao- 
¡terizado dicho segundo eje por tener en su extremo supe - 
}rior un tercer pinón que engrana con una corona dentada
¡unida rígidamente a la superficie interior de dicha unidati
;de acoplamiento; un cojinete situado entre dicha unidad

! 342364
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fácilmente para obtener otras ventajas tales como venta- ¡ 
jas contra incendios, y también reducirá la corrosión al j
no lavar excesivamente después de que se ha obtenido la }!
limpieza. Así, es evidente que como pueden lavarse zo - 
ñas seleccionadas del interior del.depósito con exclusión! 
de otras zonas del interior del depósito, el presente in­
vento se adapta particularmente para limpiar depósitos d e !

i
extremos abiertos tales como los que tienen estructura de j 
techo.

La presente solicitud que corresponde a la pre­
sentada en Estados Unidos de America con fecha 28 de Junio
de 1966 bajo el número 561.088 se acoge a los beneficios ¡
del artículo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus 
trial. ¡

!!i

N O T A

20

25

30

Los puntos de invención propia y nueva que se i
presentan para que sean objeto de esta solicitud de l'aten-¡

í
te de Invención en España por VEINTE años son los siguí en-j

1.- Un aparato para lavar zonas seleccionadas
ide un recipiente de almacenamiento que comprende: un conjunto 

de alojamiento que comprende un collarín estacionario supe­
rior, una unidad de acoplamiento situada debajo y montada j 
de manera giratoria con respecto a dicho collarín estacio-j 
nario, un cárter de rodete situado debajo de dicha uni- ¡ 
dad de acoplamiento y un cárter de engranajes situado de-¡ 
bajo de dicho cárter de rodete; un primer conducto que !
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le acoplamiento y dicho collarín estacionario mediante lo
:ual cuando se hace girar dicho tercer niñón, la unidad de}

i
ícoplamiento, el cárter de rodete y el cárter de engranajes 
girarán con respecto a dicho collarín estacionario en torné
ú. eje geométrico longitudinal de dicho conjunto, engranan-

i
ío dicho segundo piñón del primer extremo de dicho segundo} 
¡je transversal con un accionamiento de rueda dentada de } 
¡oquilla, caracterizado dicho accionamiento de rueda denta- 
a de boquilla por estar montado concéntricamente sobre un 
je cuadrado; dos brazos de manivela montados excéntrica-

iente sobre dicho eje cuadrado; dos acoplamientos corres- I 
ondientes que cooperan respectivamente con cada uno de di!
hos brazos de manivela; brazos basculantes unidos a los i!)
xtremos de dichos acoplamientos y a los extremos de un pa^ 
e conjuntos de boquilla, y segundos medios de conducto j
ue comunican desde dicho compartimiento con dichas boqui-¡

" !las mediante lo cual cuando gira dicho accionamiento de !
Reda dentada oscilarán dichas boquillas a través de arcos}

¡
redeterminados. ¡

2. - Un aparato de acuerdo con la reivindicación!
, en el que cada uno de dichos conjuntos de boquilla com- 
rende un manguito basculante hueco accionado por dicho 
razo basculante, siendo perpendicular el eje geométrico 
cngitudinal de dicho manguito basculante al plano longi- 
Adinal de dicho primer eje vertical y una punta de boquii: 
srpendicular a dicho manguito basculante hueco.

3. - Un aparato de acuerdo con la reivindicación 
, en el que dicha punta de boquilla oscila a través de un 
reo desde una posición paralela a dicho primer eje verti- 
il hasta una posición desplazada un número predeterminado
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áe grados de dicha posición paralela.
4.- Un aparato Re acuerdo con la reivindicación 

3, en el que dicha punta de boquilla oscila a travás de 
un arco de alrededor de 60S.

4 en el que dicho manguito basculante hueco está fijado 
a dicho brazo basculante por unos medios de tornillo de 
ajuste, mediante los cuales dicha punta de boquilla pue­
de ser ajustada para que oscile a través de un arco prede­
terminado en torno a la circunferencia.

6.- Un aparato para lavar zonas seleccionadas 
de un recipiente de almacenamiento.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­
tecede representado en los dibujos que se acompasan y con 
los fines que se han especificado.

5.- Un aparato de acuerdo con la reivindicación

Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritas 
a máquina por una sola cara.

Madrid,
P.A.
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