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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE ANOS

a favor de la compafifa mercantil espafiola " SOLER Y PALAU,S.A."
domiciliada en Ripoll (Gerons), calle Vifiag, nfmero 1, p o r:

v SISTEMA DE CONEXIONADO PARA MOTORES ELECTRICOS *

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de Invencidn tiene por objeto, segin
se indica en su enunciado, un nuevo sistems de conexiongsdo de
motores eléctricos.

Se trata concretamente de un sistema destinado a permitir
la alimentacidn de un mismo motor a dos tensiones diferentes!
y més concretamente, a las dos tensiones mds corrientemente
adoptadas por las redes domésticas de distribucién de energia
eléctrica, es decir, 125 § 127 y 220 V.

El sistems de conexionado que se preconiza resultard, pues
indicadigimo para su aplicacién a aparatos pertenecientes al

tamo generslmente denominado "electrodomésticos ", que compren-
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dan un electromotor, tal come tocadiscos, ventiladores, electro:

20

impulsobes, trituradoras-batidoras, etc., etc., permitiendo la
fdeil y rédpida adaptacién de estos aparatos a una cualesquiera
de las dos tensiones de alimentacidn indicadas.

Se basa el nuevo sigtema que nog ocupa en el conexionado
de las bobinas de alimentacidn del motor en serie-paralelo, es
decir, en conectar en serie lag bobinas cuando se alimenta el
aparato a la mayor de las dog tensiones y en paralelo cuando
se alimenta a la tensidn menor. Ocurre, sin embargo, que si el
motor estd proyectado para una corriente de alimentacidn de
220 V, al conectar las bobinas en paralelo la tensidn por espi-
re, se consefvaria si la alimentacidn fuera de 110 V. Ahora bien,
como es sgbido, normalmente se dispone de una tensidn de ali-
mentacidn de 127 V, de manera que en egte caso, al funcionar a
la expresada tensidn, se sobrecarss el motor con el consiguiens
te peligro de averfas. Por el contrario, si se proyecta el mo-
tor para uns tensidn de alimentecién de 127 V, resulta que cuan-
do las bobinas brabajan en serie la tensidn por espira es infe-
rior a la deseada, disminuyendo por tanto la induceidn en el
estator y, como consecuencia, lag revoluciones del rotor no
alcanzan las de regimen.

Pgra subsenar los indicados inconvenientesg, de acuerdo con
el sistema que se trate de patentar, de manera esencial, se pro-
yecta el ;otor para la tensidn mayor, esdecir, para una conexidn
en serie de las bobinas ( normalmente a una tensién de alimen=
tacibén de 220 V), compenéando luego la sobretensidn queuresulta
al conexionar en paralelo aquellas (normelmente 17 V), mediante
ung reactaneia inductiva, del velor adewuado para que la cailda
de la misma sea la tensidn de Biferencia, que queda intercalada
en el correspondiente circuito de alimentacidn cvuando se acciona

el commutador mediante el que se realiza la selesccidn de la ten-
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sidn de alimentacidn, es decir, la adaptacidn del aparato s una
u otra temmidn de alimentacidm.

De acuerdo con la invencidn, cabe ademfs aprovechar la
expresade reactancis inductiva, gue en este caso se hallaria
concretamente congtituida por una reactancia con verias tomas,
para regular lg velocidad de giro del motor, ademds de para
compensar el cambio de tensidn. Esta disposicidn, como es 1dgi-
00, resultars exclusivemente: interesante cuando se trate de gpa=
ratos, como, por ejemplo, electroventiladores, en 1los que conw-
venga efectuar la indicada regulacidn.

Con el dnico fin de aclarar y puntualizar cuanto gueda ex-
puesto, y desde luego, sin caracter limitativo de ninguna clase,
con la presente memoris se acompafian unos esquemds eléetricos
relativos g dog ejemplos de realizacidn prdctica del sistema
de conexionade gue se preconiza.

En estos dibujos:

Iag figuras 1 ¥y 2 se refieren a un sistema de conexionado
exclusivamente destinado a permitir la compensacidn del cambio
de tensiones de alimentacidn, mostrando al conjunto situado en
posicidn de funcionar alimentado por la corriente de mayor ten-
gidn y por la de menor tensidn, respectivamente.

Y, finalmente, las figuras 3 y 4 son sendos esquemas relaw
tivos a un sigtema en el que se aprovecha la reactancls induc~
tiva, no solamente para oompensar el cambio de tensién, gind
tambien pars regular la velocidad de giro del motor.

Refiriendonos, pues, a estos esquemas y concretamente a log
representados en lgs figuras 1y 2 ¢

BEn el ejemplo de realizacién representado por estas dos
figuras en el circuito de alimentacidn, representado por log
conductores L1—L2, del motor M, cuyo estator comprende las bo-

binas B1 ¥ 32 y se intercala un commutador rotative C, de dog
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Posiciones, que comprende ocho contactos fijos Gq=CpmCy~Cy~C5~
Cg=C7—cg y tres piezas-puente méviles P1~P2~P3. EL contacto

C4 se halla permanentemente conexionsdo s uno de los condudto~
res Ip de la red, el contacto Go se halla conexionado al con-
tacto C4, el contacto O3 se halla asimismo conexionado al cone
tacto Cy, con interposicidn de la reactancia induectiva R, el
contacto C4 se halla conexionado & uno de los Polos de la bobiw-
ng, B1, el contacto 05 se halla conexionado a uno de los polos
de la bobina By, el contacto Cg se halla conexionado al otro
pplo de la bobina By, el contacto C7 estéd conexionado al otro
polo de la bobina By, ¥, finslmente, el contacto Cg desempefia
une. funeién puremente mecdnica, careaciendo de tods conexidn.
Las piezas-puente méviles se hallan calculadas de manera que

en une posicidn del conmutador C, (representads en la figura 1)l
la pleza P4 establece el acoplamiehto eléctrico entre los con—
tactos Cq ¥ 02, la pieza Pp entre los contactos C5 ¥ Cs v la
pieza P3 queds aislade del circuito, estableciendo el puente
entre los contactos c7 ¥ CgeEn esta primera posicién del cormu-
tadox, qée corresponde a la alimentacidn.del motor M con 1s
corriente de mayor tensidn, la resctancia R queda fuera del
circuito,uquedando uno de losg polos de la bobina B1 conexiong—~
da al conductor Lo a travds de ls pieza~puente Py, y las dog
bobinas By y B, conexionadas en serie a travds de la pieza~puen-
te Po, En la otras posicidn del commutador C (representada en
la figura 2) la pieza P4 realiza el acoplemiento entre 10s con-
tactos Cy y C3, la pieza Py entre los contactos Cy ¥ C5 ¥ la

pieza P3 entre los contactos Cs ¥ C7. En esta segunda posicidn
del commutador C, que corresponde a la alimentacidn del electro-

motor M con la corriente de més baja tensidn, las dos bobinag
B1 y B2, quedan conexionadas en paralelo a travds de los puen-

tes P2 y P3, ¥ en el circuito de alimentacidn de las mismas
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queda intercalade la reactancia R.

Se tien®, pues, que basta actuar sobre el conmutador C,

8 través del correspondiente 8rgano de maniobra, pars conexio-
nar el motor M al cireuito de alimentacidén I1-I12, adaptandose

g la tensidn de este circuito, es decir, conexionando las bobiw-
nas B1 y B2 en serie o paralelo, e incluyendo ¢ sliminando del
circuito la reactancia R Ni que decir tiene que este miamo
efecto puede lgualmente alcanzarse & base de esquemds eldctri=
cos muy distintos del que se ha representado a t{tulo de ejeme
plo en log dibujos a que nos hemos venjdo refiriendo, diferen-
cias que pueden particularmente referirse a la estructura del
aparato de maniobra y a2l nimero de estos aparatos que gse dis-
ponga. Todas estasm posibles modificgciones, mientras se encami-
nen a la consecucién del efecto esencial referido, deberan

- naturalmente - considerarse incluidas en el 4dmbito de protec—
cidn del registro que se solicita.

Los esquemas representadas en las figuras 3 y 4 se refie-
ren, segin dicho, a un sistema de conexidn en el que la reac—
tancia inductiva R se aprovecha, no solamente para permitir la
adaptacidn a dos diferentes tensiones de alimentacidn del motor
M, sind tambien para controlar la velocidad de giro de este mo-
tor. Conviene advertir que, a fin de simplificar al maximo el
esquema, se ha reducido a dos los posibles regimenes de funcio-
namiento del motor pars cads una de las dos tensiones de ali-
mentacidn; sin embargo, sumentando convenientemente el nimero
de tomss intermedias establecidas sobre la reactancia y el nl-
merc de posiciones del interruptor-conmutador de gobiernmo, ca-
bria evidentemente multiplicar las posibilidades de control so=-
bre la velocidad desarrollads por el electromotor.

En el ejemplo a que nog referimos, el circuito de alimen-

tacidn, del electromotor M ( cuyo estator comprende las bobinas
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B1 y B2) a partir de la linea I1-I2, comporta un cormutador ¢,

de dos posiciones, una reactancia R, dotada de dos tomas inter-
mediag T y T2, y un interruptor-conmutador I, de tres posicio-
nes. El1 conmutador C, comprends diez contactos fijos C1-C2-03~
C4=C5=C6=CT=C8=09-C10 y cuatro pPiezas-puente P1-P2-P3-P4, dig-
buestas para establecer la conexidén entre Pares de estos cone
tactos. Y el interruptor—-commutador I puede establecer la co-
nexidn entre el conductor L2 ¥y uno u otro de las dosg contactos
fijos C'y ¥ C's 0 aislar estos contactos, abriendo el circuito
de alimentacidn del motor.

Los contactos fijoa del conmutador ¢ se hsllan dispuestos
de la siguiente forma: el contacto Gi1 se halla conexionado con
la tome intermedia T1 de la reactancis R, el contacto G2 con
el contacto C's del interruptor I, el contacto €3 con uno de
loa bornes terminales de la reactancia R, el contacto C4 con
la toma intermedis T2 de 1g reactancia, el contacte C5 con el
contacto C'y del interruptor-conmutador I, el contacto C6 con
el otro termingl de la reactancia R ¥y con uno de los bornes de
la bobina B1, el contacto G7 con uno de los bornes de lg bobing
B2, el contacto 8 con el otro borne de ls bobina B1, ¥y el conw=
tacto C9 con el otro horne de la bobinas B2 ¥ con el conductor
L1 de 1a ;ed. Finalmente, el contacto C10 desempefia una funcidn
puramente mecénica,quedando totalmente aislados

En una posieidn del commutador C(representada en lg figurs
3), las piezas-puente P1,P2,P3 y P4 establecen respectivamente
la conexién entre los contactos C1-C2, C4~C5, C6~CT y C8=C9 del
conmutedor C. En esta posicién, las dos bobinas B1 y B2 dol mom
tor M quedan conexionadas en paralelo, a través de las piezas
P3 y P4, quedando el conjunto en disposicidn de ser alimentado
con la corriente de menor tensidn. Si en las condiciones expues=

tas el interruptor-commutador I adopta la posicidén intermedia
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representads en le figura, queda interrumpido el suministro

de corriente a las bobinas del motor. Si el tal interruptor
adopts la posicién de conexidén del contacto 0'1, queda inter—
calado en el circuito de alimentacidén de las bobinas el sector
de la reactancia comprendido entre lg toma intermedis I2 y el
borne de salida. Y si el interruptor adopta la posicidn de

conexién del contactoC's , queda intercalado en el circuito de
alimentacién de las bobinas el sector de reactancia comprendi-
do entre la toma T1 y el borne de salida. Se comprende que la
cafda de tensidn determinads por la reactancia es diferente en
uno u otro caso, siendo consecuentemente distinta la velocidad
del giro del motor.

En la otra poalcidn del conmutador C (representada en la
figura 4) las piezas-puente P1,P2,P3 y P4 egtablecen respecti-~
vamente la conexidn entre los contactos C2-03-,C5-C6, C7-C8 y
09~C10. En egta posicidn, las dos bobinas Bl y B2 del electro~
motor M &uedan conexionadas en serie a través de la pieza P3,
quedando consecuentemente el conjunto en disposicidn de ser
alimentado por la corriente de mayor tensién. Si en las condi-
ciones expuestas el interruptor-cpmnmutador I adopta la posicidn
intermdia representada en lg figura, queda interrumpido el su-
ministro de corriente a las bobinas del motor. Si el tal inte-
rruptor adopta la posicidn de conexidén del contacto 0'1 a tro=
vés de la pieza~puente P1 y de los contactos C3 y C6 gqueda inw
tercalada en el circuito de alimentacién del motor la reactan—
cia R, provocando la consecuente cafda de tensidn y determinan-
do el movimiento del motor a bajo regimen de revoluciones. ¥
si el interruptor adopte la posicidn de conexidn del contacto
C'sy la reactancia R queda fuera del circuito, siendo directa—
mente slimentadas por la red las bobinas B1 y B2, es decir, de=

terminando el giro del motor a regimen normal de revolucionesw
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Tembien en este caso resulta necesarioc insistir en que el

esquema representado en las dos figuras a que se ha referido

la explicacién, no constituye mis que un ejemplo de realizacién
en el que cabe introducir innumerables modificaciones en vistas
a alcanzar el efecto.esencial que se persigue.

Conviene, pues, hacer conatar de una maners gmneral y ex~
presa que, como se comprende y es 1légico, en la realizacidn
practica del sistema de conexidn para electromotores que ha
quedado deserito, cabrd introducir todas aquellas adiciones y
modificaciones de detalle que no afecten a 1o que constituye
la esencialidad del registro que se solicita.

N O T 4

SE REIVINDICA:

% - Sistema de conexionado para motores eléctricos, degti-
nado a posibilitar la alimentacidn de los mismos con dos bensios
neg diferentes, caracterizado porgue el estator del motor com-
prende dos bobinas que pueden z voluntad ser conexionadas en
serie, cuando el conjunto se alimenta con la corriente de mayor
tensidn, o en paralslo, cuando se utiliza la corriente de menor
tensidn, habiendose proyectado el motor para la tensidn mayor
(conexidn en serie de las bobinas) y compensandose esenciglmen-
te la sob;etensién que resulta al conexionar las bobinas enpa-
ralelo mediante una reactancia inductiva, del valor adecuado
para que la cafda en la misma sea la tensién de diferencia.

2 - Sigtema, segin la reivindicacién anterior, caracteri-
zado porque en el eircuito de alimentacidn del electromotor se
intercala un conmutzdor de dog posiciones medisnte el que se de~
terming la conexidn en serie o en paralelo de las bobinas, de-
terminandose al propio tiempo la intercalacidn o no en el cir-
cuito de alimentacibén de estas bobinas de la reactancis induc-

tiva compensadors de sobretensidne
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3 ~ Sistema, segln la reivindicacidn primera, caracteriza=-
do porque la reactancia inductiva compensadora de sobretensién
a que se ha hecho referencie presenta. digtintas tomas, en vis~
tas a permitir la intercalacidn selecclonada de diferentes sec-
tores de la misma en el cireuito de alimentecidn de las bobinas
del electromotor, controlando la tensidn de esta alimentacién
¥y, consecuentemente, la velocidad de giro del electromotor.

4 - Sistema de conexionado para motores eléetricos.

Consta la presente Memoria Descrip-
tiva de nueve hojas mecanografiadas, eg-
critas por une sola cara, numeradas, del
1 al 9 con sus lfneas numeradas, s su
vez, de cinco en cinco y de dibujos ane-
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