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Bste invento se refiere o wna mdquina perlfecciona=—
de para la manipulacién de materiales v en parbicular & wna clase de

dispositives conocidos como cargadoras transporvadoras.

Un particular objelto del presente invento es pro-

‘porcionar wne méquina perfeccionada pora le manipulacién de materia—

les que dispone de unos medios, independientes de los de traccién por

" acoplamiento al terreno, pora empujar el accesorio menipulador del mo~

teriel al interior del material que ha de ser cargado.

Otro objéto del inveabo es facilitor wno de tales
dispositivos en ei que, con cl accesorio monipulador del meterial en
1a boéicidn_de tranéporte, el peso principal del maberial cargado se
mueve hecis abrds parn proporcionar um equilibrio mejorado para la
mﬁ&uina.

0tro objeto del presenbe invento es proporcionar

wo de bales dispositivos que estéd accionodo por un mobor primarie

externo para reducir o un mfnimo ‘el temefio total de lo mfquina mani-
puladoxa de materieles, '

0tro objeto es facilitar wna miquine manipuladora
de materidles en la gue el accesorio menipulador de los mabericles
estd pivotantemente moﬂtudo sobre un carro y el carro csbd montado
sobre medios extensibles que tienen mwna conexién pivotante con el
bastidor pfincipal de la mfquine para facilitar con ello que el ac—

cesorio tenga un punto fijo de pivote en rclacién con ol bastidor

‘principal de la méquina.

- ‘Un objeto mds del presente invento ¢s proporcionar
una carpgadora transpoertadora em que los medios para cl carro del e-
quipo reqiprocablemente montaﬁo comprenden vistagos de pistén de arie
tes” hidrﬁulicos,rcuyos cilindroé,esﬁaﬁ montados sobre el carro de
movimiénto_alﬁernativo;r .

. ©_ Otros ohjetos y venbajus del presemte invento que-
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darén cloros para aguellos versados en la téenica mediente le siguien—
te descripeién detallada del invento tomada en relacién con los. adjun~-
tos dibujos, en los ques .
ie Figura 1 es wna vista verticel de una ndquina
menipuladora de meteriales consbruide de acuerdo con las enseflanzas
del presente invento, con parves descubiertas para ilustrar con mds
claridad el mecanismo ectuador del equipo que soporie el carro, con
el equipo ilustrado, en lineas llemas, en una posicidn boje de avan-—

ce,

Lo Figura 2 es wna vista similar o la que sc ilustra
en la Figura 1, con el equipo manipulador de los materiales ilustra—
do en lfnens llonas en una posicién generalmente horizontal, y on l1i=

neas & btrazos en una posicién elevdda.

Lo Fipure 8 es wa vista similar o las que se mues-
tran en las Figuras 1 y 2 con el cucherdén ilustrado en lincas llenas
en wna posicién de transporte del material, '

La Figure 4 es una planta superior agrandade de la
méquina ilustrada en las Piguras 1, 2 y 3, con el carro retraido a
la posicién de transporte.

Ia Pipura 5 es wn alzado frontal de la médquina del

invento.

Io Pipura 6 ¢s uno seccién tomada sobre la linea

Ia Figura 7 es una seccién sobre la lfnea 7~7 de
la Figura O,

' Io méquina manipuladora de meteriales (8) del pro-
sente invento, comprende en gcnéral Qn vestidor principal (10), wn
equipo manipulador de meberinles (12), w éarro para soporbe del e-
quipo (14), medios (16) para montar el carro al bastidor principal

parc un movimiento de pivote alrededor de un eje generaluente hori-
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zonbal, medios (18) pore concctar extensiblemente el bestidor princi~
pal y el carroe para piyotﬁr el curro olrededor de los mencionados me-—
dios de montaje (16), medios {20) paru’desliéar el cgr'o cn relacién
con los cibados meaios de montbajo (16), medios (22) para monbar pivo-
tantemente el equipo al carro, y medios extensibles (24) operativa~
mente conectodos entre el equipo y el carro pura pi&otar o dicho equi-
po alrededor de su monbaje de pivote (22) con el carro,

EL BASTIﬁOR PRINCIPAL,

Bl basbidor principal (10) incluye wa miembro de

"basbidor posterior (80) generalmente posicioncdo verbicalmente, Itchben—

diendose hacio otrds desde el miembro 30 existe un par de placas (32

N 34) coda una'de las cuales soporta un par de placas (86 v 38 respec—

' tivamente), Los placas 36 y 38 estan +aladradas tal como en 40 comwo

ms cloromente se muestra en la Figura 6 de los dibujos.

‘ Un vehiculo (42) que soporta un mobor primario, cu-
yo vehiculo puede comprender una cuchilla topadorn corriente ("bulldo-
zer") o similar o un vehiculo sobre ruedas especificamente disecilado
como mcdio suministrador de potencia para la mfguina manipuladora de
materiales, estd equipcdo con um par cooperante- de micmhros de placa
(44 Yy 46) que se exbienden hacia delante que se reciben entre los pa—
res de placas 36 y 38 conccbados al miembro posberior (80) de la md-

quina manipuladora de materiales, Las placas cooperantes (44 7 46) so—

3 B , " ol -
portadas por el vehfculo que conbienme el mobor primario estan tambien

talodrades para recibir unos pasedores de acoplomiento (48 y 50) pare

faciliter con elle una conexién pivotante entre lo miquine monipulado—

- ra de materiales y su generador de potencia,

) El-gonjunﬁo de placa posterior (30) incluye tambieh
un par de elementos de ala (52 f.54) como mas claramente se ilustra,
por ejemplo, en la Figura 4 de los dibujos. Cada elemento de ala (82
¥y 54) soponﬁd rigidemente un miembro -cilindrico de soporte (56 & 58)

O R

e



10

15

20

25

30

Gue proporcionan los medios para recibir un elomento de wno de los
pisﬁones hidrdulicos (60 y 62 respectivamente), Se apreciard que el
otro elemento de cada uno de los pistones hidrdulicos (66 y 62) estd
similarmente montado el vehfcule (42) que soporta al mobor primario,
con lo que cuando el fluido a presién es dirigido a los cilindros de
los pistones la mdquina manipuladore de materiales (8) puede ser

guieda o izquierdas o & derechas o mantencrse en alineacién con el

: vehiculo_(42) que soporta el motor primario., Los exbtremos supoerio—

res derecho ¢ izquierdo del conjunto de placa posterior (30) sopor—
tan wos medios de horquilla (64 y 66) cuyos miembros eston taladro-
dos para recibir los pasadores de pivote (16) como despues se descri-
be mds ampliamente, |
Bl conjunto de place posterior (30) estd concctado
a un trovesafio frontal (68) a través de una pluralidad de miembros
dé soporte generalmente designados en 70, 707, 72, 72%, T4y 74" ¥
wn alojamiento de transmisién tfansvérsnl (76). Ademts, las conexio—
nes entre las secciones delantera y trasera del vehiculo estdn faci-
litades por wn par de vorillas de conexién (78 y 18*) que estan co—
nectadas por pasadores ¢ los extremos delantero y trasero del basbi-
dor principal sobre eaes horlzontaxcs en general, Lo conexidn poste-
rior por pasudor, para la verilla de conexidn 78, se de51gna en 80
en la Figura 8 de los dibujos, Bl pesador 80 conQCua lo varilla 78
al conjunto de basuldor trasero (30) por medio de mo cleta inferior
trensversal (82). Tambien, como mis claremente se muestre en la Fi-

cure. 3 de los dibujos, un soporte adicional para la anleta inforioxr

'(82) cs facilitddo medianbte unos esquineros tales como los que se de—

gsignon en 84,
EL alojemiento de tronsmisién (76) contiene un par
de ejes (86), uno para cade wna de las ruedes (88 y 88’). Los ejes

(86) estan conectados o un medio diferencial corriente, que no se
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muestre en los dibujos, cuyo medio diferencial estd provisto de un

eje de entrade (90) que a.su vez esbd comectado o un cje de par de

fuerze (92) que se extiende lhacia atrds; Bl eje 92 es conccbodo por
uwn eje (94) y wna junta universal (96) al mobor primerio soportado
por el vehifculo (42), mostrdndose nds ciaramente el tren motriz en

le Fipurae' 6 de los dibujos.

Tl travesafio frontel (08) ticne adecuadamente mon—
tados sobre ¢l mismo -dos paves de soporbe de cojinebe (98 ¥ 98') que
reciben a unos pasadores de pivote (99 ¥ 99’) pare conectar pivoban=
temente un exbremo del medio elevador (18) del carro con el bastidor
principal segdn despues se describe mds ampliamente,

EL CARRO,

Il carro (14) incluye un par de viguebas de caja
(100 ¥y 100')'cada wne de los cuales tiene una perte posberior (102)
generalmente recbilinca y uwna parte delontera (104) generalmente pen=
diente bhacia.obajo, Las viguebtas de caja eston consbruides dé for&a
que sus espesores de seccién transversal y por tanto su resistencia
es ﬁuyor junto al punto "A" donde se encuentran la porbe generolmon— .
te rectilineca y lé parte que se exbiende hacia delante pendiendo ha—
cio abajo; . '

- las viguetas (100 y 100*) esten interconcctodas me=
diante‘placus superior e inferior (106 Y 106’) y wna pluralidad de
micmbros de aleta transversnles que generalmente se designon en 108,

cuyos miembros transversales de aleta se ven mds claromente en sec—

-, cién transversol en lo Figure 6 de los dibujos. Las viguetas (100 y
. 1607%), las placus superior o 1nfer10r (106 y 106* ) ¥ las alcbas trons—

—versules (108) forman un carro muy rigldo. Incluida en el carro hay

we cavidad {(110) que se 11u°tra mas claramenve on las leuras 4 y
6. In el extremo superior de la cavidad (110) ven montauoa uos ue-

dios de cojinete de tipo de horquilla (112 y 112’), cuyos medios re—
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ciben pivotantemenie les miteces coincidentes de horquilla (114 y
114°) de sus respecbivos cilindros (116 y 116°) de los medios de
pistén (18) para comectar extensibleméﬁte cl bastidor principal
(10) y el carro {14) como despues se deseribe mds ampliomente,
Agemds, el c&rfo {14) tiene formados de cadé ua
de las viguetas (100 y 1007) unos medios de soporie de tipo de hor-

quilla (118 y 118’) cuyos medios de soporbe de tipo de horquille

. reciben pivotantemente e unos elementos de soporie coincidentes

(120 y 120°) asociados con los medios (24) pare mover el cquipo
montado sobre el carro segin despues se describird mds ampliameﬁ—
te, . '

Montndos & lo large de la superfiéie_superior de
la parte rectilinen (102 y 102°) de coda vigueta (100 y 100°) hay
an cilindro (122 y 122°) para el fluido a presidén, Cada cilindro
ostd proviste de wn par de cabezas (124, 126 y 1247, 126°), Cada u-
no de las cabezas de cada uno de los cilindros estd taloadrada pare
recibir déslizablemente & su respectivo vdsiego de pistén (128 y
128°), Coda vdstago de pisﬂdn tiene asociado un pistén (130 y 130°)
que se muestran por ejemplo en lineus o trogos on la Figure 4 de lo§
dibujos, El exbremo posterior de cade uno de los véstogos de pistén
(128 y 128°) estd conformado y teledradao para ser recibide en el
interior de los medios de soporte (66 y 64 respectivamente) .y se
mantigncn en su interior mediante los correspondientes pasadores de

ivobe (16) que tembien se mmesbtran mas cloramente en la Figura 4 de
q g

Bl extremo opuesto de-cada wmo de los fdstagos de
pistén (128 y 128°) cs de configuracién cilfndrice y cuando el carro
(14) se encuentra en su posicién atrasada como se ilgstra en la Pigu-
ra 6 los extremos delanteros de los vdstagos de pistén se proyeétan

més alld, segin se muestra, de las cabezas (126 ¥ l26f) del pistén
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més avanzado,

Comio el soporte de deslizamiento para el caryo en-—
bvero, eﬁ wma gran cxbensién, es soportedo por los vistagos de pistén
(128 y 128*), a fin de reducir.el desgnste en los pistones y sus vds—
togos, se ho empleado éste forma de construccién, con lo que cada u=

no de los cilindros (122 y 122°%) tiene wa soporieé espaciado de desli-

zumienbo sobre su respectivo vdstago de pistén.

Lo mayor porbe del extremo delontere (104-y 1047)

de coda wna de las viguetas (100 y 100°’) estd conformado y taladrado

-pare recibir los pascdores de pivote (22), cuyos pasadores de pivote

. montan pivobantemente el equipo manipulador de materiales, general-

mente designodo en 12, al carro.
" Los medios para elever y descender el carro, o pa~

ra pivotar elrcarré (14) alrededor de los pasadores de pivote (16)

‘comprenden el par de cilimdros (116 v llG') actuados poxr fluido a

presién, cuybs cilindros estan pivotantemente montados al corro me—
diante unos pescdores de pivobe (140'y 140’). Coda uno de los cilin-

dros‘(llﬁ v 116°) pare fluido a presidn cstd provisto de m vdsbtago

.de pistén (142 y 142’) y wn pistdén asociado, In la Figura 6 de los

dibujos solamente se ilustra el pistén 146°, El extremo inferior de

cads uno de-los vdstagos de pistén (142 y 142°) estd conformndo pa—

‘ra ser recibido entre ¢l par de medios espaciados de soporbe (98 v

98’) que se muestran por ejemplo en las Tiguras 5y 6 de ‘los dibujos,

cuyos soportes (98 y 98°) incluyen pasadores de pivote (99 y 997)
anteriormente descritos.

Observando por ejemplo las Piguras 1 y G de los

" dibujos, se observard que los cilindres para el fluido a presidn

(116 y 116’), que conectan el basbtider principal y el carro, estan

sustancialmente verticales cuando el carro estd em su posicidn de

exbensidn de avance y los pistones (142 j 142°) de los cilindros

(116 y 116’) estan en una rela9i6n teleseédpica. Sin embargo, cuando
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el carro estd en su posicién hecia atrds, los cilindros (116 v 1167)
tienen wne inclinacién hacia atrds sepgdn se muestra en la Figura 6;
Asi, el carro es pisvetado hacia arriba alredddor de su conexidn de
su conexién de pivote (1G) con el bastidor principal en movimiento
desde su posipién de transporte horizontal y hacia atrds que se muecs—
tra en la Fipura 8 o su posicidn de excavaéiGn y clevacién que se
muestra en la Figura 1, Esta relacién prevalece tambien cuando los
brazos de pistén (142 y 142*) esten en wa relacién extendida con
relacién o sus respectivos silindros como s¢ ilustra en los Figuras
2 y 3 de los dibujos, '

Cade par de cilindros (182 y 122y 116 y 116°) es
del tipo de doble aceifn, Ll cilindre 122 estd concctado al fluiﬁo o
presién a través de unos medios de entrada y de salida (150 y 152)
en tento que el cilindro 122’ tiene medios similares de entrada y de
salida (150° y 1527) para el fluido a presidnt Con referencia especi-
ficaomnnte a las Figuras 1 y'G, el ¢ilindro de flﬁido a presién (116)
estd provisto de medios de entrada y de salide del fluido (154 y 150)
en tanto que su otro cilindro ostd provisto de medios de entrada y
de salida del fluido (154’ y.1867), con lo que el fluido & presién
puede ser dirigido a una u obra cara de los pistones para clevar o.
descender el bastidor, o extender o rebrser el bastidor.

EQUIP0 MANIPULADOR DE MATERIALES.-

Aungue le mdiquina del presente invento pﬁede SOpOT™

tar una pluralided de formas de equipos tales bomo_medios de eleva—

cién por horguilla, sujetae~tronces y medios transportedores, en la

forma ilusbrade ﬂel invento, el equipo (12) compfende w cucharén

(200). El cuchardn (200) es del tipo de almeja de carga delantera o
inciuye wna mitad traserc de cuchara (202) y una mitad delentera de
cuchere (204), Lo mitad trasera de cuchara estd provista de dos pares

de miembros espaciados de placu‘(206 g 206’). Cada wo dé los pares
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de micmbros de ploca (206 y 206’) estd provisto de micubros de sopor—
te’ superioer (208 N 208’) cuyos miembros de sopor?e superior coopcran
con los pasadores de pivote (22) pora conchtar la mitad brasera de la
cuchara al carro (14). Adehdsz los pares de placas (206 y 206°) tie-
nen medios de soporbe inferior (210 y 210°) que cooperan con 1os ez~
tremos exbendidos (212 y 212°) de los véstopos de pistén (214 v 214'5
de los cilindros de fluido a presién (216 y 216°) de los medios 24
qué estan operabivamente conectados entre el equipo y el carro (14),
Los cilindros (216 y 216°) son bombien de doble accidnry esban pro-
vistos de medios de entrada y de salida (218, 220 y 2187, 220° res-
pectivameqte) para el fluido a presién, con lo que cuande el fluido
a presi&nres dirigido demntro o fuera de los cilindros, el equipo es
pasculedo nlrededor de sus comexiones de pivote (22) al carvo i14).
) Lo mited delentera de la cuchara (204) estd pivo-
tantemente montada o la mitad trasera (202) mediante un par de cone-

xiones de pivobe (228 y 228’), las mitades de cuchera sc mucven en

- relacién mitue dlrededor de las conexiones de pivote (228 y 228°)

medionte un cilindro (230) actuado por un fluido o presién relativa—
mente baja, y provisto de un ydstﬁgo de pistén (232), El cilindro 230
estd pivotantemente montado, tal como en 234, a la parbe trasera (202)
de la cuchara, en tanto gque el extremo extendido del vdsbago de pis—
tén (232) estd pivotantemente conectedo, tal como en 236, o la parte
delantera de‘ln-cuchara;(204), con lo que cuando el fluide a presidn
es diripido al extremo del cilindro junto a la conexidn de pivotbe
254, el védstago de pistén es extendido para abrir el cucharén y cuon~-
do el fluido o presién es dirigido al exbremo opuestoz las mitades
del cucharén son pivotadas juntes, como mds ciarahente se muestra en
la Solicitud de Potente Norteameriéana de 0tto Pulilmann Serie n?

' ' OPERACION,

Il vehfculo (42) que soporta el motor primario,
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acemas de proporcionar la fuerza de traccidn para les rucdas (88 y 88°)

de la mfquine manipuladora de materinles, contiene tambien medios co-
rrientes para facilitar el fluido a presidén pars loé cistintos pis-
tones de fiuido a presidn de lo méquine menipuladora de matericles,
%1 vehfculo (42) que soporta el motor primario podria por tanto in-
cluir un penerador de fluido hidrdulico, unz bomba y vdlvulas de con=—
trol independiente pora los.cilindros de extensién y retraccién del
carro (122 y 1227), para los cilindros de elevacidn del carro (116 y
116°), pura los cilindros (126 y 126”) pare pivoter el cucharén y pa—
re el cilindro (230) para abrir el cucharén, las vdlvulas pare les ci-
lindros de extensidén y retraccién del carro deben conectar cada uno
de los cilindros 122 y 122/ a lo bomba y al sumidero de forma que el
movimiento de la vdlvula de control desde la posicién neutra & cunl—
quierc de las otras dos posiciones ocosiona que el fluido sea dirigi-
do desde lo bomba &, por ejemplo, el extremo delantero de los cilin-

dros 122 y 122, y el movimionto de la vdlvula en la dirececidén con-

~ traria dirigiria el fluido & presién desde la bomba al exiremo poste-

rior de dichos cilindros mientras los extremos opuesios estan conec—

todos al sumidero hidrdulico. Mecanismos similares de vdlvulas se emr -

plean para los restantes pistones hidrdulicoé_de le mdquina .menipula=~

dora de materiales, en una forma corriente, Un sistema adecuado para
la operecién de los pistones actuadores para la miquina manipuladora
de materinles se expone en le Patente Nortesmericana 2,982,101 pro-

piedad del cesionario de éste invento, Tambien se apreciard por aque-

1los versados en la téenica que pucde montarse un sistema de control

‘mds complicado én el vehfculo (42) portador del motor primario, de.
P p ’

forma que ciertas de las vdlvales de control pueden tener medios de
enclavamiento paro impedir gque el operario eleve los cilindros 116
y 116’ cuendo el cucharén (200) se encuentra en la posicién que se

miestra con lfneas llenas en ia Pigura 1, Se observard que cuando la
3
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cuchara se encuenbtra en dicha posicidén no existe espacio disponinle
entre el extremo trasero de lo cuchara y los medios de traccidn por
acoplamiento al terreno (38 y 88;) para’elevar el cuchafén.

' Un ciclo de operacién de ‘la miquina perifeccionades
para la manipulacidén de materinles puede comprender lo siguicente,
cuando el equipe monipulador del material comprende un cucharén de
almeja como el que se ilustra en los dibujos. Desde la posicidn de
excavacidén iiustreda con lineas llenas en la Figura 1, el cuchardn
(200) puede scr girado avenzando enm el interior del mabterial a car—
gar medionte una actuacién del par de cilindros (116 y 116°) pora
giro o pivotado del cucharén para posicionar el cucharén en la po-—
sicién de vuclco bajo que se ilustra con lineas llenes en la Figu-
ro 2 de los dibujos. Desde ésta posicidén el operario pucde clevar el
cucharén (200) extendiendo los cilindros elevadores (116 v 115%)
pare posicionmar el cucharén en, la posicién de vuelco clevado que se
jlustre con lineas a trozos en la Figura.2, o hien puede el opera—
rio rebraer el cucharén a la posicidén de "trensporte" que se ilus-
tre con lfneas llenas en la Figura 3, Se observard que el cucharén

puede ser volcado medisnte la ectuacidén del cilindro (230) bicn des—

‘de 1o posicién bajae ilustrada con lfneas llenas en la TFigura 2, o

desde la pos1016n elevada que se ilustra con lineas a trezos en la
Tigura 2, d;pendlendo de que el moberial seo sencillamente para ser
depositado en un vehfculo bajo 0 sobfe 1o superficie del terreno, o
en el interior de wn vehiculo alto.

) 7 Tombien se observard por la Figura 3 que el opera—
rio puede retraer el carro cumndo el cucﬁaf6n estd en la posicidn
de vuelco elevado, que se ilustro con liness o trazos en la Elwura 3,
y al mismo tlcmpo puede girar el, cucharén o una posicidn mds horizon—

tal ulrodedor de su pivote (22) con el carro (14) del cucherén,

Por la onterior acscrzpc16n de lao realizacién pre=—
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ferida del invento quedard claro para aguellos versados en la técni-
ca que lo miquina manipuladora de materiales cumple perfectamente to-
das las pretensiones y objetos anteriormente establecidos.

‘embien quedard claro para los versados en la tde-
nica que pueden realizarse varias.ﬁodificaciones en la formﬁ del dig-
positivo que se ilustra eﬁhlos dibujos, Por ejemplo, cuando se desee
un mecanismo de pestillo automdtico pucde facilitarse sobre ei carro
(14) para impedir que los esfuerzos-de empuje, durante la carge del
cucharén, senn_ﬁruﬂsmitidos o través de los vdstagos de pistén 128 y
128* o los cilindros 122 y 1227, $i se emplea tal mecanismo de pesti~
1lo, unos mecanismos de desengenche electricos o hidrdulicos dehen
coordinarse con los medios de vdlvulas ecetuadoras del carre para deseﬁ-
genchar automaticamente ei carro del bastidor principal duronte la ope-—
racién de los cilindros del carro,

In restmen, la Patente de Inveneién que se solicita

deberd recaer sobre las siguientes:

~ REIVINDICACICNES -

1. Une mdguino menipuledora de materiales compren—

~diendo wn bastidor principal, un equipo manipulador del material, un

coerro de soporte del equipo, medios para montar el carro.al bastidor
principal para un movimiento pivotante alrededor de un eje senerelmen—
te horizontal, medios parc conectar extensiblemente el bastidor prin-—
clpal y el carro pora pivotar el carro alrededor de dlcnos medios de
montaae, medios para deslizar el carro en relacidn con dichos medios

de montaje, medios pare montar pivotantemente el equipo al carro, ¥y

‘medios operativarente concctados entre el equipo y el carro para pi-

votar dicho equipo alrededor de su montaje de pivete con el cerro.
2., Une wmdquine manipuladora de maﬁeriales-éompren-
diendo un bastidor principal, un equipo manipulador del matérial,‘un

carro para soporte del equipo, medios para deslizar el carro en rela—
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cién con dicho bastidor principal, comprendiendo los mencionados medios
de deslizamiento wn cilindfo que biene asociado un vdssago de pisiin,
medios para monbar el cilindro sobre el carro, medios para monbar ol
exﬁreﬁo exbendido del vdstago de pistén al basbtidor principal pare

el m§vimiento'pivotunte.del carro alrededor de un eje generalmente
horizontal, medios para conectar exbensiblemente el bastidor princi-
pal y el cnrro-para pivotar el carro alrededor del montaeje de pivote
entre el extremo extendido del vdstago de pistén y el baétidor prin—

cipal, v medios extensibles operativemente conecbados enbre el equi-

~po y el carro para pivotar dicho equipe alrededor de su montaje de

pivote con el carro,
. 8. ILa mdquina monipuledora de maberiales sestm

la Rgivindicacidn 2, en que los medios parc comectar exbensiblemente

el bastidoxr principal y el carro f los medios extensibles operativa-

mente conectados enbre el equipo y el carro, comprenden unas unida-

des de pistén y cilindro actundas por fluido o presidn,

4, - Uno mfquina cargedora {transportodora, que come
prende une miquina manipuladora de materiales y un vehficulo motriz,
medios para conectar desenganchablemente y pivotentemento la ndqui~-
na manipuladora'de moberiales y él vehiculo motriz, moedios extensibles
que interconectban la mencionade mfquine menipuladora de matericles y
¢l citado voiifculo motriz para varior la relacién engular entre la né—
quina manipulodore de materiales y el vehiculo mobriz, incluyendo la
referide méquine manipuladora de materiales un ‘bestidor princinal, wn
equipo menipulador del material, un carro para soporbte del equipo,
medios pora montar el carro al bastidor principal de le méquina moni-
puladora de maberiales pora un movimiento de pivote clrededor do un
eje generalmenbe horizontal, medios pare coneclar extensiblemenfe el
basbidor principal y el carro para pivotar el carro alrc&edor de di-

chos medios de montaje, medios para deslizor el carro em relacidén con

¢
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los mencionados medios de montaje, medios para montar pivotaniemente

el equipo al carro, y medios extensibles operativemente conectados
entre el equipo y el carro para pivotar dicho equipo alrededor de su
montaje de pivote con el carro,

5., Lo méquina seg@n le Reivindicacién 4, inclu-
yendo un eje transvefsal montado sobre el mencienado bastidor princi-
pel de la méquing menipuladora de maberianles, wna rueda monteda en ca-
do exbremo del indicado eje para soporte de la indicada mfquine mani-
puladore de materiales, y medios para conecbar accionablemente ¢l e-
je de la méquina menipuledora de meterinles y'el vehiculo métriz.

[

8, Lo méquina segtn la Reivindicacién 8 en que

los mencionados medios para conectar accionablemente el eje y el vo~

hiculo motriz incluyen un diferencial montade sobre la méquina mani-—

puledora de materiales y asocindo con el referido eje.

- 7, Ia mdquina segin la Reivindicacién 1, en que
los medios extensibles opercbivamente conectados entre el equipo ¥y
el carro para pivetar cl mencionado equipo alrededor de su montaje de
pivote con el carro; comprende un cilindro de fluido a presidén con un
vistago de pistén asocindo con el mismo, medios para monbar un extre—
mo del eilindro a la cara inferior.del citado carro, y medios para
monter el vdstago de pistén al equipo por debajo de la conexidn de
pivote entre el cquipo y el carro.

‘8. Se reivindica por (iltimo, como objeto sobre el que ha

de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: "UNA MAQUINA MANI-

PULADORA DE MATERIALES".
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Todo oonforme queda desorito y reivindioado en la pre—

| Madrid, 23 de Junio 1.967
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