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Este invento se .refiere a nna máquina perfecciona­

da para la  manipulación de m ateriales y en particu lar a una clase de 

dispositivos conocidos como cargadoras transportadoras.

Un p articu lar objeto del presente invento es pro­

porcionar una máquina perfeccionada para la  manipulación de mateiia— 

les  que dispone de unos medios, independientes de los de tracción por 

' acoplamiento a l terreno, para empujar e l accesorio manipulador del ma­

te r ia l  a l in te rio r del m aterial que lia de ser cargado.

Otro objeto del invento es f a c i l i t a r  uno de ta le s  

dispositivos en e l que, con e l accesorio manipulador del m aterial en 

la  posición, de transporte, e l  peso principal del m aterial cargado se 

mueve hacia atrás para proporcionar un equilibrio  mejorado para la

máquina.
Otro objeto del presente invento es proporcionar 

uno de ta le s  dispositivos que estó accionado por un motor primario 

externo para reducir a un mínimo'el tamaño to ta l de la  máquina mani­

puladora de m ateriales.
Otro objeto es f a c i l i t a r  una máquina manipuladora 

de m ateriales en la  que e l accesorio manipulador de los m ateriales 

está pivotantemente montado sobre un carro y e l carro está montado 

sobro medios extensibles que tienen una conexión pivotante con e l 

bastidor principal dé la  máquina para f a c i l i t a r  con e llo  que e l ac­

cesorio tenga un punto f i jo  de pivote en relación con e l bastidor 

principal' de la  máquina.
Un objeto más del presente invento es proporcionar 

una cargadora transportadora en que los medios para e l carro del e- 

quino reciprocablemente montado comprenden vástagos de pistón de arie  

te s ' hidráulicos, cuyos cilindros están montados sobre e l carro de 

movimiento alternativo,-
'■ Otros objetos y ventajas del presente invento que-30
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darán claros para aquellos versados en la  técnica mediante la  siguien­

te  descripción detallada del invento tomada en relación con los. adjun­

tos dibujos, en los que:
La Figura 1 es una v ista  v e rtic a l de una máquina 

manipuladora de m ateriales construida de acuerdo con las enseñanzas 

del pi-esente invento, con partes descubiertas para ilu s tra r  con más 

claridad el mecanismo actuador del equipo que soporte e l carro, con 

e l equipo ilustrado, en líneas llen as, en una posición baja de avan­

ce.
La Figura 2 es una v ista  sim ilar a la  que so ilu stra  

en la  Figura 1, con e l equipo manipulador dé los m ateriales ilu stra ­

do en líneas llenas en una posición generalmente horizontal, y en l í ­

neas a trazos en una posición elevtiáa.

La Figura 3 es una v ista  sim ilar a las que se mues­

tran en las Figuras 1 y 2 con e l cucharón ilustrado en líneas llenas 

en una posición de transporte del m aterial.

La Figura 4 es una planta‘superior agrandada de la  

máquina ilustrada en las Figuras 1, 2 y 3, con e l carro retraido a

la  posición de transporte.
La Figura 5 es un alzado frontal de la  máquina del

invento.
La Figura 6 es una sección tomada sobre la línea

6-6 de la  Figura 5.
La Figura 7 es una sección sobre la línea 7-7 de

la  Figura 6.
. La máquina manipuladora de m ateriales (8 ) del pre­

sente invento, comprende en general un bastidor principal ( l 0) , un 

equipo manipulador de m ateriales (12) , un carro para soporto del o— 

equipo (id ), medios (lO) para montar e l carro a l bastidor principal 

para un movimiento de pivote alrededor de un e je  generalmente liori—30
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zontal, medios (18) para conectar extensiblcmcnte e l bastidor princi­

pal y e l carro pai"a pivotar e l carro alrededor de los mencionados me­

dios de montaje (16), medios (20) para 'deslizar e l carro en relación 

con los citados medios de montaje (16), medios (22) para moiroar pivo— 

tantemonte e l equipo a l carro, y medios extcnsibles (24) operativa­

mente conectados entre e l equipo y e l carro para pivotar a dicho equi­

po alrededor de su montaje de pivote (22) con e l carro.

EL BASTIDOR PRINCIPAL.

El bastidor principal (10) incluye un.miembro de 

bastidor posterior (30) generalmente posicionado verticalm cnte. iirben­

di en do se hacia atrás desde e l miembro 30 ex iste  un par do placas (32 

y 34) cada una'de las  cuales soporta un par de placas (06 y 33 respec­

tivamente). Las placas 35 y 38 están taladradas t a l  como en 40 como 

mas claramente se muestra en la  Figura 6 de los dibujos.

■ IJn vehículo (42) que soporta un motor primario, cu­

yo vehículo puede comprender una cuch illa  topadora corriente ("bulldo­

zer") o sim ilar o un vehículo sobre ruedas específicamente diseñado 

como medio suministrador de potencia para la máquina manipuladora de 

m ateriales, está equipado con un par cooperante de miembros de placa 

(44 y 46) que se extienden hacia delante que se reciben entre los pa­

res de placas 36 y 38 conectados a l miembro posterior (30) de la  má­

quina manipuladora de m ateriales. Las placas cooperanuos (44 y 46) so­

portadas por e l vehículo que contiene e l motor primario están también 

taladradas para re c ib ir  unos pasadores de acoplamiento (48 y 50) para 

f a c i l i t a r  con e llo  una conexión pivotante entre la  máquina manipulado­

ra de m ateriales y su generador de potencia.

El conjunto de placa posterior (30) incluye también 

un par de elementos de a la  (52 y .54) como mas claramente se ilusu^a, 

por ejemplo, en la  Figura 4 de los dibujos. Cada elemento de a la  (52 

y 54) soporta rígidamente un miembro -cilindrico de soporte (56 y 58)

s



342228
que proporcionan los medios para re c ib ir  un elemento de uno de los 

pistones hidráulicos (CO y 62 respectivamente). Se apreciará que e l 

otro elemento de cada uno de los pistones hidráulicos (60 y 62) está 

similarmente montado a l vehículo (42) que soporta a l motor primario, 

con lo que cuando e l fluido a presión es dirigido a los cilindros de 

los pistones la  máquina manipuladora de m ateriales (8 ) puede ser 

guiada a izquierdas o a derechas o mantenerse en alineación con e l 

vehículo (42) que soporta e l motor primario. Los extremos superio­

res derecho o izquierdo del conjunto de placa posterior (30) sopor­

tan unos medios de horquilla (64 y 66) cuyos miembros están taladra­

dos para re c ib ir  los pasadores de pivote (lo) como después se descri- 

be más ampliamente.

El conjunto de placa posterior (30) está conectado 

a un travesano frontal (63) a travós de una pluralidad do miembros 

de soporte generalmente designados en 70, 7 0 ',  72, 7 2 ', 74 y 7 4 ' y 

un alojamiento de transmisión transversal (76). Además, las conexio­

nes entre las secciones delantera y trasera .d e l vehícúlo están fa c i­

litadas por un par de v a r illa s  de conexión (78 y 7 8 ')  que están co­

nectadas por pasadores a los extremos delantero y trasero del b asti­

dor principal sobre o jes horizontales en general. La conexión poste­

r io r  por pasador, para la  v a r illa  de conexión 78, se designa en 80 

en la Figura 3 de los dibujos. El pasador 80 conecta la  v a r illa  78 

a l conjunto de bastidor trasero (30) por medio de una a le ta  in ferio r 

tran sv ersa l'(8 2 ) . También, como más claramente se muestra en la  F i­

gura 3 de los dibujos, un soporte adicional para la a le ta  in ferio r 

(82) es facilitad o  mediante unos esquineros ta le s  como los que so de­

signan en 84. .

El alojamiento de transmisión (76) 'contiene un par 

de e jes  (86) ,  uno para cada una de las ruedas (88 y 88' ) .  Los ojos 

(86) están conectados a un medio d iferencial corriente, que no se
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muestra en los dibujos, cuyo medio d iferencial está  provisto de un 

e je  de entrada (00) que a su voz está conectado a un e je  de par de 

fuerza (92) que se extiende hacia a trás . El oje 92 es conectado por 

un e je  (94) y una junta universal (-96) a l motor primario soportado 

por e l vehículo (42), mostrándose más claramente e l tren motriz en 

la  Figura- 6 de los dibujos.

El travesano fron ta l (GS) tien e adecuadamente mon­

tados sobre e l mismo -dos pares de soporte de co jin ete  (98 y 9 8 ')  que 

reciben a unos pasadores de pivote (99 y 9 9 ')  para conectar pivotan— 

teniente un extremo del medio elevador (18) del carro con e l bastidor 

principal segán después se describe más ampliamente,

EL CAURO.
C

El carro (14) incluye un par de viguetas de ca ja  

(100 y 100')  cada una de las cuales tiene una parte posterior ( 102) 

generalmente re c tilín e a  y una parte delantera (104) goneralmenoe pen—• i
diente hacia .abajo. Las viguetas de ca ja  están construidas de forma 

que sus espesores de sección transversal y por oanoo su lesisoencia  

es mayor junto a l punto "A" donde se encuentran la  parte generalmon— 

te  re c tilín e a  y la  parte que se extiende hacia delante pendienao ha­

c ia  abajo.
Las viguetas (100 y 100') están intereonootadas me­

diante placas superior e in fe r io r  (106 y 106') y una pluralidad, de 

miembros de a le ta  transversales que generalmente se designan en 108, 

cuyos miembros transversales de a le ta  se ven más ciaramenue en sec­

ción transversal en la  Figura 6 de los dibujos. Las viguetas (100 y 

100' ) ,  las placas superior o in fe rio r  (106 y 106') y las a le tas  trans­

versales (108) forman un carro muy rígido. Incluida en e l carro hay 

una cavidad (110) que se ilu s tra  mas claramenoe on las Figuras 4 y 

6 . Ih. e l extremo superior de la  cavidad (llO) van montados unos me­

dios de cojinete- de tipo de horquilla (112 y 112' ) ,  cuyos medios re -3 0
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cihon pivotantemente las mitades coincidentes do horquilla (114 y 

114') de sus respectivos cilindros (116 y 116') do los medios de 

pistón (18) para conectar extensiblemente e l bastidor principal 

(10) y e l carro (14) como después se describe más ampliamente.

5 Además, e l carro -.(14) tiene formados do cada una

de las viguetas (100 y 100')  unos medios de soporte de tipo de hoj>- 

q u illa  (118 y 118') cuyos medios de soporte de tipo de horquilla 

reciben pivotantemente a unos elementos de soporte coincidentes 

(120 y 120')  asociados con los medios (24) para mover e l equipo 

10 montado sobre e l carro segón después se describirá más ampliamen­

te .

Montados a lo largo de la superficie superior de 

la  parte re c tilín e a  (102 y 102')  de cada vigueta (100 y 100')  hay 

un cilindro (122 y 122') para e l fluido a presión. Cada cilindro 

15 está provisto de un par de cabezas (124, 126 y 124 ', 12G')« Cada u—, 

na de las cabezas de cada uno de los cilindros está taladrada para 

re c ib ir  deslizablemente a su respectivo vásiago de pistón (128 y 

12 8 '). Cada vástago de pistón tiene asociado un pistón (130 y 130') 

que se muestran por ejemplo en líneas a trazos en la Figura 4 de los 

20 dibujos. El extremo posterior de cada uno de los vástagos de pistón 

(128 y 128 ') está conformado y taladraáao para ser recibido' en e l 

in te rio r de los medios de soporto (66. y 64 respectivamente),y se 

mantienen en su in te rio r  mediante los correspondientes pasadores de 

pivote (lG) que también se muestran mas claramente en la  Figura 4 de 

25 los dibujos.

El extremo opuesto de cada uno de los vástagos de 

pistón (128 y 128') es de configuración c ilin d rica  y cuando e l carro 

(14) se encuentra en su posición atrasada como se ilu stra  en la  Figu­

ra 6 los extremos delanteros de los vástagos de pistón se proyectan 

más a llá , segiin se muestra, de las cabezas (126 y 126() del pistón30
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Corno e l  soporte de deslizamiento para e l carro en­

tero , en una gran extensión, es soportado por los vástagos de pistón 

(128 y 1 2 8 '), a fin  de red u cir.e l desgaste en los pistones y sus vas­

tagos, so ha empleado ésta forma de construcción, con lo que cada u— 

no de los cilindros (122 y 122')  tiene un soporte espaciado de d esli­

zamiento sobre su respectivo vástago de pistón. .

La mayor parte del extremo delantero (104-y 104') 

de cada una de las viguetas (100 y 100')  esté conformado y taladrado 

para re c ib ir  los pasadores de pivote (22) , cuyos pasadores de pivote 

montan pivotantemente e l equipo manipulado!'' de m ateriales, general­

mente designado en 12, a l carro.

Los medios para elevar y descender e l carro, o pa­

ra pivotar e l carro (14) .alrededor de los pasadores de pivote (lC) 

comprenden e l par de cilindros (116 y 116') actuados por fluido a 

presión, cuyos cilindros están pivotantemente,montados a l carro me­

diante unos pasadores de pivote (140 y 1 4 0 '). Cada uno do los c i l in ­

dros (116 y, 116 ') para fluido a presión está provisto do un vástago 

■de pistón (142 y 142 ') y un pistón asociado. En la  Figura 0 de los 

dibujos solamente se ilu s tra  e l pistón 146 '. El extremo in fe rio r  de 

cada uno de*ios vástagos de pistón (142 y 142') está conformado pa­

ra ser recibido entre e l par de medios espaciados de soporte (98 y 

9 8 ')  que se muestran por ejemplo en las Figuras 5 y 6 de los dibujos, 

cuyos soportes (98 y 9 8 ')  incluyen pasadores de pivote (99 y 9 9 ') 

anteriormente descritos.
Observando por ejemplo les Figuras 1 y 6 de los 

dibujos, se observará que los cilindros para e l fluido a presión 

(116 y 1 1 6 '), que conectan el bastidor principal y e l carro, están 

sustancialmente v e rtica le s  cuando e l carro está en su posición de 

extensión de avance y los pistones (142 y 142 ') de los cilindros 

( l l 6 y 116') están en una relación telescópica. Sin embargo, cuando
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e l carro está en su posición hacia a trás, los cilindros (116 y HG') 

tienen una inclinación hacia atrás segón se muestra en la  Figura 6. 

Así, e l carro es pisvotado hacia arriba alredédor de su conexión de 

su conexión de pivote (lG) con e l bastidor principal en movimiento 

5 desde su posición de transporte horizontal y hacia atrás que se mues­

tra  en la  Figura 6 a su posición de excavación y elevación que se 

muestra en la  Figura 1. Esta relación prevalece también cuando' los 

brazos de pistón (142 y 142') están en una relación extendida con 

relación a sus respectivos silindros como sé ilu s tra  en las Figuras

10 . 2 y 3 de los dibujos.
Cada par de cilindros (122 y 122'y 116 y 116 ') es 

del tipo de doble acción. El cilindro '122 está conectado a l fluido a 

presión a travós de unos medios de entrada y de salida (150 y 152) 

en tanto que e l cilindro 122' tiene medios sim ilares de entrada y de 

15 salida (150 ' y 152') para e l fluido a presión. Con referencia especi-

f-ienmonte  a las Figuras 1 y G, e l cilindro de fluido a presión (llC ) 

está provisto de medios de entrada y de salida del fluido (154 y 15G) 

en tanto que su otro cilindro está provisto de medios do entrada y

de salida del fluido (154' y. 156')» c°n lo ciu0 e l fluido u presión

20 puede ser dirigido a una u otra cara de los pistones para olevax’ o

descender e l bastidor, o extender o retraer e l bastidor.

EQUIPO MANIPULADOR DE MATERIALES.

Aunque la máquina del presente invento puede sopor­

ta r  una pluralidad de formas de equipos ta le s  como medios de elova- 

25 ción por horquilla, sujeta-troncos y medios transportadores, en la

forma ilustrada del invento, e l equipo (12) comprende un cucharón 

(200). El cucharón (200) es del tipo de almeja de carga delantera e 

incluye tina mitad trasera de cuchara (202) y una mitad delantera do 

‘ cuchara (204). La mitad trasera  de cuchara está provista de dos pares 

30 de miembros espaciados de placa (206 y 2 0 6 '). Cada tino de los pares
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de miembros de placa (206 y 206 ') está  provisto de miembros de sopor­

te ' superior (208 y 208 ') cuyos miembros.de soporte superior cooperan 

con los pasadores de pivote (22) para conectar la  mitad trasera  de la  

cuchara a l carro (14). Ademdsj los pares de placas (206 y 206 ') t i e ­

nen medios de soporte in fe rio r  (210 y 210')  que cooperan con los ex­

tremos extendidos (212 y 212 ') de los vástagos do pistón (214 y 214 ') 

de los cilin d ros de fluido a presión (216 y 216 ') de los medios 24 

que están operativamente conectados entre e l equipo y e l carro (14),

Los cilin d ros (216 y 216 ') son también de doble acción y están pro­

v isto s de medios de entrada y de salida (218, 220 y 218 ', 220'  res­

pectivamente) para e l fluido a presión, con lo que cuando e l fluido 

a presión es dirigido dentro o fuera de los cilin d ros, e l  equipo es 

basculado alrededor de sus conexiones de pivote (22) a l carro ^14),

 ̂ La mitad delantera de la  cuchara (204) está  pivo— 

tantemente montada a la  mitad trasera  (202) mediante un par de cone­

xiones de pivote (228 y 2 2 8 ') . Las mitadas de cuchara so mueven en 

relación rnútua alrededor de las conexiones de pivote (228 y 22S ) 

mediante un cilindro (230) actuado por un fluido a presión re la tiv a­

mente baja, y provisto de un vástago de pistón (232), El cilindro 230 

está pivotantemente montado, t a l  como en 234, a la  parte trasera  (202) 

de la  cuchara, en tanto que e l extremo extendido del vástago de pis­

tón (232) está pivotantemente conectado, ta l  como en 236, a la  parte 

delantera de la- cuchara.-(204), con lo que cuando e l fluido a presión 

es dirigido a l extremo del cilindro junto a la  conexión de pivote 

234, e l vástago de pistón es extendido para ab rir  e l cucharón y cuan- ' 

do e l fluido a presión es dirigido a l extremo opuesto, las mitades 

del cucharón son pivotadas juntas, como más claramente se muestra en 

la  So licitu d  de Patente Norteamericana de Otto Puhlmann Serie  n2

OPERACION.

El vehículo (42) que soporta e l motor primario,

-1 0 -
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ademas ele proporcionar la  fuerza de tracción para las ruedas (88 y 88')  

de la  máquina manipuladora de m ateriales, contieno también medios co­

rrientes para f a c i l i t a r  e l fluido a presión para los d istin tos pis­

tones de fluido a presión de la  máquina manipuladora de m ateriales, 

o El vehículo (42) que soporta e l motor primario podria por tanto in­

c lu ir  un ¡venerador de fluido hidráulico, una bomba y válvulas de con­

tro l independiente para lo s .c ilin d ro s de extensión y retracción del 

carro (122 y 1 2 2 '), para los cilindi'os de elevación del carro (llG  y 

1 1 6 '), para los cilindros (l26 y 126') para pivotar e l cucharón y pa- 

10 ra e l cilindro (230) para ab rir e l cucharón. Las válvulas para los c i­

lindros de extensión y retracción del carro deben conectar cada tino 

de los cilindros 122 y 122'  a la  bomba y a l sumidero de forma que e l 

movimiento de la  válvula de control desde la  posición neutra a cual­

quiera de las otras dos posiciones ocasiona que e l fluido sea d ir ig i-  

15 do desde la  bomba a, por ejemplo, e l extremo delantero de los c i l in ­

dros 122 y 1 2 2 y e l movimiento de la  válvula en la dirección con­

tra r ia  d ir ig ir la  e l fluido a presión desde la  bomba a l extremo poste­

r io r  de dichos cilindros mientras los extremos opuestos están conec­

tados a l sumidero hidráulico. Mecanismos sim ilares de válvulas se eo- 

20 plean para los restantes pistones hidráulicos ,de la  máquina.manipula­

dora de m ateriales, en una forma corriente. Un sistema adecuado para 

la  operación de los pistones actuadores para la máquina manipuladora 

de m ateriales se expone en la Patente Norteamericana 2,982.101 pro­

piedad del cesionario de óste invento. También se apreciará por aque- 

25 lío s  versados en la  tócnica que puede montarse un sistema de control

más complicado en e l vehículo (42) portador del motor primario, úc 

forma que c ie rta s  de las  válvulas de control pueden tenor medios de 

enclavamiento para impedir que e l operario eleve los cilindros 116 

y 116' cuando e l cucharón (200) se encuentra en la posición que se 

muestra con líneaB llenas en la  Figura 1, Se observará que cuando la30
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cuchara se encuentra en dicha posición no existe espacio disponible 

entro ol extremo trasero de la  cuchara y los medios do tracción  por 

acoplamiento a l terreno (38 y 88/) para elevar e l cucharón.

Un c ic lo  de operación de 'la  raá quina perfeccionada 

5 , para la  manipulación de materia.les puede comprender lo siguiente,

cuando e l equipo manipulador del m aterial comprende un cucharón de 

almeja como e l que se ilu s tra  en los dibujos. Desde la  posición de 

excavación ilustrada con líneas llen as en la  Figura 1,- e l cucharón 

(200) puede sor girado avanzando en e l in te rio r del m aterial a car­

io gar mediante una actuación del par de cilindros (116 y 110 ) para

giro o pivotado del cucharón para posicionar e l cucharón en la  po­

sición  do vuelco bajo que se ilu s tra  con líneas llenas en la Figu­

ra 2 de los dibujos. Desde ósta posición e l operario puede olevar e l 

cucharón (200) extendiendo los cilindros elevadores (116 y 11G')

15 para posicionar e l cucharón en, la  posición de vuelco elevado que se

ilu s tra  con líneas a trazos en la  Figura-2, o bien puede ol opera­

rio  re traer e l cucharón a la  posición de "transporte" que se ilu s­

tra  con líneas llenas en la  Figura 3, Se observará que e l cucharón 

puede ser volcado mediante la  actuación del cilindro (230) bien des— 

20 de la  posición baja ilustrada con líneas llenas en la  Figura 2, o

desde la posición elevada que se ilu s tra  con líneas a trazos en la 

' Figura 2, dependiendo de que e l m aterial sea sencillamente para ser 

depositado en un vehículo bajo o sobre la  superficie del terreno, o 

en e l in te rio r  de un vehículo a lto .

25 También se observará por la  Figura 3 que e l opera­

rio  puede retraer e l carro cuando e l cucharón está  en la  posición 

de vuelco elevado, que se ilu s tra  con líneas a trazos en la  Figura 3, 

y a l mismo tiempo puede g irar el,cucharón a una posición más horizon­

t a l  alrededor de su pivote (22) con e l carro (14) del cucharón.

30 Por la anterior descripción do la realización pire—



342228
ferida del invento quedará claro para aquellos versados en la  técn i­

ca que la  máquina manipuladora de m ateriales cumplo perfectamente to­

das las pretensiones y objetos anteriormente establecidos.

También quedará claro para los versados en la  téc­

n ica que pueden realizarse varias.m odificaciones en la  forma del dis­

positivo que se ilu s tra  en los dibujos. Por ejemplo, cuando se deseo 

un mecanismo de p e stillo  automático puede fa c i l ita r s e  sobro e l carro 

( l 4 ) para impedir que los esfuerzos‘de empuje, durante la  carga del 

cucharán, sean transmitidos a través de los vdstagos de pistón 128 y 

128' a los cilindros 122 y 122 '. S i se emplea ta l  mecanismo de p esti­

l lo , xinos mecanismos de desenganche e léctrico s  o hidráulicos deben 

coordinarse con los medios de válvulas actuadoras del carro para desen­

ganchar automáticamente e l carro del bastidor principal durante la ope- 

racián de los cilindros del c a rro .,

Ih resúmen, la  Patente de Invencián que se s o lic ita

deberá recaer sobre las siguientes:

“ Km VINDICACIONES -

1. Una máquina manipuladora de m ateriales compren­

diendo un bastidor principal, un equipo manipulador del m aterial, un 

carro de soporte del equipo, medios para montar e l carro .a l bastidor 

principal para un movimiento pivotanto alrededor de un e je  generalmen­

te  horizontal, medios para conectar exfcensiblemente e l bastidor prin­

cipal y e l carro para pivotar e l carro alrededor de dichos medios de 

montaje, medios para deslizar e l carro en relación con dichos medios 

de montaje, medios para montar pivotañtemente e l equipo a l carro, y 

medios operativamente conectados entre e l equipo y e l carro para pi— 

votar dicho equipo alrededor de su montaje de pivote con e l carro.

2. Una máquina manipuladora de m ateriales compren­

diendo un bastidor principal, un equipo manipulador del m aterial, un 

carro para soporte del equipo, medios para deslizar e l carro en reía—



ción con dicho bastidor principal, comprendiendo los mencionados inodios 

de deslizamiento un cilindro que tiene asociado un vástago do pistón, 

medios para montar e l cilindro sobre e l carro, medios para montar e l 

extremo extendido del vástago de pistón a l bastidor principal para 

e l movimiento pivotante del carro alrededor de un e je  generalmente 

horizontal, medios para conectar extensiblemente e l bastidor princi­

pal y e l carro para pivotar e l carro alrededor dol montaje de pivote 

entre e l extremo extendido del vástago de pistón y e l bastidor prin­

c ip a l, y medios extensibles operativamente conectados entre e l equi­

po y e l carro para pivotar dicho equipo alrededor de su montaje de 

pivote con e l carro.
3. La máquina manipuladora de m ateriales según 

la  Reivindicación 2 , en que los medios para conectar extensiblemente 

e l bastidor principal y e l carro y los medios extensibles operaoiva- 

mente conectados entre e l equipo y ol carro, coraprenaon unas única— 

des de pistón y cilindro actuadas por fluido a presión.

4. Una máquina cargadora transportadora, que com­

prende una máquina manipuladora do m ateriales y un vehículo motriz, 

medios para conectar desenganchablemente y pivotantemento la  máqui­

na manipuladora de m ateriales y e l vehículo motriz, medios extensibles 

que interconectan la  mencionada máquina manipuladora do m ateriales y 

e l citado vehículo motriz para variar la  relación angular antro la  má­

quina manipuladora de m ateriales y e l vehículo motriz, incluyendo la  

referida máquina manipuladora de m ateriales un basoidor prin cip al, un 

equipo manipulador del m aterial, un carro para soporte del equipo, 

medios para montar e l carro a l bastidor principal de la  máquina mani­

puladora de m ateriales para un movimiento de pivote aliedodor uo un 

e je  generalmente horizontal, medios para conectar extensiblemente e l 

bastidor principal y e l carro para pivotar e l carro alrededor de di­

chos medios de montaje, medios para deslizar e l carro en relación con
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los mencionados medios de montaje, medios para montar pivotantemente 

e l equipo a l carro, y medios extensibles operativamente conectados 

entre e l equipo y e l carro para pivotar dicho equipo alrededor de su 

montaje de pivote con e l carro,
5 5. La máquina según la  Reivindicación 4, inclu­

yendo un e je  transversal montado sobre el mencionado bastidor princi­

pal de la  máquina manipuladora de m ateriales, una rueda montada en ca­

da extremo del indicado e je  para soporte de la  indicada máquina mani­

puladora de m ateriales, y medios para conectar accionablemente e l e - 

10 je  de la  máquina manipuladora do m ateriales y e l vehículo motriz,

6, La máquina según la Reivindicación 5 en que 

los mencionados medios para conectar accionablemente e l e je  y e l ve­

hículo motriz incluyen un d iferencial montado sobre la máquina mani­

puladora de m ateriales y asociado con e l referido e je ,
7 , La máquina según la Reivindicación 1, en que 

los medios extensibles operativamente conectados entro e l equipo y

e l carro para pivotar e l mencionado equipo alrededor de su montaje de 

pivote con e l carro, comprende un cilin d ra  de fluido a presión con un 

vástago de pistón asociado con el mismo, medios para montar un extre- 

20 mo del cilindro a Iq cara in fe rio r  del citado carro, y medios para

montar e l vástago de pistón a l equipo por debajo do la conexión de

pivote entre e l equipo y e l carro.
8 . Se reivindica por último, oomo objeto sobre e l que ha

de reoaer la  Patente de Invención que se s o lio ita i "UNA MAQUINA MANI—

25 PULADORA DE MATERIALES".

[23

30
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Todo conforme queda desorito y reivindíoado en la  pre­

sente memoria .que consta de d iec ise is  páginas mecanografiadas y di­

bujos que se aoompañan»
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