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El invento se refiere a una mdquina de obras pibli-
cas, en especial a una niveladora, con un bastidor priﬁci-
pal en el que estd soportado un brazo en forma basculsble
transversalmente a la direccidén de la marcha, que reﬁi 2
5 1la hoja, :

En una niveladora conocida del tipo indicado, estd

una parte del vehiculo, en la que estd contenido el meca-

nismo de accionamiento, unida con las ruedas delanteras o-—
?ientables a través de un bastidor principal relativamente
10 -estrecho, estando dispuesto en dicho bastidor principal,

inmediatamente delante del asiento del conductor que se . en-

cuentra sobre la parte del vehiculo que contiene el dispo-
. sitivo de accionamiento, un brazo transversal a la direc-
cién de la marcha, que dd acogida & cilindros de trabajo
15 icargables hidrdulicamente por su extremo, y que por el o-
%ro extremo soportan la hoja. El brazo en si estd soporta-|
Edo sobre la viga principal en forma desplazable transver-
ﬁaimente al asiento de la marcha, de modo gque la hoja pue-
ﬁe, mediante basculacidn del brazo, ser hechs girar en tor-
20 no del eje longitudinal del bastidor principal. Ahora bién;
;sta forma de soporte del brazo sobre el bastidor principai
%s complicada y costosa.

El problema a resolver con el objeto del invento,

estriba en disponer y dar al brazo una forma mds ventajosa
25 @ue hastg ahora en cuanto a su soporte. Este problema ha
sido resuelto conforme al invento, por el hecho de que el
%razo estd soportado de manera basculable en una guia uni-
?a con el bastidor principal, siendo fijable con relacidn
? dicha guia a través de al menos un dispositivo de reten-

30 cién accionable por via hidrdulica. De éste modo se cres
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un soporte seneillo para el brazo, que ademds de ésto pue—;
de ser fijado fdcilmente por medio del dispositivo de rex |
tencidn. Para ello no es necesario que el operario sbando-
ne el asiento del conductor, de modo que, visto en general
el proceso de basculacidén y fijacidn del brazo puede ser

1llevado a eabo sin pérdida de tilempo, asi como sin aplisca-

cidén de grandes fuerzas manuales.

‘ Convenientemente se da a la guia forma de arce de
%circulo, estando dotado de al menos una ranura de guia, en
1la que encaja por 1o menos una pieza de conduccidén unida g
jcon el brazo. Para un montaje sencillo, puede la guia, de
%cuerdo don otra caracteristiea del invento, estar unida !
?e manera soltable con el bastidor principal, abarcdndolo

por encima, y estar ablerta hacla la superficie de apoyo

|
ge la niveladora.

En lo:que se refiere particularmente a la guia, es-

1

tdn dispuestas, conforme al invento, sendas ranuras de guig

|
i
f
i
b

ambos lados de la guia, una frente a la otra, y ésta dl-,

Fima presenta al menos dos taladros para enclavar el dispoﬁ

TR

sitivo de retencidn. Ventajosamente estdn provistos los taQ
ladros a este particular en el mnervio de la guia que queda
entre las dos ranuras de guia.

Para su soporte sobre la guia, estd el brazo hecho
yentajosamente con seccidn transversal en forma de U, de
ﬁodo que puede solapar la guia por ambos lados, estdndo las

piezas de guia, soportadas en las ranuras de guia, unidas

con una. rame del brazo de forms de U.
En particular esta el dispositivo de retencidn con-
?orme al invento dispuesto en el brazo, y presenta por lo

menos un perno desplazable axialmente por via hidrdulica,
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‘que encaja en los taladros de la guia, pudiendo estar Jdota=

‘do a ambos lados de la viga principal, a efectos de garanr
i’c:.zar una retencidén segura, de sendos pernos desplazables
axialmente por via hidrdulica, previstos en una de las ra-
mas del brazo. f
Con objeto de que el conductor pueda Observar el

proceso de retencidmn y decidir el momento en gue ha de ser

acclonado el dispositivo de reten01on, estdn los pernos
!desplazables axialmente por via hidrdulica previstos en la
rama del brazo opuesta al asiento del conductor, ¥ la rama

gel brazo vuelta hacia el asiento del conductor ests pProvis

ta de sendas mirillas a la.altura del dispositivo de reten=

cidn.

De acuerdo con otra caracteristica del invento, es-
Fdn los pernos desplazables axialmente por via hidrdulica
Lechos en forma cénica en sus extremos encajables en los
ialadros, ¥y los taladros previstos en la guia estdn reali-
zados de manera correspondiente, con lo gque se consigue que
én.un corrimiento reciproco del brazo y de la guia, el pri-
pero sea empujado a su posicién correspondiente.
§ Para cargar el perno desplazable axialmente por via
hidrdulica, estd el dispositivo de retencibn, conforme al
invento, provisto de un cilindro hidréulico.dotado de un
aiémetro mayor con relacidn al perno, en el que el perno
%s desplazable axialmente sobre un anillo obturador previs-
?o en su extremo opuesto al cono, estdndo practicada en el
ierno una cémara de presidn, en la que estd conducida uma
bieza de gufa fija que presenta un dnima axial. Por consi~
gulente, al ser cargada la cdmara de presidén prevista en

el cilindro hidrdulico, se puede soltar la retencidn entre
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brazo y gula, mientras que al ser cargada la cdmara de pre—
sidn prevista en el perno, tiene lugar una retencidn netre*
brazo y guia.

En particular estd el perno, que se halla.soportédo
de manera desplazable axialmente sobre la pieza de guia,
conducido de manera desplazable axialmente en un manguito
que, por un extremo, se apoya contra el cilindro y, por el
otro extremo, penetra en una ranura de guia de la gufa, a-

travesando una rama de la misma, estdndo asimismo la pieaa

de guia dispuesta en una tapa unidae con la rama ¥y contra la

i
‘que se apoya el cilindro por su extremo opuesto al manguito.
‘ i
Visto en general estd el brazo de seceidn transver-

4sal de forma de U conforme al invento, soportado en o sobrg

12 guia de forma de arco de circulo, unido de manera solta-

ble con la viga principal, presenta piezas de guia conduciL
das en las ranuras de guia practicadas en la guia, y estd
provisto de un dispositivo de retencidn cargable por via

hidrdulica, con al menos un perno que, a efectos de fijar

la posicidn angular de cada caso del brazo, puede ser en-

clavado en taladros previstos en la guia, !

En el dibujo ha sido representado un ejemplo de rea;
lizacidén del objeto del invento, que serd explicado con m&s
detalle en la descripcidn siguiente, mostrando:

La fig. 1, la niveladora vista en perspectiva;

la fig. 2, el brazo de la niveladora con el bastidor
principal de la misma cortado;

la fig. 3, el alzado lateral correspondiente a la
fig. 23

la fig. 4, el soporte del brazo sobre la guia del |

bastidor prineipal, visto en perspectiva;

la fig, 5, una seccidn a lo largo de la linea 5-5 en

la fig. 2, si bién a mayor escala; 34 2 0 2 1
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la fig. 6, una seccidén a lo largo de la linea 66
en la fig. 5, asimismo a mayor escala.
La niveladora representads en la fig. 1 del dibujo

presenta una parte 10 del vehfculo, en la que estéd conieni-

do el dispositivo de accionamiento, con ruedas motrices 11

dispuestas en tdndem, y con dos ruedas delanteras orierta-

ibles 12, que estan unidas con la parte 10 del vehlculo a

’traves de una viga principal 13 que se extiende longitudi-~
nalmente ¥y que, en seccidn transversal, tiene forma rectant
gularo Las paredes laterales verticales de la viga princi-
pal 13 han sido designadas con 14 y 15, ¥y su lado superior
¥y lado inferior con 16 y 17. En el extremo posterior de la
#iga principal 13 estd dispuesto un asiento 18 para el con-
ductor, en cuyas proximidades estdn previstos 6rganosr de
mando para el acclonamiento de las diversas unidades hidrdu—
iicas, asi como un volante para dirigir las ruedas delante-

fas 12,

Una. hoja 19 estd dispuesta por debajo de la viga

brincipal 13 mediante una corona giratoria 20 provista de !

, o E
dentado interior, siendo basculable a través de un cilindro
de giro o similar, cuya caja ha sigo designada con 21, y eé—

%é suspendida de un brazo 25, que estd soportado de tal mo-
ao por encima de la viga principal 13, que sus extremos so-
bresalen por encima de esta Wltima. EL brazo en si consiste
éntre otras cosas, en una placa de base 26 de seceidn trans-
%ersal en forma de U, abierta hacia el suelo, cuyas ramas
éeparadas entre si han sido designadas con 27 y 28, En el
iado interior de la placa de base 26, a saber, en la zona
de sus extremos, estdn provistos refuerzos 29 y 30, por e~

gemplo, soldados, que reciben espigas 31, 32 horizontales,
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‘que se extienden transversalmente hacia afuera y que, a su-
vez, presentan cabezas ahorquilladas 33, 34 para apoyo de
‘eilindros elevadores 35,36 dispuestos verticalmente, carga-
jbles por via hidrdulica y que atacan con sus vésbagos de
5 .émbolo a ié corona giratdéria 20. Soldada con el lado exte-
rior de la rama 28 de la placa de base 26, se encuentra u-
jna placa de refuerzo 40, que estd constituida por una parte
41 semicircular o semianular, y por un brazo 42 adosado a
%dicha parte y que se extlende hacia afuera y hacia abajo,
10 ;brazo que, en su extremo inferior, estd provisto de una es~
%piga de rdtula 43 de una articulacidn esiérica, desde la
fcual se extlende, transversalmente por debajo de la viga
iprincipal 13, un tercer cilindro elevador 44 hacia la coro-
Ena giratoria 20, cilindro que es cargable por via hidrduli-
15 ca., Tal como se desprende de la fig. 1 del dibujo, estdn
flos cilindros 35, 36 y 44, cargables por via hidréulicé '
;previstos para elevar y bajar la hoja 19, asi como para hae
goerla bascular.
% ELl brazo 25 estd soportado sobre la vige principal
20 §l3, gue se extiende longitudinalmente, por medio de una
:guia anular 50 que abarca a la viga principal 13 por enci-
‘ma, pero que estd abierta hacia el suelo, pudiendo por con-
siguiente ser quitada de encima de la viga principal 13.
Para la Tijacidén soltable de la guia 50, presentan las pare-
25 Edes laterales verticales 14, 15 piezas de soporte exterio-
gres 51,52, que pueden recibir partes de soporte interioresj
?53,54 previstas en la guia 50 y ser unidas con estas median-
jte tornillos 55. 7
§' In la fig. 4 puede apreciarse que la gufa 50 tiene

1
i

30 iseccidn transversal de forma de I y que, en sus superficies
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empaquetadura similar 75 estéd previsto en las proximidades !

‘radiales delantera y trasera, estd provista de ranuras’anu}

lares 60,61, presentando el nervio 63 que queda entré:iés i

-ranuras anulares 60,61 varios agujeros 64 para pernos;ﬁge-f
lparados entre si. En los lados de la parte anular 4lﬂobdesl
itos respecto a la viga principal 13, estan previstos sﬁn— 5
‘dos dispositivos de retencidn 65 accionables por via hidrdu
lica, cada uno de los cuales presenta una platébanda;§6_u-g
nida & 1a parte anular 41 a travéds de tornillos 67 6;éihi-§

lares, apoyandose contra un cilindro 68, cuyo extrempfdglaé

tero se apoya contra un menguito 69 que, a su vez, estd.

conducido por la parte anular 41 y la rama 28, La parte de}

lantera del manguito 69 estd hecha en forma de pieza de

gula que encaja en la ranura anular 6l, y sirve para condu-

cir el brazo en la ranurs anular 61l. Un anillo de retencidn

70 estd previsto en la superficie exterior del manguito 69;

y limita su movimiento dirigido hacia adentro con relacidn’

~a la ranura anular 61, mientras que su movimiento dirigido,

hacia afuera estd limitado por la platabanda 66. En el man;
guito 69 estd conducido un perno de retencidn 72, que pre-é
senta en su extremo delantero un cono 73 que, a su ves,

puede ser recibido en los agujeros 64 para pernos de la

:guia 50. Para ello estdn los agujeros para pernos hechos ;
‘asimismo en forms cénica. El otro extremo del perno de re-§
“tencidn 72 penetra en el cilindro 68, y estd conducido en E
%éste axialmente, a través de un anillo de empaquetadurs 743

-dispuesto en su extremo delantero exterior. Un anillo de §

i
i
1

del extremo del manguito 69 en forma desplazable axialmenté

respecto al perno de retencidn 72, mientras que un 4nima de

Eentrada y de salida 76 estd practicada de tal modo en el

342021
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tha sido dibujado con detalle) prevista para ello en la pie

ipara el conductor, presenta sendas aberturas 80 coinciden—

cilindro 68, entre los anillos de empaguetadura 74 ¥ 75,

que puede entrar o salir liquido de presidn en o del cilin
dro. En estado cargado, es expulsado el perno de retencidn

72 del agujero para pernos , despues de lo cual se puede

hacer bascular el brazo 25 sobre la guia 50 en un movimien
to circular. La nueva insercidn del perno 72 en el taludro

64 tiene lugar por intermedio de un dnima axial 85 (gue no

za de guia 83 y a través de la cual se carga la cdmara de

presidén 84 del perno 72.

La rama 27 del brazo 25 vuelta hacia el asiento 18

i

tes con el dispositivo de retencidn 65 y, en especial, con

el perno de retencidn 72, que hacen posible que el conduc7

tor pueda abservar la posicidn de cada caso del perno de

)
i
retencidn 72 con relacidn a los correspondientes agujerosi

64 para pernos, y decidir si los pernos de retencidn 72 es:
tén alineados respecto a los agujeros 64 para 1os pernos,
vy si se encuentran o no en su posicidn de retencidn con re-
lacidn a los agujeros 64 para los pernos. Piezas de guia

apropiadas 81 estdn unidas con la rama delantera 27, pre-

vistas precisamente fuera de las aberturas 80, y se apoyan

contra el borde exterior de la guia 50, sirviendo para cen
trar a esta Ultima respecto al brazo 25. ELl extremo delan~
tero del perno de retencidén T2 estd provisto de un dnima

axial 84 hecha en forma de cdmara de presidn, en la que pe~

netra una barra de guia 83 que, a su vez, estd unida con la

parte central de la platabanda 66 y presenta un dnima inte

rior 85 para alimentar liquido de presidn a la cdmara de

presidn 84 del perno de retencidn 72, con lo que éste, al é
|

342021



ser cargado, es desplazado axialmente en el agujero 54 pa-
}a el perno, a efectos de retener el brazo 25 en la guia
50, impidiendole realizar cualquier basculacidn, Ia barra
de gula 83 sirve asimismo para estabilizar el perno ue ‘re-
itenc1on 72 en su movimiento axial. 7
; La presente solicitud que corresponde a la presenta-
da en Estados Unidos de América, con fecha, 21 de Junio de
l 966, bajo el mimero 559.159, se acoge a los beneflclos
del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad InduSn

10 trlal

15
é Los puntos de invencidn, propia y nueva, que se pre—
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién en Espafla, por VEINTE afios, son los siguientes:

1.~ Una mdquina de obras publicas, en especial una

20 nlveladora, con un bastidor principal sobre el que descan—

sa un brazo de manera basculable transversalmente a la di-

?eccién de la marcha, brazo que recibe la hoja, caracteri-

%ada porque el brazo estd soportado de manera basculable so-

ﬁre una gufa unida con el bastidor principal, siendo fija-

25 ble respecto a ésta a través de al menos un dispositivo de
reten01on accionable por via hidrdulica.

E
)

¢aracterizada porgue la guia estd hecha en forma de arco de

2.~ Una méquine de acuerdo con le reivindicacidn 1,

30 circulo ¥ presenta al menos una ranura de guia, en la que

342021
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encaja por lo menos una pieza de guia unida con el brazo.
3.~ Una maquina de acuerdo con las reivindicaciones
1 6 2, caracterizada porque la guia estd unida de manera

soltable con el bastidor principal, al que abarca pPor eaci-

I

ma, y hecha en forma abierta hacia la superficie de apoyo
de la niveladora.

4.~ Una mdquina de acuerdo con una o varias de las
reivindicaciones precedentes, caracterizada porque sendas

' z . 4 ,
ranuras de gula estdn dispuestas entre si, ¥y porgue esta

Ultima presenta al menos dos taladros para enclavar el dis—

j
positivo de retencidn.

; 5.~ Una mdquina de acuerdo con una o varias de las E
§ !
reivindicaciones precedentes, caracterizada porque los ta—j

i
ladros estan previstos en el nervio de la guia que queda

éentre las ranuras de guia.

6.~ Una miquina de acuerdo con una o varias de las

reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el bra-

?o, a efectos de su soporte sobre la guia, estd hecho en

?u seccibén transversal en forma de U. :
% 7+~ Una midquina de acuerdo con una o varias de las ;
%eivindicaciones precedentes, caracterizada porque las pie-
zas de gula soportadas en la ramwra de gufa, estdn unidas
en ung rams del brazo de forma de U.

8.~ Una miquina de acuerdo con una o varias de las

reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue el dis-

positivo de retencidn estd dispuesto en el brazo, y presen-
e al menos un perno desplazable axialmente por Via hidréu7
lica, que encaja en los faladros de la guia.

9.~ Un méquina de acuerdo com una o varias de las

reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el dis-'!

342021
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positivo de retencidn Presenta a ambos lados de la vlga
prlnClpal sendos pernos desplazables axialmente por v1a hi
drdulica, que estdn previstos en una rama del brazo.. ..

10.- Una:miquina de acuerdo con una o varias ‘de-las

reivindicaciones precedentes, caracterizadd porque 148 per

tos en la rama del brazo opuesto al asiento del conductor

positivo de retencidn. ‘

11—~ TUna mdquina de acuerdo con una o varias de las

nos desplazables axialmente por via hidrdulica estdn provis-

¥y porque la rama del brazo vuelta hacia el asiento del con-

ductor estd provista de sendas mirillas a la altura ‘del dﬁg-

,reivindicaciones precedentes, caracterizada porque los per}

?nos desplazables axialmente por via hidrduliea estdn hechos

~en forma cénica en sus extremos encajables en los taladros
'y porque los taladros previstos en la gufa esidn hechos en
:forma correspondiente.

; 12.,- Unamiquina de acuerdo con unz o varias de las

:relvindicaciones precedentes, caracterizada porgue el dis-

positivo de retencidén estd provisto de un cilindro hidrdu-
jlico dotado con un didmetro mayor respecto al perno, en el
;que el perno estd conducido desplazable axialmente median—
{te un anillo obturante previsto en su extremo opuesto .;al
Econo, esténdo practicada en el Dperno una cémara de presidn
en la que estd conducida una pieza de guia fija, provista
de un dnima axial.,

13.- Una méquina de acuerdo con una o varias de las

reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el per-

ino soportado desplazable axialmente sobre la pieza de guial
ies conducidé de manera axialmente desplazable en un mangui

‘apoyado por un extremo contra el cilindro e introducido po

- & 12 =
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el otro extremo en una ranura de guia de la guia, una de
cuyas ramas atraviesa y asimismo porque la pieza de guia
estd dispuesta en una tapa unide con la rama y contra la
que se apoya el cilindro vpor su extremo opuesto al manguito
5 14.- Una mdquine de acuerdo con una o varias de las
irelvindicaciones precedentes, caracterizada porque el bhra-
§zo, de seceidn transversal en forma de U, estd apoyado en
‘0 sobre la guia hecha en forma de arco de circulo y unida

en forme soltable con la viga principal, presenta plezas

10 de gufa conducidas en ranuras de guia practicadas en la 1

guia, y estd provisto de un dispositivo de retencidn carga-
t

ble por via hidrdulica y dotado de 2l menos un perno que,al
|

efectos de fijar la posicidn angular de cada caso del bra—é
i

|
! .
| |

15 15.~ Una mdquina de obras piblicas, en especial una.

z0, es enclavable en ‘taladros previstos en la’guia.

niveladora. i

i
H

Tal y como se ha descrito en la Hemoria que antece—i

i

de, representado en los dibujos que se acompaiian y para lo?

i

fines que se han especificado.

20 ? La presente Memoria consta de trece hojas escritas

a mdguina por ung sola de Sus caras.

Madrid, © § AGO, 1968
P. A.

22"'7"1 . 967
A. A. B.
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