MEMORTIA DESCRIPTIIVA

que se acompafia a una solicitud de patente de invencidn

por veinte afios, para lisvafia y sus Posesioneg, por

MECANISMO DE SEGURIDAD, AUTOMATICO, PARA ARADOS
DE VERTEDLRA.

Solicitants : MOTOR IBERICA S.A.
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Rasidencia Barcelona
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La presente invencién se refiere a un mecanismo de sg

guridad automdtico, para arados de vertedera.

Ta irregularidad de las cargas que soportan los cuer-
pos de arado, de un implemento de esta naturaleza, poniens
do en numerosas ocasiones en peligro su estructira, acon-
sejan la introduccidn de mecanismos de seguridad que, antj
una sobrecarga, evite la rotura de elementos fundamenta—-
les,

Ta esencia de la invencidn se basa en la disposicidn
de una serie de elementos que actlan entre si, evitando
el desenganche del cuerpo del arado, pero que al recibir
1la sobrecarga superior a su resistencia regulada, permi-
ten el dispato automdtico, salvaguardando la resistencia
de aquél.

La invencidn resuelve este gistema mediante uh meca-
nismo que pusde considerarse éencillo y de excelente efi-
cacia funcional.,

Para ﬁejor comprensidén de esta memoria ge acompafla
una hoja de dibujos en la gue se representa un ejemplo de
la invencién, pref:rente, pero no limitativo, ya que en
el cuadro general de la misma caben cuantas veriantes de
construcceidn sean posibles sin que se altere la esencia
de le invencidén. En talesg dibujos:

Ta fig. 1 muestra el mecanismo segin la invencidn,en
posicién de carga.

La fig. 2 muestra la posicidén correspondiente al dis-
paro o desenganche de las dncoras del cuerpo del arado.

De conformidad con la invencidén referida a los dibu--
Jjos adjuntos, 8l mecanismo comprende‘una pieza (1) que ss

un 4ncora, Ge forma especial, en cuyo extremo inferior se
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za (1) pivota sobre un eje (3) cuyos apoyos se realizan
en una pieza fija £4). E1l extremo superior de la antes c¢i+
tada pieza o 4ncora (1) +termina en uns concavided o reba+
je practicado en la misma, y sobre el cusl actda una pieza
cilfndrica o casquillo (5); sobre éste actla una excéntri+
ca (6) de forma especial, pivotando sobre un eje (7) fija+
fo a la pieza fija (4) antes citada. A su vez, sobre esta
excéntrica (6) actda un muelle (8) de longitud y fuerza

calculada, que va guiado por un tornillo (9) y hace tope

por su extremo inferior sobre un saliente ranurado (10)

de la excéntrica (6), y por su extremo superior, sobre uns
plaquita mévil (11), provista de dos gulas, la cual puede
trasladarse en un plano vertical accionada por el tornille
(9) antes aludido, cuya cabeza sale al exterior del con-—-
junto y por donde se realiza la regulacidn de intensidad

del esfuerzo necegario para conseguir el desenganche. El

AJ

movimiento de la plaguita mévil (11l) mencionada, se realis
za a travds de dom ronuras paralelass (12) practicadas en
la pieza fija (4). Tos casquillos (5) antes sludidos, van
montados sobre un eje de forma especial, de un ancho que

g8 igual a la separacién entre lus pilezas fijas (4). So—-

bre 4stas se hw practicado unos orificios (13) de forma |
acorazonada, los cuslas guedsn ocultos desde el exterior |
por medio de unes placas (14) fijas a las plezas fijas (4)
medisnte tornillos (15). De esta manera (12), -ranuras—~ y
(5) -cssquillos~ quedan libres do wmovimiente en el intew-
rior de las piezas fijes (4) y orificios (13).

Al recibirse por el cuerpo del arado propiamente di--
cho (2) una sobrecarga superior 2 la tensidn elegida por
el trabajo y slendo el dncora (1) pivotante sobre el eje

(3), el extremo inferior del 4ncors (1) actda sobre el ya

1
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fija el cuerpo del arado (2) propismente dicho. Dicha pie»
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" marcha atrds, con lo que el mecanismo yi.sistema descrito

la pared de la pieza fija (4) y correspondiente a los orit

ficios (13), acciona sobre la excéntrica (6) la cual, a s&
vez vence la resistencia del resorte {8) dejando en libers
tad al dncora (1) la cual queda en la posicidn que se ve
en la fig. 2. '

Asimismo, se ha situado un bulén con casquillo (16)
cuya misién es la de servir de tope al brazo (1) cuando al
separar el mismo a su posicidén primitiva de trabajo, vuels
ve a actuar sobre su extremo superior el camuillo (5).Una
leva (17) apoyada sobre las piezas fijaé 1aterales(¢),'9s
accionable desde el exterior por medio de una llave, y
tiene como misién la de poderse vencer manualmente la re-
sistencia del muells (8) y dejar el mecanismo sin funcio-
namiento.

Para evitar la entrada de polvo en lag condiciones di«+
f£iciles de +trabajo en terrenos abrasivos, se provéen unos
casquillos (18 - 19) fijados a las piezas fijas laterales
(4) mediante unos tornillos (20 - 21)que forman una espe-
cie de caja aislada en sl interior de dichas piszas (4),
permitisndo defender a los mecanismos contra la entrada 4
elomontos extrafios.

Habidndose efectuado el disparo del cuerpo o arado,
al recibir uns sobrecarga, basta, para colocarlo en su po+

sicidn primitiva de trabajo, que el tractorista realice

queda cargado ¥y en condiciones de trabajo.
Pinalmente, tras lo descrito sélo resta sefialar que

en la presente invencidn casben cuantas variantes de realis

zacidn sean posibles sin que se aljere 1la esencia de la
misma, pudiéndose fabricar su objeto en toda clase de ma-

teriales, formas y tamafios adecuados, sin limitacidn.
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OTA - Descrito suficientemente lo que antecede 8dlo res-

"

Ml

ta sefialar que lo que se declars propio y nusevo del soli-

citante es lo contenido en las siguientes:

REIVINXDICACIOUES

1 - Mecanismo de seguridad automdtico, para arados de
vertedera, caracterizado por el lhecho de que los cuerpos g
arado van fijados a una pieza pivotante entrs dos chapas

laterales, de configuracién adecuada en su conjunto.

ug>

2 - Mecanismo, segln reivindicacidn 1% caracterizado
por el hecho de que el ¢ xtreomo superior de la citada pie-
za pivotante posée uua conformacidn apta para el alojo--
miento de parte del mec:irnismo gue mantiene al cuerpo del
arado en posicidén de trabajo. ‘

3 ~ lecanismo, segUn reivindicaciones 1 y 2 ceracterin
zado por el heche de que la parte del mecanismo alojado eﬂ
la mencionada pieza pivotante es mantenido en esta posi--
cién por medio de una excéntrica adecuada, que a su vez
e85 presionada por un resorte de potencia precalculada.

4 - Mecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 3 carac-
torizado porque cuando los cuerpos del arado reciben una
sobrecarga superior a la regulscidn deseada, se produce
la liberacidn del brazo de soporte de los cuerpos ds aradd
permitiendo su libre oscilacién, en evitacién de posibles
averfas y roturas.

5 =~ Mecanismo, segln reivindicaciones de 1 a 4 carac-

terizado porque cada cuerpo del arado va dotado del meca-

nismo descrito, permitiéndose as{ une regulacién indepen-

diente'dé'cada wio de ellos, dentro de unocs limites amplig
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siendo factible adaptarlos a cualguier tipo de_téfreno; por
diverfa que sea su estructura y composicidn,

125 6 - lecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 5 caracte

rizado por el hecho de que el mecanismo descrito permite

situar los cuerpos del arado, una vez producido el desen-
ganche, en su posicidn inicisl de trabajo con célo inver—-
tir el sentido de la marcha del tmmctor.

130 7 ~ lecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 6 carace
terizado por el hocho de poseer un dérgano ¢ue permite de~
jar inactivo el mecanismo citedo con el sdlo accionamienfo
de una leva, prevista al efecto, accionable desde el exte-~
rioxr.

135 8 - Mecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 7 carac-—
terizado por el hecho de que la disposicién y configuracidn
de las piezas dsgscritas, de que el mismo consta, hacen que
la sobrecarga necesaria para su desenganche sea distinta

de la fusrza necesaria para volver a los cuerpos a la po-
140 sicidn primifiva.

9 - Mecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 8 carac-

terizado por el hecho de que el mismo va debidamente care-

nado y, consecuentemente, aislado de los elementos exterig
res gue pudieran perjudicarlo.

145 10 - MECANISMO DE SEGURIDAD, AUTOMATICO, PARA ARADOS
DE VERTEDERA.
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Todo segun se describe en la presente memoria que consk

ta de siete hojas foliadas y escritas por una sbla cara,

150 con ciento cincuenta lineas y dibujo anexo.

Madrid 16 Jun
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