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tPerfecol onamientos en la construccldn de

dispositivos de transporte de vigas mévilesh.

@%/z’az‘mte.- SOCIETE ANONYME HEURTEY, entided francesa, residente

en 30-32, rwe Guersant, Paris, (Seine), Francia.

Se conocen ya dispositivos de transporte de
vigas méviles que son splicables en particular en
@l transporte de productos en un horno y aw ocompren
den, a este efecto, varios conjuntos de vigas suceei

54 Vo&, independientes y suceptivles de funcionar con
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pasos de avance diversos, estando previstos unos medios
para agegurar el paso de los productos tratadogs de un
gistema de vigas a otro sistema subsecuents.,

Tal disposicién permitfa la obtencidén de veloci-
dades de avance diferentes de los productos a recalentar
gegln sus disposicionss o emplazamientos en un horno ¥y
mes especialmente el paso rdpido con uns separacidn ma-
yor de productos en une zona de altas temperaturas del
cltado horno, con objeto de reducir, en los citados pro
ductos, especialmente los fendémenos de oxidacidn y des-
carburacidén en su superficie.

En tal disposicién, uns forma de e jecucién par-
ticular presenteba una solera fija con dos niveles uni-
dos por una rampa. S8 conoce igualmente otra forma de
e jecucidn simplificade, en la cusl los movimientos de
las vigas estd sincronizado, suprimiéndose en es&te caso
la rampea.

La presente invenoidn comprende un dispositivo
da transporte, en el cusl dos vigas sucesivas méviles
cooperan con uns solera fija de nivel sensiblemente cong
tante, manteniéndose constantemente las citadas vigas
lado con lado.

En uns forma de ejecucién ventajosa, una junta
deglizante vertical permite efectuar la variacién, sin
pérdida de estanqueidad, de la posicidn en altura de una
de las vigas respecto de otras, a una y a otra parte de
la citada junta.

En estas condicionss, las vigas sucesivaes se man
tlenen constantemente solidaries en su degplazemiento

horizontel y en una forma do ejecucidn ventajosa por su
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8implicidad, igualmen‘be ocurre para el movimiento verti
cal.

A este efecto, cumando el movimiento vertical re-
sulta de una transmisién genersl accionada por un gato
¥ que arrastra palancas oscilantes de levantamiento, se
prevé g las uniones de transmisidn entre viges, de unos
gatos intermediarios que permiten alsrgar y ascorter a
voluntad las citades uniopes de transmisibn.

Las cltades disposiciones permiten eliminar es~
recialmente las aberturas entre los extremos de las vi~
gas que constituyen puntos de enfriamiento, nocivos en
wn calentamiento satisfactorio y en el rendimiento tér-
mico del horno.

Le descripeién que sigue a continuaci6n en rela-
cién con el didbujo adjunto a tftulo de ejemplo no limi-
tativo, permitird comprender como esta invencién puede
realizarse en le préctica.

La figura finice representa de manera parcisl y
esquendtica un dispositivo de transporte.

Como se observa on dicha figura, el dispositivo
de”trans_porta comprenda una solera fija 1 que coopsra
con vigas méviles y especialmente dos vigas 2 y 3. Los
extremos delimitados por los planocs 4 y 5 adyacentes de
las vigas 2 y 3, se mantienen a une corta distancia cons
tante, con interposicién de uns junta de estanqueidad 6
subyacente.

De manera habitusl, estas vigas comprenden ele-
mentos de contextura 7 y 8, en los cusles se ejercen
los impulsos de los elementos de roldans 9, 10 que fing

lizen en las palancas clésices 11, 12, a su vez acciona
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En un elemento de véstago 13z aperecs, & la al-
tura de una junta 6, entre dos vigas sucesivas 2 ¥ 3,
interpweato un gato intermediario 15. La regulacidn de
egte gato comprende con preferencia puestas en posicién
fijas y sucesivas.

Parece, de este modo, que la disposiciédn de des-
Plazamiento horizontal de las vigas, acciona .e estas
{ltimas en un movimiento de conjunto, permansciendo cg
rrada la junbta 6, pero que debido al juego del gato 15,
pusde hacerse variar la posicién en alturs relativa de
la viga 3 respecto a la de la viga 2.

Por una elevacién del conjunto reducids bajo la
aceidn del gato 14, s6lamente los productos se hallan
en la vertical de una viga elevada, tal como la vige 2
que se representa en le citada figura, y son elevadoa
y traensportados en el curso del desplazemiento horizon
tal, mientras que si la elevacidn es mdxima, todos los
productos son elevados y transportados del mismo modo.

Por una eleccidn conveniente de la posicién re-
lativa en altura de una viga respecto de otras, de la
carrera ds elevacidn del conjunto y de la carrera de
traslecifn, 10 qus corresponde & una regulacién parti-
cular del gato B, o voluntzd de la posicidn media del
mévil del geto 14, aa la amplitud del desplazamiento
de este mévil, despuds de una eleccibn de la posicidn
media y de le amplitud del movimiento dado al mévil de
arrastre del movimiento horizontal de las vigas, 89 po

gible acelerer o retardar la progresidén de los produc~
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tos, de modificer la separacién de los productos situg

dos en la vertical de un elemento de vigs determinado
regpecto & los pardmetros de progresién y de separacién
de otros productos situados en la vertical de otras vi-
gas.

De una menera mas clars, considerando sbélamente
las dos vigas que aparecen en la figurs, se puede, por
e jemplo, 1ndependientemenjte de los imperstivos de des=-
gaste o ds obturacidén:

%) Si la vige posterior estd colocada en una
posicidén més elevada que la viga anterior, hacer stra-
vesar mée répidamente los productos en la zona poste-
rior que en la zona més caldeads del horno, sin scele-
rar loa productos del lado anterior;

28) Si la vige anterior se coloca en uns posi-
cién més elevada que la viga posterior, caergar o des-
cargar los productos por el lado de entrada, es decir,
del lado de la parte anterior del horno, sin que 1los
productos dispueatos a ser sacados del lado posterior
gesn deaplazados y esto, con un ritmo y separacién
dessados;

3®) Si las dos vigas 2 y 3 se colocan &l miemo
nivel, obtensr una mercha de conjunto sincronizado parsa
todos los productos.

Innecesario es decir, sin salirse del cuasdro de
la invencidn, que se pueden sportar modificaciones a
lag formas de ejscucién que acaban de ser descritas.

El restmen que sigwe y que no presenta ningtn
cardcter limitativo, tiens simplemente por objeto enun

cier un cierto nfmero de particularidades principales
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¥y secundarias de la invencién, pudiendo tomarse estas
perticularidades alsladamente o en todas las combing-
clones posibles.

~-NOT A -

Degcrita suficientemente la naturaleza del in-
vanto, asf como la msnera de realizarlo en la practica,
debe hacerse constar que las disposicionss anteriormen-
te indicadas, son susceptibles de modificacionss de de~
talls en cuanto no alteren su principio fundemental.
Tembién se hace conster qus el invento corresponde =
une. Solicitud de Patente presentada en Francia, con fe=
che 14 de junio de 1967, bajo el nfmero PV.110.258; aco
gléndose por 1o tanto a los bensficlos que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo quwe cons-
tituye la esencia del referido invento y por lo que =sa
solicite Patente de Invencibn por 20 zfios en Espafia, so
bre: YPERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSPRUCCION DE DI SPOSI-
TIVOS DE TRANSPORTE IE VIGAS MOVILESW; caracterizédndose
por lo siguiente:

18.- "Perfeccionamientos en la construccién de
dispositivos de transporte de vigas méviles", palticu-
larmente aplicables para el transporte de productos en
un horno, caracterizados pordue en cooperacién con una
solera fija de nivel sensiblemente constante, se dispo~
nen como mfnimo dos vigas méviles sucesivas, de niveles
relativos regulable's, las cuales se mantiemsn constan—
temente lado con lado.

22,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
18, caracterizados porque una junta de estanqueidad de

deslizamiento vertical se interpons entre los extremos
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de dos vigas adyacentes.

38.~ Perfeccionamientos segtm las reivindicacio-
res 18 y 28, caracterizados porqus en una transmisioén
general de accionsmiento del levantamiento de las vigas,
se interpons un gato en la vertical de cada uni én entre
vigas adyacentea,

48 ,- Perfeccionamientos gsegln la reivindicacién
38, caracterizados porque el gato interpuesto es sucep-
tlble de presentar varias vigaes fijas sucesivas.

58.~ WpPerfeccionamientos en la construccidn de
dlspositivos de transporte de vigas méviles", tal y co~
mo queda sustancialmente descrito en la presente Memoria
e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Esta ilemoria consta de 7 hojas escrites a méqui
ns por una £o0la cera.

Madrid 4 JUN. 1087

SOCIETE ANONYME HEURTEY
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