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MEMCRIA DESCRIPTIVA

La invencibn se refiere, de manere general, a un
procedimiento para la produccibén de un hilo con titulo
oscilante, pertiendo de productos de policondensacidn
sintéticos y lineales, en el cual procedimiento la longitud
de la carrera que realiza el hilo durante el estiraje entre
el rodillo de alimentacién y el rodillo de estireje se varia

desplazando las varillag de estiraje. — = = = = = = = = = = =
Tal procedimiento es conocidle = = = = = = = - - - - -

In la ejecucibn de este procedimiento conocido las va-
rillas, que estén dispuestas en posicibn paralels entre si
pero trunsversalmente a la direccibn del hilo, son movidas
hacia adelante y hacia atrds sobre su planc y transversal?
mente a la direccién longitudinal. Por lo tanto el hilo que
desliza entre las varillas es llevado alternativamente fuera
de su curso por cada una de las dos varillas, por lo que se

determing un aumento periddico de la relacibn de estiraje. -

Sin embargo, no estandoe continuamente, el hilo que debe
estirarse, en contacto con une de las varillas, la posicidn
del punto de estiraje varfa de modo incoutrolable, con lo que
el estiraje no puede regularse como deberfa hacerse. Ademds

las variaciones de tensibn pueden ser sélo de magnitud limi-

Se ha hallado ahora un procedimiento con el cual puede

alcanzarse un buen control del proceso de estiraje y con el
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cual son posibles mayores oscilaciones de tensidn, = = =~ = =

Le invencibn se basa en el hecho de que, durante un
proceso del tipo deserito anteriormente, el hilo, entre el
rodillo de elimentacidén y el de estiraje, se hace pasar en
cigzag entre cierto nfmero de varillas de estiraje y en que
durante el proceso de estireje este camino en zigzag puede

VAL1ETES: = = m m ar = o o o m e o e o e e e e -

3sta variacidn del camino en zigzag se realiza prefe-~
rentemente segln un programa que puede =zer irregular, de
modo gue las oscilaciones de titulo estén lo mds dispersas
posible en la direceidn longitudinal del hilo y sean de

longitud variablee. = = = = = = = = - - - - - - - - - -

La invencién se refiere en particular a un dispositivo
para la ejecucidn del procedimiento antericrmente descrito,
el cual estd provisto de un rodillo de alimentacidn, un ro-
dillo de estiraje, dos varillag de estiraje, y se caracteriza
por un sistema de mando para el movimiento oscilante de lag

varillas alrededor de un eje paralelo a las dog varillas, - -

S1 bvien es pogible alinear ambas varillas sobre un lado
del eje oscilante, o respectivamente hacer coincidir el eje
ovclilante con el eje longitudinal de una de lag dos varillas,
es posible alinear las varillas sobre ambos lados del eje.
Por ello el mando puede clegirse de modo tal que el plano
de las varillas de estiraje, por medio del movimiento osci-

lante, gire en 908, m = = o - m - - - e - - -

&L movimlento oscilante de las verillas de estireje

puete rrovoeecrse de diversos modos. Por ejemplo puede utili-
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zarse un tornillo sinfin, que se hace girar alternsti~
vamente en sentidos contrarios y que cetd en contacto
con ung rueda helicoidal unide con las dos varillas de

esbiraje. — = = = = = = = - . - - . e e .- -

Preferentemente, sin embargo, se utiliza un sistena,
tal como un engranaje, unido con ambas varillas de estira~
je, que es mandado por una barra dentada, la cual es empu-
jade hacia adelante y hacia atrds por un sistema de mando,
W

Bete tipo de ejecucibn permite le rdpida rotacibn del con-

junto de las varillas de estiraje. = = = = ¢« o = - = - - =

En el caso de que, como havitualmente, se disponsga una
serie de estaciones de estiraje una Jjunto 2 la otra, la rueds
dentada y su mando se eligen comunes para esta gerie de eg-

taciones de estilraje. = =~ @@ e e - - - - - - - .- ..

La carrera peribdica de la barra dentada, que determina
el movimiento oscilante del conjunto de las varillas de es-
tiraje y la veriacidn de la relacibn de estiraje, puede rea-
lizarse de varios modos, por ejemplo con una excéntrica, o

tanbién con medios hidrdulicos, neumdticos o eléctricos. - -

&n el caso de wun mando eléetrico, por ejemplo, la barra
dentada es movida en una direccidn por medio de un electroi-

mén, que se opone a la acecibn de wn resorte, ¥y en la direccidn

opuesta por medio de un resorie., — — w = = = - - - -

En este tipo de ejecucidn, el electroimén estd conec-
tado @ un cireulto provisto de un interruptor el cual, cuando
estd cerrado, con el auxilio de una fuente de impulsos nor-

mal, actia contra la accidn de un resorte. = = = = = = = = =
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Lgta fuente de impulso podrie ser sin embargo tembidn

en forma de una cinta magnética, un receptor de rayos cls-
nicos u ofro dispositivo electrénico. Une fuente simple de
impulsos compre:xde una rueda acoplada a un sistema de man-
do, provista de pitones o resaltes sobre sgu circunferencia,

en la cual estos pitones mandan el interrupiors - = = = = -

Preferentemente estos pitones estdn dispuestos a dis-
tancias diferentes. Por medio de ello, las oscilaciones de
titulo en el hilo son aperibdicas y se evita asi la forma-

¢ibn de dibujos ritmicos en los tejidos realizados con este

Serfe tombidn posible variar no g6lo la gzona de estira~
je sino también la relacidén de estiraje; se prefiere sin
embergo, pare evitar complicaciones, mentener constante la

relacibn de egtiraje. = = = = = = = = = - = - .

e invencidn se aclara adlcionalmente en los planos

anexog, en donde se¢ representa un tipo de ejecucidn, - = ~ -
En egtos planos ge observa:

~figura 1 una vista de este tipo de ejecucibny, - - - -
~figura 2 una vista de un detalle del mismo tipo de
ejecucidén que se halla sin embargo en una posicidén distinta

que en la figura ls = = = = = = = = = = = - e -

En la figura 1 se indica con el nimero 1 un hilo pro-
cedente de una bobina de reserva (no ilustrada) el cual,
a través de un frenahilos 2, es llevado & un rodillo de

alimentacidén 3 mandado. Un rodillo de presibn 4, cuya su~-
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gome, se apoya en el rodillo 3 de modo gue evite el des~
lizamiento del hilo 1 sobre el rodillo de alimentacibn 3.
¥l rodillo de presidn 4 no es mandado por sf mismo sino

s6lo errastrado por el rodillo de alimentacidén 3, = — = =

41 hilo 1 se mantiene en contacto con el rodillo de
presién 4 por medio de un gufahilo 6 segliin un dngulo de
abrazado de més de 1808, = = ~ = - = = - - ——— - - -

Después del rodillo de alimentacidn 3, el hilo 1 se
hace pasar a travéds de un conjunto % de varillas de esti=-
raje. Despuds de ello el hilo 1 da algunas vueltas alrededor
de un rodillo de estiraje 8, el cual gira a una velocidad
varias veces superior a la del rodillo de alimentacibn 3.
Por medio de un rodillo de retorno 9, cuyo eje coxta con
un peguefio dngulo el del rodillo de estiraje 8, las espiras
de hilo se mantienen distanciadas una de la otra sobre el

rodillo de esliraje: = = = = = = w o - - - - - - - - - -

Bl hilo 1 estirado por el rodillo de estiraje 8 pasa
luego sobre un huso de torsidn con anillo (no ilustrado)

donde es retorcidos = = = = = = - —— - - - - - - -

E1l conjunto 7 de las varillas de estiraje comprende
dos varillas de estiraje 10 y 11, fijadas & una placa 12,
la cual estd fijada & un 4rbol 13. Las vaerillas de estira-
je 10 y 11 estédn alineadas peralelamente ¥y se hallan a am-
bos lados del 4rbol 13 = = = = = = — = v - - -~ - - - -

En el 4rbol 13 hay fijado un engranaje 14 que gira en—
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granando con la barra dentada 15. La barra dentada 15
puede desplazarse en direccidn longiltudinal y estd apoyada
en los soportes 16 y 17. Los resories de presién 18 y 19
empujan la barra dentada 15 en une de sus pogiciones fina-

les, hacia la lzquierda en la figura l. = = = = = = = = =

Ie barra dentada 15 estd acoplade & un electroimdn
20, 8l electroimdn 20 egtd conectado en un circuito elée-
trico 21 al cual pertenecen tambiédn una fuente de corrien=—
te 22 y un interruptor 23. Bl interruptor 23 es cerrado
cada vez en antagonismo a la accidn de un resorte, por medio
de los pitones 24, los cuales egtédn fijados a distancias

irregulares sobre una ruede nandad, = = = = = = = = = = =~

En la figura 1 se representa le posicibn en le cual

el interruptor 23 es cerrado por uno de los pitones 24. - -

Apengas un pitén 24 de lo rueda giratoria 25 ha wltra-
pasado el interruptor 23, el interruptor 23 es abierto por
la accibén de un resorte y el electroimdn 20 pierde su fuer-
ze de traccidn. La barra dentada 15 es entonces desplazada
hacia la izquierda por los resortes 18 y 19, por lo cual
el conjunto 7 de las varillasrde estiraje se hace girar en
sentido entihorario hasta que las varillas de estiraje 10

y 11 alcanzan la posicidén segln la figura 2. = = = = = =~ =

Apenes el siguiente pitén 24, por medio de la rota-
eibn de la rueda 25, es empujado contra el interruptor 23,
el interruptor 23 es cerrado en antegonismo con la accidn

del resorte y se excita el electroimén 2C. Bl imdn atrae
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lo cual el conjunto de las varillas de estiraje 7 es gira-
do en sentido horario, hasta que las varillas de estiraje

10 y 11 alcanzan la posicifn segln la figura 1y = = = - =

Desplazando las varillas de estireje 10 y 11 de la
posicidén de la fi.ura 1 a la posicién de la Ffigura 2 el
tramo de hilo entre el rodillo de alimentacibn 3 y el ro-
dillo de estiraje 8, asi como el arrcllamiento alrededor
de las varillas 10 y 11, se hace méds largo. En esta pogi-
cidn el hilo 1 se estira en mayor cantidad. Se forma por

1o tanto un tramo de hilo con titulo mds bajo. - = = - -

Degplazando lasg varillaes de estiraje 10 y 11, deséde
la posicidén de la figura 2 a la posicibn de la figura 1,
dicho %ramo de hilo se hace mds corto. Con ello el hilo 1
es estirado en una pedueﬁa cantidad o0, simplemente, no es
estirado. Se forma eubonces un tggmo de hilo con titulo

més al’to. ———————— - o ew e e e ww T R -

Ademés es también posible construir este dispositivo
de modo tal que para disponer las varillag 10 y 11 en la
posicién correspondiente a la figuve 2 deba excitarse el
imdn 20, wmientras gue no sea necesaria esta excitacién para

disponerlas en la posicidén de la figura 1. = = = = w = = -

La eleccién del tipo de ejecucidn depende en gran
parte de la longitud de los tiempos en que el conjunto de
las varillas de estiraje deba gquedar en una u ofra posi-

cién. _______ - e e o e 8 e wm e e e e mw e em mm e . b
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Je declaran de novedad y propiedad para Lgpara, sus

territorios y plazas de soberanifa, las siguientes: - - -

REIVINDICACIONSS

l.- Perfeccionanientos en log dispositivos para la
produceibn de un hilo sintético, y mds particularmente parae
la produccibn de un hilo con titulo oscilante partiendo de
productos de policondensacidn sintéticos linesles, del tipo
de dispositivo que permite que el hilo, entre el rodillo de
elimentacidn y el rodillo de estiraje, sea hecho pasar en
zigzag entre cierto nlmerc de varillas de estiraje y que per—
mite que este camino en zigzag se varie durante el proceso de
estiraje, caracterizados porgue, comprendiendo dicho disposi-
tivo un rodillo de alimentacidn, un rodillo de estiraje y
dos varillas de estiraje, el conjunto de las varillas de
estiraje estd acopledo a un sistema de mando, el cual mueve
dicho conjunto con un movimiento oscilante alrededor de un

eje peralelo a las varillas de estiraje, = = = = = = = - =

2.~ Perfeccionamientos segln la reivindicuecibn 1, ce-~
racterizaedos porgue las varilles de estiraje estdn alineadas

a enbos lados del cje oscilantes = = = = = = = = = - - - -

J.— Perfeccionamientos segin la reivindiczeidén 1 6 2,
caracterizados porgue, estando fijadas las varillas a un
soporfe comdn, se aplica a este soporte comin coaxialmente
un engranaje que engrans con uns barra dentada, la cual estd

ecoplada & un sisten2 de mando para el movimiento en vaivén
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4.~ Porfeccionamientos segin la reivindicacién 3, ca-

racterizados porque, estando alineadas una junta a la otra
un cierto nfmero de estaciones de estiraje, la harre den-

tada y su mando gon comunes 2 estas estaciones de estiraje.

5.— Perfeccionsmientos segln la reivindicacidn 3 6 4,
caracterizados porgue la barra denmtada estd acoplada & un
electroimdn para el movimiento en una direccidén y a un resor-

te para el movimiento en la direccibn opuesta., — = = = = ~ =

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, ca-
racterizados porque el electroimdn esgtéd conectado a un cir-
cuito eléctrico provisto de un interrupbor el cual, cuando
eg cerrado con el auxilio de une fuente de impulsos, actda

contra la 2ccelln de Un resOortt. = = = m o m e o o = tv = = -

T.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6, ca-
racterizados porque la fuente de impulsos comprende una
rueda acoplada & un sistema de mando, sobre cuya circunie=-

rencla hay aplicados pitones. - = = = - —~ - = -

8.~ Perfeccionarientos segin la reivindicacién 7, ca-
racterizados porgue los pitones estén dispuestos sobre la

rueda & distancias JdiferenteSe = = = = = = = = o= o o - - -

9.~ "PERFLOCIOHARIENTOS BN TLOS DISPCSITIVOS PARA TA
TRODGCCIOE DE UN HILO SIRTETICON, = m = = = o = = o om =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la

presente memoris que consta de once hojas, foliadas y meca-
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nografiadas por una sola de sus carss, y de uha ldmina
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de dibujos que la ilustra.

BARGELONA, 30 WAYD 1967
oA M CUREL SURQE
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