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MEMORIA. DESCRIPTIVA

Correspondiente a  l a  s o l ic i t u d  de r e g i s t r o  de una Pa­

ten te  de In troducción  que por d iez  añ o s, se s o l i c i t a  

p ara  España a  fav o r  de D. Ramón MORATO MARTI, de n acio ­

n a lid ad  e sp añ o la , dom iciliado  en Zaragoza, V ía de San

Fernando número 7 . ------------------ ----------- -------- ----- ---

p o r

"MAQUINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA"

E l ob jeto  de la  p resen te  p ro tecc ió n  se  r e f ie r e  

a  una nueva máquina troqueladora autom ática d estin ad a 

a  r e a l i z a r  e l  c o r te , grabado, hendido, e t c . ,  de mate­

r i a l  en h o ja s , tan to  de m ateria p l á s t i c a ,  como cartó n , 

c a r tu l in a , cartón  ondulado, e t c . ,  cuya c a r a c t e r í s t ic a
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e s e n c ia l  c o n s is te  en que l a  p la t in a  su p e rio r  e s t á  po­

s i b i l i t a d a  de movimiento según e l  c u a l b a scu la  sobre 

un e je  de modo que tenga lu g a r  l a  aproxim ación o se ­

p aración  en re la c ió n  a  l a  p la t in a  f i j a ,  a  modo de b i­

sa g ra .

En l a  h o ja  de planos que se acompaña, aparece 

represen tado  uno de lo s  p o s ib le s  c a so s  de r e a liz a c ió n  

en l a  p r á c t ic a ,  e l  cu a l se  c i t a  a  t í t u l o  de sim ple 

enunciación  y s in  lim ita c ió n  alguna en cuanto a  lo s  

d e t a l le s  a c c id e n ta le s  d e l o b je to  re iv in d icad o  en e s t a  

P aten te  de In trod u cción .

La F igu ra  1 corresponde a  una v i s t a  l a t e r a l  de 

un alzad o  esquem ático de l a  máquina. La F igu ra  2 mues­

t r a  igualm ente en esquema l a  tran sm isión  d e l movimiento 

a  lo s  d i s p o s i t iv o s  p o rtap in zas mediante lo s  que se  e fe c ­

tú a  l a  in troducción  y s a l id a  d e l m ate r ia l en proceso  

de t r a b a jo .  Y fin a lm en te , en l a  F igu ra  3 ha s id o  rep re­

sen tad a una p inza s itu a d a  en p o sic ió n  de t r a b a jo .

En re la c ió n  a  l a  numeración dada a  lo s  d iv e rso s  

elem entos y p ie z a s  que componen e l  o b je to  de l a  presen­

te  p ro tecc ió n , seguidamente se  expone su  construcción  

d e ta l la d a  y c a r a c t e r í s t i c a s  del mismo.

E l comportamiento de l a  máquina e s  e l  de una 

pren sa compuesta de dos p la t in a s  - 1 -  y -2 -  estando do­

tad a  de movimiento b ascu lan te  l a  su p erio r  -1 -  sobre un 

e je  que se  d e s c r ib ir á  más a d e la n te , mediante cuya pre­

v is ió n  fu n c io n a l se  obtiene e l  acercam iento o a l e j a ­

miento a  l a  p la t in a  in fe r io r  - 2 -  que e s  inm óvil.

E l  movimiento de l a  p la t in a  - 1 -  se  produce en v ir tu d  

de un sistem a de b ie l a s  m anivelas - 3 -  que, apoyadas en



5

10

15

20

25

30

3

3 4 1 7 3 4
un punto f i j o  a  ambos lad os de l a  bancada, a traen  o 

a le ja n  dicha p la t in a  m óvil, originando l a  trac c ió n  

n e c e sa r ia .

E l movimiento de l a  p la t in a  - 1 -  tien e  como con­

secu en cia  m ejorar e l  rendim iento de l a  máquina ya que 

con menor poten cia  se  lo g ra  l a  misma p resión  de corte  

que en una troqu elad ora v e r t ic a l ,  puesto  que se  apro­

vecha en su  descenso no so lo  e l  propio  peso de l a  p la ­

t in a  y de lo s  a c c e so r io s  in s ta la d o s  en e l l a ,  a s í  como 

l a  en ergía  c iñ ó t ic a  acumulada durante l a  marcha, sin o  

tambión e l  e fe c to  de corte  p rogresivo  que l a  misma in ­

c lin a c ió n  v a r ia b le  de l a  p la t in a  su p erio r  experim enta 

a  medida que se  produce e l  c o r te .

E l mencionado d isp o s it iv o  b ie la s-m a n iv e la s  -3 -  

re c ib e  movimiento de un tren  redu ctor de en gran a jes 

montado sobre unos e je s  - 4 - ,  - 5 -  y - 6 - ,  dos de lo s  cua­

l e s  van cruzados a  90a. E l e je  prim ario  -4 -  o de en tra­

da de movimiento, l l e v a  acoplado en un extremo un volan­

te  de in e r c ia  destinado  a  ceder l a  e n erg ía  n ec e sa r ia  

durante e l  proceso de t r a b a jo , e l  cu a l e s  gobernado 

por un d isp o s it iv o  de em brague-freno. E ste  e je  prima­

r io  transm ite e l  movimiento a l  segundo e je  - 5 -  merced 

a  una rueda y piñón cón ico , e l  cual a  su  vez lo  tra n s­

mite a l  te rc e r  e je  - 6 -  por interm edio de dos juegos 

de en gran a jes gemelos in s ta la d o s  en su s extrem os. E ste  

te rc e r  e je  e s  e l  que por medio de unas m anivelas -7 -  

montadas en sus dos extrem os, imprime movimiento de bas­

cula ción  a  l a  p ia t in a  móvil - 1 - .

S ituado en p o sic ió n  interm edia en tre  e l  e je  -4 -  y e l  

v o la n te , va in s ta la d o  un embrague-freno que puede s e r
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accionado h id r á u lic a , e lé c t r ic a  o mecánicamente, siendo 

propulsado dicho v o lan te  por un motor e lé c t r ic o  equ i­

pado con v ariad or de v e lo c id a d .

Resumiendo, puede d e c ir se  que l a s  p ie z a s  funda­

m entales que componen l a  máquina son l a s  s ig u ie n te s :  

P la t in a  f i j a  in fe r io r  -2 -  en l a  que va in s ta la d a  l a  

tran sm isió n . E s ta  p la t in a  l le v a  en un costado de su 

zona su p erio r  dos o jo s  - 8 -  a  modo de b i s a g r a s ,  en lo s  

que mediante un bulón ex cén tr ico  en cada lado  queda 

so l id a r iz a d a  l a  p la t in a  m óvil que, de e s te  modo, b as­

cu la  sobre lo s  e x c é n tr ic o s  acabados de mencionar, s ie n  

do accionada por l a s  dos b ie l a s  - 3 -  que le  imprimen 

e l  movimiento de acercam iento o sep arac ió n  a" l a  p l a t i  

na f i j a .

Las b ie l a s  - 3 -  en cu e stió n , en su extremo supe­

r io r  o frecen  un c a sq u il lo  m óvil e x cé n tr ico  - 9 -  mediante 

e l  cu a l se  p o s ib i l i t a  l a  re g u lac ió n  de l a  p re sió n  re ­

c íp ro ca  entre p la t in a s  y por con sigu ien te  e l  grado de 

sep arac ió n  en tre  l a s  mismas. E s ta s  b i e l a s ,  en su  p arte  

in fe r io r  se  encuentran un idas a  l a  m anivela de la  tran s  

m isión  d e s c r i t a  an teriorm ente.

Formando conjunto con l a  p la t in a  in fe r io r  f i j a ,  

van dos a sc e n so re s , uno de recepción  de m ate ria l que 

se  d e sp laza  v ertica lm en te  y otro  de in troducción  que lo 

hace segán un plano in c lin a d o . E ste  ú ltim o va p ro v isto  

de un d is p o s it iv o  c o n siste n te  en un tr in q u e te  -que per­

m ite co locar dicho a scen so r  en p o sic ió n  v e r t ic a l  para 

co lo c ar  en e l  mismo l a s  h o ja s  d e l m a te r ia l a  t r a b a ja r .  

Ambos a sce n so re s  se  encuentran dotados de unos d isp o s i­

t iv o s  que colocan siem pre l a  h o ja  s itu a d a  a r r ib a  a  l a
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a l t u r a  co rrec ta  para s e r  p rocesada .

E l funcionajniento de l a  máquina e s  como s ig u e : 

La in troducción  y s a l id a  autom ática del m ate r ia l tien e  

lu g a r  en la  forma que a  continuación  se  in d ic a . En 

prim er lu g a r , una vez colocado e l  m ate ria l co rre c ta ­

mente, un sistem a de p ara le lism o  unido por nnn p ieza  

-1 0 -  comporta una b a te r ía  de v en to sa s que s u je ta  por 

depresión  l a  h o ja  en proceso de t r a b a jo .  Al propio 

tiempo ascien de -accion ad a por l a  le v a  -1 1 - según F ig . 

1 de planos anexos- l a  b ie la  -1 2 - y l a  le v a  -1 3 - s i ­

tuada en e l  t e r c e r  e je  - 6 - ,  permaneciendo en su p o s i­

ción más a l t a  h a sta  que unas p in zas -1 4 - , apoyadas en 

e l  b a s t id o r  -1 5 - , agarran  l a  h o ja  por medio de la  p ie ­

za -1 6 - y f l e j e  -1 7 - .

Una vez cogida la  h o ja , de jan  de ac tu ar l a s  

v e n to sa s , ponióndose en movimiento e l  b a s t id o r  -15- 

que, a l  i r  unido con una crem allera -1 8 - que l e  s ir v e  

de g u ía , le  imprime movimiento de vaivón  por medio de 

unas ruedas dentadas -1 9 - y -2 0 - y  un se c to r  dentado 

- 21- .

Cuando l le g a  e l  conjunto p o rtap in zas -1 5 - a  su  

p o sic ió n  extrema derecha (F igu ra  l )  s i tú a  l a  h o ja  de 

m ate r ia l de modo que baga contacto con e l  tope -2 4 - , 

f i ja n d o  l a s  p in zas escam oteables -2 5 -  l a  hoja contra 

l a  p la t in a  in fe r io r  - 2 - .

Simultáneamente tiene lu g ar  e l  d isp aro  de l a  

p ie za  -1 6 -  (F igu ra  3) p etrn ecíen te  a  l a s  llam adas pin­

zas "de in troducción" a  f in  de p e rm itir  e l  re tro c e so  

d e l conjunto tran sp o rtad o r -1 5 - .

Una vez e s te  conjunto ha re tro ced id o  a  su  p o s i-
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ción opu esta , e s  d e c ir ,  h a sta  a lc a n z a r  su p o sic ió n  

extrem a d e l lad o  izq u ierd o  (F ig u ra  2 ) ,  se  detiene duran 

te  unos momentos m ien tras un p ivo te  -2 2 - se  d e s l iz a  a  lo  

la rg o  de l a  zona curva de una ranura a r b itr a d a  en l a  

p ie z a  -2 1 - , siendo aprovechada d ich a detención p ara  

que tenga lu g ar  e l  troquelado d e l m a te r ia l .

Despuós de p rod u cirse  dicho tro q u elad o , l a  p la ­

t in a  m óvil b a scu la  en d ire cc ió n  ascen d en te , r e a l iz á n ­

dose sincrónicam ente e l  escamoteo de un tope -2 4 - y 

l a  ap e rtu ra  de una p inza -2 5 - .

Finalm ente, o tra s  p in zas -2 6 - que en e s te  mo­

mento tie n e  su je to  e l  m ate ria l tro q u e lad o , in ic ia n  su  

movimiento sim ultáneo a l  d e l re p e tid o  conjunto tr a n s­

p ortad or a l  i r  un idos ambos elementos por l a  b ie la  

- 2 3 - , extrayendo de l a  máquina e l  m a te r ia l terminado 

de p ro cesar para d e p o s ita r lo  en e l  a scen so r  de recep­

ción según se  ha expuesto  más a r r ib a .

Como fuente  de inform ación se  c i t a  l a  firm a 

a le  nana KRAUSE-BIAGOSCH, G.M .B.H., d o m ic iliad a  en 

L u t t e r s t r a s s e ,  20 , B ie le f e ld ,  Alemania R .F .

Dentro de l a  e se n c ia lid a d  in a lte r a d a  que ca rac­

t e r i z a  a  l a  p resen te  in tro d u cc ió n , se  hace l a  sa lvedad  

de que lo s  d e t a l le s  a c c id e n ta le s  t a l e s  como forma ex­

tern a  de l a  máquina en su conjunto o de l a s  p ie z a s  que 

l a  in te g ran , p o s ic ió n  y número de á s t a s ,  a s í  como l a s  

dim ensiones y m a te r ia le s  u t i l iz a d o s  en su co n stru cción , 

podrán se r  motivo de v a r ia c ió n  s in  que t a l e s  a l t e r a c io ­

n es d esv irtú en  a q u á l la ,  l a  cual queda resumida en l a  

s ig u ie n te

30 N O T A
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EN RESUMEN: La p resen te  P atente de In troducción  que, 

par d ie z  años se  s o l i c i t a  p ara  EspaEa, ha de re c a e r  so­

bre l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

1 8 .-  "MAQUINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA.", carac­

te r iz a d a  por e s t a r  c o n stitu id a  por dos p la t in a s ,  una de 

l a s  cu a le s  tien e  movimiento de ap e rtu ra  y c ie r re  sobre 

o tra  f i j a  s o l id a r ia  a  l a  bancada, a l  g ir a r  l a  prim era 

por uno de sus bordes sobre un e je ,  de modo que e l  t r o ­

quelado del m ateria l e s  obtenido por e l  corte  p rogresivo  

d e l mismo que e fe c tú a  l a  p la t in a  m óvil a l  ce rra rse  sobre 

l a  f i j a .

2 6 .-  "MAQUINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA", según 

l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r , c a ra c te r iz a d a  porque la  p l a t i ­

na f i j a  va p ro v is ta  en sus co stad os de unos o jo s  a  modo 

de b is a g r a s ,  en lo s  que queda a r t ic u la d a  l a  p la t in a  móvil 

merced a  sendos bulones ex cén tr ico s basculando sobre é s ­

to s  a l  s e r  accionada por dos s iste m as de b ie la s-m an iv e la s  

que, apoyadas sobre un punto f i j o  a  ambos lad os de l a  

bancada, a trae n  o a le ja n  dicha p la t in a  m óvil a  l a  p l a t i ­

na f i j a  en cada c ic lo  de t r a b a jo  de l a  máquina.

3 8 .-  "MA3JINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA", según 

l a s  re iv in d ic ac io n e s  a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a  porque 

una vea s u je ta  l a  h o ja  de m a te r ia l, de jan  de a c tu a r  l a s  

v en to sas que l a  su ste n tan , poniéndose en movimiento e l  

soporte  m óvil p o rta -p in zas que, por e s t a r  so lid a r iz a d o  

con una c rem alle ra -g u ia , rec ib e  movimiento de vaivén  mer­

ced a  un tren  de ruedas y un se c to r  dentados.

4 8 .-  "MAQUINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA ,̂ según 

l a s  BBivindicaciones a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a  porque cuan­

do e l  soporte  p o rta -p in zas l l e g a  a  su  p o sic ió n  extrema
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derech a, s i t ú a  l a  h o ja  de modo que haga contacto con un 

tope y unas p in zas escom oteab les, f i ja n d o  dicha h o ja  

contra l a  p la t in a  f i j a ,  d isparándose simultáneamente un 

g a t i l l o  que r e te n ía  é s t a  ú ltim a p erten ec ien te  a l  con- 

5 junto de p in zas de in troducción  de m a te r ia l , perm itiendo 

e l  re tro c e so  d e l conjunto tran sp ortad or de é s te  ú ltim o . 

5 8 .-  "MAQUINA. TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA", según 

l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a  porque 

una vez que e l  c itad o  conjunto tran sp o rtad o r  ha r e t r o -  

10 cedido a  su  p o sic ió n  extrema iz q u ie rd a , permanece parado 

m ien tras un p ivo te  se  d e sp laza  a  lo  la r g o  de la  zona 

curva de una ranura con extremos r e c to s  a rb itr a d o s  en e l  

mencionado se c to r  dentado; v e r if ic á n d o se  e l  troquelado  

m ien tras se  produce l a  a lu d id a  d etención .

15 6 s . -  "MAQUINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA", según

l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a  porque 

una v ez  troquelado  e l  m a te r ia l ,  l a  p la t in a  móvil in i c i a  

su  a sc e n so , produciéndose e l  escam oteo d e l tope y l a s  

p in zas c ita d a s  en l a  r e iv in d ic a c ió n  c u a r ta , poniéndose 

20 en movimiento l a s  p in zas que tien en  s u je t a  l a  h o ja  s in ­

crónicamente con e l  conjunto tran sp o rtad o r sacándola de 

l a  máquina y s itu á n d o la  en un a scen so r  de recepción  de 

m ate r ia l term inado.

7 8 .-  Por ú ltim o , se r e iv in d ic a  l a  p ro tecc ió n  ju r íd ic a

25 que por d iez  años se  s o l i c i t a  p ara  España -------------------

p o r

"MAQUINA TROQUELADORA BASCULANTE AUTOMATICA"

Todo conforme queda expresado en l a  p resen te  memoria 

d e sc r ip t iv a  que consta de ocho f o l io s  m ecanografiados

13
-  8 -
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a  una s o la  cara y una h o ja  de planos que se  acompaüa.
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