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vento.
- cionamiento de rueda de friccidn soportado de manera bascu-

: lable sobre un eje, y el eje en si estéd hecho en forma de

.-ecremallera o de barra ranurada o sinilar, o bien esidn uni-

“un interruptor principal para 1la corriente de 1ndu01do del

cipal, en une posicidén extrema de la rueda de regulacion o

E1l invento se reflere a un aparato termocopiador con un

cilindro de vidrio y un rodillo de apriete de material elas-fi 

tico para .el transporte del material a copiar, asi como con
una fuente de radiacién de la gama infrarrcja dispuesta en
el eilindro dé vidrio, y un reflector para dicha fuenté de
radiacién:y un accionamiento de rueda de fricecidn para el'ci
lindro de vidrio.

Los tipos de'accioﬁamiento’hasta ahora dados a conocer
no satisfacian todas las exigencias. No hacian posible un .-
éjuste suficientemente preéiso para frabajos difiiciles con’

la graduacién correspondiente, o bien existia la posibili--

dad de mover el accionamiento de rueda de friccidn del apa- |-

rato en estado parado, con lo que frecuentemente se origina—{*f

ba un desgaste prematuro y el deterioro del accionamiento de-

rueda de'friccién. El suprimir estos defectos ¥ crear al:
mismo ' tiempo condiciones de trabajo econémicas ideales para
los aparatos termocopiadores, es la misidn del presente in-

,

De acuerdo con el invento se encuentra el mqotor del ac-

das con el motor, discurriendo paralelamente a su eje, una
cremallera o una barra ranurada, que‘cooﬁeran con una rueda
dentada o rueda ranurada fijada en la rueda‘de regulacion
para el motor, a efectos de regular la veloc1dad

De acuerdo con otra meaora del invento esté dlspuesto

motor de accionamiento, de tal modo que el interruptor prin-
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de la cremallera o barra ranurada, es desconectado mecénicé—
mente por la rueca de regulacion o por la cremallera o barra
ranurada.

Tn los dibujos ha sido representado el invento a base
de algunos ejemplos de formas de realizacién, mostrando:

La figl 1, el alzado lateral de un aparato termocopia-
dor con sus partes tipicas importantes;

la fig. 2, la vista desde arriba correspondiente a la.
fig. 13 -

la fig. 3, el esqﬁema eléctrico para el aparato terﬁo-
copiador representado a manera de ejemplo; |

la fig. 4, un segundo ejemplo de posibilidad de regula-
cidn de 1é velocidad de trabajo del aparato ternocopiador.

Para poner en marcha el aparato termocoplador nostrado
en la fig. 1 en un alzado lateral y en la fig. 2 visto desde
arriba, se acciona el interruptor principal 1 de la manera
que sera explicada todavia con mas detalle, con lo que son
puestos en movimiento el motor de accionamiento 2 y el motor
3 de los ventiladofes axiales 4 de gran potencia. La trasmi-
sién de fuerza del motor de accionamiento 2 puede realigzarse
a través del cono de friccién 6, soportado fijahente sobre
el 4rbol 5 del motor de asccionamiento y que coopera con la
rueda de friccidén 8, fijada sobre el érbél de tornillo sin
fin 7. Bl 4rbol de tornillo sin fin 7.esté apoyado en el ca-
ballete de soporte 10, unido fijamente con la pared lateral
9, e impulsa el drbol de accionamiento 11 mediante la rueda
helicoidal 11 fijada sobre dicho 4rbol. Bl arbhol de acciona-
miento 11 estd soportado con su eje 13 de manera giratorié
en las paredes laterales 9 vy 14. Con el rodillo de soporte

15, soportado con su eje 16 agimismo en las paredes latera-
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les 9 v 14, el rodillo de apriete 17, asi como el rodillo de
accionamiento 11, se forma un apoyo en tres puntos para'el
cilindro ﬁ%'vidriq 18, que se mueve libremente y es puesfo

en movimiento Po¥ el rodillo de accionamiento 11 mediante

friccidn, arrastrando consigo al rodillo de apriete 17, agi-|

mismo por friceidn. Los discos de guia 19, 20, 21 y 22, que
est4n soportados sobre los ejes 13 y 16, mantienen al cilin-
dro de vidrio 18 lateralmente en su posicidén. El rodillb de

apriete 17 estd soportado con su eje 25 de manera glratorla

en las pestafias de soporte 24 ¥ 25, que asientan en forma
basculable sobre las espigas de'soporte126 y 27, unidas f17:

jamente con las paredes laterales 9 y 14; y son atraidas por|

los muelles de traccién 28 y 29, asi como por las.espigas
eldsticas 52 y 53, en direqcién del ecilindro d¢ vidrio 18.

Dentro Qei cilindro de vidrio 18 se encuentra el radiador

[SUESIES

copiador 31, que estd unido fijamente con el reflector 30 ¥
que estd ajustado firmemente emn su posicién de,trabajo por
medio de uﬁ dispositivo de sujécidn, que no ha sido repre-
sentado.-

En el aparato preparado de este modo para el trabajo,

se introduce entonces el material a copiar o la pantalla en

1a ranura de guia 32, con lo que mediante su borde delanterq

es oprimido hacla arriba el brazo de mand o 33, soportado con
su eje de_mandd 34 de manera basculable en las paredes late-
rales 9 ¥y 14, siendo accionado por consiguiente el interrup-
tor %5 del radiador copiador; interruptor que pone en accidy
al radiador coplador %1. Al mismo tiempo, o blen retrasado

por elementos de mando explicados con mas detalle en la fig.
3, es desconectado el motor 3 de los ventiladores axiales 4

de alto rendimiento. La ranura de guia 32 estd formada de-
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les 4 de alta potencia es conectado de nuevo por los elemen-

tos de mando explicados en la fig. 3, de modo que-la corriern

" tadas, a efectos de refrigerarlas. Los ventiladores axiales
- 4 de alta potencia fueron desconectados durante el proceso

. copiativo, para impedir un revuelo del material a copiar ¥y

-." i“ ‘. k‘
% Al

UN 304
tﬁﬁéﬁ 3] -

lante del punto de apqu.constituido por -el cilindro de vi-
drioc 18 y el rodillo de apriete 17, por las chapas %6 y 37,
mientras'dﬁe detras delrpunﬁo de apoyo estd limitada por las
varillas 38 y 39 en férma de emparrillado, que estan fijadas
sobre los ejes 54 y 55, para hacer posible una refrigéracién
mediante los ventiladores axiales 4 de alto rendimiento. La
introduccidn del material .a copiar tiene que proseguir hasté

que el borde delantero esrapresado por el punto de apoyo fox

mado por el cilindro de vidrio 18 y el rodillo de apriete 17

y que- se hace cargo del avance necesario a la velocidad pre-f

cisa para el trabajo, transportando el material a copiar ha-

cia 1a salida de la ranura de gula 32. Al pasar el borde pos

terior del material a copiar a la altura del brazo de mando

3%, es liberado éste y vuelve a su posicidn de partida, con f

1o que el interruptor 35 pasa asimismo a la posicidén de re-
poso y desconecta directa o indirectamente el radiador co-

piativo 31, mientras que el motor 3 de- los ventiladores axis

una reduccidn del calor necesario durante el proceso copia-

tivo. EI motor de accionamiento 2 y el motor 3 para los veny

ﬁiladores axiales 4 de alta potencia pueden dejar de traba-|

jar al ser accionado el interruptor principal 1 para desco-
AN

nectar. Otras posibilidades estriban en, segun la estructu-

ra eléctrica del aparato termopopiaaor, hacer que la desco-

nexidn del motor de accionamiento 2 y del motor 3 para log .

" te de aire generada actia totalmente sobre las partes calend -
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. cono de friceidn 6, apoyado contra el diso de friceidn,8

venbiladores axiales 4 de alto reﬂaimiento, o bien tan sdlo
la desconexién del motor 3, tengs lugar a través de un dis-
positivo retardador eléctrico o eléctrico-mecénico, de modo
que una vez apsgado el radiasdor copiativo 31, transcurra
primeramente un determinado tiempo precalculado, teniendo
entonces lugar la desconexidén del aﬁarato de manera sutomi-
tica, Mediante la rueda de regulascidn 40 soportada de ma=-
nera giratoria sobre el eje 41 fijado en la pared labteral
9, se puede regular la velocidad del rodillo de accionamien
to 11. En la rueda de regulacidén 40, representada en las '
fig. 1 ¥ 2 en la posicidén de trabajo, estad practicada una
ranura 56 que origina que el interruptor principal 1, se
abra en uns posicién determinada de la rueda de regulacidn
40, En esta pdsicién de la rueda de regulacidn 40 debe el
disco de friccidén 8 apoyarse conbra la terminacién cilin-
drica 57 del cono de friccidn 6. Si se desea aumentar o re-
ducir la velocidad del rodille de accionamiento 11, enton-
ces se puede hacer girar la rueda de regulacibén 40 en la di|
reccién A o en contra de la direccidén A,con lo que la crema
llera 42, que engrana con la rueda dentada 43 unida f{ijamen

te con la rueda de regulacidén 40,tira del motor de acciona-

niento 2, fijado a ella, conduciéndolo en la direccién B o &

conbra de la direccidn B. Debido s este movimiento del motar

de accionamiento 2, conducido sobre el arbol 44, adopta el

una posicién nueva y varia por consiguiente la relacidén de

trasmisién entre los dos elementos de accionamiento.Con obj

to de que el cono de friccidén se apoye siempre contra el dg|
co de friccidn, esta sujeto en el &rbol 44,soportado en el

caballete de soporte 45, un muelle 46 que actia sobre el &n

-
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bol 5 del motor de accionamiento.

En la fig. 3 ha sido representado el esquema eléctrico
para el aparato termocopiador representado a manera de ejem-
plo ¥ anteriofﬁente descrito. Después de cerrado el interrup;
tor principal 1, son puestos en marcha el motor de acciona-
miento 2 v el motor 3. Entre el interruptor principal 1 y el
motor de accionamiento 2 estd montado un regulador 47 del nij
mero de revoluciones, eldctrico, mecanico o electromecanico.
Una vez introducido el material a copiar en la ranura de
guia 32, es accionado el interruptor 35, hecho en forma de
interruptor sucesivo.

A través de un relé de retardo 48, es desconecvado en
este momento el motor 3. El radiador copiativo 31 es puesto
por lo pronto bajo una tensidn barcial a través de la resis-
tencia 49, y poco después es alimentado con toda la tensidn
a través de la otra parte del interruptor 35. Al volverse a
abrir el interruptor 35, tal como ha sido descrito anterior-
mente, tiene lugar la desconexién del radiador copiativo 31
exactamente a la inversa, y el motor 3 es puesto de nuevo en
accidn. Una vez abierto el interruptor principal 1, se re-
tarda todavia durante un tiempo predeterminado la descone-
xidén del motor 3 a través del interruptor 50, mediante un
relé de retardo 48. Si se produjera un fallo, tal como, por
ejemplo, un bloqueo del aparato termocopiador, entonces se
abre el interruptor de seguridad 517, interrumpiéndose la
tensién eléetrica en el aparato termocopiador y desconectdn~
dose el radiador copiativo 31.

En la fig. 4 ha sido representada esquemdticamente otre
e jemplo de posibilidad de regulacidén de la velocidad de ac-

cionamiento del aparato termocopiador. E1 motor de acciona-
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el disco de friccidn 8 por el peso propio del motor de ac- °

berd recaer sobre las siguientes:

rmiento 2 estd dispuesto, mediante el 4rbol 58 soportado en

forma movible en el caballete de soporte 45, de manera has-

culable en aicho caballete, siendo mantenido el motor de ace,r?

cionamiento 2 por los dos discos -de limitacién 59 y 60 en su
posicién'sobré el arbol 58, mientras que el arbol 58 estd
hecho en un extremb, por ejemplo, en forma de cremallera.
Esta terminacidm en forma de cremallera engrana con la rueda
dentada 43 fijada en la rueda de regulacidén 40 y, al Ser gi-
rada la rueda de regulacidén 40, mueve al motor de acciona-
miento 2 en la direccidn B o en contra de la direccién B.
Tal como ya ha sido descrito en relacidén con las fig. 1 ¥ 2,
es corrido con ello el arbol 5 del motor de accionamiento
con el cono de friceidn 6 a lo largo del disco de Triccidm
8, origindndose con ello una variacién de la velocidad del
4drbol de accionamiento 11 éoportado en las paredes laterales
9 y 14, a través del arbol de tornillo sin fin7 y de la rue-|

da helicoidal 12. El cono de friccidm 6 es opfimido contra

cionamiento 2. o . .

“En resimen, la Patente de Invencidn que se solicita de- .

- REIVINDICACIONES -

1. Un aparato termocopiador con un cilindro de vidrio|
y un rodillo de apriete de material eldstico para el trans- :
porte del material a copiar, asi comorcon una.fﬁente‘dérra- .
diacién de la gama infrarroja dispuesta en el cilindro de
vidrio, y un reflector para aicha fuente y un accionamiento |-
de rueda de friccién para el cilindro de vidrio, caracferi- '
zado porque el motor;del accionamiento de rueda de friccidn -

estd soportado de manera basculable sobre un eje, mientras
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que el eje en si estd hecho en forma de cremallera o de bha-
rra ranurada 0 similar, o bien estdn unidas con el motor,
discurriendo paralelamente a su eje, una cremallera o barra
ranurada, que cooperan con una rueda dentada o rueda ranura-
da fijada en la rueda de regulacidn para el motor, a efectos
de regular la velocidad.

2. Un aparato termocopiador de acuerdo con la reivin-
dicacidn 1, caracterizado por la disposicidn de un interrup-
tor principal para la corriente de inducido del motor de ac-
cionamiento, de tal modo que el interruptor principal, en
una posicibn extrema de la rueda de regulacién o de 1a cre-
mallera o barra ranurada, es desconectado por la rueda de
regulacidén, o hien por la cremallerg 0 barra ranurada, por -

via mecdnica.
3, Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que

ha de recaer la patente de invencién que se solicita:"UN
APARATO TERMOCOPIADOR". |

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre=

sente memoria descriptiva que consta de nueve péginas meca-

nografiadas y dibujos adjunbos.

33

Madrid, 9 de junio de 1.967

BERNARDO UNGRIA
PP
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