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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de un.a

PATENTE JE INTRODUCGION

THE MEAD CORPORATION

SOLICITANTE:

RESIDENGCIA: 138 West Firgt Street, DAYION, Ohio,

U.Sede
n

ENUNCIADO: PERFECCIONAMIENTOS EN UN MECANISMO PARA
AJUSTAR UNA PLANCHA PREFORMADA DE TIPO EN
VOLVENTE"

Prioridad;” Patente ' n.° deliience ,
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~embalar, dentro de una plancha preformada envolvente,

- quinas han precisado ajustes dimensionales de un caricter

341566

Se refiere esta patente a miquinas embaladoras,
y mis particularmente a un mecanismo para envolver estrecha-
mente y cerrar, destinado a ser utilizado en mlquinas del

tipo en que.sé envuelve un grupo de articulos que se desea

» " Los usuarios de las miquinas de embalar conoci-
das, en las que se fija_una plancha preformada de tipo en-
volvente en torno a un grupo de articulos destinados a ser
embalados, se enfrentan frqcuentemente con la necesidad de

embalar articulos de diferentes dimensiones, y asimismo, de

tener que incorporar diferentes cantidades de articulos dend .. "

tro de un grupo de embalaje. Naturalmente, articulos de di-

ferentes tamaflos requieren planchas preformadas envolventes
de diferente tamaifio. Ademés; las miquinas que forman la en-
voltura en torno a un grupo de articulos han de ser ajusta-
das para acomodarlas a laS diferentes exigéncias de espacio
Yy movimient; cuando se cambian las gimenSiones del embalaje
y de la plancha envoivenfe.

En el pasado, la prictica seguida ha sido la de
efectuar el ajuste mediante pomplicadps procedimieptos Yy en

ocasiones se han utilizado a tal fin piezas de recambio de

diferentes tamatrios, Tales ajustes han requerido con frecuent

!
H

cia los servicios de técnicos muy expertos y lasfpropias mé+

sumamente exacto, debido a las caracter{sticas inhereéntes a

la envoltura y a la miquina,

Un objeto principal de este inventé es la dispot

sicibén de un mecanismo perfeccionado de envoltura ajustada

y de cierre para ajustar y cerrar una plancha preformada de

tipo envolvente en torno a un grupo de artficulos que se trap
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.prende: un elemento mévil de ajuste que encaja en una abertu

‘ra formada cerca del extremo de una plancha preformada de ti

te mbviles, eﬁpaciadog, comunicados con el elemento ajusta-
"dor, y un mecanismo de empuje unido a cada uno de los elemen
tos de soporte, estando cada mecanismé de empujé dispuesto d
. modo que imparte un movimiento»de accionaﬁiento a su elemen=

" to de soporte asociado y, a su vez, al elemento mévil de

rente y transversal en general respecto al movimiento con=

- 3
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ta de embalar, estando la maquina especialmente adaptada para

l
!l.\ i nﬁ‘ A"' ‘

un ajuste dimensional rdpido y fécil mediante procedimientos
simples, a fin de acoplar artfculos de diferentes tam&ﬁos de%f
tinados a ;;r embalados.

Otro objeto del invento es el de disponer un me-
canismo perfecoionado para ajustar estrechamente una plancha
preformada de tipo.envolvente en torno a un grupo de artfcu-
los destinados a ser embélados, especialmente adaptado para
realizar una eficiente operacidn de ajuste de la envoltura,

pero que no se caracteriza por un alto grado de precisidn en

.

cuanto a exigencias de tiempo y espacio.

La invenpién, en una de sus formas, aplicada a

un mecanismo de ajuste de un gartdén del tipo envolvente, com

po envolvente y que se mueve en una direccidn adecuada para

efectuar el ajuste envolvente; un paf de elementos de sopor-

[

.

ajuste, produciéndose el movimiento impartido por cada meca<

nismo de enlace transmisor de empuje en una direccidn dife-

ferido por el otro mecanismo transmisor de empuje. Conforme

a una caracteristica de la invencidn, cada uno de los meca-

b

nismos de enlace transmisores de empuje -estd constitufdo poj

un &rbol accionador comin, con lo que se logra una coordina

¢ibén me jorada, El1 hecho de impartirsel movimiento del elemen-
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la fige. 7 es una vista en perspectiva de uno de los element

to de ajuste al mismo mediante dos mecanismos de enlace se-~
parados, transmisores de empuje,-hace posible ajustar el pu

to de partida del movimiento accionador as{ como la longituw

de recorrido de cada mecanismo de enlace y de cada elemento|

de soporte. Por este medio puéde efectuarse una regulacidén
rédpida y cbmoda sin ﬁecesiﬁarse los servicios derun téenico
expefimentado. Por otr? parte, como quiera que las relacio-
nes dimensionales no son criticés, el ajuste no precisa ser
tan exacto como lo serfa en otro caso,
Para una mejor comprensidn del invento, daremos
la siguiente descripcién, concebida en conjuncidn con los
planos anexos, en los cuales la fig., 1 es una vista lateral
de una mdquina embaladora que comprende la invencidn; la
fig. 2 es una vista en planta &e una:plancha preformada de
cartédn utilizable en unibn de la miquina de la fig, 13 la
fig. 3 es una vista de.gxtremo de un embalaje terminado,
formado en la miquina de la fig, 1,"utilizandd la plancha
envdlvente pféformada que aparece en la fig. 2; la fig. 4 .
es una vista de extremo de la méquina.vi;pﬁ'desdg el lado
izquierdo de la fig..l; la fig, 5 es una vis%é en seccidn
transversal, detallada, tomada a lo lqrgé de la linea desig
nada 5-5 en la fig., 4 la‘fig. 5A es una vista,detallada'en
seccidn transversal, tomada a lo lafgo de lailinea deéignau
da 5«5 en la fig, %, que constituye ‘una estructura sus£%tu»
tiva a la que se ha representado en la fig., 5; la fig. 6
es una vista ampliada, similar a la fig. 4, pero que mues-|

tra solamente el mecanismo para las operaciones de cierre

y ajuste, con otras partes que, o bien aparecen parcialmeni

te suprimidas o que se han representado esquemédticamente;

] =
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" cierre como el de ajuste en un sistema unitario.

| sustentacifn del travesafio horizontal 6. Montado inmediata-

341566

tos de ajﬁste y de su mecanismo de empuje y Arbol motor aso-
ciados; la fig. 8 es una vista en perspectiva del mecanismo
de cierre y de su mecanismo accionador; y la fig. 9 es una

vista gene¥al esquemdtica que muestra tanto el mecanismo de

Con referencia a la fig. 1, diremos que la refe-
rencia 1 designa, en gemeral, el bastidor de la miquina. Co-
mo parte del bastidor, existen unos’elemeutos verticales 2
¥y 3 de modo que soportan un travesaiio dispuesto, en-general,
horizontalmente, %4, Como puede verse en la fig. 4, un pilar

similar 5 va montado al otro lado de la miguina y ayuda a la

ménte por encima y sostenida por los travesafios 4 y 6, se
halla una eétructura en forma de tolva, que se ha seﬂalad;
en general bajo lareferencia 7. Las planchas prefprﬁadas
de car£6£ 8 quedan montadas dentro de esta tolva 7; dichas
planchas se han representado-en la fié. 2,

Por lo que se refiere a la fig. 2, direi.os que
se dispone el cartdén 8 en tormo a un grupo de embalaje, fors
mando el panel A la parte superior del paquete, constituyeni
do los paneles B y C los lados, y el panel E y el panel D
en relacibn traslapada o sobrelpuesta, el féndo. Asi pues,
para efectuar el Eierre del embalaje, los elementos de cie-
rre designadbs Fl, F2 y F3 han de hacerse paéar por las aber
turas definidas por las orejetas de retencién y designadas
Gl, G2 y G3. ‘ |

ﬁara regular la velocidad a la cual se alimenteh
los artfculos que se trata.de embalar, a través de la miquif

na de la fig, 1, de derecha a izquierda, se ha montado una

rueda estrellada 9, en disposicidn giratoria sobre un eje

-~
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_paredes laterales del embalaje en torno al grupo que se trag
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10 accionado por un mecanismo adecuado que comprende una ca-

=8

ja de engranajes 1l1. .

Segln van siendo alimentados los articulos que.
se trata de embalar, desde la derecha, sobre un transporta-
dor apropiado (mo rep;esentado)'su velocidad de recorrido
queda_  regulada por la rueda estrellada 9. Una vez que alcand
zan una posicibn bajo la tolva 8, un mecanismo adecuado tirsg
de una piancha preformada del fondo de la tolva 7 ¥ ;a depo-
sita sobre un carril guiador 12 y su carril de guia asocia-

do ;ituado al otro lado de la miquina., Este Giltimo no repre-

sentado en la fié. 1. Se hace después mover el grupo de arti-

culos ¥y su envoltura asociada hacia la izquierda pasando el
paguete bajo un par de brazos 13 montados en disposiecidn

giratoria en 14, con lo que se confiere un esfuerzo a través

de la barra accionadora 15 que hace plegarse hacia.abajeslag,'

ta de embalar. A continuacién se traslapan las partes extres
mas D y E de la plancha de caritdn por debajo del grupo de

articulos; mientras el paquete gueda dispuesto por debajo y

entre los elementos de plegado de las paredes laterales, 13} - -

La estructura mediante la cual se realizan las susodichas

operaciones queda descrita con mayor detalle en la solicitugd .:

de patente de los EE,UU, ne 176.357, despositada el 28 de
febrero de 1962, ahora Patente no 3.130.527, fransferidé al
cesionario de esta invencibn. ' ‘

La invencién afecta fundamentalmente'gl_ajuste'
de los paneles-solapa D y E bajo el grupo de embalaje y al

cierre de estos paneles entre si. Con arreglo a la presente

invencibn, en las aberturas H formadas en los paneles-sola-|.™

pa D y E, entran unos elementos de ajuste que se regulan pof-'
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'ajustables para acomodarse a un rapido y fdcil ajuste del me-

un dispositivo adecuado, fédcilmente ajustable y que se mueve
a lo largo de un recorrido controlado, por lo que'no es ne-
cesario un ajuste critico. Con referencia a la fig, 1, dire-
mos que un motor accionador 16, por medio de una cadena de
tra;smisi6n 17 confiere un movimiento rotativo al Arbol 18
y, mediante la cadena 19, acciona un 4rbol 20, que, a su vesz,
por mediacidn de la cadena 21; imparte un movimiento girato-
rio al eje motor principal 22, Como se ha representado es-

quemiticamente en la fig., 5, el ej; motor 22 es del llamado
tipo hendido, para ajustarse longitudinalmenté. Por ejemplo

un elemento 23 puede estar formado en construccidn hueca, ¥y

un elemento interior 24 puede montarse en forma deslizante

dentro del elemento exterior 23, Si se desea, el-elemento in~-.:

terior 24 puede hallarse ranurado como se indica en 25 y'el
elemento exterior 23 puede ir provisto de un perno fijo 26

que corra por la ranura 25, Asi, las partes del eje resultan

canismo que se describiri a continuacidn.

Por ejemplo, como puede verse mids claramente en

la fig. 4, se ha designado un elemento de ajuste del embala

je bajo la referencia 27, el cual es controlado por un meca

nismo designado en general por el nlmero 28. Asi pues, para

.

efectuar un cambio en la posicidn del elemento de ajuste 27

es posible cambiar simplemente la posicidn del mecanismo de

signado en general bajo el nimero 28 con respecto al bastidpr -

de la méquina, haciendb de este modo regulable el elemento
de ajuste 27 con respecto al panel-solapa inferior E del

embalaje de cartén 8, As{ por ejemplo, con referencia a la

fig. 4, diremos que la estructura 28 puede ajustarse de iz~

quierda a derecha, mirada seg(n dicha fig. 4, debido al he-
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.de la fig, 2, Estas orejetas '32 van montadas de manera regu-

mds ‘acusada hacia la izquierda que ocupa al final de un tien

elemento ajustador 27 estd regulado por un par de elementos

cho de que el eje partido 22 puede alargarse o acortarse, &
causa dé la esﬁructura que puedé apreciarse en la fig. 5,
sin interferirse’con la relacidén existente entre el piﬁén
accionador 29 fijado.al eje 22 y el pifibn arrastrado 36 fi=-
jado al,eje motor 31 y dispuesto para hacerlo girar, con lo
que se. imparte el movimiento al elemento ajustador 27, Tam-
biéﬁ podria estar provisto el eje 22 de unaé nervaduras o
dientes 22a en su superficie exterior, y los piﬁones_asocia—
dos podrian presentar unas nervaduras o dientes intermos com
Plementarios 22b que permitiefan un ajuste léngitudinal, per
no rotativo de los piifiones sobfe el eje., Tal estructura es
de tipo ordinario y se ha representado en la fig. 5A.

Con referencia a 155 f}gs. 6y 74 diremos ng el
aelemento operativo 27 lleva.en su extremo superior un p;r dg
orejetas de cierre 32, dispuestas de’modo gque pueden péﬁetra

en las aberturas identificadas como H en el panel solapa E,

lable mediante unos pernos 47 a la cruceta 59, que forma una
parte del elemento ajustador 27. Como puede verse enila fig.
6, el panél solapa E se halla en pqsici6n de ajuste, Dicho

de otro modo, el elemento 27 segin se ha repréQéntaqo en la

fig., 6, ocupa su limite superiér de recorrido y la posici6n

po de recorrido, o

Conforme a una caracterf{stica del invento, el

méviles de soporte, espaciados, 33 y 34. El elemento de so-

porte %3 va unido en disposicidn giratoria al elemento de

Y

ajuste 27 por medio de un perno 35 y en su extremo derecho

estd unido en forma giratoria por medio de un perno 36 a wa| « :

O

1

BTN
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‘La articulacidn de empugje 40 es ajustable a 1o.lafgo de su

a un pivote fijo 46. La barra acodada 45 es accionada hacia

. 56, La articulacidén 52 es regulable por el dispositivo de-

que da como resultado un movimiento vertical del elemento

mecanismo de conexidn transmisor de empuje, El mecanismo
transmisor. de empuje constituye una barra acodada 37 que gi-
ra sobre un pivote fijo 38, y que gira asimismo mediante un

perno 39 respécto a un tirante o articulacidén de empuje 40.

eje mayor mediante una estructura adecuada designada por
las referencias 41 y 42, Un perno 43 relaciona el extremo

inferior de la articulacibn 40 con una ranura 44 formada en

1 .

una barra acodada 45 que gira por su extremo derecho respecto -

atrds y hacia delante sobre el pivote fijo 46 por una leva
48 firmemente fijada al drbol comin 31. |

Asi pues, el elemento de soporte 35 queda dis-
puesto en primer lugar para impartir un movimiento de izquig

da a derecha y viceversa, al elemento de cierre 27,

A fin de impartir un movimiento ascendente y def~

cendente al elemento accionador 27, el elemento de soporte .|

34 va unido en disposicién giratoria porun perno 49 al ele-

mento éjustador 27, E1 elemento de soporte 34 va montado so
bre un pivote fijo 50 y estd relacionado en forma giratoria
por un perno 51 a la articulacibn o tirante verticalmente

ajustable 52, que por su parte estd unido por un perno 53

Y una ranura 54 a una barra acodada 55 que gira sobre un pef-

no 46 y que es accionada en torno a este perno por la leva
signado por el nmero 57, Asf, segin gira el 4rbol 31, gira
el brazo 55 sobre su pivote 46 y el elemento de soporte 34

oscila hacia atrds y hacia delante sobre su pivote 50, lo

de ajuste 27, El sistema de articulaciones o tirantes actda

[~

his

2 2N
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. en su recorrido ascerente contra la tensién del muelle 58
unido al extremo inferior del elemento ajustador 27.

Un examen de la fig, 6 indica que la regulacibn
‘de la longitud del recorrido vertical del elemento ajustador
EE7 se efectlla seleccionando el emplazamiento del perno 53 den
tro de la ranura 5k. De igual manera, la regulacidn del reco-
rrido.de izquierda a derecha del elemento ajustador 27 se det,
mina mediante la posicién del perno 43 en la ranura &k,

El punto de partida del movimiento accionador ha-
cia arriba y hacia la izquierda del elemento ajustad&r 27 se
determina fundamentalmente por el ajuste de los largos de la
articulacidén o éirante 40 y de 1a art;oulacién o tirante 52,
respectivamente, como se deducird del examen de la fig. 6.
Como gquiera que el movimiento vertival del elemen
to ajustador 27 se regula y es ajustable independientemente
de su movimiento horizontal, y puesto que las articulaciones
de empuje para cada una de las direcciones de movimient& se
controlan mediante diferentes levas ngre el &rbol 31, résul-

ita evidente que puede disponerse el mecanismo de modo que el

ielemento ajustﬁdor 27 se mueva, primeramente en sentido verti-
cal ascendente y despuéé horizontalmente hacia la izgquierda.
Bsta caracteristica del invento es muy ventajosa, como puede
deducirse estudiando la fig. 2. Por ejemplo, las aberturas de
ajuste H est4dn construfdas en configuracidn triangular, de mo
do que la base Hl de éada triédngulo presenta una dimensién
sustancial en la direccién del movimiento del cartdn segin se
mueve el mismo a través de la miquina de la fig.vl, de derech

a izquierda. Asi pues, las lengilietas de ajuste 32 dispuestas

‘encima del elemento ajustador 27, pueden moverse durante su

recorrido de ajuste sdlo con una precisidn moderada, debido a
\ ‘" .

2
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. designado por el nfimero 27A. Como quiera que el elemento de

. gﬁetas F dentro de las aberturas definidas por las lengilietad

la longitud de la base del tridngulo designado IIl. A conti-
nuacidn, el movimiento del elemento ajustador 27 hacia la

izquierda, hace moverse las lenglietas 32 hacia el vértice defl
tridngulo definido por los lados H2 y H3, a fin de completar
la operacién de ajuste. Por los medios descritos, se hace

evidente que la colocacidén del grupo de embalaje segin apare

ce en la fig. 4 no necesita ser tan exacta como habria de
serlo en otro caso, debido a la accidn mejorada del elemento

ajustador de esta invencidn tal como queda descrito mis arri

I

ba.
Como vemos en la fig. 6, el elemento ajustador
27 y las piezas asociadas se duplican en el lado izquierdo

de la figura, y el elemento ajustador de la izquierda se ha

ajuste 27A y todos sus elementos accionadores asociados son
idénticos al elemento 27 y partes asociadas, no se considerd
necesario describir el elemento 27A y sus partes asociadas,

En la fig. 6, la estructura de bloqueo se ha re-
presentado asimismo en la parte izquierda de la vista, en
egstrecha proximidad al elemento ajustador 27A.

El mecanismo para efectuar un bloqueo de las lern-
de retenci6ﬁ G se ha representado en perspectiva en la fié.
8 y ge ha trazado visto desde el extremo de la mdquina de 13
fig. 6. La barra de bloqueo 60 est& provista, por ejemplo,
de un nlmero de ufias de bloqueo, 61, 62 y 63, Estas ufias de
bléqueo ajustan con las lenglietas de bloqueo Fl; F2 y Fs,
respectivamente, y llevan a estas lenglietas a través de las
aberturas definidas por las lenglietas de retencidn Gl, G2 y

G3; respectivamente, Cuando se fuexrzan las lenglietas de blo:
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.73 el oscilador 68 queda unido a la articulacidn 74, que, se

tivamente, comunican un movimiento de accidén al elemento md-

queo por sus aberturas asociadas, ia caja queda ‘armada, se~-
glin se indica en la fig. 3.

Como puede verse en la fig. 8, por ejemplo, la
barra de bloquéq 60 va fijada a un brazo de blogueo 64, que
gira en un perno fijo 65. El brazo 64 es accionado por un me
canismo de articulaciones motrices que comprende una articu-
lacidén o tirante 66 pernad; en.67 sobre la barra 64, y el
4rbol oscilante 68 que va unido a la articulacibén 66 por el
perno 69, La articulacibn 66 es ajg;table verticalmente, se-
gin se indica en 70 y 71 y el érboi oscilante 68 es suscepti

ble de oscilar en torno al &rbol fijo 38A. Mediante un perno

gfin se ha indicado en 75 y 76, es a&ustable verticalmente.
La articulacidn 7% va unida por un perno 77 a un brazo 78
que a su vez gira en el Arbol fijo 79, Es impartido un movi-
miento accionador a los cierres 61, 62 y 63 por una leva 80
que va montada sobre el 4rbol 81. Como se apreciard en la

fig., 6 el Arbol 81 es un 4rbol comfn,que acciona la leva 80

y, por ende los mecanismos de cierre que aparecen en la fig.

8. Ademis, el 4rbol 81 lleva las levas 82 y 83, que, respec-

vil de soporte 33A y al elemento mévil de soporte 34A vy a
sus respectivas articulaciones o tirantes asociados con elld
Por otra parte, como puede verse en la fig. 6,
el Arbol 38A es un pivote comfin fijo tanto paralla barra acd
dada de cierre 68 como para la barra acodada de ajuste 37A,
Por la descripcidn que antecede, resultard obvid
que elVelemento ajustador 27 y las piezas asociadas con é1
pueden moverse en bloque, debido a la estructura del &4rbol

partido 22, segiin se ve en la fig. 5, Y que los diversos

2 n vea ot wam dda
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‘lugar de una, se mueven las unidades 28 en bloque hacia fuer
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elementos del mecanismo ajustador pueden regularse para va-

riar el largo del recorrido, asi como el punto de partida

e

del mismo, tanto por lo que se refiere al movimiento horizon
tal como al vertical., El hecho de que. el mecanismo esté pe-
culiarmente adaptado para sacar ventaja de la dimensién re-
lativamente larga designada como HL de las aberturas de ajuf-
te H, como puede verse mejor en la fig. 2, contribuye tsm-
bién a hacer que la miquina sea rapidamente ajustable, sin
requerir los servicios de un técnico experimentado ni exigi
herramientasd o piezas especiales,

El hecho de que los elementos de ajuste 27 y 27{

junto con sus elementos de soporte asociados tales como 33,

33A, 3% y 34A puedan moverse en blo&ue como unidades indivi
duales 28, permite efectuar un ajuste de los articulos de dji-
ferentes diidmetros o anchuras o de un niimero diferente de
filas de articulos a embalar. Asf pues, para ajustarse a

artfculos de gran didmetro o anchura o para regular la mé-

quina en forma que se manipulen dos hileras de articulos en

ra, separéndose entre si, segln se ve en la fig. 4, Este
movimiento, naturalmente, resulta particularmente ventajoso)
ya que no cambia ninguna relacidn entre ninguno de los com-
ponentes con respecto a otro o con respecto al mecanismo
accionador., .

A@n cuando he representado y descrito una forma
estructural particular de la invencibn, no deseo gue quede
limitada a la misma, sino que pretendo que las reivindica-
ciones que siguen cubran todos los cambios ¥y modificacioneﬂ
que entren en el espiritu y en el terrenc que la invencidn

abarca.
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As{ pues, y en resumen,.la Patente de Introduscién
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que se solicita deberd recaer sobre las siguientes
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REIVINDICACIONES

1. Perfeccionamientos en un mecanismo para ajus
tar una pféncha preformada de tipo envolvente en torno a un
grupo de artficulos que ée trata de embalar, comprendiendo dif
cho mecanismo_un elemento mévil ajustador, un par de elemen-

\ .
tos mdviles de soporte espaciados entre si{ intercomunicados
en forma giratoria con el indicado elgmenéo ajustador y un
sistema de articulaciones de carga unidas en disposicibn gi-
rﬁtoria a cada uno de dichos elementos de soporte, estando
dispuestas cada una de estas articulaciones de modo que.im-
parten movimiento a su elemento de soporte asociado que se
encuentra en diferente direccidén a la direccién del movimien
to impartido al otro elemento de soporte, con lo que se con-

fiere un movimiento resultante regulado al indicado elemento

de ajuste.

2., Perfeccionamientos en un mecanismo para ajuse-

tar una plancha preformada de tipo envolvente en torno a un

grupo de articulos que se trata de embalar, comprendiendo di
cho mecanismo un elemento mévil ajustador, un par de elemen-
tos mbéviles de soporte espaciados entre si intefcomunicados
en forma giratoria con el indicado elemento ajustador y un

sistema de articulaciones de carga unidas en disposicibn gi-
ratoriae a cada uno de dichos elementos de soporte, estando

dispuestas cada una de estas articulaciones de modo gue im-
parten movimiento a su elemento de soporte asociado que se

encuentra en diferente direccidén a la direccidn del movimier-
to impartido al otro elemento de séporte, con lo que se con-
fiere un movimiento resultante regulado al indicado elementid
de ajuste, y un &rbol motor comin destinado a conferir un mg¢-

vimiento accionador a cada una de las indicadasarticulacio-

S e LI pve—
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nes de carga.

3. Perfeccionamientos en un mecanismo para ajusd4

tar una plancha preformada de tipo envolvente en torno a un
grupo de articﬁlOS'que se trata de eﬁbalar, comprendiendo

dicho mecanismo un elemento mdévil ajustador, -un par de ele-
mentos.mbéviles de soporte espaciados entre si intercomunica-
dos en forma giratoria con el indicado>elemento ajustador y
un sistema de articulaciones de carga unidas.en disposicidn
giratorié a cada uno de dichos elementos de soporte, estando
dispuestas cada una de estas articulaciones de modo due im-

parten movimiento a su elemento de soporte asociado, con lo

que el movimiento regulado resultante es transferido al indij

cado elemento ajustador, siendo regulable cada una de las mej-

cionadas articulaciones de carga‘'para variar el punto de inié:-

ciacién del recorrido accionador de su elemento de soporte

asociado,

4, Perfeccionamientos en un mecanismo para ajust

tar una plancha preformada de tipo envolvente en torno a un

grupo de artfculos que se trata de ewbalar, comprendiendo dil

cho mecanismo un elemento mdvil ajus%aﬁor, un par de elemen-
tos mbviles de soporte e;paciados entre si'inter;omunicados
en forma giratoria con el indicado elemento ajustador y un
sistema de articulaciones de carga unidas en disposicibn gi-
ratoria a cada -uno de dichos elementos de soporte, estando

dispuestas cada una de estas articulaciones de modo que im-
parten movimiento a su elemento de soporte asociado, con lo
que el movimiento regulador resultante es transferido al in-
dicado elémento’ajustador,'siendo regulable cada una de las

mencionadas articulaciones de carga para variar la magnitud

del recorrido accionador de su elemento de soporte asociado.

DS eve. duaD todmean b o
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‘nismo de articulacidn motriz, ajustable, para impartir un mo-

341566 "

* 5. Perfeccionamientos en un mecanisno para ajusq

tar y cerrar una plancha preformada de tipo envolvente en
torno a un grupo de articulos que se trata de embalar, com-
prendiéndo dicho mecanismo un elemento ajustador alargado’

mévil, un par de elementos de soporte espaciados, mdviles en|-

tre s{, intercomunicados en forma giratoria con dicho elemen
to ajustador, ;n sistema de articulaciones de carga unidas
en dispoesicidn giratoria a cada uno de dichos elementos de
.
soporte, siendo uno de dichos elementos. de soporte mévil en
bloque en una direccidn transversal a dicho elemento ajusta-
dor, y estando el otro elemento de soporte montado en dispo-
sicibén giratoria, de modo que su movimiento en torno a su
montaje giratorio imparte un movimiento a dicho elemento
ajustador en la direccidén general de su eje mayor, con lo

que se confiere el movimiento resultante regulado a dicho elle-

mento de ajuste; un elemento de cierre sustentado en dispo-

[}

sicidn mdévil adyacente al citado elemento de ajuste; un meca

vimiento accionador al mencionado elemento de cierre, y un
&rbol motor comln para conferir un movimiento operante coor-
dinado a dichas articulaciones de carga y a la citadaarticu-

lacibn motriz,

1

6. Perfeccionamientos en un mecanismo para ajuy
tar una plancha preformada de tipo'env01Vente en torno a un
grupo de articulos que se trata de embalar, comprendiendo
dicho mecanismo un elemento de ajuste mé6vil, un par de ele-
mentos de soporte mbviles espaciados, intercomunicados con di

cho elemento ajustador, un sistema de articulaciones de car-

ga unidas con cada uno de dichos elementos de soporte, estarn~

do dispuestas cada una de estas articulaciones de modo que

B
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te, una articulacidn motriz ajustable para impartir un movi-
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imparten movimiento a su elemento de soporte asociado, con 1d

que el movimiento regulado resultante es tranferido al indicq-
do elemento ajustador, y un &rbol motor comiin para cpnferir
un movimiente 6perante a cada una,dé dichas articulaciones
de carga, siendo el citado mecanismo mévil en bloque en una
direccidén generalmente paralela al meﬁcionado drbol, a fin
de variar el punto de aplicacidén de la fuerza de ajuste so=
bre la plancha preformada por parte de dicho elemento ajus-
tador sin interferir la relacidn operante entre dicho 4rbol
y dichas articulaciones de carga.

7. Perfeccionamientos es un mecanismo para ajus+4
tar y cerrar una plancha preformada de tipo envolvente en tor-
no aAun.grupo de articulos que se trata de embalar, conpren-
diendo dicho mecanismo u# elemento de éjuste mév}l; un par dI

elementos de soporte mbviles espaciados, intercomunicados co

dicho elemento ajustador, un sistema de articulaciones de car- -

ga unidas con cada uno de dichos elementos de soporte, estan;
do di'spuestas cada una de estas articulaciones de modo que

imparten movimiento a -su elemento de soporte asociado, con

23
.

lo que el movimiento regulado resultante es transferido al
indicado elemento ajustador, un elemento de cierre sustentadp

en disposicidn mévil, contiguo al indicado elemento de ajus-

miento accionador a dicho elemento de cierre y un &rbol motor
comiin para conferir un movimiento operante coordinado a dichphs

articulaciones de carga y a la citada articulacidn motriz,

¥

siendo dicho mecanismo mbévil en bloque en una direccidn gene
ralmente paralela a dicho &rbol a fin de variar el punto de
aplicacibén de la fuerza de ajuste sobre la plancha preformada

por parte de dicho elemento ajustador sin interferir la re-
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_nitud del recorrido accionador del elemento de soporte aso-
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lacibén operante entre dicho Arbol y dichas articulaciones de

> 8 gy

carga,

8., Perfeccionamientos en un mecanismo para ajus
tar una plancha preformada de tipp envolvente en torno a un
grupo de artfculos que se trata de embalar, comprendiendo di
cho mecanismo un elemento de ajuste mdévil, un par de elemen-
tos de soporte mbéviles espaciados, intercomunicados con di-
cho elemento ajustador, un sistema de articulaciones.de car-
ga unidas con cada uno de dichos elementos de soporte, estan
do dispuestas cada una de estas articulaciones de modo que
imparten movimiento a su elemento de soporte asociado, con
lo que el movimiento regulado resultante es transferido al
indicado elemento ajustador, e ingluyendo cada una de la re-
feridas articulaciones un tirante alargado que es suscepti-
ble de un movimiento de.vaivén en la-direccién general de sy

eje mayor, y cuya longitud es ajustable para variar la mag-

ciado.

9, Perfeccionamientos enlqp mecanismo para ajus
tar una plancha preformada de tipo envolvente en torno a un
grupo de artfculos que se trata de embalar, comprendiendo di
cho mecanismo un elemento de ajuste mévil, un par de elemen-
tos de soporte mdéviles espaciados, intercomunicados con di~-
cho elemento-ajustador, un sistema de articulaciones de car-
ga unidas con cada uno de dichos élementos de soporte, es~
tando dispuestas cada una de estas articulaciones de modo
que imparten movimiento a su elemento de soporte asociado,
con lo que el movimiento regulgdo resullante es transferido

al indicado elemento ajustador, e incluyendo cada una de lag

referidas articulaciones un brazo de palanca cuya longitud

L]
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.del recorrido accionador del ‘elemento de soporte asociado, ¥

variar el punto de iniciacibn del recorrido accionador del

efectiva es regulable para variar el punto de iniciacidn del
recorriﬁo accidonador del elemento de soporte asociado.

10, Perfeccionamientos en un mecanismé Ppara
ajustar una piancha preformada.d tipo envolvente en tofno a
un grupo de artfculos que se trata de embalar; comprendiendo
dicho -mecanismo un elemento de ajuste mévil, un par de ele-
mentos de soportes mbéviles espaciados, intercomunicados con

dicho elemento ajustador, un sistema de articulaciones de

1

carga unidas con cada uno de dichos elementos de soporte, es

o

tando dispuestas cada una de estas articulaciones de modo qu
imparten movimiento a su elemento de soporte asociado, con

lo que el movimiento regulado resultante es transferido al

indicado elemento ajustador, inélqyendo cada una de las refe
ridas articulaciones un tirante alargado que es susceptible
de un movimiento de vaivén en la direccidn general de su eje

mayor, y cuya longitud es ajustable para variar la magnitud

comprendiendo cada und de las referidas articulaciones un

brazo de palanca cuya longitud efectiva es regulable para

slemento de soporte asociado. -

1l. Perfeccionamientos en un mecanismo para

ajustar una plancha preformada de tipo envolvente en torno

a un grupo de artfculos que ge trata de embalar, comprendiendo

.

el mismo un par de elementos ajustadores, un par de elementds
de soporte phra cada elemento ajustador,, un sistema de aréi-
culaciones accionadoras para cada elemento de soporte, sien-
do cada par de glementos'dg soporte y sus articulaciones ac
cionadofas asociadas méviles en bloque como una sola unidad

con el elemento ajustador asociado, a fin de adaﬁtar'el apa-
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. ha de recaer la Patente de Introduoccidn que se solicitas"PERFECCIONA

'
rato a los artfculos que se trate de embalar que sean de
diferentesdifmetros o anchuras o a un diferente nfmero de

filas de artfculos que se trata de embalar,

- 12, Se reivindioca por dltimo como objeto sobre el que

MIENTOS EN UN MECANISMD PARA AJVSTAR UNA PLANCHA PREFORMADA DE TIPO
ERVOLVENTE",

. Todo oonforme queds desorito y reivindicado en la pre=
sent.e memoria desoriptiva que oénata de veintiuna péginas meoanografi_}t_

das y dibujos adjuntose

Madrid, 8 de jﬁnio de 1.967

BERNARDO. UNGRIA
pop.o
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