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El presente invento se re f ie re  a un s i s ­

tema de se lección  y de tr ico tad o  para máquinas de 

t r ic o ta r  r e c ti l ín e a s  que permite r e a l iz a r ,  con un 

mínimo de contro les y en un espacio muy reducido,

5. l a  se lección  y d irección  de la s  agujas para cualquier
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t ip o  de tr ic o ta d o , t a l  como, por ejemplo l i s o  Jacquard, 

mallas v u e lta s , Jacquard en disminución y en aumento, 

e tc . ,  en una so la  y misma máquina. El sistem a, según 

e l  invento , puede d e fin irse  como siendo l a  combinación, 

por una p a rte , de un lecho de agujas cada uno de cuyos 

compartimientos contiene una aguja de ta ló n  ab a tib le  

por l a  acción de una c la v ija  de p resión  sobre el ta ló n , 

su scep tib le  de ocupar cualquier posic ión  deseada se lec ­

cionada en tre  un número determinado de posiciones ca­

r a c te r ís t ic a s  y , por o tra  p a rte , de una plancha s o l i ­

d a ria  de un carro  que se desplaza de forma conocida por 

encima de l a  fon tu ra  y a lternativam ente de un lado a 

o tro  de e s ta  ú ltim a, disponiendo e s ta  plancha, además 

de dos c ie r re s  de tr ic o ta d o , a l menos, destinados a 

ac tuar sobre lo s ta lones de la s  agujas, un número de 

p is ta s  ig u a l a l número de posiciones c a ra c te r ís t ic a s  

de dichas c la v ija s , presentando dichas p is ta s  p e rf i le s  

d ife ren te s  que perm iten cada uno actuar sobre lo s  t a ­

lones de dichas c la v ija s  según programas de tr ic o ta d o  

d is t in to s  establecidos de antemano.

Para hacer r e s a l ta r  mejor la s  c a r a c te r í s t i ­

cas y ven ta jas de t a l  sistem a, se describe a continua­

ción  una forma de re a liz a c ió n  p re fe rid a  del invento 

con mayor d e ta lle , a t í t u lo  i lu s tr a t iv o  y no lim ita ­

tiv o , con re fe ren c ia  a lo s  planos anexos, en lo s  

cu a les :

l a  f ig u ra  1, es una v is ta  esquemática en 

perspectiva  de una cabeza de máquina de t r ic o ta r  de 

dos fo n tu ras , que incorpora e l sistem a, según e l 

invento.
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l a  fig u ra  2 , es una sección tra n sv e rsa l, 

esquemática, de la  cabeza de l a  máquina represen ta­

da en l a  fig u ra  1.

l a  fig u ra  3 , represen ta  a mayor e sca la , una 

sección esquemática de una fon tura  que forma parte  

del sistem a, según e l invento.

l a  f ig u ra  4-, es una v is ta  in fe r io r  del jue­

go de c ie rre s  indicado en A en la  f ig u ra  1, suponién­

dose e ste  juego abatido en un plano ho rizon ta l hacia  

e l  e x te rio r  de l a  máquina, en torno a su borde in fe r io r .

l a  f ig u ra  5, es una v is ta  según l a  flecha  E5 

de l a  f ig u ra  4 .

La fig u ra  6 , es una v is ta  según la  flech a  E6 

de l a  fig u ra  5.

La f ig u ra  7, es una sección, según l a  l ín e a

V II- VII de l a  f ig u ra  6.

La fig u ra  8 es una sección, según l a  lín e a

V III- VTII de l a  fig u ra  6.

La fig u ra  9 es una sección, según la  l ín e a

IX-IX de l a  fig u ra  6.

En e l ejemplo de re a liz a c ió n  representado 

en los planos anexos, e l sistem a de se lección  y de 

tr ic o ta d o , según e l invento, es incorporado a una má­

quina de dos fon tu ras. Esto equivale a d ec ir que t a l  

máquina e s tá  equipada con dos sistem as, según e l iri- 

vento, que re a liz a n  respectivamente l a  se lección  y el 

tr ico tad o  en l a  fon tura  de lan tera  y p o s te r io r . Como 

estos dos sistem as son, en t a l  caso, virtualm ente idén 

t ic o s ,  sólo se describe a continuación e l  sistem a de­

nominado "delan te ro".
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Según se rep resen ta  muy esquemáticamente en 

la s  figu ras  1 y 2 , una máquina del tip o  considerado 

comprende, en tre  o tras d isposiciones y órganos conoci­

dos en s í ,  dos fonturas inc linadas opuestas 1 y 1' ,  un 

d isp o sitiv o  de programación a base de ta r je ta s  2 , lo s  

prismas Jacquard 3 y 3 ' ,  lo s  carros 4 y 4* unidos por 

dos e s trib o s  5 y 6 , y , por últim o, un juego de c ie rre s  

A montado sobre cada carro .

la s  fon tu ras 1 y 11, que en tran  en l a  combi­

nación c a ra c te r ís t ic a  del presen te  invento, son de un 

tip o  muy p a r t ic u la r .  En e fec to , e s tán  co n stitu id as ca­

da una por un lecho de agujas 7 cada uno de cuyos com­

partim ien tos, delim itado latera lm en te  por lo s  tabiques 

8 , p resen ta  un fondo en t r e s  secciones, a saber, dos 

secciones planas situadas a n iveles d ife re n te s , re s ­

pectivamente 9 y 10, y una sección  interm edia cóncava 

11.
En cada compartimiento se h a lla  alojado un 

re so rte  12 en forma de ü, uno de cuyos brazos, apoyán­

dose sobre e l fondo del compartimiento, su s ten ta  una 

aguja de punta 13, so lic itan d o  e l otro brazo de dicho 

re so rte  una c la v ija  14. l a  aguja 13 e s tá  mantenida en 

su compartimiento por una p la q u illa  15 y por una barra  

de guía 16, en tan to  que l a  c la v ija  14 es guiada por 

una b arra  17 y una tra v ie s a  18. E sta aguja 13 e s tá  pr£ 

v is ta  de un ta ló n  19 que forma normalmente r e s a l te  fue 

ra  de y por encima del compartimiento.

l a  c la v ija  14 e s tá  p ro v is ta  de una cabeza 

en forma de arco 20 que p resen ta , en un lado , una za­

pata  21 destinada a reposar sobre el mango 22 de l a
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aguja 13 y, en e l otro lado , un ta ló n  23. lia base de 

este  ta ló n  23 e s tá  unida a l a  zapata 21 por un sec to r 

re c til ín e o  24 seguido de una escotadura en arco de 

c írcu lo  25, a su vez prolongado por un sec to r cóncavo 

inclinado 26 que avanza en punta hasta  l a  zapata 21.

Cada c la v ija  14 puede se r  desplazada lo n ­

gitudinalm ente, por ejemplo, por e l prisma Jacquard 

3 o por cualquier otro d isp o sitiv o  conexo a f in  de 

l le v a r  su ta ló n  23 a una s e r ie  de posiciones prede­

term inadas, es d e c ir , a d is tan c ias  previamente de te r­

minadas de l a  tra v ie sa  18 escogida aquí como re fe ren ­

c ia . Estos desplazamientos long itud inales de una c la ­

v i ja  14 no im plican ningún desplazamiento long itud ina l 

de l a  aguja 13 asociada.

En el ejemplo p rev is to , e l ta ló n  23 de cada 

c la v ija  puede ocupar una cualquiera de cuatro posic io ­

nes c a ra c te r ís t ic a s ,  designadas a continuación I  a IV, 

cuyas t r e s  primeras están  m ateria lizadas por escota­

duras 27 p rev is ta s  a este  efecto  en lo s tabiques 8 . l a  

cuarta  de dichas posiciones, indicada en l ín e a  de t r a ­

zos en la  f ig u ra  3 , y denominada a continuación posi­

ción de reposo, im plica e l a ju s te  de l a  escotadura 25 

de l a  cabeza 20 de l a  c la v ija  bajo l a  barra  16. En es­

ta  posición , l a  aguja 13 se hace o sc ila r  y su ta ló n  

19 se contrae en e l compartimiento, estando además b l£  

queadas l a  aguja 13 y la  c la v ija  14 contra l a  acción 

del re so rte  12. Cuando e l ta ló n  23 de una c la v ija  ocu­

pa una cualquiera de dichas t r e s  primeras posiciones, 

cualquier p resión  e je rc id a  sobre éste  perpendicular­

mente a l fondo 9 del compartimiento correspondiente



tend rá  por efecto  hacer o sc ila r  l a  aguja ‘13 y con­

t r a e r  su ta ló n  19 en e l  c itado  compartimiento. Cuan­

do cesa e s ta  p resión , e l re so rte  12 l le v a  de nuevo 

inmediatamente l a  aguja y su c la v ija  a su posic ión  

resp ec tiv a  in ic i a l .

El juego de c ie rre s  A e s tá  constitu ido  por 

c ie r re s  de se lección  B y c ie rre s  de tr ic o ta d o  C, mon­

tados sobre una plancha común 28, según se rep resen ta  

en l a  f ig u ra  4 .

Los c ie rre s  de se lección  B están  c o n s titu i­

dos por cuatro p is ta s  de p e r f i l  d ife re n te , d ispuestas 

una a l lado de o tra  y numeradas a continuación I  a IV, 

estando destinadas estas p is ta s  a s e r  respectivam ente, 

reco rrid as  por los ta lones de la s  c la v ija s  que ocupan 

respectivam ente la s  re fe rid a s  posiciones c a ra c te r ís ­

t ic a s  I  a  IV, en e l curso del desplazamiento del ca­

r ro  4 de un extremo a l o tro  de l a  fon tu ra  1.

Los c ie rre s  de tr ic o ta d o  C comprenden t r e s  

levas de ascensión, respectivamente 29, 30, 31, d is ­

puestas enfrente  de la s  levas de descenso 32 a 36.

De la s  levas de ascensión, sólo l a  lev a  30 

es f i j a ,  siendo la s  levas 29 y 31 su scep tib les  de se r  

contraídas en l a  plancha 28. Por o tra  p a rte , l a  parte  

superio r de estas levas 29 y 31 e s tá  rea lizad a  como 

unidad d i s t in ta ,  respectivamente 37 y 38, separadamen 

te  re c tra c ta b le s  en e l grueso de l a  plancha 28.

De la s  levas de descenso, úricamente la s  l e ­

vas 33 y 35 son a ju s tab le s  a f i n  de p e rm itir  una regu­

la c ió n  del a ju s te  de la s  m allas.

La p is ta  I  e s tá  destinada a ac tuar sobre lo s
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ta lones 23 de la s  c la v ija s  que ocupan la  posic ión  I .  

Sea cual fuere el sentido de progresión del carro  4, 

lo s  ta lones 23 que le  recorren  se encuentran sucesiva­

mente con dos re s a lte s  39 y 40, p rev is to s en una corre 

dera 41 suscep tib le  de d e s liz a rse , bajo e l  impulso de 

lo s ta lones 23, por una ranura 42 p rev is ta  a este  efec 

to  en la  plancha 28. Cuando un ta ló n  23 en tra  en c o li­

sión  con la  p is ta  I ,  por ejemplo, de izquierda a dere­

cha de l a  f ig u ra  4, no es sometido en p rin c ip io  a n in­

guna p resión  v e r t ic a l ,  de t a l  suerte  que e l  ta ló n  19 

de su aguja asociada será  guiado por l a  leva de ascen­

sión  29 y e s ta  aguja hará  m alla. Este ta ló n  19 es ba­

jado de nuevo a continuación por la s  levas 32 y 33 y 

se presen ta  ante l a  leva  de ascensión 30. En este  mo­

mento, e l ta ló n  23 de su c la v ija  es rechazado por e l 

s a lie n te  39, lo  cual tie n e  por efecto  su s tra e r  e l ta ­

ló n  19 a l a  acción de l a  leva  30. Asimismo, e l s a l ie n ­

te  40 impedirá que l a  aguja trab a je  con la  leva  31.

Un ta ló n  23 de c la v ija  colocado en posición 

I I  que en tra  en c o lis ió n  con la  p is ta  I I  es so lic itad o  

inmediatamente por un s a l ie n te , respectivamente 43 en 

un lado y 44 en e l  o tro , que impide que su aguja sea 

a rra s trad a  por l a  primera leva  de ascensión, re sp ec ti­

vamente 29, en un lado y 31 en e l o tro . Este ta ló n  23 

se l ib e ra  a continuación antes de que e l ta ló n  de la  

aguja asociada alcance la  leva  mediana 30, arrastrando 

entonces e s ta  últim a dicha aguja. Durante l a  ascensión 

de e s ta  últim a, e l ta ló n  de su c la v ija  es llevado de 

nuevo a l a  p is ta  I  por un sa lie n te  de desviación, re s ­

pectivamente 45 sn un sentido y 46 en o tro . Tan pronto



es llevado a l a  p is ta  I ,  e s te  ta ló n  encuentra a l l í  

de nuevo e l segundo s a lie n te  de l a  co rrerá  41, re s ­

pectivamente 40 en un sentido y 39 en o tro , sierúo 

su s tra íd a  su aguja a l a  acción de l a  te rc e ra  leva  de 

5. ascensión, 31 o 29.

De este  modo, la s  agujas cuyas c la v ija s  se 

encuentran en posic ión  I  tra b a ja rá n  con l a  primera 

lev a  de ascensión que se presente en tan to  que la s  

agujas cuya c la v ija  ocupa l a  posic ión  I I  no tra b a ja -  

10. rán  más que con l a  lev a  de ascensión media 30. Sin

embargo, es posib le  hacer t r a b a ja r  la s  agujas en do­

b le  caída. A este  e fec to , se preven dos levas r e t r a í -  

b les 47 y 48 en l a  p is ta  I .  Guando se desea t r ic o ta r  

en doble caída, se acciona aquella  de la s  dos levas 

15. 47 y 48 que se h a lla  s itu ad a  a l a  cabeza de l a  o tra

con re la c ió n  a l  sentido de progresión de l carro  4 , lo  

cual tie n e  por efecto  l le v a r  lo s  ta lones de la s  c la v i­

ja s , cuya aguja es a rra s tra d a  por l a  primera lev a  de 

ascensión que encuentra, a l a  p is ta  I I ,  pudiendo se r  

20. entonces so lic ita d a s  dichas agujas por l a  leva  media

30. "

l a  p is ta  I I I  no se destin a  a l tr ic o ta d o  pro­

piamente dicho, sino a dos operaciones d is t in ta s ,  a 

saber: e l  acoplamiento de l a  malla o b ien  l a  puesta en 

25. posic ión  de reposo e inac tiv idad  de la s  agujas. Cada

una de la s  operaciones únicamente puede efectuarse  du­

ran te  l a  progresión en un sen tido  determinado del ca­

rro  4. A sí, para e l  acoplamiento de l a  m alla, lo s  ta lo  

nes de la s  c la v ija s  deben d e s f i la r  sobre l a  p is ta  I I I  

en e l sentido izquierda-derecha de l a  f ig u ra  4. Sus30
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agujas podran tra b a ja r  con l a  leva 29, pero un s a l ie n ­

te  49 impedirá su accionami ento por l a  leva 30, en tan  

to  que podrán tra b a ja r  con la  leva  móvil 31 mientras

que e s ta  últim a se h a lle  en posic ión  de accionamiento. 

Sus c la v ija s  serán  llevadas sucesivamente a l a  p is ta  

I I ,  y después a l a  p is ta  I  por lo s  sa lie n te s  de des­

v iac ión  50 y 51.

Para l a  puesta en reposo in ac tiv o , lo s ta lo ­

nes de c la v ija  en posic ión  I I I ,  deberán chocar con la  

p is ta  I I I  por la  derecha de l a  fig u ra  4. Encontrarán 

inmediatamente un re s a lte  52 que su s tra e rá  sus agujas 

a l a  acción de l a  leva 31, y después, t r a s  haber sido 

brevemente a flo jados , serán  llevados por e l  sa lie n te  

de desviación 53 a l a  p is ta  IY. Las c la v ija s  cuyos t a ­

lones se encuentran en posic ión  IY están  bloqueadas, 

según se describe anteriorm ente. Unicamente se rán  l i ­

beradas por l a  acción de una lev’a 54 accionada a par­

t i r  del d isp o sitiv o  de programación 2 de l a  máquina. 

Cuando l a  leva  54 es impulsada fuera  de su alojam iento 

para formar sa lie n te  sobre l a  p is ta  IY, desbloquea los 

ta lones en posic ión  IY, siendo llevados estos últimos 

a continuación a la  posición  I ,  en un sentido  por dicho 

s a lie n te  de desviación 46, y en otro por dichos sa lie n  

te s  50 y 51.

Las d ife ren tes  levas móviles d e sc rita s  ante­

riormente son con p referenc ia  accionadas por simples 

d is tr ib u id o res  cuyos desplazamientos son ocasionados 

por topes móviles (no representados) suscep tib les de 

se r  llevados a voluntad a l a  tra y e c to r ia  de lo s  ex tre ­

mos de dichos d is tr ib u id o re s , a l  f in a l  de recorrido  del30
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carro  4. A sí, la s  levas 37 y 38 (f ig u ra  7 ), montadas 

respectivam ente, en e l  extremo de lo s  vastagos 55 y 

56 y so lic ita d a s  por lo s  muelles 57 y 58, son accio­

nadas por e l d is tr ib u id o r  59. Este último se  extiende 

a trav és de ranuras p rev is ta s  a e ste  efecto  en lo s  c i­

tados vastagos 55 y 56, conteniendo estas  ranuras un 

ro d il lo ,  respectivamente 60 y 61, destinado a apoyarse 

sobre e l borde superio r de dicho d is tr ib u id o r . Este bor 

de superio r p resenta dos escotaduras, respectivamente 

62 y 63. Cada una de estas escotaduras presen ta  una sec 

c lon  r e c t i l ín e a  64, p a ra le la  a dicho borde superio r y 

unida a é ste  por dos planos inclinados divergentes 65 

y 66.

la s  levas 29 y 31, montadas en e l  extremo de 

lo s vastagos 67 y 68 respectivam ente, son puestas de 

o rd inario  a lternativam ente fuera  de función por un d is  

tr ib u id o r  69 ( f ig u ra  8) . l a  leva  31 es accionada por 

una escotadura trap ezo id a l 70 del d is tr ib u id o r  69, en 

tan to  que se prevén dos escotadura 71 y 72 a l a  a ltu ra  

de l a  lev a  29. Según la  amplitud del desplazamiento co 

munió'ado a l  d is tr ib u id o r  69, la s  levas 29 y 31 serán  

b ien  puestas alternativam ente fuera  de función o b ien  

mantenidas ambas en posic ión  de funcionamiento.

Asimismo, la s  levas 47 y 48 son accionadas 

por e l d is tr ib u id o r  73 (f ig u ra  5) y la  lev a  54 por e l 

d is tr ib u id o r  74 (f ig u ra  5).

la s  levas a ju s tab le s  33 y 35 pueden s e r  l l e ­

vadas a una u o tra  de t r e s  posiciones predeterm inadas, 

a f i n  de poder v a r ia r  e l a ju s te  de la s  m allas. Esto se 

e fectúa , para cada lev a , por una palanca 75 que g ira
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en torno a un espigón 76 (fig u ras  6 y 9) . l a  posición 

angular de l a  palanca 75 e s tá  determinada por su a jus­

te  con uno de t r e s  topes 77-79 montados sobre una a r­

tic u la c ió n  80. El extremo l ib re  81 de l a  palanca 75 se 

apoya sobre e l soporte 82 de dicha leva , en e l caso que 

nos ocupa 35. El soporte 82 actúa, por su parte  in fe ­

r io r ,  sobre una aguja 83 montada en d isposic ión  g ira ­

to r ia  en 84 y so lic ita d a  en permanencia por un muelle 

85. El extremo 86 de e s ta  aguja va a dar a l a  super­

f ic ie  aparente del juego de c ie rre s  A, enfrente de un 

ejemplar tomado como refe ren c ia  graduado 87, a f i n  de 

r e g is tr a r  en permanencia l a  importancia del c ie r re .

- N O T A -

E esc rita  suficientem ente l a  naturaleza del 

invento, a s í  como l a  manera de re a liz a r lo  en l a  prác­

t i c a ,  debe hacerse constar que la s  disposiciones an­

teriorm ente ind icadas, son suscep tib les de modifica­

ciones de d e ta lle  en cuanto no a lte re n  su p rincip io  

fundamental. También se hace constar que e l invento 

corresponde a una so lic itu d  de patente presentada en 

B élgica, con fecha 8 de junio de 1966, bajo e l número 

682.218, acogiéndose, por ta n to , a lo s beneficios que 

conceden lo s  Convenios In ternacionales en v igor, siendo 

lo  que constituye la  esencia del re fe rid o  invento y 

por lo  que se s o l ic i ta  Patente de Invención, por 20 

años en España: "PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE 

SELECCION Y TRICOTADO PARA MAQUINAS DE TRICOTAR RECTI­

LINEAS" ; caracterizándose por lo  sigu ien te :

13 .- Perfeccionamientos en sistem as de se lec­

ción y tr ieo tad o  para máquinas de t r ic o ta r  r e c ti l ín e a s30.
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del tip o  en e l cual cada aguja de una fon tu ra  e s tá  

asociada a una c la v ija  de se lección  cuya posición , 

determinada b ien por lo s prismas Jacquard, b ien  por 

la s  proyecciones de aumento y/o de disminución, per- 

5. mite o no e l  a ju s te  del ta ló n  de l a  aguja asociada

por los c ie r re s  de tr ic o ta d o , caracterizados porque 

incluyen en combinación, por una p a rte , de un lecho 

de agujas cada uno de cuyos compartimientos contiene 

una aguja de ta ló n  ab a tib le  por l a  acción de una c la -  

10. v i ja  de p resión  de ta ló n , su scep tib le  de ocupar cual­

qu ier posic ión  deseada seleccionada en tre  un número 

determinado de posiciones c a ra c te r ís t ic a s  y , por o tra  

p a rte , de una p laca s o lid a r ia  de un carro que se des­

p laza  en forma conocida por encima de l a  fon tu ra  y 

15. a lternativam ente de un lado a o tro  de e s ta  ú ltim a,por

tando e s ta  plancha, además de dos c ie rre s  de t r ic o ta -  

do a l  menos, destinados a actuar sobre lo s  ta lones de 

la s  agujas, un número de p is ta s  igua l a l número de 

posiciones c a ra c te r ís t ic a s  de dichas c la v ija s , presen- 

20. tando dichas p is ta s  p e r f i le s  d ife ren te s  que perm iten

cada"una ac tuar sobre lo s  ta lones de dichas c la v ija s , 

según programas de tr ico tad o  d is t in to s  p reestab lec idos.

2S .- Perfeccionam ientos, según l a  re iv in d i­

cación 1§, caracterizados porque incluyen en combina- 

25. ción: por una p a rte , una cama o lecho de agujas cada

uno de cuyos compartimientos recibe una aguja p ro v is ta  

de un ta ló n  que sobresale  normalmente del lecho de agu. 

ja s  y de un mango sobre e l cual reposa l a  cabeza de 

una c la v ija  de se lección , su scep tib le  de se r  llevada  

a una cualqu iera  de una p lu ra lidad  de posiciones ca-

-  12 -
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r a c te r í s t i c a s , proveyéndose igualmente e s ta  c la v ija  

de un ta ló n , estando p rev is to s medios e lá s tic o s  comu­

nes a dicha aguja y a dicha c la v ija  en e l fondo de ca 

da compartimiento, de t a l  manera que una p resión  e je r  

5 . c ida  sobre e l ta ló n  d'e una c la v ija  tien e  por efecto

a b a tir  e l ta ló n  de l a  aguja correspondiente en e l  le ­

cho de agujas y, por o tra  p a rte , de una placa so lid a ­

r i a  de un carro desplazado alternativam ente de un lado 

a o tro y por encima de l a  fon tu ra , de forma conocida 

10. en s í ,  portando e s ta  p laca a l  menos, dos levas de as­

censión, dos levas de descenso y un número de p is ta s  

p a ra le la s  a l a  d irección  de progresión de dicho carro , 

igual a l  de la s  posiciones d ife ren tes  p rev is ta s  para 

cada una de dichas c la v ija s , destinándose cada una de 

15. dichas p is ta s  a se r  reco rrid a  en e l curso de l a  pro­

gresión  del carro por lo s ta lones de la s  c la v ija s  que 

ocupan l a  posic ión  correspondiente, presentando cada 

p is ta  un p e r f i l  d ife re n te , establecido  en función de 

l a  posic ión  de dichas levas de ascensión y destinado 

20. a ac tuar sobre lo s  ta lones de dichas c la v ija s  de se lec

ción  a f i n  de p erm itir o no e l a ju s te  de lo s  talones 

de la s  agujas in teresadas por dichos c ie rre s  de t r ic o -  

tado consideradas individualmente y e llo  según combi­

naciones d ife ren te s  para cada una de dichas p is ta s .

25. 3§. -  Perfeccionam ientos, según l a  re iv in d i­

cación 2§, caracterizados porque dicha plancha com­

prende t r e s  levas de ascensión alineadas y regularmen­

te  espaciadas, a s í como dos levas de descenso que de­

lim ita n  con dichas levas de ascensión un paso en zig­

zag para lo s  ta lones de agujas seleccionadas, siendo30.
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la s  dos levas de ascensión extremas re t r a íb le s  en 

dicha plancha.

4S. -  Perfeccionam ientos, según la  re iv in d i­

cación 3 -t caracterizados porque dicha plancha com­

prende cuatro  p is ta s  destinadas a ac tuar respec tiva ­

mente sobre lo s  ta lones de la s  c la v ija s  llevadas en 

a lineac ión  con éstas  a  p ro rra teo  del programa de t r i -  

cotado, presentando cada una de e stas  p is ta s  r e s a l te s ,  

respectivam ente de la s  su p e rfic ie s  de deflex ión , cuida 

dosamente rep a rtid o s , de t a l  manera que: lo s  ta lones 

de la s  c la v ija s  influenciados por l a  primera p is ta  se 

mantengan en posic ión  a l ta  para  p e rm itir  a lo s  ta lones 

de la s  agujas asociadas de s e r  ajustados por la  prime­

ra  lev a  de ascensión, rechazándose a continuación d i­

chos ta lones de la s  c la v ija s  hacia  abajo con v is ta s  a 

a b a t ir  la s  agujas asociadas en e l lecho de agujas; lo s  

ta lones de la s  c la v ija s  in fluenciados por l a  segunda

p is ta  sean rechazados hacia  abajo para su s tra e r  lo s  t a ­

lones de la s  agujas asociadas a l a  acción de l a  primera 

leva  de ascensión, y después llevados de nuevo a l a  po­

s ic ió n  a l t a  para pe rm itir  e l  a ju s te  de dichos talones 

de agujas por l a  lev a  de ascensión media, e impelidos 

por último hacia  abajo a f i n  de su s tra e r  dichos ta lones 

de agujas a l a  te rc e ra  leva  de ascensión; permitiendo 

lo s  ta lo n es influenciados por l a  te rc e ra  p is ta  en un 

sentido de progresión  de dicha plancha e l a ju s te  de 

lo s  ta lones asociados por l a  primera lev a  de ascensión 

encontrada, su  su stracc ió n  a l a  acción de l a  leva  de 

ascensión media y su a ju s te  por l a  te rc e ra  leva  de as­

censión, por cuanto e s ta  últim a se encuentra en posic ión
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a c tiv a  y, en e l o tro sentido de progresión de dicha 

p laca, lo s  talones de la s  c la v ija s  sean llevados i n ­

mediatamente a dicha cuarta  p is ta ;  rechazándose por 

últim o, lo s  talones de la s  c la v ija s  influenciadas por 

l a  cuarta  p is ta  hacia  ahajo, ocupando entonces la s  

c la v ija s  consideradas una posic ión  t a l  que se encuen­

t r e n  bloqueadas.

5a . -  Perfeccionam ientos, según l a  re iv in d i­

cación 4a , caracterizados porque se preve una leva mó­

v i l ,  normalmente re tra íd a  en dicha plancha, en un pun­

to  de dicha cuarta  p is ta ,  teniendo por función e s ta  

leva  desbloquear la s  c la v ija s  cuyos talones han sido 

influenciados por dicha cuarta  p is ta ,  previéndose ade­

más su p erfic ies  de deflex ión  para l le v a r  de nuevo lo s  

ta lones a s í  desbloqueados de l a  cuarta  a dicha prime­

ra  p is ta .
6a . -  Perfeccionam ientos, según l a  re iv ind ica ­

ción 4a , caracterizados porque a f in  de p e rm itir  e l t r i  

cotado en doble caída, dicha primera p is ta  e s tá  provis­

t a  de dos levas móviles, normalmente re tra íd a s  en dicha 

plancha y d ispuestas respectivamente en e l e je  de la s  

levas de ascensión extremas, implicando la  puesta en 

acción de aquella  de la s  dos levas situadas a l a  cabe­

za de l a  o tra  con re lac ió n  a l  sentido de progresión de 

dicha plancha l a  impulsión de lo s  ta lones de c la v ija s  

ajustados en l a  primera p is ta  hacia  l a  segunda p is ta .

7a . -  Perfeccionam ientos, según cualquiera 

de la s  reiv indicaciones 3a a 6a , caracterizados porque 

l a  parte  superio r de la s  levas de ascensión extremas 

se re a liz a  como unidaú d is t in ta ,  individualm ente re -
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t r a íb le  en e l grueso de dicha plancha.

8§. -  Perfeccionam ientos, según cualquiera 

de la s  re iv ind icaciones 3® a 7®, caracterizados por­

que l a  p a rte  media de cada una de dichas levas de 

5, descenso es axialmente móvil a f i n  de p e rm itir , de

manera en s í  conocida, l a  regu lación  del a ju s te  de 

la s  m allas.
9§._ "Perfeccionamientos en sistem as de se­

lecc ió n  y tr ic o ta d o  para máquinas de t r ic o ta r  r e c t í -  

10. l ín e a s " ; t a l  y como queda substancialm ente d e sc rito

en l a  p resente Memoria e i lu s tra d o  en lo s  dibujos que 

se acompañan.
E sta Memoria consta de d ie c ise is  h o jas , e s-
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