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MEMORTA DESCRIPLIVA

La presente invencidn se refiere a los aparatos
parae la alimentacibn de los animales, y particularmente pa-

ra la alimentacidn de los animales de laboratorig. — — — -

Se propone realizar un aparato de este tipo, sabig

faciendo a las dos condiciones siguientest - - - - - - - =

- pernitir la alimentacibén simulténea ds por lo

menos .dog animales; — = - = = = = = = = = = - © - - = - -~

~ gerantizar que estos animales reciben la misma
cantidad de alimento y la consumen a un ritmo practicamente
idéntico (alimentacidn equivalente y sincrona), estando de-
terminados esta cantidad y este ritmo por los del animal

que COonsuma MenoS. = = = = — = ~ = R R

Bstas condiciones son particulermente imbortantesr
en las experiencias de farmacologla o de dietética exten=
diéndose en un intervalo de tiempo bastante largo, y en las
cuales los animales siguen tratamientos diferentes, puesto
gue e necesario limiter y si es posible eliminar, en la
distribucidn de los resultados, las separaciones ligadas a

diferencias de nutricidbn de los animples. = = = = = = = = -

A este fin, la invencidn tiene por objeto un zpa-
rato para la alimentacibn equivalente y sincrona de por lo
menos dos animales, caracterizéndose este aparato en parti-

cular porque comprende por lo menos dos compartimientos dig
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tintos, provistos cada uno de un comedero, usn dispogitivo

de distribucidn de los alimentos asociado a cada comedero ¥
unos medios destinados a bloqueer el conjunto de dichos dig
positivos de distribucidn en tanto que uno de los comederos

permanezca aprovisionado. = = = =~ = = = = = = = = = = = = =

fSgte aparato permite pues obtener que los diferen
tes animales consuman la misma cantidad global de alimen~-
tos, y que, aproximadamente, sigan el mismo ritmo; esfando
esta cantidad y este ritmo determinados por los del anigal
que, en un momento dado o en el conjunto de la experiencia

consume MeNOSe — — — = — = — — = = = = = = J e T

Descde luezo el aparato estd previsto para que los
animales no puedan alcanzar més que los alimentos colocados

en 1os comederosS.: = = — = = — = = = = - — = = -—— = = ==

Otras caracteristices y ventajas de la invencidn
aparecerin en el curso de la descripeidn siguiente, dade a
titulo de ejemplo no limitativo, con referencia a los pla-

NOS SHNEXOSs = = = = = = = = = = = = = = = = — s = =
Bn egtos planos: — = = = = = — = = = - - = — = =

La fig. 1 es una vista en planta, con arrancados
parciales, de un modo de realizacidn del aparato segin la

invencidny — — = = = = = = e e - -

la fig. 2 es una vista en alzado y en corte par-

cial del aparato de la fig. 1} = == = == === ===~ =

la fig. 3 es une vista de frente del aparato de

lag figuras 1 y 2§ ~ = === ==~ =~ - —-—-=—-======
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la fig. 4 es una vista en perspectiva que muestra
en detalle el extremo que forma el comedero del aparato de

lag figuras 1 & 35 = = = = = = = = & = - = m - .- - - - - -

la fig. 5 es una vista parcial en planta de unsa

variante del dispositivo de distribucidng -~ = - = = =~ = = -

la fig. 6 es una vista parcial, en planta, de una
variante de un dispositivo de deteccidn de los alimentos con

tenidos en un comederos = — = = = = = =~ = = = o - - - - = -

la fig. 7 es una vista, en corte parcial lateral,

de otra variante de un dispositivo de deteccidn; — - - - - -

“ la fig. 8 es un esquema que muestra un montaje po-
sible de los dispositivos de distribucidn de un aparato se-
ghn la invencidn, asociados al dispositivo de deteccidn de

1afigo7o--——---—-— ——————————————

Se ha representado en las figs. 1 & 4 un primer
modo de realizacidn de un aparato seghn la invencidn, para
la alimentacidn equivalente y sincrona de dos animales, en
el caso presente de dos ratas, situadas respectivamente en

dos compartimentos 1a, 1be = = = == = = - = - - - - - - -

En unas paredes 23, 2b de estos compartimientos eg
tan dispuestos unos comederos 3g, 3b, constituidos por unos
orificios 4a, 4b, practicados en estas paredes y por los ex-
tremos, reunidos dos a dos, de cuatro barras de gulado, 52,

5b, que forman unas rejas 5 ¥ 5d. =~ = = = = = =~~~ - -

Las barrus 5a, 5b forman igualmente un depdsito
para los alimsntos y estan fijadas por su otro extremo sobre

las placas 6a, 6b provistas de orificios de carga Ta, Th. -



5e

10.

15.

20.

341528

“ntre las barrws de guiado estan dispuestos unos
alimentos 8 en forma de bizcochos c¢ilindricos, o bien con-
tenidos en unos tuvos de cartdn, constituyendo los bizco-
chos o log tubog unas dosis rigidas de un didmetro ligera-
mepnte superior a la geparacibn de las dos barras de gulado

auyacenteg. = = = = = = = = - = = = - - - = = - === -

Un mecanismo que garantiza el avance de los alimen
o8 en direccidn de los compartimientos 1z, 1b comprende u-
nos pistones 9a, 9b que formen ewmpujadores solidarios de las
placas 102, 10b; estas placas estén normalmente unidas por
un tornillo 11 y una tuerca 12, o por cualguier otro medio

conveniente, — = - = = = = = = = = = = = = = = = = - = = - =

Bete mecanismo comprende igualmente un resorte es-
piral 13 que acciona un torno 14 sobre el cual se arrolla
un cable 15; este cable pasa por una polea de retorno 16 ¥

esth enganchado en 17 sobre la placa 10be = = = = = = = = =

Las placas soporte 10a, 10b se apoyan por medio de
rodamientos 182, 18b sobre carriles de guiado 19a, 192'en

formg de Xe = = — = — = = = = = = = = = = = = = = = = == -

El conjunto del dispositivo de distribucibn esté
fijado sobre una placa 20 mantenida inclinada gracias a

unas calas 21, 22 en forms de cufla (fig. 2)e - - = = = = =

Debajo de cada comedero estd previsto un recoge-

migas 232, 23b que comunica con un, depdsito de recuperacidn

81 funcionumiento de este aparato se describe se-

guidamente con referencia a las figuras 1 a 4: esbando colg
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cado un animal en cada compartimiento 1g, 1b y unas dosis 8
supuestas colocadas entre las barras Sa por unha parte y 5b
por otre parte, el resorte espiral 13 tiende a hacer progre
gar estas dosis haciu los compartimientos por medlo del tor
no 14,_ael cable 15 y de los pistones 9a y Sb mientras que
los rodamientos 18z, 18b ruedan sobre los carriles 19z, 19b.
Pero dado que el dibmetro de estas dosis es superior & la
separacibn de las barras, es suficiente que un bizcocho de
una, de las filas tope contra la reja correspondiente 5¢ 0
5d, pera que el conjunto de la instalacibn mbévil sea bloquea
do; ésto es 1o gue se ha representado en el ejemplo de la
fig. 1, donde la dosis 8a se halla aprovisionada en el come~
dero 3a,. mientras que la dosis 8b esté fuera del comparti-
miento 1b, estando el mecanismo de empuje blogueado por el

tope del bizmcocho o del tubo 8a conitra la reje 5¢. — - - -

. Desde luego, al principio de la experiencila, se
introduce el mismo nlimero de bizcochos en cada dlspositivo
de distribucidn y la situacidn descrita anteriormente no se

presenta mas gue en el curso de la experiencia., = = = = =

Se ve, por consiguiente, que la distribucion de
los alimentos en los comederos respectivos de cada compar-
timiento no se efectia mébs que cuando los dos comederos de-
ben ser aprovisionados. De ests msnersa, en un momento cval—
quiera de la experiencia, la geparacidn méxima entre las
cantidsdes de alimento consumidas por los dos animales no
puede pasar el valor de una dosis. Adembs, los recogemigas
23a, 23b y los depbsitos 24a, 24b permiten determinsr exac-
samente cull es la cantidad de alimentbo efectivamente con-

sumide por cada animal, = = - = = = = = = = =~ = = = = = - =
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Seghn otro modo de realizacidn representado en la

fig. 5, el mecanismo que realiza el avance de los alimentos
en direccidn de los compartimientos 1a, 1b, 1¢ comprende unos
pistones 92, Yb, Yc hechos solidarios por unas placas 10 y
unos tirantes 25; el conjunto es accionado por 1o menaos por
un motor eldctrico 26 que arrastra un tornillo sinfin 27; es-
te tornillo sinfin coopera con un roscado 28 practicado en
una pieze 29 fijada sobre la placa 10. EL tornillo ginfin es—
4 montado en rotacidn por su extremo 30 sobre una parte fija
31 que puede ser la pared 2 de los compartimientos que contig

nen log animalese — — = - = = = = = = = - = = - = - -

El funcionamiento de este dispositivo es desde lue
zo idéntico al del primer wmodo de realizacidn, el motor 26 se
bloquea cuando la resistencia al avance necesita, pare ser
venciga, un valor demasiado grande del par, lo que ocurre cual
do uno de los bizcochos topa contra la reja del comedero co~

rrespondiente. — = = = = = = = — = = = = = = = == o e - ==

Se ha representado en la figura 6 otro mecanismo
de accilonamiento al cual esté adicionado un dispositivo de
deteccidn y de mando que reempleza el simple tope mecénico
utilizado en los modos de realizacibn precedentes. Se ha re-
presentado este montaje para un comedero y un dispositivo de
digtribucidn, entendiéndose desde luego gue unos dispositivos

parecidos equipan cada puesto ¥ estén montados en seris. - -

81 digpositivo de la fig. 6 esth, como el de la
fig. %, equipado con un motor eléetrico 26 que acciona un vi-

sinfin 27, que coopera con unz pleza fileteada (no repregen-

tada) solidaria del pistdén 9. A la entrada del comedero 3 es-
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ta colocado un dispositivo de deteccidn consbituldo por una
fuente luminosa 32, una células fotosensible 33 que acciona,
cuando recibe la luz, un contacto 34 montado en serie sobre
un conductor 35 de alimentacidn del motor; los dispositivos
andlogos de los otros puestos pueden ser montados en serie,

8 10s bornes 36¢ — ~ = = = — = — — — m - - -

El funcionamiento de este dispositivo simple: cuan
do un bizcocho u otro alimento convenlente se halla en el co
medero 3, sobre el trayecto de rayo luminoso emitido por la
fuente 32, el contacto 34 esthd abierto y el motor 26 no es-
t4 alimehtado; por el contrario cuando el rayo luminoso pue-
de llegar a la célula 33, el contacto 34 se cierre y el mo-
tor 26 puede ser alimenbado, en el momento, desde luego, en
que los contactos de los otros puestos estan igualmente ce-

Pro00Se = = = o= o ot 2 o o e e e o e e e m m m = = w -

Le fig. T represente una variante mechnica del dig
positivo de'deteccién de los aslimentos en el comedero. Egte
dispositivo comprende esencialmenfe un palpador 37 unido a
un contacto 38. Hientras el palpador se mantiene en la posi-
cibn alta representada, el contacto 38 estih abierto y el mo-
tor eléctrico correspondiente no estid alimentado. Cuando el
bizcocho 8 ha desaparecido, el palpador baja, cerrando el

contacto 38, y el motor puede entonces ser alimentado., - - =

Para varios puestos, el montaje es el del esquema
representsdo en la figuras 8 en el cual unos motores 26a,
26b, 26¢c egtén montados en serie, y en serie con los conbac- .
tos correspondientes 38a, 38b, 38¢c: los motores no pueden

ser alimentados mhs que cusndo todos los contactos estén ce-
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rrados, por consiguiente si todos los comederos esthn vaclos.

Como pueden verse, humerosas variantes son posibles
v en particular en lo que se refilere & log dispositivos de
distribucidn que garantizan el aprovisionamientb de los come~-
deros con alimentos: se puede, en efecto, utilizar una fuen-
te de fuerza motriz distinta pars cada puesto, o por el con-
trario una Ffuente fGnica: esta fuente de fuerza motriz puede
ser un motor eléctrico o un resorte espiral, como se ha indi
cado anteriormente, o también un dispositivo eléstico del ti
po "Sandow", o un dispositivo que utiliza la energia poten-
cial de un peso, por wmedio de una polea de retorno. Se puede
tambidn prever 1a‘utilizaoi6n de bandas transportadoras gin-
cronizadas, en lugar de los dispositivos previstos que son

todos del tipo de empujadors — — — = = — = = = = = = - - - -

Se ha visto igualmente que varios medios pueden
ser previstos para realizar el paro o el funclonamiento sin-
cronizado de los dispositivos de distribucidn, por simple to

pe o bilen utilizando dispositivos de deteccidn y de mando. -

Si se quiere, en un mwomento dado de la experien-
cia, modificar la alimentacibdn de uno de log animales, se
puede separar del conjunto el dispositivo de distribucidn

correspondienta - = = = = = = - - - - - - - - - - - - -

Se puede coco en el modo de aplicacidn descrito
precedentemente, utilizar un tipo tal de aparato para las
xperiencias de laboratorio, pero se puede ligualmente prever

au aplicacidén a la cria de ciertos animales domésticos. - -

Desde luego lg invencidn no esta limitade a los mo

dos de realizacibn y de aplicacidn representados y descritos
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¥ que no han sido elegidos mis que a titulo de ejemplos no

1imitativog. = = = = = 0 6 - - - = e e - - - -~ o~ -

N 0o T A

Se declaran de novedad y propledad para Espaila,

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: - -

REIVINDICAGCIONES

1.~ Perfeccionamientos en los aparatos para la all
mentacidn controlada de animales, y més particularmente para
alimenté;ién equivalente y sincrona de por lo menos dos ani?
meles, caracterizados porque los aparatos comprenden por lo
menos dos compartimientos dlstintos (13, 12), provistos cada
uno de un comedero (3a, 3b), un dispositivo de distribucidn
de los alimentos asociado a cada cémedero y unos nmedios (59,
5d) destinados a bloguear el conjunto de dichos dispositi-
vos de distribucidn en tanto que uno de los comederos perma

nezca aprovisionadfe = = = = = = = = = = = =~ = = - = - =

2,- Perfeccionamientos seghn la reivindicacibn 1,
caracterizados porque el dispositivo de distribucibn asocia-
do a cada comedero comprenden unos Organos de guiado (5a, 5b)
de los alimen®os (8), un pistdn (9a, 9b) que forme un empu-
jador y un dispositivo motor (13, 14, 15) pera hacer avan-

zar dicho pistdn en direccidn al comedero. = = = ~ — = - =

3.~ Perfeccionamicntos seghn la reivindicacidn 2,
caracterizados porque dichos brganos de guiauo comprenden
unas barras (5a, 5b) que delimitan un canal y que sobresa-

len en el coampartimiento correspondiente, estando sus ex-—
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tremos unidos por unos elementos verticales y/o transversa-
les pura formar una reja (5c, 5d), siendo la separacibn de
las barras y los elementos de la reja insuficlentes para
permitir el libre paso de los alimentos (8) acondicionados

de manera apropiada & este efectoe = = — = = =~ = = = = = = =

4.- Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn 1,
carascterizados porgue los alimentos (8) estén en forma de
dosis rigidas obtenidas por aglomeracién o acondicionamien-

to de los alimentos en embalajes rigidos y destructibles. -

5,- Perfeccionamientos seghn la reivindicacibn 2,
caracterizados porque un mismo dispositivo motor accilona
por lo menos dos empujadores (9a, Yb) solidarizados por un

tirante (108, 10B)s = = = = = = = = = = = = = = = = = = — =

6.~ Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn 2,
caracterizados porque esté previsto un dispositive motor

distinto para cada empujadore = — = = = = — =~ = = = = — - -

Tem Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 2,
caracterizados porque dos empujadores adyacentes (92, 9b)
gon cads uno solidarios de una placa (10g, 10g) provista de
brganos de rodamiento (18a, 18b) en contacto con por lo me-
nos un carril de guiado (19a, 19b), estando dichas placas
normalmente unidss para formar dicho tirante, con la ayuda
de mediog de fijacibn tales como tuerca y tornillo (11, 12)

o medios anédlogog, = = — = = - — e m e e e - -

8.=- Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 2,
caructerizados porgue un dispositivo motor que acciona dos

empujadores adyacentes esté montado sobre una de dichas pla
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cas (10g) y comprende un resorte espiral (13) cuyo extremo
interno es solidario del ejs de un torno (14) que coopera
con un cable (15) que esth fijado por un extremo sobre eg-
te torno, que se extiende en direccldn de los compartimien-
tos, que pasa por una polea de retorno (16) y esta fijado por

su otro extremo (17) sobre 1a otra placa (10b)e = = - - - -

9.— Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn 2,
caracterizados porque el dispositivo motor comprende un mo-
tor elbctrico fijo (26), un tornillo sinfin (27) solidario
en rotacidn del Arbol de salida de dicho motor y que coope-
va con una pieza fileteada (29%) solidaria de por lo menos
un empujador, para hacer svanzar este empujador en direc-

cidn a1 comedero correspondiente. — = = = = = « = = = = = -

10.~ Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn 1,
caracterizados porque los medios destinados a bloquear el
conjunto de los dispositivos de distribucibn, en tanto que
uno de los comederos contiene alimentos, comprenden dicha

reja (5c, 54) sobre la cual topan los alimentos (8)e - = =

11.= Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn 2,
caracterizados porque el dispositivo motor es un wmotor eléc—
trico (26) y dichos medios cowmprenden un dispositivo de de=—

teccibn v de mandos (32, 33, 34) asociado a cada comedero. -

12.-~ Perfeccionamientos seghn la reivindicacidn 11,
caracterizados porque cada dispositivo de deteceibn compren-—
de unpa fuente luminosa (32) que emite un rayo luaminoso que
gtraviesa el comedero correspondiente, una célula fotosensi-
ble (33) situada sobre el trayecto de dicho rayo luminoso,

al otro lado del comedero con respecto a la fuente, y un re-
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1& (34) montzdo en serie sobre un conductor de alimentacidn

(35) de un motor (26) y que esté previsto para ser excitado
cuando la cdlulas recibe el rayo luminoso y cerrar entonces
un contacto colocazdo en el circuito de alimentacidn de un

MOLON e = = o= = o = = = e T T i R )

13.- Perfeccionzmientos segln la reivindicacidon 12,
caracterizados porque cada dispositivo de deteccidn compren-
de un palpador (37) y un contacto (38) accionado por este
palpador y situado en el circulto de alimentacidn de un mo-
tor eléetrico, estando este palpador y este contacto previg
tos para que el primero cierre el segundo cuando el comede-

o . r y 4
ro corregpondiente esta vaclos = = = — = = = — = = = = = =

14.- Perfeccionamientos segln la reivindicacibn 12,
caracterizados porque los dispositivos de deteccidn y de man
do que corresponden a log diversos comederos egtén montados

en serie en el circuito de alimentacidon de cada motor. - =

1%5.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacion 1,
curacterizados porque debajo de cada comedero estd previs-
to un recogemisas (23a, 23b) que comunica con un depbdsito

de recuperacidn (24, 24b)e = = = = = = = = = = = = = = = =

16.~ "PSRFECCIONAMIENTOS EN I0S APARALOS PARA T4
ATLINANTACICON CONTROLADA DE ANTHALES"e = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la

nresente memoria que consta de catorce hojas foliadas y me-—
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canografiadas por una sola de sus caras, y de tres léminas

de dibujos que la ilustran.

BARCELONA, 25 NAY0 &7
P. A M. CURELL SURGL
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