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por
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ALINEADO", Con prioridad de la Patente norteamericana nim.

560,182 de fecha 24 de Junio de 1.966.

4 . « 7 .

Ia presente invencion se refiere a aparatos para

la orientacion de cajas durante su avance alineado., Ia in-
+ 7 . s, . . . . 7
vencion es particularmente util para su aplicacion en una
méquina para la produccién, el llenado y el cierre de ca-
jas de material en hoja, como por ejemple de carton., Tales
cajas son actualmente empleadas con frecuencia para el en-
vase de productog alimenticios, como por ejemplo leche. Una
’ N . : .

maquina para la produ0016n, el llenado y el cierre de un

tal tipo de cajas estd representada en las Patentes estadou-
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nidenses concedidas a Barnes et al., num. 2.;26.583, depo- '
sitada el lf.de Junio de 1.949, y a Wilcox et al., num.
2.692.463, depositada el 8 de Mayo de 1.948. Beta ultima Pa-
teﬁte trata de aquella parte de la méquina en la que las ca-
jas de carton yé formadas son hechas avanzar en procesién
hacia el aparato de llenado de la miquina, y desde alli al =~ =
mecanismo de cierre.

Cuando las cajas comprenden ciertas medidds estruc—
turales, es necesario gque sean orientadas en una relaciSn Pre
viamente elegida para que algunas operaciones puedan ser ejee

cutadas en ellas antes de su llenado y clerre, como, por ejem

- ploy la aplicacién de una tira de cinta sobtre una gona provig

ta de una incisién o perforacidn de la caja de cartén, que
luego, después de quitarse la cinta, se transforma en uns
aﬁeftﬁra por la cual es distritufdo el contenido de la caja
de carténo

Ia presente invencién tiene como uno de sus obje-
tos un mecanismo eficiente capaz, duranie el avance alineado

de cajas, de orientar cada caja de la fila, con lo cual 1és

cajag son dispuestas en posicion para su ulterior tratamien-

to durante el avance.

Lé invencion tiene como'otrd 6bjefo aparatos del
tipo a que se ha hecho referencia, que comprenden una dispo-
sicidn estructural particularmente compacta, econémica de
producir y de montar en la miquina que produce, llena ¥y cié—

rra las cajas, y que funcionan durante largos periodos de

~tilempo sin fallar y con toda seguridad.

Al describirse la invencion, .se hace referencia a
los dibujos adjuntos, en los cuales las-mismas referencias
indican partes correspondientes en todas lag figuras.

Lo figura 18, es una vista en planta superior de
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un aparato que comprende la presente invencion.

Te. figura 28, es una vista en alzado lateral, mi-

rando hacia la izquierda de la figura 12, que incluye alguna

superestructura adicional no representada en la figura 12,

3
.y

Ia figura 32, es una vista aumentada por la lined"

L

3-3 de la figura 12,

Ta figura 48, es una vista en algzado lateral de 1& "

leva de accionamiento de 1los elementos de sujecion de las ca -

jas;'

Ta figura 58, es una vista, en seccion vertical,,, .

aumentada, por la linea 5-5 de la figuré 18, - s

Ia figura 68, es una vista en seccidn por la lines

L3 &

6-6 de la figura 58, T

Ia figura 72, es una vista en perspectiva de la le—

va de accionamiento de la pinza.

Ia figura 82, es una vista aumentada por la 1inea

8-8 de la figura 1&.

Io figura 98, es una vista por la linea 9-9 de la

figura 82. ' -

Ta figura 102, es una vista en planta superior del

mecanismo que da la vuelta a las cajas de cartén sin una rar
te de la placa que sostiene las cajas.

Ia figura 118, es una vigta en planta superior de

un par de cajas dispuestas en el extremo superior de las guias.

Ia figura 128, es una viéta, gimilar a la figura
118, que muestra el par de cajas en su orientacion después
de una vueltz de 90¢ por el mecanismo que las hace girar, ¥y

la figura 138, es una vista mirando corriente aba-—

jo, como indica la 1inea 13~13 de la figura 1228, de las guias
de los ladog corriente abajo de lasg cajas ya vueltas.

Como ge ha dicho anteriormente, se explica la in-
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vencion incorporada a la seccion de llenado y de cierre de
una méquins de hacer cajas. Ia miquina comprende una seceidn
de base (20), en la que estdn montadas unas guias laterales
aléfgadas (21, 22) que se extienden 2 lo largo de cada lado
de 1z base. Bn los extremos corriente arriba de las guias
(21, 22), es decir en los extremos superiores de las mismas -
que se muestran en la figura 18, estd montado sobre la sec—
cidn de base un soporte (23) en forma de L, por ejemplo me-"".
diante tornillos de cabeza (24) ~figuras 12 y 28—, Dichos sn-
portes poseen superficies (25) de soporte de las cajas de car
tén dispuestas corriente arriba con respecto a las guias

(21, 22), y en relacidn coplanar con las mismas. Ias partes -
de superficie (25) posecen partes (26), a modo de pata espa-

ciadas y que se extienden hacia dentro. Los extremos interio-

res de las patas (26) esténjdispuestos espaclados y enfrenta-

dos.

Las cajas procedentes de la seccidn de fabricacidn
de la méquina, representada en la Patente estadounidense
N 2.;26°583} son tomadas de las barras de la misma y lle-
vedas 2 un mecanismo que las dispone alineadas, con su exire

mo abierto hacia arriba, en el espacio entre las patas de so

porte (26), siendo movidas entonces alternativamente las ca-

Jjas sobre las superficies (25) del soporte parz crear las
dos filas de cajas destinadas a avanzar a 10 largo de las
guias (21, 22).

Ias cajas de cartén C estdn ilustradas en las fi-

- - guras 118, 128 y 138 y estdn orientadas - cuando descansan so

bre las superficies (25) del soporte, como se miestra en la .
figura 112 - con sus bordes de las paredes laterzles mirando
hacia delante y hacia las gufas (21, 22).

Las cajas son hechas avanzer de manera intermitente
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desde las superficies de sopofte (25) hacia y a lo lafgo de
los carriles de gufa (21, 22). Para obtener el avance inter
mitente de la fila de cajas sobre las gu{as, pueden empleal
ge varias medidas estructurales., En el sistemavrépresenﬁado,
el mecanlsmo que hace avanzar las cajas es 51m11ar al expll”"'
cado en la.Patente estadounidense num. 2.692.463, por cuants’"
comprende una gerie lineal de dedos espaciadosra los que se‘f'
comunica un movimiento en éngulo recto, por lo cual los deé.?f_
dos mencionados son movidos hacia dentro a través de las

gufas (21, 22), vy luego hacia delante para el avance de la,
caja, y por fin hacia fuera y luego hacla atrdss: Con refereh-
cia a las figuras 12 y 28, los dedos del mecanismo que hacé'

-

avanzar la caja estdn indicados en (30), estando sujetos pqr:
sus extremos inferiores a una barra (31) y doblados hacia”“
dentro en sus extremos superiores. - '

Ias barras {31) estan sujetas de manera fija a bra
zos (32), cuyos extremos inferiores estén sujetos a su vez a
ejes (33) giratorios en soportes de cojinete (35) montados
en la base (20). Los ejes (33) son hechos oscilar longitudi-
nalmente con respeoto a los carriles de gufa (21, 22) por
las palancas (’7), sujetas a un eje (38) que puede oscilar
en la seccidn de base (20). Los extremos superiores de las
palancas (37) estdn dispuestos entre collares (40) sujetos
a los ejes (33)

Tos ejes (33) son también hechos oscilar sobre sus
ejes en relacibn de tiempo con el movimiento de vaivén comu-
nicado a los ejes por los brazos (37). Los brazos (41) estén
sujetos a los ejes (33) ¥ aéopladbs en sﬁ funcionamiento por
un elemento (43), accionado por una leva prevista en la ba-
se (20).

Durante el funcionamiento, los dedos (30) del me- -
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canismo que hace avangar las cajas son movidos hacisa atrés,
135 es decir hacia arriba en la figura 12 y hacia la izquierda
| en la figura 28, Iuego, son movidos hacia dentro y hacia
atfés de las cajas de cartdén dispuestas sobre las guias (21);
(Zé) ¥ las superficies de soporte (25). Iuwego, los dedos (30)
Se.mueven hacia delante para hacer avangar las cajas a lo '
140 largo de k= guias (21, 22) desde una posicion derrepbso ha- -
cia la siguiente. Esto significa que las dos cajas dispues—;j
tas sobre las superficies de soporte (25) se moverdn sobre
placas (47) de soporte de las cajas. Dichas pladas estdn mon
tadas en 10s soportes (23) entre los extremos corriente arri .
145 e de las gufas (21, 22) y las superficies de soporte (25)';
de loslsoportés (23). ' 7
' Con referencia a la: figura 58, la placa (4%) es~
té sujeta fija al extremo superior de un elemento de'soporte
(50), provisto de una parte cilindrica (51) que se prolonga
150 hacig abajo ¥ glratoria en un casquillo'(52)o Los elementos
de soporte (50) ~véanse también las gigufas 8a y.loé-'estén
provistoa eh sus extremos superiores de cuatro entalladuras -
(53) que se extienden radialmente. En cada una de las enta—
| lladuras (53) hay una. barre (55) montada pivotante en ella
155 sobre un éje'(Sf). Bl extremo (58) de cada barre (55) coope-
ra con un vésfagq (59), empujasdo'hacia'arriba'pof un mueller
de compresién (60), encontrindose dispuestos los véstagos
{59) ¥ el-muglie {60) en conductos axiles (61) previstos en
el elemento de'soﬁorté (50). En el extremo exterior de cada -
160 - wm de las tarras (55) estd atornillado un perno (63). Tos
pernos (63) sirven para unir las placas de sujecién'(65) a
los extremos exteriorss de las barras (55) . '
Tas barras (55) se extienden pacia fuera a través

de las ranuras (53) y estdn provistas de partes de -extremo -
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exteriores (67) mis grandes que, a su vez, estan provistés o
de aberturas transversales (68), -figura 108-. Un rodillo ,
(70) seguidor de leva estd dispuesto en cada una de las
aberturas (68) y montado giratorio sobre los pernos (63).
L os rodillos (70) tienen dimensiones que les permiteﬁ coo-
perar con la superficie superior de un elemento (71) a modq‘xm
de leva anular que rodea una brida éilindriqa vertical (72) .
prevista en el soporte (23), estando montada la 1eva sobre .
la misma mediante una espiga, que atravmesa une abertura (13)
del elemento de leva, que sirve para orlentarla con susg par—
tes bajes (75) en lados opuestos de la 1eva, allneados delan
te y detrds en el sentido longltudlnal de las gulas (21, 4?).
A cafa lado de la superficie baja (75) hay otra superflclg-
(77) que sube. Ias superficies (77) inblinadas de la 1evawl?
son relativamente empinadas. _ ' -7 '

Con referencia a las figuras 52 y 88, los rodillos
(70) estan dispuestos sobre las superficies bajas (75) de la
leva (71)« Los véstagbs (59) vy los muelles (60) qué ejercen
una presidn hacia arriba sobre el lado interior (58) de las
barras (55) mantienen los rodillos (70) en contacto con la
leva (71). Con los rodillos (70) diépuestos en contacto con
l1a zona baja (75) de la leva y con las barras (55) i@clina— .
das hacia fuera y hacia abajo desde las espigaé dé'pivoté -
(57), los elementos (65) de.sujecién de las cajas de car£6n
ostin dispuestas debajo del plamo de las sufas (21, 22), las
superficies de soporte (25) y la placér(47);rLas pihzas (65)
de la caja, dispuestas en lados opuesfoé de la piaéa (47),
se encuentran en posicidn 1evantada. Con.el soporte (50) en
esta posicién,'puede hacerse avanZas una cajardééde la su-
perficie (25) de soporte sobre la piéca de” sustentacidn (47).

El soporte (50) dira en sentido horario, fiéuré le,

al producirse el movimiento de retorno de los dedos de avan-
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trinquete posee una parte (8l), a modo de cubo, giratoria

sobre la parte inferior del cojinete (52). Entre el cubo (81)
de'la palanca y el manguito de cojinete (52) hay un casquillo
de cojinete (52). Un tringuete (83) estd montado giratorio 50"
bre un eje (84) sujeto a la palanca (80) ¥ colgante de ella. -
El frinqueté esta dispuésto de modo que encaja en entalladu-
ras (85) de una rueda de trinquete (86), sujeta él extremo
inferior del elemento de soporte (50), por ejemplo, medianfe'r
pasadores (8;). Fl trinquete (83) es empujado elésticamenteb
contra la circunferencia de la ruedas de trinquete (86) por
un muelle de compresidn (88), dispuesto entre el trinqﬁetgaﬁf
w saliente (89) de la palanca (80). | o

El extremo libre de la palanca (80) estd montado
pivotaﬁte sotre el extremo (90) de una varilla (91), cuyo
extremo opuesto estd acoplado pivotante sobre uno de los Erg
zosr(32j del mscanismo de avance de las cajas. -

Con referencia a 1é estructura representada en las
figuras 58 y 68, dispuesta como estaciodn de giro en el e&trg
mo de la“guia (21), el movimiento de retorno del mecanismo
de avance de lés cajas de cartén'produciré un movimiento ho- .
rario de la palanca (80) y, por la cooperacién del tringuete
(83) con la entalladura (85), realizars también un movimien—
to horario de la rueda de trinquete (86) y del soporte (50).

Inmediatamente después del comienzo de la rotéqién"

del soporte (50), los rodillos (70) se salen de la zona ba ja

. (75) de 1a leva y suben por la ﬁarte inelinada (77). Esto

ﬁrovoca un movimiento de subida de las mandibulas de pinze

alrededor de los ejes (57), de moﬁo'que los extremos supe-

~ riores de las mandibulés (65) se mueven contiguos a los la-

dos opuestos de la caja dispuesta sobre la placa (47) y, pre-

- feriblemente, cogen y sujetan los lados de la caja; BEsta su-
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jecidn sigue durante la rotacion del soporte (50) debido a
que los rodillos (70) estan rodando entonces sobre la super-
ficie superior plana (93) de la leva (71). Esta sujecion de
la caja se verifica cbn una ligera presién pare impedir todo
movimiento relativo entre la caja y la placa (47). Al girar -
el soporte y la placa en un arco de 202, el elemento de su=~.-:
jecion (65), en los lados opuestos de ia placa, bajard por -
debajo del plano de la gufa (21), para permitir el avance'de:
1a caja vuelta desde la placa (46) 2 la gula (21). |

Con referencia a la figura 32, un bioque (95) esﬁég
montado sobre un soporte (96) sujetd al soporte.principal:‘-x
(23) v coleante del mismo. El bloque (95) estd previsto con
una abertura vertical en la que estd montado corredizo un.. .
vistago (97), empujado eldsticamente hacia arriba y contrah”‘
el lado inferior de la rueda de tringuete (86), sirviendo el
vistago (97) para mantener unido el mecanismo de vuelta y
también para crear un contacto de friccion entre la rueda de -
trinquete (86) y la brida radial sobre el fondo del elemento
de cojinete (52), para impedir todo deslizamiento del elemen
tolde soporte y de la placa una vez que han sido girados en
un arco de 90¢ por la palanca (80) y el trinquete (83).

Bl mismo mecanismo de vuelta es empleado en el ex-

tremo corriente arriba de la gufa (22), excepto que, en este

caso, 1a palanca (80) estd sujeta al lado inferior del engra
naje cilindrico de dentadura recta (100), giratoria sobre un
menguito de soporte (101) montado sobre un perno (102) col-
gante del soporte (23), figuras 82 y 92.

El engranaje (100) engrama con'un engranaje corres-
pondiente (103), montado giratorio y concéntrico del extremo
inferior del soporte (50), anélogamente a la}disposicién—del

cubo (81) de la palanca (80) de la figura 58. El engrangje

- (103) tiene un saliente radial (105) sobre el cual estd mon-
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tado giratorio un trinquete (106), dispuesto de modo que
puede cooperar con entalladuras (105) de unz rueda de trin-~
quete (108) fija sobre el fondo del soporte (50). Ia razén
de.este sistema de engranaje es que, como se.observaré con
referencia a la figura 1&, la hiela de aociohamiento (a1)

gse encuentra dispuesta necesariamente del lado opuésto del "
soporte con respecio a la transmisidn para el mecanismo de - -
giro de la estacion de revolucion en el extremo de la gula
(21). Por consiguiente, al producirse un movimiento hacia
atrds del mecanismo de avance de las cajas, el engranzje

(100) se ha hecho girar en sentido antihorario, y el engra-

, haje (103) en sentido horario, para realizar la rotacidn hd—

raria de la placa (47) de soporte de las cajas combinada con
eiloso En este sistema, la rueda de tringuete (108) es empué
jada eldsticamente hacia arrite por un elemento de muelle
(110), figura 88,

Con referencia a las figuras 118, 128 y 132, como

‘se ha dicho antes, las cajas C son dispuestas inicialmente

sobre las superficies (25) de sustentacion del soporte, con
los bordés'(27) de las paredes laterales hacia los carriles
de guia. Los lados de la caja indicaaos con (112) estan con-
formados, cerca de sus extremos superiores, con una incisidn
sinusoidal (113). La parte supefior de dicha pared lateral
(112) estd provista también de incisiones (114, 115, 116,
117 y'llS), vy la pared'(lZO) de lado opuesto estd provista de -

incisiones andlogas. Estas incigsiones son las incisiones cla-

- sicas que permiten doblar la parte superior de la caja en una

parte superior a modo de pifidd.
Ia ineisidn (113) eshd cubierta por una pieza de
cinte (121) pegada de manera permanente a la caja inmediata-

mente despuds de que esta ha sido vuelta desde la posicidn
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representada en la figura 118 a la posioién representaéé en
1a figura 128 y hecha avanzar desde la placa de giro (47) a
1a posicién siguiente de reposo. Ia cinta es aplicada mediag
te ¢l aparato montado en el cuerpo (125), figura 22.

RBs evidente que se ha creado un dispositivo de gi=-.
ro compacto que puede ser acoplado facilmente a miquinas de .-
hacer cajas de forma cldsica y que funciona orientando éada;;
clemento de la serie heciéndole describir un arco de 902 s0=.
bre qu eje vertical. -

Ta forma, dimensiones y materiales podrén ser va-
riables y en general cuanto sea accesorio o segundario, sié@;
pre que ello no altere, cambie o modifique la esencialidad...
del objeto que se describe. |

Tios términos en que queda redgctada esgta Memoria;d
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose
tomar con cardcter amplio y nunca en forma limitativa.

Ta entidad solicitante se reserva el derecho de
obtencidn de los oportunos Certificados de Adicidn comple-
mentarios por las mejoras 0O perfeccionamientos que en 1o

sucesivo pudiera aconsejar la préctica.

— ae wm T e e
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Descrita suficientemente la naturaleza y alcance
de la presente invencion, asi como la formas en que la mis-
ma puede ser llevada a la préctica, se reivindican a titu-

lo privativo las siguientes particularidades caracteristi-

cag, sobre las cuales ha de recaer la concesidn del privi- "

legio de PATENTE DE INVENCION que se solicita.
' 1). Dispositivo mecanico para orientar cajas durgpf

te su avance alineado, que comprende una guia alargada pare -

soporte de una serie de cajas, medios de giro de las cajas;;

adyacentes a dicha guia y medios pare el avance de las ca~ .
Jas montados de modo que dichos medios para el avance pueden
avanzar y rgtrocgder 2 lo largo de dicha guia, haciéndolas
asi; avanzar hasta y respebtivamente retroceder desde dichos
medios de giro, comprendiendo dichos medios de giro un meca-—
nismo aéécuado para hacer girar una ceja durante su reposo
sobre ella;’c aracterizado por medios combinados
con dichos medios pare el avance de las cajas, para accionar
dichos medios de giro durante dicha retracfidn.

. 2), Dispositivo mecdnico para orientar cajas duran-
te su avance alineado,'segﬁn la reivindicacioén 1), caracteri-
ze.do por el hecho de que dichos medios de avance de las ca-
jas comprenden una serie dé dedos, montedos sobre una vari- '

lla y adecuados para extenderse a través de dicha gufa y pa=

- ra empujer las cajas de cartdn a lo largo de la guia durante

dicho avance, pudiendo girar dicha varille pars separar di-
chos dedos de las cajas Gurante la retraceidén mencionada.
3). Dispositivo segin las reivindicaciones 1) o 2),

caracterizado por el hecho de gque dicho mecanismo de giro'-
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comprende una placa que se encuentra en relaciéh, egencial-
mente coplanar con dicha gufa y es adecuada para ser vuelta
en una angulacién'de 902 por dicha retraccidn.

4). Dispositi#o segun la reivindicacidn 3), carac—
terizado por el hecho de gue dichos medios de giro compren-~
den elementos de sujecion de las cajas adecuados para cerfiﬁ"l

0}

se alrededor de una caja que descansa gobre dicha placa y I
para impedir su rotacidn independiente de dicha placa, pu—i;}?
diéndose mover dichos elementos desde una posicidn de suje~ <
cion a una posicidn de apertura mediante una leva ac010nada‘,‘
por dichos medios de avance de la caja, para llevar dichos! “‘

nl‘,

elementos a la posicidn de su3e01on durante dlcha retracclbn Yy

» . 7

a la pogicidn de apertura durante dlcho avance. L
r v

5). Dispositivo segun cualquiera de las reivindi-
caciones 1) a 5), caracterizado por el hecho de que dicho me-
canismo de giro comprende una rueda de trinquete y un trin-
quete.

6). Dispositivo segin cualquiera de las reivindica-
ciones 1) a 5), caracterizado por el hecho de que dicho meca-
nismo de giro comprende un freno que limita la rotacidn libre,
de dichos medios de giro.

7). "DISPOSITIVO MEGANICO PARA ORIENTAR CAJAS g~
RANTE SU AVANCE ALINEADC", Con prlorldad de la Patente nor—-
‘teamericana ndm. 560,182 de fecha 24 de Junio de 1,966, |

»3

Todo segin queda expuesto en la presente'MBmoria,

¥



que consta de catorce hojas foliadas y mecenografiadas pof

una solae cara, y hojas de dibujos que con la misma se acom

pailan,

wADRID, T JUN 4961
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