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lo

na p re sen to  invención  ce r e f ie r o  a un nuevo tip o  
de mecanismo destinado  a au to m atizar do manera sumamente 
e f i c ie n te  l a s  operac iones de co lo ca r s e l lo s  de d i s t in to s
tip o s  cu c a ja s  o envases de c u a lq u ie r  c la se  de productos 
en e l  momento de su expedición que dentro  de su r e l a t iv a
sim p lic id ad  posee unas c a r a o te r íS t ic  
que lo  hacen perfectam ente  ú t i l  pa ra  

Al mecanismo en c u s tió n  i r

as de funcionam iento 
su com etido, 

a incorporado a una
máquina en l a  que una 
c a ja s  sobre l a  mesa de

c in ta  tra n sp o rta d o ra  l l e v a r á  la s  
tra b a jo  h a s ta  hacer con tac to  con
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un to^.e do&de donde se rán  tra s la d a d a s  p o r un im pulsor b a s ta  
qucanr d e ten id as  por un se ja rd o  tope en l a  p o s ic ió n  en l a  
cu a l reesben  c r  s e l r e  aplreau.e ¿.or ex mooanj.smo, jj.a.s lo  
cu a l un cejando im pulsor s i tu a r á  l a s  c a ja s  ya s e l la d a s  
so ore j.a. ciLnúa Gra ĵ.s orvaacra, ne so'.xina-

J l  mcoanismo queda d isp u esto  en e l  i n t e r i o r  de 
un caoeza l que se s i tu a r á  sobre l a  máquina s'o lacionado con 
l a  misma según b a rra s  do deslizam ien to  h o r is o n ta lo s  y v e r­
t i c a l e s  que r e m i t i r á n  jra d u a r  su p o s ic ió n  en lo. fo m a  más 
convenien te  según e l  tañado y dim ensiones do l a s  c a ja s  a 
s e l l a r .

.taro, a p x ica r ro s  s e l lo s  con e l  mecanismo que se 
d e sc rib e , debe p a r t i r s e  no de l a s  h o ja s  h a b itu a le s  en que 
lo s  mismos v ienen  expendiéndose h a s ta  e l  momento sino  de 
bobinas co n tin u as do una so la  h i l e r a  de s e l lo s ,  en l a s  oue 
e n tro  s e l lo  y s e l lo  no e x is te  l a  h i l e r a  de ta la d ro s  conven 
c ie n a l ,  sino  una mancha co lo read a  do in te n s id a d , tono y 
dim ensiones p r e f i ja d a s  y que han de s e r  c o n s ta n te s  p a ra  
l a s  d i fe r e n te s  s e r ie s  de s e l lo s .

La bobina va montada sobre un tambor que j i r a  
loco  so ore su e je  y se h a l l a  sometido a la. acc ión  de un 
fren o  re ju la d o  por l a  misma c in ta  de s e l lo s  de manera que 
l a  mayor o menor te n s ió n  de é s ta  determ ine e l  dosfrenado 
o fren ad o , resp ec tiv am en te , de l tambor sum in istrando  l a  
c a n tm a d  p re c is a  de c in ca  re q u e rid a  po r e l  mecanismo, a 
cuya en trad a  l a  c in ta  re c ib e  l a  acc ión  de o tro  fre n o  cue 
perm ite  e l  desplazam iento en p ro jr e s ió n  pero no e l  r e t ro c e  
so de a q u e lla  e x is tie n d o  a co n tin u ac ió n  de l c ita d o  freno
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un sistem a convencional que determ ine l a  de tenc ión  do l a  
máquina cuando l a  c in ta  de a lim en tac ión  queda aco tada, 
como puede s e r ,  pon ejem plo, un n ic ro r ru p to r  cuyo p isad o r 
apoye sobre l a  c in ta  y cuando e s ta  f a l t e  se in tro d u zca  en 
un o r i f i c io  a l  e fe c to  determ inado e l paro de l a  máquina.

E l movimiento de avance de i a  c in ta  no doce se r
co n stan te  sino que l a  misma debe p ro g re sa r  a in te rv a lo s  
c o n stan te s  ig u a le s  a  l a  lo n g itu d  de lo s  s e l lo s  a f i n  de 
que, mediante una c i z a l l a  a l  e fe c to , puedan s e r  co rtados 
lo s  mismos a un tamaño c o rre c to , t r a s  lo  cu a l quedan r e t e ­
n idos por un b razo , g i r a to r io  de forma in te rm ite n te , accio 
nado por una cruz de m alta, e l  cu a l p re se n ta  en su extremo 
unos o r i f i c io s  conectados a una bomba de v a c ío , e je rc ien d o  
p e r ta n to  acción  de v en to sa , cuyo brazo en su g iro  pasa
por d e lan te  de un cabezal engomador convencional y queda 
parado justam ente sobre l a  c a ja  en l a  p o s ic ió n  p re c is a  
p a ra  l a  c o r re c ta  co locación  de l s e l lo ,  momento en e l  cual 
un p isón  que ab raza  la te ra lm e n te  a l  c ita d o  brazo , im pulsa­
do por una le v a  e x c é n tr ic a  s o l id a r ia  a un e je  que a su vez 
a r r a s t r a  l a  le v a  de im pulsión de l a  c i z a l l a ,  p re s io n a  e l 
s e l lo  sobre l a  c a ja  determinando e l  pegado de l mismo.

La im pulsión de l a  c in ta  en tramos ig u a le s  a 
l a  lon^,i!¡ud de l selj-o se o o tien e  m ediante l a  acc ión  de dos 
roo.il.Los de lo s  cu a les  e l  im o r io r  es de p e r i f e r i a  l i s a  en
tan to  que e l  su p e rio r  p re se n ta  un r e s a l t e  d ispuesto  según
una g e n e ra tr iz  y de a l tu r a  sensib lem ente ig u a l a l a  lo n g i­
tu d  del s e l lo ,  cuyo r e s a l t e  a l  e n tr a r  en con tac to  con e l
r o d i l lo  in f e r io r  a tra v é s de l a  c in ta  determ ina l a  im pul-
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s ié n  de é s ta  en l a  lo n g itu d  p re c is a .  13. r o d i l lo  de tra c c ió n  
in f e r io r  se h a l l a  dotado de un l ib e ro  movimiento a l t e r n a t i  
vo de desplazam iento en sencido v e r t i c a l ,  de t a l  forma que 
su c o ta  máxima su p e r io r  co in c id e  con e l  momento en que so - 
ore é l  e je rc e  acc ió n  e l  r e s a l t e  de l r o d i l lo  su p e r io r , s ie n  
do accionado dicho movimiento o s c i la n te  por un d is p o s it iv o  
que perm ite  a l  r o d i l lo  a lc a n z a r  su c o ta  máxima su p e r io r  
únicam ente cuando sobre l a  mesa se h a l l a  s i tu a d a  una c a ja  
en p o s ic ió n  c o r re c ta  p a ra  r e c ib i r  e l  s e l lo ,  a cuyos e fe c ­
to s  l a  c a ja  en l a  p o s ic ió n  d icha  deberá a c tu a r  sobre un 
m ic ro rru p to r que puede e s ta r  s itu a d o , por ejem plo, en e l  
segundo de lo s  to pes de l a  mesa, y que d e se x c ita  un e le c ­
tro im án cuya p o s ic ió n  de rep oso , en l a  que permanece exci 
tado , doterm ina, m ediante un g a t i l l o  a p ro p ó s ito , l a  impo­
s ib i l id a d  de que e l  r o d i l lo  t r a c to r  i n f e r io r  l le g u e  a en­
t r a r  en con tac to  con e l  su p e r io r .

P ara  im pedir que a l  c o lo c a r la rg a s  s e r ie s  de 
s e l lo s  se produzca un desplazam iento de l a  p o s ic ió n  co rree  
t a  de lo s  mismos en la, c i z a l l a ,  con lo  que é s ta  no c o r ta r í a  
a q u é llo s  por sus extrem os, debido a in e v i ta b le s  d ife re n c ia s  
de lo n g itu d  e x is te n te s  e n tre  e l  r e s a l t e  d e l c i l in d r o  de 
tra c c ió n  su p e r io r  y l a  lo n g itu d  r e a l  d e l s e l lo ,  d ife re n c ia s  
que se van acumulando h a s ta  que l le g a n  a de te rm in ar, por 
ejem plo, que e l  s e l lo  sea cortado  por su cen tro  en lu r a r  
de por sus extrem os, b ien  sea  por re tro c e so  o por avance 
acu.nJ.ado de l a  c in ta  con re sp e c to  a su p o s ic ió n  c o r re c ta , 
se prevé que en cada movimiento de avance l a  c in ta  progre  
se en una lo n g i uud lig e n s im a m e n te  mayor a. l a  c o r re c ta  del
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s e l lo ,  a cuyo e fe c to  e l  r e s a l t e  de l r o d i l lo  t r a c to r  supc-

p o r io r  a l a  lo n g itu d  del s e l lo ,  e x is tie n d o  un d isp o s itiv o  
que, una ves e l  avance to t a l  de l a  c in ta  con re sp ec to  a su 
p o s ic ió n  c o r re c ta  ha alcanzado un v a lo r  p re f i ja d o , determ ina 
e l  re tro c e so  brusco do l a  misma h a s ta  r e s t i t u i r l a  a cu yo-

OOI*Á.'GG GH*
A t a i  o íoo tu  l a s  manchas co lo read as que soparan 

en tro  s i  cada dos s e l lo s  consecu tiv o s, son le íd a s ,  a n te s  
de l paso de l a  c in ta  por dos r o d i l lo s  t r a c to r e s ,  per un 
cabeza l p ro v is to  un sistem a de ilum inación  y lo. c o rre s ­
pondien te  o c lu ía  f o to e lé c t r ic a ,  de t a l  forma que cuando 

mt..uona coiu-i.Ou.ua *.n e c u  reposo ma*-* a l i a  do.L oam o 
h a b itu a l  de le c tu r a ,  se ceba un e lec tro im án  que a c tú a  una 
palanca  e x is te n te  e n tre  e l  fren o  del te n so r  de l a  c in ta  
y e i  p isad o r ac tu an te  por pravedad an te rio rm en te  c ita d o , 
cuya palanca  p re se n ta  en su extremo un r o d i l lo  que, a l  
acc io n arse  e l  e lec tro im án  ac tú a  sobre l a  p a r te  in f e r io r  de 
l a  c in ta  tendiendo a le v a n ta r  l a  misma; se c a lc u la  e l  peso 
de l p isad o r de forma que su acción  sobre l a  c in ta  sea  de 
menor en tid ad  que l a  e je rc id a  por e l  freno  do e n trad a , 
con lo  que a l  e je rc e r  p re s ió n  e l  r o d i l lo  sobre l a  c in ta  l a  
misma cede por e l  punto más d é b il , es d e c ir , por e l  p isad o r 
re tro ced ien d o  en l a  can tid ad  p re c is a  p a ra  r e s t i t u i r l a  a su 
p o s ic ió n  c o r re c ta  y de ten id a  por e l  desplazam iento anpu lar 
de l a  pa lanca .

lo s  d ib u jo s  ad ju n to s  m uestran, a t í t u l o  de ejem­
plo  no l im i ta t iv o  de l a lcance de l a  p re sen to  invención , unas
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form as p r e fe r í¿ a s  de l l e v a r l a  a l a  p r á c t ic a ,  en re p re se n ­
ta c io n e s  esquem áticas.

m  dichos d ib u jo s : l a  f i j a r a  1 es una v i s t a  en 
alzado  l a t e r a l  de un mecanismo de acuerdo con l a  invención ; 
l a  f i j a r a  2 es una v i s t a  de p e r f i l  por e l  en treno  c o r re s ­
pond ien te  a l a  bobina; l a s  f i j a r a s  3, 4 y 5 son sendas 
v i s t a s  p a r c ia le s  en p la n ta  y seccionadas de l mecanismo en 
c u e s tió n .

11 mecanismo i lu s t ra d o  comprende un c a r r e te  1 en 
e l  que se h a l l a  a r r o l la d a  le. bobina 2 de l a  c in ta  de s o l lo s ,  
j i r a t o r i a  en to rno  a un e je  extremo de l so p o rte  3 s o l id a r io  
a l  cabezal de l mecanismo que comprende una c a rc a sa  d e la n te  
r a  4 en l a  que se h a l l a  a lo jad o  e l  d is p o s it iv o  de compensa 
c io n  de l a s  v a r ia c io n e s  do lo n j i tu d  de l a  c in ta  y o t r a  c a r  

15. casa  p o s te r io r  5 qao co n tien e  lo s  ó rjo ñ o s de im pu lsión  de
lo s  elem entos g i r a to r io s  y o s c i la n te s  d e l mecanismo.

La c in ta  6 d esc rib e  mía t r a y e c to r ia  s in u o sa  en 
to rno  a lo s  r o d i l lo s  7 , 0 y 9 a n te s  de in tro d u c ir s e  en e l  
c ao esa l de l mecanismo, de lo s  c u a le s  lo s  dos ú ltim o s son 

20. s o l id a r io s  a l  soporto  3 y e l  prim ero c o n s titu y e  e l  extremo
de mi l a r j o  brazo 10 a r t ic u la d o  según 11 a l  so p o rte  3 do ta  
do en su extremo de un fren o  de f r i c c ió n  12 que a c tú a  sobre 
e l  namoor l j  do i c a r r e te  1, de t a l  manera que cuando l a  
te n s ió n  de l a  c in ta  ó disminuye e l  extremo 7 de l brazo lo  

25. tie n d e  a doscennor ap licán d o se  l a  zap a ta  de fre n o  12 sobre
e l  Gam '̂or 13 y en consecuencia  sil avanzar l a  c in ta  6 en su 
p ro jre s io n  h a c ia  e l  i n t e r i o r  de l cab eza l se va  r e s t i tu v o n  
do r a  te n s ió n  de l a  misma, levantando e l  extremo 7 de l b ra -
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so 10 y distainuy mide l a  p re s ió n  de frone.de e je rc id a  por

A su e n trad a  a l a  c a rc a sa  4 d e l cabosa l l a  c in ta  
rep osa  sobre mía Btónmla 13 y es p resion ada  c o n tra  l a  aloma 
por una palanca  an g u lar a r t ic u la d a  según 14 a l a  c a rcasa  4 
y p ro v is ta  on un orase su p e rio r  de mi contrapeso  15 y en 
e l  in f e r io r  do un segmento e lá s t ic o  16 quo forma ángulo 
obtuso con l a  c in ta  6 on e l  sen tid o  do p ro g resió n  de l a  
mioma, a modo de p e rm it ir  e s to  ú ltim o pero impidiendo 
e l  re tro c e so .

l a  ménsula 13 so con tinúa  h a s ta  c e rca  del ex tro  
no de l a  c a rcasa  4 e x is tie n d o  sobre e l l a  un m ic ro rru p to r 
14 cuyo p isad o r a c tú a  sobre l a  c in ta  determinando e l puro 
dol motor que a c tú a  e l  mecanismo cuando se ago ta  l a  bobina 

-Í.-X-0 l u n o c  en uro -tas ca rcasas  o p c mía segunda morsa— 
i s  l'i- e n tre  l a  cual y l a  ménsula 13 queda un in te rv a lo  
a b ie r to  lo ,  siendo esencia.! que on e l  entróme do l a  ménsula 
14 e x is ta  una a c e r ta r a  l e  en l a  que se disueno un p isad o r
17 ac tu an te  po r sim ple gravedad sobre l a  c in ta  6, provoyén
ao..o 1 j^do a la. carcasa, o mediante ¡..odios oue perii.itan
l a  reg u la c ió n  en a l tu r a  y lo n g itu d , mi cabezal 13 p ro v is to
do un foco luminoso y de tina c é lu la  f o to e lé c t r ic a ,  que le e  
l a  p o s ic ió n  de l a  mancha co lo read a  e x is te n te  e n tre  cada 
dos s e l lo s  consecu tivos de l a  c in ta  6 y cuando é s ta  reb asa  
l a  p o s ic ió n  l im i te  p re v is ta  e l  conjunto  e lé c t r i c o  co n ten i­
do en e l  cabezal 18 e x c i ta  un e lec tro im án  19 contenido en 
l a  c a rcasa  4 que ac tú a  sobre una p a lanca  20 a r t ic u la d a  se­
gún 21 a l a  c a rc a sa  4 y p ro v is ta  en su  extremo l i b r e  de un



5.

lü .

15.

20.

2 5-

341384
r o d i l lo  22 que, a  tra v é s  de l a  a b e r tu ra  15, a c tú a  sobre l a  
c in ta  6 haciendo re t ro c e d e r  l a  misma en l a  c a n tid a d  p re c is a  
p a ra  r e s t i t u i r l a  a su p o s ic ió n  más conven ien te .

E l mecanismo re c ib e  su im pulsión  d e l motor a  t r a ­
v és de un e je  v e r t i c a l  23 e x is te n te  en l a  p a r te  p o s te r io r  
de l a  c a rcasa  5, f ip a r a  5, e l  cu a l m ediante un p a r cónico 
de en g ran a jes tra n sm ite  su movimiento a un e je  24 a l  cu a l 
son s o l id a r io s  un p la to  25 p ro v is to  de un balón  26 , dos 
le v a s  e x c é n tr ic a s  27 y 28 y dos p ilo n e s  dentados p a ra  tr a n s  
m isión por cadena 29 y 30 .

La c in ta  es im pulsada a in te rv a lo s  y tre c h o s  r e ­
c u la re s  por dos r o d i l lo s  t r a c to r e s  31 y 32 , e l  prim ero de 
lo s  cu a le s  re c ib e  movimiento continuo de ¿jiro a tra v é s  del 
p i ló n  33 que es impulsado m ediante una cadena por e l  pirlón 
29, quedando re lac io n ad o s  lo s  r o d i l lo s  31 y 32 por sendos 
p ilo n e s  de lo s  cu a le s  en l a s  f ig u r a s  4 y 5 se a p re c ia  e l  
34 co rre sp o n d ien te  a l  r o d i l lo  in f e r i o r  32 , cuyo juego es 
no ^adem ente su p e r io r  a l  h a b itu a l  de lo s  en g ran ajes norma­
l e s  a f i n  de que puedan se p a ra rse  sus c e n tro s  en una d is ta n  
o ía  a p re c ia b le  s in  que e l lo  re p e rc u ta  en l a  dism inución de 
l a  e fe c tiv id a d  de l engrane.

c o d il lo  32 g i r a  so lid a ria m e n te  unido a una na— 
la n c a  35, un ida  por su extremo l i b r e  a un e je  36 g i r a to r io  
en sendos a lo jam ien to s  de l a  c a rc a sa  5 y s o l id a r io  a su  ves 
a o t r a  palanca  37 que por su extremo re c ib o  l a  acc ió n  de 
un r e s o r te  38 que o b lig a  a d icha p a lanca  37 a  a c tu a r , p o r 
su r o d i l lo  c e n t r a l  39 c o n tra  mía le v a  40 e x is te n te  en e l  
e je  de g iro  de l r o d i l lo  su p e r io r  31 , con lo  que e l  r o d i l lo
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32 se ace rca  y sep a ra  a l  31 a lte rn a tiv a m en te  a l  g i r a r  e s to  
ú ltim o , en tan to  no actúe  sobre o t r a  pa lanca  41 e x is te n te  
en e l  extremo p o s te r io r  del e je  36 , e l  - a t i l l o  42 a r t i c u la  
do según 43 en l a  c a rc a sa  5 y req uerid o  continuam ente h a c ia  
l a  p a r to  su p e rio r  por un r e s o r te  44 , siendo dicho g a t i l l o  
42 accionado por o l núcleo de un e lec tro im án  45 que se 
e x c i ta  cuando l a  mesa de l a  máquina a que se ap liq u e  e l 
mecanismo o b je to  de e s ta  p a te n te  no e x is ta  ninguna c a ja  en 
p o s ic ió n  de r e c ib i r  e l  s e l lo ,  con 1c que lo s  r o d i l lo s  31 y 
32 no e n tra rá n  en con tac to  no avanzado en consecuencia l a  
c in ta .  P ara  consegu ir con l a  mayor e x a c ti tu d  p o s ib le  que 
e l  desplazam iento de l a  c in ta  en cada impulso que l e  comu­
n ican  lo s  r o d i l lo s  t r a c to r e s  31 y 32 sea  ig u a l a l a  lo n g i­
tu d  del s e l lo ,  e l  r o d i l lo  31 va p ro v is to  en su p e r i f e r i a  
de un r e s a l t e  46, d ispuesto  según una de l a s  g e n e ra tr ic e s  
y de anchura ig u a l a l a  lo n g itu d  t o t a l  del s o l lo .

Los r o d i l lo s  t r a c to r e s  31 y 32 im pulsan l a  c in ta  
6 bajo  l a s  c u c h il la s  de un c i z a l l a  47 accionada por ejemplo 
por l a  e x c é n tr ic a  27 a tra v é s  de una p a lanca  acodada 48 
a r t ic u la d a  según e l  e je  49 en l a  carcstsa 5 y con in term edio  
de un vástago  50 de lo n g itu d  g raduab le , siendo recog idos 
lo s  s e l lo s ,  una vez c o rtad o s , por un brazo hueco 51 p ro v is ­
to  en su extremo de o r i f i c io s  52 que a l  h a l la r s e  conectado 
e l  brazo a una bomba de v ac ío , e je rc e n  un e fec to  ¿e v en to sa , 
cu„-o brazo es s o l id a r io  a mi e je  53 que re c ib e  un movimien­
to  de ro ta c ió n  in te rm ite n te , a tra v é s  d e l p la to  25 y bulén 
26 que actúan  una cruz  de m alta  54 y un tr e n  re d u c to r  com­
puesto  por lo s  en g ran ajes 55 y 56 que proporcionan l a  r e í a
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c ió n  angu lar de g iro  según e l  número de muescas de l a  cruz 
de m alta  54 p a ra  que e l  brazo 51 d e sc rib a  e l  ángulo nece­
s a r io  p a ra  que e l  s e l lo  quede d isp u esto  sobre l a  c a ja  a 
que se ha de a p l ic a r  y en l a  p o s ic ió n  más idónea, in te r c a ­
lándose  en e l  camino d e s c r i to  por e l  brazo 51 un m ecanis­
mo humectador que puede e s ta r  compuesto, por ejem plo, po r 
una cubeta  57 p r o v is ta  de un tambor 56 accionado , a  tra v é s  
de l pidón 59 y l a  co rre sp o n d ien te  cadena por e l  p idón  30 , 
que a c tú a  por su p e r i f e r i a  sobre l a  d e l r o d i l lo  humecta­
dor 60 por f r e n te  a l  c u a l pasa  e l  extremo de l brazo 51 

a n te s  de l l e g a r  a  l a  p o s ic ió n  en que e l  mismo debe decpren 
derse  d e l s e l lo  p a ra  t r a n s f e r i r l o  a l a  c a ja .

A t a l  e fe c to , se  dispone un p isó n  61 en forma
de h o rq u il la  cuyas dos ramas quedan a ambas c a ra s  de l 
brazo 51 y qne p re se n ta  mayor am plitud  por su p a r te  p o s te  
r i o r  a f i n  de dar f á c i l  paso a l  s e l lo ,  de mayor anchura oue 
e l  brazo 51, siendo accionado dicho brazo 61 que se  a r t i c u  
l a  según 62 a l a  c a rc a sa  5 , a  tra v é s  de una p a lanca  63 y 
un t i r a n t e  64 po r o t r a  pa lanca  65 a r t ic u la d a  a l  e je  49 y 
que p re se n ta  en su p a r te  c e n t r a l  un burén 66 sobre e l  oue 
a c tú a , por ejem plo, l a  e x c é n tr ic a  23, determ inando l a  b a ja  
da de l a s  ramas del p isó n  61 que a r r a s t r a n  e l  s e l lo  y lo  
a p lic a n  con p re s ió n  sobre l a  s u p e r f ic ie  de l a  c a ja  a  oue 
deba a p l ic a r s e .

a i  conjuirco d e l meconismo es d e s l i s a b le  a lo  l a r  
go de tina o más b a r ra s  6? en v i r tu d  a sendos m anguitos 60 
y a.'.jt-ole cu. l a  p o s ic ió n  mas idónea por unos t o r n i l l o s  ma­
n u a l es 69 .

25 .
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5.

hcrcai in dep end ien tes de l a lcance  de l a  invención  
l e s  o-otarlcs consum oürifos ¿ coicas canaCíju-'j.'^uac''..- que 
no a l  coren su c sc n c ia lid a d , u t i l i z a d a s  en su c u es ta  en 
p r a c t ic a ,  por quedar todo e l lo  conprendido dentro  dol e sp í­
r i t u  de l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .

i'ÍO 1 ¿

10.

20.

se re iv in d ic a  cono o b je to  do l a  ¿..recente ¿.atonto 
do invención  :

1 . Leoanismo a p lic a d o r  de s o l lo s  en o b je to s , en 
e l  cue d ichos c e l lo s  v ienen  su m in istrados ce jan  una c in ta  
con tin u a , s in  p e rfo ra c io n e s , y con se d a le s  co lo read as en­
t ro  cada dos s o l lo s  consecu tiv o s, c a ra c te r iz a d o  por o l hecho 
de comprender medios por lo s  que comunica a d icha  t i r a  mi 
movimiento do avance in te rm ite n te , siendo co rtad os lo s  se­
l l o s  por mía c iz a l l a  accionada a tra v é s  do mi juego de pa­
la n c a s  por una le v a  e x c é n tr ic a , t r a s  lo  cuo so adh ieren  a l 
extremo p ro v is to  de o r i f i c io s  do mi brazo hueco conectado 
a mía bomba de vacío  y s o lid a r io  por su o tro  extremo a mi 
e je , p o rtad o r do dos o más do d ichos b razos , g i r a to r io  in ­
term iten tem ente  por acc ión  do mía cruz  de m alta  a tra v é s  de 
mi grupo re d u c to r  t a l  que según o l número de muescas de l a  
cruz  do m alta y o l número do brazos s o l id a r io s  a l  o jo , e l  
an._,nío d e s c r i to  por cada brazo sea o l mas idóneo p a ra  que 
o l  s e l lo  quedo en p o s ic ió n  c o r re c ta  p a ra  su a p lic a c ió n , p re
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vio  paso de su s u p e r f ic ie  por un Mecanismo hum ectador, 
siendo ap licad o  o l s e l lo  sobre o l o b je to  por un p ise n  en 
form a de h o rq u il la  que a b rasa  l a s  dos c a ra s  de l brazo y 
os accionado a tra v é s  de un s is tem a  de p a lan cas  por una 
sopanda le v a  e x c é n tr ic a .

2. mecanismo a p lic a d o r  de s e l lo s  en o b je to s , do 
acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  poroue e l  
movimiento de avance in te rm ite n te  de l a  c in ta  v ien e  d e to r 
minado por dos r o d i l lo s ,  continuam ente g i r a to r io s ,  uno de 
lo s  cu a les  p re se n ta  en su s u p e r f ic ie  p e r i f é r i c a  un r e s a l t e  
d isp u esto  en e l  se n tid o  de l a s  g e n e ra tr ic e s  de anchura 
co rre sp o n d ien te  a l a  de l s e l lo ,  en ta n to  que e l  o t ro ,  aec io  
nado por e l  prim ero a t ra v é s  de un juego de pidones de 
a ran  ¡Jolerancia ao engrane, t ie n e  con re sp e c to  a é l  un mo 
vim iento  a l te r n a t iv o  de aproxim ación y a le jam ien to  imprimí 
do, a tra v o s  de un juego de p a lan cas , p o r une. le v a  e x c é n tr i  
ca s o l id a r ia  a l  e je  de l p rim er tambor, siendo dicho movi­
miento a l te r n a t iv o  de ¡menor am plitud  que l a  to le ra n c ia  do 
'* * * 1 - ^ ue io s  p ilo n e s , ¿ quedando lim ita d o , de modo que 
lo s  dos r o d i l lo s  no e n tre n  en con tac to  e n tro  s í ,  por un

c i l io  que acc iona  un e lec tro im án  cuando sobre l a  mesa 
¿e l a  máquina a que so a p liq u e  o l mecanismo no haya ningún 
oo jo to  en cond ic iones de r e c i b i r  e l  s e l lo .

3. hceanismo a p lic a d o r  de s e l lo s  en o b je to s , de 
acuerno con l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 2, c a ra c te r iz a d o  'jo r­
que l a  compensación de lo s  p o s ib le s  desp lazam ientos de l a  
p o s ic ió n  de reposo de l a  c in ta  p a ra  e l  c o r re c to  co rtado  de 
lo s  s e l lo s  po r l a  c i z a l l a ,  se determ ina c o n fir ie n d o  a l  r e -
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s a l to  d e l r o d i l lo  t r a c to r  no j i r a t v r i o  ana anchura l i j o r a -  
i*-0jLíCC o "i.* o r j - '  CL .La -/-on,i ue oat.í.a f./e.i-j.o ĵ /or un sisú eu a  
f o to e lé c t r ic o  que d e te c ta  l a  p ec ió io n  de l a  codal c o lo re a ­
da e x is te n te  en tro  cada dos s e l lo s  consecu tivos, excitando , 
cuando d icha señ a l desaparece de l cac-po de exp lo ta  
o lee tro im án  cuyo núcleo acciona una pa lanca  ene ac 
l a  c in ta  cuyo avance queda impedido p e r un freno  a

-_'0 de expío ta c ie n , un
'Ull;ncs- que ;actúa  s ocre
Oí' un freno a n ja la r

p ro v is to  de contrapeso  s itu ad o  en cnri'a'^a uci Mecanismo
j que qu.Cn.â  ¿enoana ^.or un j.-mado.'.* dci-^mice ¿o oii Ji*o l a  pulan 
ca que a c tú a  sobre l a  c in ta  y e l  d e te c to r  f o to e lé c t r ic o ,  
que p e r a l te  un l i j e r o  re tro c e so  do l a  c in ta .

t̂*. î cca*ij-¿.-í.*o a__'-P.Lo.(̂ er de soiu-os en eo j(jjo s .
La piO'.'.m^o it^eLíoiit-t censúa ue jrcce  ir / ja s  r o l l a ­

das e s c r i t a s  a máquina por una so la  c a ra .
B arcelona, 20 de ¡¡ayo de 1 % 7 .

J*aiL-0 /.u.,-U . 1  .

. i, J- JN T Í ̂t
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