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La presente patente de invencién se re-
fiere a mejoras en mecanismos de teledireccidén para jugueteria,
por las cuales se establece un mecanismo adaptable a cualquier
tipo de Jjuguete, camién, coche, etc., e incluso barcos, en cuyo
caso puede prescindirse de la parte del mecanismo destinado a
conseguir la marcha atrds,

El mecanismo mejorado que se reivindica
se compone de dos partes: una emisora y otra receptora; y esta
segunda a su vez del receptor propiamente dicho y del mecanismo
gque transforma las sefiesles eldctricas en movimieﬁtos mecénicos;

marcha en linea recta, a la izquierda a la derecha, parada, mar

cha atrds, etc. Es decir, el emisor y el receptor propiamente dji-
cho de funcionamiento electrdénico, y el mecanismo que transfor-
ma las sefiales de actuacidn mecdnica.

Las caracteristicas de las distintas pap-
tes & que nos referimos son las siguientes;

- el emisor comprende un electroimén, que
envia una serie de ondas por una antena, produciéndose aquellas
al soltar un pulsador previamente presionado e interrumpe el cip-
cuito de la pila;

- el receptor proplamente dicho, que cap-
ta las mencionadas ondas por su antena, las rectifica por un

aiodo y las amplia por un traensistor, que las envia a un elec-
troimdn-reld, que a su vez realimenta dicho transistor a través
de su devenado secundario, cuyo electroimdn-relé al ser accio-
nado cierra un contacto, que pone en marcha un motor a través

de una pila, quedando enganchado el contacto mecdnicamente has-
ta que se complete un ciclo de movimiento de la parte mecdnica,

EL motor y el contacto llevan condensadores antiparasitarios, Enl
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_fién, que engrana con una corona dentada, en una relacidén igual

este dispositivo electrdnico caben variantes que no alteran la

esencialidad del mecenismo de telemmndo a que nos referimos:

T

una, que en el emisor, el contacto de cierre estd vibrando mien
tras se mantiene oprimido un pulsador porque dicho contacto pie%—
de su excitacidn, pero el electroimén vuelve a estar excitado eh
cuante aquel retorna a su estado de reposo; otra, que el recep-
tor al excitarse su electroimén cierra el contacto, con lo que
a su vez se excita el relé que cierra el contacto que pone en
marcha el motor alimentado por la pila,

Por lo que se refiere & la parte mecéd-
nica tiene como elemento base un motor, cuyo eje es solidario
de una rueda dentada frontal que acciona.un tren de engranajes,
cuyo engranaje extremo presenta un saliente que se mantiene se-

parado de otro saliente, dispuesto en una pieza deslizante, im-

pulsada coaxilmente y que en seguida detallaremos, por la inten
posicidn de una chapa doblada en U entre la rueda y la pieza,
Esa chapa doblada en U es accionada
precisamente por el funcionamiento del emisor y receptor a que
nos hemos referido, de modo que cuando la chapa en U se retira,
los dos salientes mencionados hacen que la pieza impulsada por

el resorte se mueva. Esta dltima va unida sdlidamente & un pi-

al ndmero de los movimientos a realizar por el juguete, cuya

corona es solidaria coaxilmente de un rodillo, que presenta seg-

mento cortado, que dd4 lugar a que un contacto se mantenga cerrs
do, excepto cuando se corresponda con &1 dicho corte.

Segdn la posicidén de esa corona, ocupd
una u otra una manivela dispuesta como prolongacidn de su eje,

cuya manivela, mediante una biela, transmite el movimiento, poi
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ejemplo a las ruedas o timén del vehiculo o barco, al mismo tiefu-

po que actua en una palanca, que a su vez d4 lugar a otras tran

12

misiones de movimiento.

Para mayor claridad concretaremos las

caracterlsticas de los mecanismos de teledireccidn para juguete
ria, que se reivindican, con referencia a las adjuntas figuras,

que corresponden unicamente a una forma de ejecucidn, sin cardc

ter alguno limitativo, que se presenta a titulo de ejemplo de
realizacidén con el fiIn indicado, ya que la forma, dimensiones y
materiales con los cuales se fabriquen sus piezas, serdn en ca-
10 L3 > 3

da caso los que se estimen pertinentes, para la aplicacidn con-
creta de que se trate, sin que tales variaciones, asi como las

que se hagan en detalles de presentacidn u organizacidn, afecteh

a la esencilalidad reivindicada, por lo que los mecanismos de te
15 ledireccidn para jugueterla, que se fabriquen, dentro de la idep
general resefiada, con cualquiera de esas modificaciones, no se-
rén sino variantes igualmente comprendidas y protegidas por el

presente registro.

Las figs. 1 y 2 presentan los esquemas
20 de las dos partes que constituyen el dispositivo electrdnico
del mecanismo de teledireccidn, es decir, del emisor la fig. 1,

y del receptor la fig. 2.
Las figs. 3 y 4, de modo andlogo, mues-

tran dicho emisor y receptor, modificados de acuerdo con lo an-

95 tes indicado,

La fig. 5 ilustra en perspectiva esque-
mética la disposicidn de la parte mecénica.
Con referencia a dichas figuras y a los

nimeros que en cade una dedllas designen los distintos elementop
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en ella representados, que interesan a los fines de esta memo-
ria, la descripeidn de los mismos es como sigue:

EL conjunto del mecanismo de teledirece~
cidn comprende, como hemos indicado: el emisor (figs.1l & 3) que
acciona el usuario; el receptor (figs. 2 3 4) que aquel actua
¥y pone en marcha su motor 7; la parte miécdnica que, con el mo-
tor 20 (fig. 5) en marcha, funciona cuando el emisor y receptor
hacen actuar al electroimdn 4 (fig. 5).

Bl emisor (fig. 1), consiste en un elec~
troimdn 1 que envia una serie de ondas por la antena 2, produci-
das al soltar el pulsador 7, que habia sido presionado previa-
mente, e interrumpiendo el circuito de 1la pila 4,

El receptor (fig. 2) capta las ondas por
la antena 2, siendo rectificadas por el diodo 1, emplificadas
por el transistor 3, que las envia al electroimdn-reld 4, el
cual realimenta de nuevo al transistor %, a través de su devanae
do secundario 5. Este electroimédn~-relé 4 al accionarse cierra e[
contacto 6, que hace poner en marcha al motor 7, a través de la
pila 8; dicho contacto queda engenchado mecdnicamente hasta que
haya completado un ciclo de movimiento mecsdnico, como se verd
mAs adelante al describir la parte mecdnica.

_ Los condensadores 9 y 10, instalados en
el motor 7 y contacto 8, son para evitar pardsitos que afecten
al aparato de radio.

El emisor de la fig. 3, funciona de igua
forma que el de la fig. 1, a excepcidn de que el contacto 5 es~
td vibrando mientras se tenga oprimido el pulsador %, ya que al

atraer al contacto normalmente cerrado 5 pierde su excitecidn,
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pero en cuanto vuelve al estado de reposo se vuelve a excitar
el electroimdn 1 y asl sucesivamente,

El receptor de la fig, 4 funciona
exactamente igual al de la fig. 2, a excepcién de que al exci-

tarse el electroimén 4 cierra el comtacto 6, el cual a su vesz

excita al relé 11, el cual al cerrar el contacto 12 pone en man
cha al motor 7 alimentado por la pila 8.

La parte mecédnica tiene como base
un motor 20, el cual arrastra a una rueda frontal que a su vez
engrana con el engrane l, Dicho engrane tiene un saliente, el
cual se mantiene separado de otro que contiene la pieza 2, por
Ja interposicidn de la chapa 3 entre ambas ruedas, La pieza 2
buede deslizarse en el sentido de la flecha por la presidn del
muelle 7. & partir de esto funciona como sigue:

Al accionar el electroimén-relé 4,
montado en el soporte 9 (fig., 5) y atraer su armadura, debido

a recibir una sefial el aparato de radio (figs. 2 ¢ 4), empuja

a la varilla 5 (fig,5) que acciona a su vez & 1la cola de la chd

pa 3, que libera las piezas 1 y 2, junténdose ambas y transmi-
tiendo el movimiento de 1la 1 a la 2, la cual dard una vuelta

por ser detenida de nuevo por la pieza 3, que obliga a separar
ambas piezas debido a una rampa inclinada.

La pieza 2 lleva unido sélidamente
un pifién, el cual engrana con la corona 8 y con una relacién de
1 : 5, si son cinco los movimientos a realizar: derecha, izquier-
da, de frente, parada y marcha atrds o de 1:4 si son cuatro log
movimientos, ete., dependiendo del tipo de juguete.

Solidario de la corona 8 lleva un
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rodillo, con un rebaje 10, el cual obliga a mantener cerrado el
contacto 6, excepto en unc de los movimientos que corresponderd
con la parada del juguete. Cuando el motor estd en reposo, al

recibir la primera sefial el aparato de radio y ser accionada 18

pieza 3, es obligada, por la pieza 2, a mantener cerrado el cor
tacto 6 una revolucién completa, en cuanto la pieza 3 se ha co-
locado debajo del resalte de la pieza 2,

Segin la posicidn de la rueda 8 serd

la de la manivela 11, unida rigidamente a dicha rueda y que trdgns-

mite el movimiento & la direccidén de las ruedas delanteras (o
timén en un barco, etc.), segin su posicidn,

Asimismo, dicha manivela 11 y segin sy
posicidn, obliga a la rueds conducida 12 (mediante la varilla
de forma especial 17) a tocar a la pieza 14 6 1 y ser arrastra-
da vnor frotamiento (o podla ser sustituido por sistema de engrg-
ne) realizando de esta forma la inversidn de marcha (o sea, la
marcha atrds) trensmitiéndose dicho movimiento al eje 15 (en
cuyos extremos van montadas las ruedas traseras) por medio de
los engranes 16, 17 y 18. '

La chapa 19 sirve para evitar el retro-
ceso al desembragar la pieza 2.

A partir de los elementos fundamenta-
les 20, 1, 2, 7, 3, 5, 4, 8y 11 (fig. 5) de la parte mecénica
del dispositivo, los elementos o mecanismos ogue se utilicen pas
ra producir la maniobra del juguete & cinco o més metros (si
no nay interferencias de corriente alterna o faltan los condent
sadores indicados) pueden ser muy diversos, segin las caracte~

rlsticas del juguete de que se trate.
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La presente patente de invencidn, compren

de las siguientes reivindicaciones:

1.- Mejoras en mecanismos de teledireccién

para jugueterla, caracterizadas porque el mecanismo estd consti
tuido por: un emisor y un receptor de funcionamiento electrdni-

¢co; ¥y un mecanismo que transforma las sefiales eléctricas recibi

das por el receptor enmovimientos mecédnicos: marcha en linea re

194
1

ta, a la izquierda a 1a derecha, parada, marcha atrds, y cuanto

Ud

interesen en el Juguete.

2.~ Mejoras, segin la reivindicacidén an-
terior, caracterizadas porque el emisor comprende un electroi-
ﬁén, que envia una serie de ondas por una antena, al soltar un
pulsador previamente presionado e interrumpir el circuito de la
pila; y el receptor capta las ondas por su antena, las rectifi-
ca por un diodo y las amplia por un transistor, que las envia
a un electroimén-relé, que a su vez realimenta el transistor a
través de su devanado secundario, cuyo electroimdn-relé, al ser
accionado, ecierra un contacto, que pone en marcha un motor a 08—

vés de una pila, quedando enganchado el contacto mecdnicamente

hasta que se complete un ciclo de movimiento de la parte mecdni-

ca.

3.~ Mejoras, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizadas porque la parte mecdnica tiene como

elemento base un motor, cuyo eje es solidario de una rueda den-

ta
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tada frontal que acciona un tren de engranajes, cuyo engranaje
extremo prescenta un saliente que se mantiene separado de otro
dispuesto en una pieza deslizante, impulsada coaxilmente por
un resorte, por la interposicidn de una chapa doblada en U en-
tre la rueda y la pieza; cuya pieza en U es accionada por el
funcionamiento del emisor y receptor, de modo que cuando la
retiran, los dos salientes entran en contacto y hacen que la
pieza deslizante se mueva y un pifidn solidario con ella coaxil+
mente engrana con una corona dentada, en una relacidn igual al
mimero de los movimientos a realizar por el juguete, cuya co-
rona & su vez es solidaria del mismo modo con un rodillo, que
presenta un segmento cortado, cque d4 lugar a que un contacto
ce mantenga cerrado, excepto cuando se corresponda con €I dichg
corte,

4.~ lejoras, segun las reivindicacioq
nes anteriores, caracterizadas porque la corona y el rodillo
se prolongan; también coaxilmente en un eje que en su extremo
forma manivela y. que por bielas, contacto y mecanismos interme
dios en cada caso necesarios, transmiten los movimientos perti+
nentes a los mandos del jueguete,

5.~ Mejoras en mecanismos de teledi-

“reccidn para jugueteria,

Segun se describe y reivindica en
la presente memoria descriptiva,

Y se ilustra con los dibujos que a
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la misma se acompafian,

Consta digha memoria de nueve ho-

Jas foliadas y escritas a méquina por juna s?&a de sus caras,

Madrig,

24 | o

1 3 JUK. 1957
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